Sensor de Rumo Integrado

A finalidade deste manual é apresentar os
procedimentos basicos de operagdo deste

Todas as marcas e nomes de produtos sdo marcas

equipamento. Para obter informagdes mais
P G 7 0 0 Man ual de Consu Ita detalhadas, consulte 0 Manual do Operador.
-

/4 -
Ra p | d a comerciais, marcas comerciais registradas ou

marcas de servico de seus respectivos proprietarios.

Como ligar o PG-700
O PG-700 nao tem interruptor. Quando o sensor ¢é alimentado via barramento CAN, o
equipamento verifica automaticamente o status das memadrias ROM e RAM. Apds isso, as

l@mpadas acendem na sequéncia mostrada abaixo:
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Inicializagao do sensor de Tela de status normal

velocidade angular
(Aprox. dois minutos)

Chave de terminagéo
(Nao altere a configuracao) Lampada de status da chave
de terminagao (acende
quando a chave esta ligada).
teclas [-] e [*]

Lampadas de status

@ : ACESA (verde)
. : ACESA (verm/verde)
(O :APAGADA

. : Piscando (verde)

Correcao de desvio

1. Mantenha pressionada as teclas [+] e [-] juntas por trés segundos e
depois solte as duas. A lampada CALIB piscara. Os indicadores
STATUS e CHECK ficarao desligados.
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2. Gire em um circulo controlado a aproximadamente trés

nos, durante uns dois minutos.

3. Continue girando até a corregao de desvio ser concluida
(umas 3 a 5 voltas). Se a corregéo de desvio for bem-sucedida,
as lampadas CALIB e STATUS acenderéao por cinco segundos.

Apods todas as |lampadas acenderem, va para a préxima etapa.
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Apos cinco seg. Apos dois min.
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Correcéao de desvio bem-sucedida

4. Ancore o navio em uma doca. Aponte o navio em direcdo a um

objeto estacionario e confirme se a indicagéo de rumo esta correta.
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