- = In dieser Anleitung wird die grundlegende
Integrierter Warmesensor Bedienung fir dieses Gerat behandelt. Weitere

Informationen entnehmen Sie bitte dem

P G 7 O 0 Benutzerhandbuch.
| H Alle Markenbezeichnungen und Produktnamen
Ku Fzan Ieltu n g sind Marken, eingetragene Marken oder

Servicemarken ihrer jeweiligen Eigentimer.

Einschalten des PG-700 Korrektur der Deviation
Der PG-700 besitzt keinen Netzschalter. Wenn die Spannung vom CAN-Bus empfangen wird, 1. Die Tasten [+] und [-] gleichzeitig drei Sekunden lang driicken und
Uberprift das Gerat automatisch den ROM- und den RAM-Status. Anschlief3end leuchten die beide Tasten loslassen. Die Leuchte CALIB blinkt. STATUS und
Lampchen in der folgenden Reihenfolge auf: CHECK gehen aus.
CALIB STATUS CHECK CALIB STATUS CHECK CALIB STATUS CHECK
°® e P - °® 0O 0O — P P 0 CALIB STATUS CHECK
® O O
_ [cam satus omeok | _,  [cam staws omeek| _ CALB STATUS chEck 2. Fahren Sie flr etwa zwei Minuten bei ungefahr drei Knoten in
o o o [ -@- [ J [ o o einem kontrollierten Kreis.
Initialisierung des Normale Statusanzeige

. AR 3. Fahren Sie so lange im Kreis, bis die Korrektur der Deviation
Winkelgeschwindigkeitssensors
(Ungefahr zwei Minuten) abgeschlossen ist (etwa drei bis fiinf Drehungen). Wenn die

Korrektur der Deviation erfolgreich war, leuchten die LAmpchen

Abschlussschalter CALIB und STATUS funf Sekunden lang. Wenn alle La&mpchen
(Die Einstellung nicht andern)  Statusleuchte des leuchten, fahren Sie mit dem néchsten Schritt fort.
Abschlussschalters
(leuchtet, wenn CALIB STATUS CHECK CALIB  STATUS CHECK
Tasten [-] und [+] eingeschaltet) o [ ] O || @ -@ o
Nach funf Sek. Nach zwei Min.

CALIB STATUS CHECK

- e o L

Korrektur der Deviation erfolgreich

Statuslampchen 4. Vertauen Sie das Schiff an einem Kai. Richten Sie das Schiff auf

@ : ON (grin) ein stationéres Objekt aus und stellen Sie sicher, dass die

Peilungsanzeige korrekt ist.
. : ON (rot/griin)

(O :oFF

-@-- : Blinkt (griin)

NDE-72760-A


yotamura
テキストボックス
NDE-72760-A




