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/\ SICHERHEITSHINWEISE

Vor der Installation und Verwendung des Gerats mussen unbedingt die entsprechenden

Sicherheitshinweise gelesen werden.

ﬁ WARNUNG Weist auf eine potenziell geféhrliche Situation hin, die zu
schweren Verletzungen bis hin zum Tode flihren kann.

A ACHTUNG Weist auf eine potenziell gefahrliche Situation hin, die zu leichten
bis mittleren Personenschaden flihren kann.

AWarnung,Achtung ®Verbotene Handlung 00bligatorische Handlung

/A WARNUNG

STROMSCHLAGGEFAHR

Das Gerét nicht o6ffnen, wenn Sie nicht
vollkommen mit den elektrischen
Schaltkreisen und der
Betriebsanleitung vertraut sind.

Arbeiten im Inneren des Geréts diirfen
nur von qualifiziertem Fachpersonal
vorgenommen werden.

/\ WARNUNG

Achten Sie darauf, dass die
Spannungsversorgung zur Nennspannung
des Geréts passt.

Der Anschluss einer nicht geeigneten
Spannungsversorgung kann einen Brand
ausldsen oder das Gerat beschadigen. Die
Nennspannung des Geréts ist auf dem Etikett
oberhalb des Spannungsanschlusses
angegeben.

Schalten Sie vor Beginn der Installation die
Spannungsversorgung an der Schalttafel aus.
Mit einem geeigneten Trennschalter im
Spannungsverteiler verbinden.

Bleibt die Spannungsversorgung eingeschaltet,
kann es zu einem Brand oder Stromschlag
kommen.

Installieren Sie den Sensor geman der
Installationsanleitung.

Wenn Sie den Sensor nicht korrekt installieren,
kann dies zu Lecks und zu Schaden im
Schiffsrumpf flhren.

Installieren Sie das Gerét nicht an Stellen, an
denen es durch Regen oder Spritzwasser nass
werden kann.

Wasser im Gerat kann einen Brand, einen
Stromschlag oder Schaden am Geréat verursachen.

Achten Sie darauf, dass kein Wasser am
Einbauort des Sensors eindringt.

Eindringendes Wasser kann zum Sinken des
Schiffes fuhren. Stellen Sie auch sicher, dass der
Sensor nicht durch die Vibration des Schiffes
gelockert werden kann. Der Installateur des Geréts
ist allein fur die korrekte Installation des Gerats
verantwortlich. FURUNO Ubernimmt keine
Verantwortung fir Schaden, die auf unsachgeméBe
Installation zurlickzufthren sind.

Beim Einbau des Sensors in einem Holz-
oder nichtmetallischen Schiffsrumpf muss
unbedingt eine Opferanode aus Zink
wasserseitig am Rumpf angebracht werden,
um elektrolytische Korrosion zu verhindern.

Elektrolytische Korrosion kann im schlimmsten
Fall zum Verlust des Sensors flihren.




A ACHTUNG

A ACHTUNG

Erden Sie die Anlage, um
wechselseitige Stérungen zu
vermeiden.

Halten Sie die folgenden Sicherheitsabstédnde
zum Kompass ein, um eine Stérung des
Magnetkompasses zu verhindern:

Standard- Steuer-
Kompass Kompass
CV-1150 0,75 m 0,50 m

Das Sensorkabel muss &duBerst vorsichtig,
entsprechend den nachfolgenden
Anleitungen, gehandhabt werden.

* Kraftstoffe und Ole vom Kabel fernhalten.

e Das Kabel dort anbringen, wo es nicht
beschadigt werden kann.

e Die Kabelabschirmung besteht aus
Chloropren oder Polychlorid-Vinyl, die von
Kunststofflésemitteln wie Toluol leicht
beschédigt werden kénnen. Bringen Sie
das Kabel an einer Stelle an, die vor
Kunststofflésemitteln geschiitzt ist.

Verhindern Sie, dass warmes Wasser oder
andere Flissigkeiten, mit der Ausnahme von
See- oder SiiBwasser, mit dem Sensor in
Beriihrung kommen.

Der Sensor kdnnte beschéadigt werden.

Schalten Sie das Gerét nicht ein, wenn sich
der Sensor in der Luft befindet.

Der Sensor kdnnte beschéadigt werden.

Installieren Sie den Sensor nicht an Stellen,
an denen mit Ladrm oder Luftblasen zu
rechnen ist.

Dies beeintrachtigt die Leistung.




SYSTEMKONFIGURATION
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GERATELISTE

Standardzubeh6r
Name Typ Code-Nr. Menge Anmerkungen
Sichtgerat CV-1150 - 1
Ersatzteile SP02-05401 001-032-550 1 Satz
- Siehe Ende dieses Handbuchs.
Zubehor FP02-05700 000-011-976 1 Satz
Installationsmaterial | CP02-08301 001-032-560 1 Satz
Option
Name Typ Code-Nr. Anmerkungen
Sensor
- Siehe die folgenden
Rohr fur Seiten.
Durchbruchmontag
e
Tank
Kabel MJ-A6SPF0003-050C |000-154-054-10 |Ein Ende 6-polig, 5 m, fur
Navigationsempféanger
CO-SPEVV-SBC 000-111-680-10 5m
2Px0.2SQ LF
000-120-792-10 [10m
000-120-793-10 |15m
Wassertemperaturs | T-02MSB 000-040-040 Durchbruchmontage
ensor
T-02MTB 000-040-026 Heckmontage
T-03MSB 000-040-027 Durchbruchmontage
Geschwindigkeits-/ | ST-02MSB 000-137-986-01 | Durchbruchmontage
Temperatursensor
ST-02PSB 000-137-987-01 | Durchbruchmontage
Gleichrichter PR-62 000-013-484 100 V Wechselspannung
000-013-485 110 V Wechselspannung
000-013-486 220 V Wechselspannung
000-013-487 230 V Wechselspannung




Kombination aus Sensor, Rohr fir die Durchbruchmontage und Tank

S_ende- Frequenz Schiffs- Rohr fur
leistung (kH2) typ Sensor Durchbruch- Tank
(W) montage
1k/1k  |28/50 Stahl 28F-8 TWB-6000(2) |T-656
FRP 50B-9B - )
28/88 Stahl 28F-8 TWB-6000(2) |T-657
FRP 88B-8 - ;
50/88 Stahl 50B-9B TWB-6000(2) |T-658
FRP 88B-8 . ;
1k/2k  |28/200 Stahl 28F-8 TWB-6000(2) |T-657
FRP 200B-8/8B . -
50/200 Stahl 50B-9B TWB-6000(2) |T-658
FRP 200B-8/8B . ;
88/200 Stahl 88B-8 TWB-6000(2) |T-659
FRP 200B-8/8B - ;
2k/2k | 28/50 Stahl 28F-18 TFB-7000(2) |T-634
FRP 50B-12 TRB-1100(2) | T-634-F
28/82 Stahl 28F-18 TFB-7000(2)  |T-636
FRP 82B-35R TRB-1100(2) | T-636-F
28/88 Stahl 28F-18 TFB-7000(2)  |T-636
FRP 88B-10 TRB-1100(2) |T-636-F
28/200 Stahl 28F-18 TFB-7000(2) |T-638
FRP 200B-8/8B TRB-1100(2)  |T-638-F
Stahl 28BL-6HR TFB-7000(2)  |T-693
FRP 200B-8/8B TRB-1100(2) | T-693-F
38/200 Stahl 38BL-9HR TFB-7000(2)  |T-693
FRP 200B-8/8B TRB-1100(2)  |T-693-F
50/82 Stahl 50B-12 TFB-7000(2) | T-643
FRP 82B-35R TRB-1100(2) | T-643-F
50/88 Stahl 50B-12 TFB-7000(2)  |T-643
FRP 88B-10 TRB-1100(2)  |T-643-F
50/200 Stahl 50B-12 TFB-7000(2)  |T-645
FRP 200B-8/8B TRB-1100(2)  |T-645-F
Stahl 50BL-12HR TFB-7000(2) | T-693
FRP 200B-8/8B TRB-1100(2)  |T-693-F
50/200 Stahl 50BL-12 TFB-7000(2)  |T-693
FRP 200B-8/8B TRB-1100(2) | T-693-F
82/200 Stahl 82B-35R TFB-7000(2) | T-649
FRP 200B-8/8B TRB-1100(2)  |T-649-F
88/200 Stahl 88B-10 TFB-7000(2) | T-649
FRP 200B-8/8B TRB-1100(2)  |T-649-F
28/107 Stahl 28F-18 TFB-7000(2)  |T-636
FRP 100B-10H TRB-1100(2) | T-636-F




S_ende- Frequenz Schiffs- Rohr far
leistung (kH2) typ Sensor Durchbruch- Tank
(W) montage
2k/3k | 28/150 Stahl 28F-18 TFB-7000(2) | T-637
FRP 150B-12H TRB-1100(2) |T-637-F
50/107 Stahl 50B-12 TFB-7000(2) | T-643
FRP 100B-10R TRB-1100(2) | T-643-F
50/150 Stahl 50B-12 TFB-7000(2) |T-644
FRP 150B-12R TRB-1100(2) |T-644-F
3ki2k  |68/200 Stahl 68F-30H TFB-7000(2) | T-647
FRP 200B-8/8B TRB-1100(2) | T-647-F
107/200 Stahl 100B-10R TFB-7000(2) | T-649
FRP 200B-8/8B TRB-1100(2) | T-649-F
3ki3k | 28/38 Stahl 28BL-12HR TFB-7000(2) |T-681
FRP 38BL-15HR TRB-1100(2) | T-681-F
Stahl 28F-24H TFB-7000(2) | T-681
FRP 38BL-15HR TRB-1100(2) |T-681-F
28/50 Stahl 28BL-12HR TFB-7000(2) | T-681
FRP SOBL-24HR TRB-1100(2) | T-681-F
Stahl 28BL-12HR TFB-7000(2) |T-681
FRP S0F-24H TRB-1100(2) | T-681-F
Stahl 28F-24H TFB-7000(2) | T-696
FRP 50BL-24H TRB-1100(2) |T-696-F
Stahl 28F-24H TFB-7000(2) T-681
FRP SOBL-24HR TRB-1100(2) | T-681-F
Stahl 28F-24H TFB-7000(2) |T-681
FRP S0F-24H TRB-1100(2) |T-681-F
28/88 Stahl 28BL-12HR TFB-7000(2) | T-682
FRP 88F-126H TRB-1100(2) |T-682-F
Stahl 28F-24H TFB-7000(2) T-682
FRP 88F-126H TRB-1100(2) | T-682-F
28/150 Stahl 28BL-12HR TFB-7000(2) | T-683
FRP 150B-12H TRB-1100(2) | T-683-F
Stahl 28F-24H TFB-7000(2) | T-683
FRP 150B-12H TRB-1100(2) |T-683-F
28/200 Stahl 28BL-12HR TFB-7000(2) | T-683
FRP 200B-12H TRB-1100(2) | T-683-F
Stahl 28F-24H TFB-7000(2) | T-683
FRP 200B-12H TRB-1100(2) | T-683-F
38/50 Stahl 38BL-15HR TFB-7000(2) | T-681
FRP S0BL-24HR TRB-1100(2) |T-681-F
Stahl 38BL-15HR TFB-7000(2) |T-681
FRP S0F-24H TRB-1100(2) | T-681-F
38/88 Stahl 38BL-15HR TFB-7000(2) | T-682
FRP 88F-126H TRB-1100(2) |T-682-F
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S_ende- Frequenz Schiffs- Rohr far
leistung (kH2) typ Sensor Durchbruch- Tank
(W) montage
3k/3k  |38/150 Stahl 38BL-15HR TFB-7000(2) | T-683
FRP 150B-12H TRB-1100(2) |T-683-F
38/200 Stahl 38BL-15HR TFB-7000(2) | T-683
FRP 200B-12H TRB-1100(2) | T-683-F
50/88 Stahl 50BL-24H TFB-7000(2) | T-697
FRP 88F-126H TRB-1100(2) | T-697-F
Stahl 50BL-24HR TFB-7000(2) | T-682
FRP 88F-126H TRB-1100(2) |T-682-F
Stahl 50F-24H TFB-7000(2) | T-682
FRP 88F-126H TRB-1100(2) | T-682-F
50/150 Stahl 50BL-24HR TFB-7000(2) | T-683
FRP 150B-12H TRB-1100(2) | T-683-F
Stahl 50F-24H TFB-7000(2) | T-683
FRP 150B-12H TRB-1100(2) |T-683-F
50/200 Stahl 50BL-24H TFB-7000(2) | T-695
FRP 200B-12H TRB-1100(2) | T-695-F
Stahl 50BL-24HR TFB-7000(2) | T-683
FRP 200B-12H TRB-1100(2) | T-683-F
Stahl 50F-24H TFB-7000(2) | T-683
FRP 200B-12H TRB-1100(2) |T-683-F
68/150 Stahl 68F-30H TFB-7000(2) | T-646
FRP 150B-12H TRB-1100(2) | T-646-F
68/200 Stahl 68F-30H TFB-7000(2) | T-646
FRP 200B-12H TRB-1100(2) | T-646-F
88/150 Stahl 88F-126H TFB-7000(2) | T-685
FRP 150B-12H TRB-1100(2) |T-685-F
88/200 Stahl 88F-126H TFB-7000(2) | T-685
FRP 200B-12H TRB-1100(2) | T-685-F
1k 28 Stahl 28F-8 TFB-5000(1) |T-604
FRP TRB-1000(1) |T-604-F
50 Stahl 50B-6/6B TFB-5000(1) | T-605
FRP TRB-1000(1) | T-605-F
Stahl 50B-9B TFB-5000(1) | T-603
FRP TRB-1000(1) | T-603-F
68 Stahl 68F-8H TFB-5000(1) |T-621
FRP TRB-1000(1) |T-621-F
88 Stahl 88B-8 TFB-5000(1) | T-606
FRP TRB-1000(1) | T-606-F
200 Stahl 200B-5S TFB-5000(1) | T-605
FRP TRB-1000(1) | T-605-F

Vii




S_ende- Frequenz Schiffs- Rohr fur
leistung (kH2) typ Sensor Durchbruch- Tank
(W) montage
2k 28 Stahl 28F-18 TFB-5000(1) T-612
FRP TRB-1000(1) T-612-F
Stahl 28BL-6HR TFB-5000(1) T-702
FRP TRB-1000(1) |T-702-F
38 Stahl 38BL-9HR TFB-5000(1) T-702
FRP TRB-1000(1) T-702-F
50 Stahl 50B-12 TFB-5000(1) |T-611
FRP TRB-1000(1) T-611-F
Stahl 50BL-12 TFB-5000(1) T-702
FRP TRB-1000(1) |T-702-F
Stahl 50BL-12HR TFB-5000(1) T-702
FRP TRB-1000(1) T-702-F
82 Stahl 82B-35R TFB-5000(1) T-609
FRP TRB-1000(1) |T-609-F
88 Stahl 88B-10 TFB-5000(1) T-609
FRP TRB-1000(1) |T-609-F
200 Stahl 200B-8/8B TFB-5000(1) T-608
FRP TRB-1000(1) T-608-F
3k 28 Stahl 28F-24H TFB-4000(1) T-616
FRP TRB-1000(1) |T-616-F
Stahl 28BL-12HR TFB-4000(1) T-616
FRP TRB-1000(1) |T-616-F
38 Stahl 38BL-15HR TFB-4000(1) T-616
FRP TRB-1000(1) T-616-F
50 Stahl 50F-24H TFB-4000(1) |T-616
FRP TRB-1000(1) |T-616-F
Stahl 50BL-24HR TFB-4000(1) T-616
FRP TRB-1000(1) |T-616-F
Stahl 50BL-24H TFB-4000(1) |T-694
FRP TRB-1000(1) T-694-F
68 Stahl 68F-30H TFB-5000(1) T-614
FRP TRB-1000(1) |T-614-F
88 Stahl 88F-126H TFB-4000(1) |T-618
FRP TRB-1000(1) |T-618-F
107 Stahl 100B-10R TFB-5000(1) |T-609
FRP TRB-1000(1) T-609-F
150 Stahl 150B-12H TFB-5000(1) T-615
FRP TRB-1000(1) |T-615-F
200 Stahl 200B-12H TFB-5000(1) T-615
FRP TRB-1000(1) |T-615-F

viii




1. MONTAGE

HINWEIS

Keine Farbe, Rostschutzmittel oder Kontaktspray auf
die Beschichtung oder auf Kunststoffteile des Geréts
auftragen.

Diese Mittel enthalten organische Lésungsmittel, die die
Beschichtung und Kunststoffteile, besonders
Kunststoffanschliisse, beschadigen kénnen.

1.1 Sichtgerat

A WARNUNG

Schalten Sie vor Beginn der Installation
die Spannungsversorgung an der Schalttafel aus.

Bleibt die Spannungsversorgung eingeschaltet, kann
es zu einem Brand oder Stromschlag kommen.

Hinweise zur Montage

» Das Gerét vor direkter Sonneneinstrahlung schitzen.
» Der Benutzer sollte in Richtung Bug schauen, wahrend er den Bildschirm bedient.

» Wéhlen Sie eine Stelle aus, von der aus der Bildschirm bequem beobachtet werden kann,
wahrend das Bedienfeld verwendet wird.

» Lassen Sie rings um das Gerat genligend Raum fir Wartung und Instandhaltung frei.
Empfohlene Angaben fir den Freiraum befinden sich in der Umrisszeichnung am Ende dieses
Handbuchs.

Beachten Sie die Entfernungsangaben auf Seite ii, um Stérungen am Magnetkompass zu
vermeiden.

Das Sichtgerat kann auf einem Tisch oder an der Frontplatte (blindige Montage) angebracht
werden. Montieren Sie das Gerat gemald der Umrisszeichnung am Ende dieses Handbuchs.

1.2 Sensor

Die Leistung des Echolots héngt von der Position des Sensors ab. Nach Méglichkeit sollte eine
Position gewahlt werden, die am wenigsten von Luftblasen beeinflusst wird, da diese die
Schallwellen auf ihrem Weg behindern. Wahlen Sie weiterhin einen Ort, der mdglichst wenig von
Maschinengerauschen beeinflusst wird. Es ist bekannt, dass die wenigsten Luftblasen an der
Stelle auftreten, an denen der Bug bei normaler Fahrtgeschwindigkeit zuerst fallt und die néchste
Welle steigt.

Hinweis: Die Sensorflache muss wéahrend des normalen Trimmens des Schiffes direkt in
Richtung Meeresgrund zeigen.



1.3 Wassertemperatur-/ Geschwindigkeitssensor

Wassertemperatursensor fur die Heckmontage T-02MTB

» Das Kabel mit der Kabelklemme an einer geeigneten Stelle am Heck befestigen.

» Wenn das Kabel durch den Heckbalken geftihrt wird, am Einbauort ein Loch von etwa 17 mm
Durchmesser fiir den Anschluss schneiden. Das Kabel hindurch fihren, dann das Loch mit
Dichtungsmasse abdichten.

[Einheiten: mm]

Bundig mit Rumpfboden

Montage des Wassertemperatursensors fur die Heckmontage T-02MTB



Wassertemperatursensor fur die Durchbruchmontage T-02MSB,

T-03MSB

Bei der Wahl eines geeigneten Einbauortes folgendes beachten:

» Eine flache Position in der Schiffsmitte wahlen. Der Sensor muss nicht exakt senkrecht

installiert werden. Die Stelle sollte jedoch so gewahlt werden, dass der Sensor beim Docken

nicht beschadigt werden kann.

¢ Einen Einbauort nicht in der Nahe von Wéarmequellen wahlen.

* Keine Stelle in der Nahe von Abflussrohren wéhlen.

¢ Eine Stelle mit mdglichst wenig Vibration wahlen.

T-02MSB

T-03MSB

Sensor o
Kabel Sicherungs-
8m SJE mutter
Unterlegscheibe
Dichtung
——-l |-— 621 mm
724 || bz
_ M20
7 7 it
/ Dichtungsmittel
| | beschichten.
042
Montageanleitung

1. Am Einbauort ein Loch von 21 mm
Durchmesser bohren.

2. Das Sensorkabel durch das
Loch fuhren.

3. Dichtung, Unterlegscheibe und
Sicherungsmutter in dieser
Reihenfolge am Kabel anbringen.

4. Am Sensorflansch hochwertiges
Dichtungsmittel auftragen und dann
den Sensor mit der Sicherungsmutter
befestigen.

(Drehmoment: max. 59 Nm)

5. Das Schiff zu Wasser lassen und auf
Wasserlecks um den Sensor herum
prifen.

Sensortrager

LES)
+

Sicherungsmutter —->[[

Kabel
8m

i}

Sicherungsmutter

e |

Unterlegscheibe

L0~

S Dichtung
2, 625 mm
72 | &z
M24
70 ~

Mit Dichtungsmittel
beschichten.

|(2)50|

Tragerfihrung

Montageanleitung

1. Am Einbauort ein Loch von 25 mm Durchmesser
bohren.

2. An der Tragerfihrung hochwertiges Dichtungsmittel
auftragen, Dichtung, Unterlegscheibe und
Sicherungsmutter in dieser Reihenfolge an der
Tragerfuhrung anbringen und dann
die Sicherungsmutter festziehen.

3. Vom Schiffsinneren aus den Sensortrager in die
Tragerflihrung einsetzen und die Sicherungsmutter
festziehen.

4. Das Schiff zu Wasser lassen und auf Wasserlecks
um den Sensor herum prifen.

Schiffsrumpfstarke
<25 mm

Zusammenbau des Durchbruchmontage-Wassertemperatursensors T-02MSB, T-03MSB




Wassertemperatur-/Geschwindigkeitssensors fir die
Durchbruchmontage ST-02MSB, ST02-PSB

Bei der Wahl eines geeigneten Einbauortes folgendes beachten:

* Eine flache Position in der Schiffsmitte wahlen. Der Sensor muss nicht exakt senkrecht
installiert werden. Der Sensor darf nicht an einer Stelle angebracht werden, an der er beim
Docken beschéadigt werden kdnnte.

» Einen Einbauort nicht in der Nahe von Warmequellen wahlen.

 Eine Einbaustelle in Vorwartsrichtung vom Abflussloch aus gesehen wahlen, damit das
Kihlwasser zirkulieren kann.

* Eine Einbaustelle ohne Vibration wahlen.

Das Schiff ins Trockendock bringen.

Ein Loch mit ungefahr 51 mm Durchmesser schneiden.

Sicherungsmutter I16sen und den Flansch des Sensors entfernen.

Hochwertiges Dichtungsmittel auf den Flansch des Sensors auftragen.

Das Sensorgehause durch das Loch fuhren.

Die Aussparung am Sensor zum Bug des Schiffes ausrichten und den Flansch anziehen.
Den Sensor in das Sensorgehause einsetzen und die Sicherungsmutter anziehen.

© N o 0k~ wDdPRE

Das Schiff zu Wasser lassen und auf Wasserlecks um den Sensor herum prufen.

Sicherungsmutter

Aussparung
zum Bug ausrichten,

Flanschmutter f— 51— 123
= 1
- =34
Mit Silikondichtungsmittel .1 T [
beschichten. Rand
-— 07—

Wassertemperatur-/Geschwindigkeitssensor ST-02MSB, ST-02PSB



2. ANSCHLUSSE

2.1 Verbindungskabel

Weitere detaillierte Informationen sind am Ende des Handbuchs enthalten
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2.2 Standardzubehor fur die Verkabelung
Netzkabel
Dieses Echolot wurde fur 12 bis 24 Volt Gleichspannung ausgelegt. Verwenden Sie das Kabel

DPYCY-1.5 (Japanischer Industriestandard) oder ein gleichwertiges Kabel.

6 Etwa 70 3 30

~

DPYCY-1.5

11

|

I
Mantel Armierung Mantel

Vinylband

Kabelschuh )
FV2-M4 (O F— '

® =13,7mm Leiter
S=1,5mm?
® =1,56 mm
(AWG16)

EXERRTS
RIS
BRIRKS

Pa0. 9.9 9.9,

Armierung mit Kabelklemme abklemmen.

Netzkabel DPYCY-1.5 (JIS-Kabel)

Sensor

Das Sensorkabel in einiger Entfernung von Netzkabeln flihren, um Stérsignale zu vermeiden. Das
Kabel mit dem Sensoranschluss (Hoch- und/-oder Niedrigfrequenz) an der Rickseite des
Sichtgerates verbinden. Das Kabel wie nachfolgend beschrieben vorbereiten.

‘ Etwa 130 y Mantel
| o
T
bsch /
Abschirmung Adern von hier herausziehen und inneres Material schneiden.
6 Vinylband
iy S—

Abschirmung 30 mm (ber die Adern wickeln und Uberflissige Abschirmung abschneiden.
Hier Kabelklemme anbringen.

Vorbereitung des Sensorkabels

Hinweis: FCV-1150 arbeitet nicht mit Sensoren von 53 bis 65 kHz. 111 bis 139 kHz und 171 bis
183 kHz.




NMEA-Anschluss

Einen GPS-Navigator 0. 4. mit NMEA-Anschluss J2 #1 bis #4 verbinden. Es kénnen zwei
Sensoren angeschlossen werden (zum Beispiel GPS-Empfanger GP-310B und Smart Sensor).
Ein Gerat wird mit dem NMEA-Anschluss J2 #1 bis #2 und das andere mit dem NMEA-Anschluss
J2 #3 bis #4 verbunden. Ein Satelliten-Kompass kann an den NMEA-Anschluss J2 #5 bis #6
angeschlossen werden.

Mit NMEA-Port verbundenes Kabel: Furuno-Kabel der MJ-Serie

Etwa I|30

G |
|
6 Abschirmung

=

Abschirmung hier abschneiden und Vinylmantel mit Kabelklemme
Vinyldraht 16ten. abklemmen.

Mit NMEA-Port verbundenes Kabel: Furuno-Kabel CO-SPEVV-SB-C

P Etwa 80 3 30
|
\Mantel
Abschirmung hier abschneiden und Armierung
Vinyldraht 16ten.
Vinylband Armierung mit Kabelklemme

abklemmen.

Mit NMEA-Port verbundenes Kabel: JIS-Kabel TTYCS-1Q
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WAGO-Anschluss (fir Sensor und NMEA-Anschluss)

jDrucken

1. Leiter verdrillen
2. Offner einfiihren und herunterdriicken.
ﬁ\ 3. Ader in Loch einfuhren.
Verdrillen. 4. Offner loslassen.
Ader 5. An der Ader ziehen, um sicherzustellen, dass sie
fest sitzt.

2.3 Eingangs-/Ausgangsdatenséatze

Eingangsdatensatze

Offner (an der Innenseite der Abschirmungsabdeckung angebracht).

Datensatz Daten Anmerkungen
BWC Entfernung/Peilung zum Wegpunkt
GGA Zeit, Schiffsposition GPS-Position
GLC GRI, Zeitdifferenz Loran C
GLL Breite und Lange GPS-Position
GNS GNSS-Positionsbestimmung
GTD Zeitdifferenz Loran C
HDG Kurs des Schiffes, Deviation, Missweisung
HDT Rechtweisender Kurs
MDA Wetterinformationen
MTW Wassertemperatur
MWV Windrichtung, Windgeschwindigkeit (wahr oder scheinbar)
RMA Lange und Breite, TD, Kurs und Geschwindigkeit tiber Grund Loran C
RMB Empfohlenes Minimum an Navigationsdaten
RMC Lange und Breite, Kurs und Geschwindigkeit tiber Grund GPS
VHW Rechtweisende/missweisende Peilung, Geschwindigkeit durch
Wasser
VTG Geschwindigkeit ber Grund und Kurs tber Grund
XTE Kursversatz
att Rollen, Stampfen
hve Stampf- und Rolldaten
req Anforderung einer Datenausgabe fir festgelegtes Attribut




Ausgangsdatensatze

(Geratename)

Datensatz Daten Anmerkungen
DBT Tiefe unter Sensor Version 1.5
DPT Tiefe unter Sensor Version 2.0
MTW Wassertemperatur \?\/eaisAsgffer;Lupsesr:i?sensors
TLL Position der Marker-Linie Version 2.0
SDmrk Mgrkierung der quition (B_rleitgngrad und
Langengrad) und ihrer zusatzlichen Daten
VHW Geschwindigkeit durch Wasser
RMB Navigationsdaten
dat Datenausgabe fir das festgelegte Attribut




3. ANFANGSEINSTELLUNGEN

Dieses Kapitel bietet die fiir die Anfangseinstellungen des Geréts erforderlichen Informationen.
Schalten Sie zuerst das Geréat ein und wéhlen Sie die Anzeigesprache. Stellen Sie dann den
verwendeten Sensor, nach Modellnummer (nur FURUNO-Sensoren) oder nach Spezifikationen,
ein.

3.1 Einstellen der Sprache

1. Dricken Sie zum Einschalten des Gerats die Taste [d) /BRILL]. Die folgende Anzeige wird
eingeblendet.

Units of measurement are
automatically chosen according
Depth Unit - to language selection.

Tenp Unit E"QHS'_‘ Default  : English

Speed Unit E;agggis A/Y : Select

Wind Unit P [ENTER]  : Enter

Portugués
Dansk
Swenska
Norsk
Suomi
EAAOU LKA
FR
B
a7u7 Tha
Fr=0

EUprnmaga

Bildschirm zur Einstellung der Sprache

2. V¥V oder A dricken, um beispielsweise Deutsch auszuwahlen, dann die Taste ENTER
driicken, um die Einstellung zu speichern. Der Bildschirm fiir die Einstellung der Einheiten
wird angezeigt.

Installation Mafeinheiten

Sprache : Deutsch werden automatisch gemaf
Tiefeneinheit :m Sprachuahl ausgeuahlt,
Temp.-Einheit : °C Grundeinst. : English
Geschu.-Einheit : kt AW : Haehlen
Wind-Einheit : kt [ENTER]  : Eingabe
Entf.einheit 2 mn [MENU/ESC] : Exit

Bildschirm fir die Einstellung der Einheiten
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3. Stellen Sie, falls erforderlich, die MaRReinheiten ein. Driicken Sie zum Beispiel fir die
Einstellung der Entfernungseinheit auf ¥, um "Entf.einheit" auszuwahlen und driicken Sie
dann auf die Taste ENTER. Die Liste der wahlbaren Entfernungseinheiten wird angezeigt.

4. V¥ oder A drucken, um die gewiinschte Einheit zu wahlen, dann die Taste ENTER driicken,
um die Einstellung zu speichern.
« Tiefe: m, ft, fa, pb, HR (japanische Einheit)
* Temp.: °C, °F
» Geschwindigkeit: kt, km/h, mph
« Wind: kt, km/h, mph, m/h
* Entfernung: nm, km, sm
5. Taste MENU driicken. Die folgende Meldung wird angezeigt.

Der Sensor ist micht korrekt eingestellt!
Bitte stellen Sie den Sensor korrekt ein.

6. Beliebige Taste driicken. Der Bildschirm fur die Einstellung des Sensors wird angezeigt.
Weiter zum nachsten Abschnitt.

3.2 Sensordaten

A ACHTUNG

Die Sensor-Modellnummer korrekt einstellen.

Eine falsche Sensoreinstellung kann den Sensor
beschadigen und zum Verfall der Garantie fiihren.

EINGABE der Sensordaten nach Sensormodell
Die nachfolgende Tabelle zeigt die im Gerat FCV-1150 programmierten Sensoren.

Sendeleis- Sendeleis-

Typ tung (kw) | TP yp tung (kw) | 2P
28F-8 1 B 50BL-24HR 3 D
28BL-6HR 2 A 50F-24H 3 B
28F-18 2 B 68F-8H 1 A
28BL-12HR 3 A 68F-30H 3 B
28F-24H 3 D 82B-35R 2 E
38BL-9HR 2 B 88B-8 1 D
38BL-15HR 3 D 88B-10 2 C
50B-6B 1 A 88F-126H 3 E
50/200-IT" (50 kHz) 1 B 100B-10R 3 E
50/200-1ST (50 kHz) 1 B 150B-12H 3 C
50B-9B 1 A 200B-5S 1 D
50B-12 2 A 50/200-1T" (200 kHz) 1 C
50BL-12 2 A 50/200-1ST (200 kHz) 1 A
50BL-12HR 2 B 200B-8B 2 C
50BL-24H 3 D 200B-12H 3 C

*: fir ACCU-FiSH (Anzeige von Fisch-Daten)
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1. Bestatigen Sie im Bildschirm fur die Sensoreinstellung, dass "Transducer-Auswahl" auf
"Transducer-Typ" (Standardeinstellung) gesetzt ist.

Transducer-Einstel lung

Trans.-Auskahl : Transducer-Typ
HF-Verbindung : Unverbunden
Frecuenz t -—-kHz
Sensar e
Tap ;- Einst, d. Transducer-
Freguenz i ---kHz
Bandbreite  : ---kHz Grundeinst. : Transducer-Typ
LF-Verbindung : Unverbunden A/Y ¢ Waehlen
Frequenz i -—kHz [ENTER] : Eingabe
Sensor F— [POHER/BRILL]: Exit
Tap ! --
Frequenz : ===kHz
Bandbreite ¢ ===kHz
Leistung : Auto
Demo : Aus

Bildschirm zur Einstellung des Sensors

2. Wenn ein Hochfrequenzsensor verwendet wird, driicken Sie auf ¥, um "HF-Verbindung"
auszuwahlen, und dann auf die Taste ENTER.

Verbunden
Unverbunden

3. Drucken Sie auf A, um "Verbunden" auszuwahlen, und dann auf die Taste ENTER.
4. Dricken Sie auf ¥, um "Frequenz" zu wahlen, und dann auf die Taste ENTER.

Transducer-Einstellung

Sensor
Tep
Frequenz
Bandbreite
LF-¥Yerbindung
Frequenz
Sencor
Tap
Frequenz
Bandhreite
Leistung
Demo

5. Drucken Sie auf ¥ oder A, um die Sensorfrequenz auszuwéhlen, und dann auf die Taste
ENTER.
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6. Dricken Sie auf A, um "Sensor" auszuwahlen, und dann auf die Taste ENTER. Die Liste der
programmierten Sensoren wird angezeigt.

200B-5S
50/200-1T
50/200-1ST
200B-8B
200B-12H (Beispiel: 200 kHz)

7. Drucken Sie auf ¥, um den angeschlossenen Sensor auszuwahlen, und dann auf die Taste
ENTER.

8. Fahren Sie durch das Alphabet, das auf der "Tap"-Zeile angezeigt wird. Méglicherweise
missen Sie die Tap-Einstellung an der Rickseite des Sichtgerats andern; dies hangt vom
verwendeten Sensortyp ab. Weitere Einzelheiten finden Sie weiter unten.

9. Wenn ein Niedrigfrequenzsensor angeschlossen ist, wiederholen Sie die Schritte 2 bis 8.
Hinweis: Lassen Sie die Einstellung "Leistung" auf "Auto".

10.Die Taste [d) /BRILL] driicken und halten, um den Strom auszuschalten.

Hinweis: Um nach Vornahme der Einstellungen die Auswahl zu bestétigen, schalten Sie das
Gerat ein, wahrend Sie eine beliebige Taste dricken. Lassen Sie die Taste los, nachdem das
Dialogfeld "Transducer-Einstellung" angezeigt wird.

Tap-Einstellung

Nehmen Sie die Tap-Einstellung anhand der alphabetischen Liste vor, die angezeigt wurde, als
Sie den Sensortyp auswahlten.

Sichtgerat, Ruckseite
(Anschlussabdeckung entfernt)

o) 0]

i

N e
[ :
o = B B o
OQ: @’@ 8
0 o ) 0

I

Stecker fiir Tap-Einstellung Stecker fur Tap-Einstellung
(fur hohe Frequenz) (fur niedrige Frequenz)

EDCBA

el

Gemeinsamer Punkt Verbri)ndung Diese Seite gemal Anzeige einstellen.
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EINGABE der Sensordaten nach Sensorspezifikationen

Um nicht programmierte Sensoren anzuschlieRen, gehen Sie wie folgt vor:

Hinweis: Sensoren mit 53 - 65 kHz, 111 - 139 kHz und 171 - 183 kHz kdnnen nicht mit dem FCV-
1150 verbunden werden. Der Grund dafir ist die hohe Gerauschentwicklung.

1. Wahlen Sie im Dialogfeld "Transducer-Einstellung" die Option "Transducer-Auswahl" und
drucken Sie auf die Taste ENTER.

Der folgende Bildschirm wird angezeigt.

Transducer-Typ

Manuell

2. Drucken Sie auf ¥, um "Manuell" zu wahlen, und dann auf die Taste ENTER.

3. Wenn ein Hochfrequenzsensor verwendet wird, driicken Sie auf ¥, um "HF-Verbindung"
auszuwahlen, und dann auf die Taste ENTER.

Verbunden
Unverbunden

4. Dricken Sie auf A, um "Verbunden" auszuwahlen, und dann auf die Taste ENTER.
5. Driicken Sie auf ¥, um "Frequenz" zu wahlen, und dann auf die Taste ENTER.
A

v
(25.0~220kHz)

6. Dricken Sie auf ¥ oder A, um den Wert fir die Frequenz des angeschlossenen Gerats zu
wahlen, und dann auf die Taste ENTER.

7. Driucken Sie auf ¥, um "Bandbreite" zu wahlen, und dann auf die Taste ENTER.

8. Driucken Sie auf ¥ oder A, um den Wert fur die Bandbreite zu wéahlen, und dann auf die
Taste ENTER. Wenn die Bandbreite nicht manuell eingegeben wird, wird sie automatisch auf
1/10 der Sensorfrequenz eingestellt.

9. Wenn ein Niedrigfrequenzsensor angeschlossen ist, wiederholen Sie die Schritte 3 bis 8.
Hinweis: Lassen Sie die Einstellung "Leistung” auf "Auto".

10.Die Taste [d)/BRILL] dricken und halten, um das Gerat auszuschalten.

3.3 Kalibrierung des Geschwindigkeits-/
Wassertemperatursensors

Wenn der optionale Geschwindigkeits- und/oder Wassertemperatursensor angeschlossen ist,
nehmen Sie folgende Einstellungen vor:

1. Schalten Sie das Gerét ein und driicken Sie auf die Taste MENU.
Das Hauptmeni und das Untermeni werden angezeigt.
2. Driucken Sie auf ¥, um "System" und "Calib" zu wahlen, und dann auf die Taste ENTER.

14



3. Dricken Sie auf ¥, um "Temp" zu wéahlen, und dann auf die Taste ENTER.

Echogeschu. : 1500.0n/s
Temperatur : + 0.0°F
Geschd, (STH) A
Bodenebene + 0.0°F
Illlll!n!n _ v
:u'.nll:} linienbereich (-20.0~++20.0°F)
Tiefgang :+ 0.0ft
Verstark.-Einst. : + 0
[LF]
Tiefgang v+ 0.0ft
w--Eim' ;4 u

Bildschirm zur Temperaturkalibrierung

4. Dricken Sie auf ¥ oder A, um den Wert fur die Temperaturkalibrierung zu wahlen, und dann
auf die Taste ENTER.

Beispiel: Wenn die Temperaturanzeige 2,5°C Uber dem tatsachlichen Wert liegt,
geben Sie “-2,5°C” ein.

5. Dricken Sie zur Kalibrierung des Geschwindigkeitswerts auf ¥, um "Geschw. (STW)"
auszuwahlen, und dann auf ENTER.

Echogeschu. : 1500.0n/s
Temperatur :+ 0.0°F
Geschu, (STH) : + (X
Bodenebene A
Nulllinie

o . + (2
Nulllinienhereich v

[HF] (-50~+50%)

Tiefgang
Verstark.-Einst. : + 0
(LF]

6. Dricken Sie auf ¥ oder A, um den Wert fur die Geschwindigkeitskalibrierung zu wahlen, und
dann auf die Taste ENTER.

Beispiel: Wenn die Geschwindigkeitsanzeige 5 % unter dem tatséchlichen Wert liegt,
geben Sie +5 % ein.

7. Drucken Sie die Taste MENU/ESC zwei Mal, um das Meni zu schliel3en.
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3.4 NMEA-Anschluss-Einstellung

Wenn ein GPS-Navigationsgerat oder ein anderer Sensor angeschlossen ist, stellen Sie ihn wie
folgt ein.

1. Taste MENU dricken.
2. Drucken Sie auf ¥, um "System" und "NMEA" zu wahlen, und dann auf die Taste ENTER.

Echolot NHEA( 183 P ¥, 2.0
TxRx MMEA-Anschluss : Ein‘aus
Anzeige NMEA-Ausgang : Aus
Stabi. HAAS Setup : Off
alarm TLL-Ausgang : TLL
Daten Port-Monitor

¥ Systen
AnWender
Bereich
Taste
Sprache
Einheiten
LS
Kalib.
Test
Reset

NMEA-Einstellungsmeni
3.Driicken Sie auf ¥, um das einzustellende Element zu wahlen, und dann auf die Taste ENTER.

4 Drucken Sie auf ¥ oder A, um ein Element auszuwahlen, und dann auf die Taste ENTER.

Beschreibung der einzelnen Elemente des NMEA-Menis

NMEAO0183: Wahlen Sie die NMEA0183-Version des mit dem NMEA-Anschluss verbundenen
Navigationselements aus: V. 1.5, V. 2.0 oder V. 3.0. "Spezial" ist fUr die Verwendung mit einem
Navigationsgerat, dessen Baud-Rate 600 Bps betragt, gedacht.

NMEA-Anschluss:Die NMEA-Terminals im NMEA-Anschluss kénnen als Eingang oder als Ein-
und Ausgang fungieren. "Ein/Ein" einstellen, wenn GP-310B/320B und ein Windsensor
angeschlossen sind. Bei Anschluss des GP-320B und eines Windsensors zuerst "WAAS Setup"
aktivieren und dann "Ein/Ein" als Einstellung des NMEA-Anschlusses wahlen.

» Ein/Aus: NMEA-Anschluss J2 #1 & #2 ist der Ausgangsanschluss und J2 #3 & #4 ist der
Eingangsanschluss.

 Ein/Ein: Der NMEA-Anschluss J2 #1 & #2 wird zum Eingangsanschluss. (Verfugbar bei
Anschluss des GP-310B/320B und eines Windsensors.)

NMEA-Ausgang: Einstellung der Ausgangsdatenséatze.

» Aus: Ausgabe der "Ausgangsdatensatze” (vgl. Seite 9).

» An: Ausgabe der "Ausgangsdatensatze" des FCV-1150 und von Datenséatzen, die von anderen
Geraten eingehen.
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WAAS Setup: Auswahl der Verwendung des WAAS-Signals bei Anschluss eines WAAS-
Empféangers, zum Beispiel GP-320B. Die Meldungstypen (WAAS-00 bis WAAS-27) werden als
WAAS-Korrektur verwendet. WAAS mit "WAAS-00" aktivieren.

Hinweis: Zur Zeit ist WAAS nur in Nordamerika verfligbar und befindet sich in Europa und Japan
in der Entwicklungsphase. In der Entwicklungsphase kann die Zuverlassigkeit und Verflugbarkeit
des WAAS-Signals nicht garantiert werden. Deshalb sollten Positionsdaten zur Sicherheit anhand
anderer Quellen verifiziert werden. Diese Funktion ist nur verfigbar, wenn unter "NMEA-
Anschluss" die Option "Ein-Aus" ausgewahlt wurde.

TLL-Ausgang: Ausgabe der Position, die mit der Taste MARK spezifiziert wurde, an den
angeschlossenen Plotter.

» Aus: Keine Ausgabe der Breite/Lange.

» TLL: Ausgabe der Breite/Lange.

» FURUNO-TLL: Ausgabe der Breite/Lange, Tiefe und Wassertemperatur. Hierfir ist ein
FURUNO-TLL-fahiges Gerat erforderlich.

Port-Monitor: Der Port-Monitor liefert Informationen tGiber die vom NMEA-Anschluss
eingegebenen Datensétze. Driicken Sie auf die Taste ENTER, um die neuesten
Datensatzinformationen anzuzeigen. Um diese Informationen auf dem Port-2-Bildschirm
anzuzeigen, wenn zwei Sensoren angeschlossen sind, setzen Sie den NMEA-Anschluss im
NMEA-Menu auf Ein/Ein.

3.5 Einstellung Stampfen

Damit die Funktion "Stampfen und Rollen" korrekt funktionieren kann, missen Sie die Entfernung
zwischen der Satellitenkompassantenne (GPS-Sensor) und dem Sensor wie folgt einstellen.

1. Taste MENU driicken, um das Hauptmeni anzuzeigen.
2. Driicken Sie auf ¥, um "Stabi." zu wahlen, und dann auf die Taste ENTER.

Echolot Stabilisierung : Aus
TuRx Sensor : SC50/110
Anzeige [HF]
BE M | Sensor Bug-Heck : 0.0
alarnm Sensor Bbd,-Sthd, : n.0
Daten Abstd. Ant/Sens : 0.0
» Susten [LF]
Sensor Bug-Heck : 0.0
Sensor Bbd,-Stbd, : 0.0
#bstd. ant/Sens : 0.0

3. Drucken Sie auf A, um "Stabilisierung" auszuwéhlen, und dann auf die Taste ENTER.
4. Dricken Sie auf ¥, um "An" zu wahlen, und dann auf die Taste ENTER.
5. Drucken Sie auf ¥, um "Sensor" zu wahlen, und dann auf die Taste ENTER.

SC30
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6. Wahlen Sie den Typ des angeschlossenen Satellitenkompasses und driicken Sie dann auf
die Taste ENTER.

7. Stellen Sie die Entfernung zwischen dem/den Sensor(en) und der Antenneneinheit (oder dem
Sensor) des Satellitenkompasses wie folgt ein.
Sensor Bug-Heck: Stellen Sie die Entfernung von der Antenneneinheit zum Sensor in Bug-
Heck-Richtung ein. Wenn sich der Sensor an der Bugseite befindet, stellen Sie einen
positiven Wert ein.
Sensor Bbd.-Stbd.Stellen Sie die Entfernung von der Antenneneinheit zum Sensor in
Backbord-Steuerbord-Richtung ein. Wenn sich der Sensor an der Steuerbord-Seite befindet,
stellen Sie einen positiven Wert ein.
Abst. Ant/Sens: Stellen Sie die Entfernung vom Sensor zur Antenneneinheit in vertikaler
Richtung ein.
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