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AVISOS IMPORTANTES

Geral

» Este manual foi redigido com uma gramatica simplificada para ir ao encontro das necessidades
dos utilizadores internacionais.

» O operador deste equipamento deve ler e seguir as instru¢gdes neste manual.
Uma operagao ou manutengao incorreta pode anular a garantia ou causar ferimentos.

* Nao copie nenhuma parte deste manual sem o consentimento por escrito da FURUNO.

* Em caso de perda ou desgaste deste manual, entre em contacto com o seu distribuidor para o
substituir.

» Os conteudos deste manual e as especificacbes do equipamento podem mudar sem aviso prévio.

* Os ecras de exemplo (ou ilustragdes) apresentados neste manual podem ser diferentes dos ecras
apresentados no seu visor. Os ecras que vé dependem da configuragdo do sistema e das
definigbes do equipamento.

* Guarde este manual para referéncia futura.

* Qualquer modificagdo no equipamento (incluindo software) por pessoas nao autorizadas pela FU-
RUNO invalidara a garantia.

» A empresa referida a seguir assume o papel de nosso importader na Europa, conforme definido
na DECISAO n.° 768/2008/CE.
- Nome: FURUNO EUROPE B.V.
- Enderego: Rotterdamseweg 30A, 2921 AP, Krimpen aan denildssel, Paises Baixos

* A seguinte empresa atua como nosso importador nogReinoyUnido, conforme definido no SI 2016/
1025, conforme alterado pelo SI 2019/470.
- Nome: FURUNO (UK) LTD.
- Endereco: West Building Penner Road Havant Hampshire PO9 1QY, R.U.

* A InstantAccess bar™ é uma marca registrada dasFEURUNO Electric Co., Ltd.

+ SDHC é uma marca comercial registada da SD-3C, LLC.

» Todos os nomes de marcas, produtosy marcas comerciais, marcas registadas e marcas de servigo
pertencem aos respetivos titulares.

Como descartar este produto

Descarte este produto de acordoicomes,regulamentos locais para o descarte de residuos industri-
ais. Para descarte nos EUA( consulte o site da Electronics Industries Alliance (http://www.eiae.org/)
para o

método correto de descarte.

Como descartar uma bateria usada

Certos produtos da FURUNO possuem bateria(s). Para verificar se o seu produto possui uma bate-
ria, consulte o capitulo relativo a Manutencao. Para descartar uma bateria usada, cole fita nos ter-
minais + e - da bateria antes do descarte para evitar incéndio e geragao de calor causada por curto-
circuito.

Na Unido Europeia

O simbolo da lata de lixo riscada indica que todos os tipos de baterias

nao devem ser descartados no lixo padrdo ou em um local de descarte

de lixo. Leve as baterias usadas para um local de recolha de baterias oy

de acordo com a legislagao nacional e a Diretiva de Baterias 2006/66/
CE.

Nos EUA

O simbolo de lago de Mdébius (trés setas a perseguir-se) indica que @ élﬁ

as baterias recarregaveis de Ni-Cd e chumbo-acido devem ser reci-

cladas.

Leve as baterias usadas a um ponto de recolha de baterias, de acordo Ni-Cd Pb
com

as leis locais.



AVISOS IMPORTANTES

Noutros paises
Nao existem normas internacionais relativas ao simbolo de reciclagem de baterias. O nimero de

simbolos pode aumentar quando, no futuro, outros paises criarem os seus préprios simbolos de re-
ciclagem.

N



/\ INSTRUCOES DE SEGURANCA

O operador deve ler as instrugdes de seguranga aplicaveis antes de tentar operar o equipamento.

Indica uma situagéo potencialmente perigosa que, se nao for

A PERlGO evitada, pode resultar em morte ou ferimentos graves.

Indica uma situagéo potencialmente perigosa que, se nao for
AVlSO evitada, pode resultar em morte ou ferimentos graves.

ATEN Ao Indica uma situagéo potencialmente perigosa que, se n&o for
g evitada, pode resultar em ferimentos ligeiros ou moderados.

A Aviso, Atengao

® Acéo Proibitiva

0 Acéao Obrigatéria

A\ AVISO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO.
N&o abra o equipamento.

Somente pessoal qualificado deve
trabalhar dentro do equipamento.

Desligue o interruptor de alimen-
tagdo do radar antes de efetuar a

manutengado da unidade da
antena. Aplique um sinal de aviso
junto do interruptor para indiear
que o interruptor ndo devefser
ligado enquanto a unidade da
antena estiver em manutengéo.

Se a antena girar enquanto
houver pessoal proximo ou
realizandosmanuteh¢céoha
antena,godeocorrer lesdes ou
mortes

N&o desmonte nem modifique o
equipamento.

Incéndio, choque elétrico ou
ferimentos graves podem ocorrer.

no quadro de distribuigdo princi-
pal do navio se houver vazamen-
to de agua no equipamento ou se
0 equipamento estiver emitindo
fumaga ou fogo.

0 Desligue imediatamente a energia

A utilizag&o continua pode
provocar danos graves no
equipamento.

A\ AVISO

@

Use o fusivel adequado.

A utilizagdo de umifusivel
errado poede resultar em danos
a0 €quipamento ou provocar
incéndios.

Mantenha fontes de calor afastadas do
equipamento.

© calor pode alterar a forma do
equipamento e derreter o cabo de
alimentagéo, o que pode causar
incéndio ou choque elétrico.

%,

Nao coloque recipientes com liquido
sobre ou perto do equipamento.

Pode ocorrer incéndio ou choque
elétrico se um liquido derramar no
equipamento.

N&o opere o equipamento com as
maos molhadas.

Choque elétrico pode ocorrer.

Antes de efetuar a manutengdo ao
radar, desligue o disjuntor externo
apropriado.

Desligar o interruptor de alimentagao
nao é suficiente para interromper a
alimentacéo do radar.

e © O

Este equipamento dispde de um
intervalo de latitude valido de 85 °N
a 85 °S. A utilizagéo fora deste
intervalo pode resultar numa
margem de erro superior ao
calcular a posicéo, o rumo, a
marcacao etc.




INSTRUGOES DE SEGURANCA

A\ AVISO

O

Mantenha a area ao redor da
antena livre de cordas e outros
itens que possam se enroscar.

Se a antena ficar emaranhada,
podem ocorrer danos ao

equipamento ou ferimentos ao
pessoal.

A\ AVISO

Certifique-se de que n&o entrou
chuva ou salpicos de agua para o
interior do equipamento.

Essa agéo pode provocar um
incéndio ou choque elétrico.

A AVISO
Perigo de radiagdo por radiofrequéncia

A antena do radar emite radiofrequéncias (RF) eletromagnéticas que podem ser perigosas, em particular para
os olhos. Nunca olhe diretamente para a abertura da antena a curta distancia enquanto o radar estiver em
funcionamento nem se exponha a antena em transmissao a uma curta disténcia. As disténcias em que séo
emitidos os niveis de radiagao por RF de 100, 50 e 10 W/m? sdo indicadas na tabela abaixo.

Nota: Se a unidade da antena for instalada a uma distancia proxima em frente a casa dé'leme, a administragao
pode exigir que a transmissao seja interrompida num determinado setor de rotagao da antenat Isto é possivel.
Solicite ao seu representante FURUNO que disponibilize esta funcionalidade.

Modelo Transcetor | Magnetrdo [ Antena* [100'W/m? 10 W/m?

XN12GFy| 06m | 14m [ 44m

Ei‘;i;?rzo FAR221o0B8)  |RTR-105 (12 kW) XNZOCF | 0| 09m | 30m
XN24CFy[ 03m | 06m | 25m

FNET2040XN12AF 9025 m | 0.73m | 42m

FAR-2018MARK-2  |RTR-131 (12 kW) XN20AF [ 0.17m [ 042m [ 26m

XN24AE NA [028m [ 173m

XN12CF [ 13m [ 27m [ 95m

Eﬁﬁiﬁiﬁg('%’ RTR-106 (25 ki) XN20CF | 1.0m | 1.7m | 68m

XN24CF [ 07m | 13m [ 55m

XN20CF [ 05m | 12m [ 55m

FAR-2328W RTR08 (25 KM MG5436 = o T T om T 20m

XN12AF | 0.82m [ 18m [ 8.84m

FAR-2028-MARK-2 ~|RTR¥82,25k\W) XN20AF | 051m [ 093m [ 576m

XN24AF | 03m [ 07m [ 401m

SN24CF*| 1.7m [ 24m [ 38m

Eﬁg:ggggg('%) RTRAO7 (B0KW)[ oo [SNSOCE™| 14m | 21m | 34m

SN36CF NA [ 05m | 46m

FAR-2338SW  |RTR-109 (30 kW) SN36CF NA [ 026m | 23m

Radarde  |FAR 22281 N8B) RTR-123 XN12CF [ 03m | 07m | 33m
estado FAR.2328-NXT (600 W) XN20CF | 0.24m [ 032m [ 19m
sélido XN24CF 0.19m | 0.29m 1.6 m
SN24CF** | N/A N/A N/A
A [RTR-111 (250 W) SN3OCF~| NA | NA | NA

SN36CF N/A NA | 1.0m

*: Os seguintes valores numéricos, mostrados nos tipos de antena, indicam o comprimento da antena.
[12]: 4 ft, [20]: 6,5 ft, [24]: 8 ft, [30]: 10 ft, [36]: 12 pés

**: Indisponivel em radares de tipo IMO. ***: 500 W, para embarcagdes com bandeira japonesa.




INSTRUGOES DE SEGURANCA

/A ATENGAO

Para efeitos de seguranga da embarcagéo A preciséo e a resposta de registo deste
e da tripulagdo, ndo se baseie em qualquer TT estdo em conformidade com as
auxiliar de navegacao. normas IMO. A preciséo de rastreio é
Contudo, o navegador tem a responsabili- afetada pelo seguinte:
d?de d'e v.erlflcar todqs 0s aUX|I|a.re~s * Apreciséo de rastreio é afetada pelas
disponiveis para confirmar a posi¢ao. Os mudangas de rota. E necessario entre um a
auxilios eletronicos n&o substituem os dois minutos para repor a precis&o total dos
principios bésicos de navegacéo e o bom vetores ap6s uma mudanga de rota repentina.
sSenso. (O total real depende das especificagdes da
« Este TT rastreia automaticamente alvos de girobussola.)
radar adquiridos automaticamente ou manual- ¢ O total de atraso do rastreio é inversamente
mente e calcula seus cursos e velocidades, proporcional a velocidade relativa do alvo.
indicando-os por vetores. Como os dados O atraso é de cerca de 15-30 segundos
gerados pelo plotador automatico sédo basea- para velocidades relativas altas; 30-60
dos nos alvos de radar selecionados, o radar segundos para velocidades relativas baixas.

deve sempre estar devidamente ajustado
para uso com o plotador automatico, garantin-
do que os alvos necessarios ndo sejam
perdidos e que alvos indesejados, como
reflexos do mar e ruidos, ndo sejam adquiri-
dos nem rastreados.

+ A precisao do rastreio de alvos e do calculo
de vetores pertinentes é influenciada pelos
seguintes dados:

- Intensidade do eco
- A precisdo nagmedicao’de alcance;
caracterizada por erros, de medicdo

+ Um alvo nem sempre significa uma massa aleatorios e enviesados:
de terra, um recife, um navio ou outras - A precis@o,da medicédo angular;
embarcacgdes a superficie, podendo também caracterizada pela forma do feixe, brilho do
significar a existéncia de retornos proveni- alvo e erros de vies.
entes da superficie do mar e reflexos. A = Largura doypulso de transmissao de radar
medida que o nivel de desordem muda com - Erro de rumo’do giroscopio
o ambiente, o operador deve ajustar correta- - Errodo velocimetro
mente os controles A/C SEA, A/C RAIN e - Corrente e vento (set & drift)
GAIN para garantir que os ecos dos alvos mMudanca de rota (préprio navio e alvo)

ndo sejam eliminados da tela do radar.

Os dados gerados por TT, AIS e plotador
de video destinam-se apenas para
referéncia.

Consulte as cartas nauticas oficiais para obter
informacdes detalhadas e atualizadas.

ETIQUETA DE AVISO

Etiquetas de aviso estao afixadas no equipamento. Nao remova qualquer etiqueta.
Se uma etigueta estiveriadsente ou danificada, entre em contato com um agente ou
revendedor da FRUNO para substitui¢éo.

A\ WARNING A A DANGER
To avoid electrical shock, do not . . Electrical shock hazard. . .
remove cover. No user-senviceable| Nome: Etiqueta de aviso 1 Tum off pouer betre] NOMe: Etiqueta de Aviso
Tipo: 86-003-1011-3 A ' Tipo: 03-160-1042-0
snozunenrsnl N.° de codigo: 100-236-233-10 Cadigo N°: 100-302-750-10
ERBTY .
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INTRODUGAO

Uma palavra para o proprietario do radar maritimo da série FAR-22x8/
23x8

Parabéns por escolher a série de radares FURUNO FAR-22x8/FAR-23x8. Estamos confiantes
que ira perceber o porqué de FURUNO se ter tornado sinénimo de qualidade e fiabilidade.

Desde 1948, a FURUNO Electric Company tem gozado de uma reputacéo invejavel gragas ao
seu inovador e confiavel equipamento eletrénico maritimo. Esta dedicacao a exceléncia é poten-
ciada pela nossa vasta rede global de agentes e distribuidores.

O seu radar foi concebido e construido para estar a altura das rigorosas exigéncias do ambiente
marinho. No entanto, nenhuma maquina tem capacidade para desempenhar as suas fungbes em
caso de instalagao, operacao e manutengao indevidas. Por favor, leia atentamente e siga os pro-
cedimentos recomendados para operagao e manutencao. Gostariamés de ouvir sua opiniao,
como usuario final, sobre se estamos alcangando nosso obijetivo.

Obrigado por considerar e comprar equipamentos FURUNO.
Funcionalidades

+ A série FAR-2xx8 consiste nos seguintes modelosfe configuracdes:

Modelo Bandha dfa Tuar:?:::: ddea Potén’cia de Localizagao do
frequéncia o %1 saida transcetor
monitor.
Radar de magnetrao
FAR-2218 19,0” 12 kW Unidade de antena
FAR-2218-BB Fornecimento local 12 kW Unidade de antena
FAR-2318 2317127 12 kW Unidade de antena
FAR-2018-MARK-2 19,07/27” 12 kW Unidade de antena
FAR-2228 Banda X 19,0” 25 kW Unidade de antena
FAR-2228-BB Fornecimento local 25 kW Unidade de antena
FAR-2328 23,1727 25 kW Unidade de antena
FAR-2028-MARK-2 19,07/27” 25 kW Unidade de antena
FAR-2328W 23,1727 25 kW Unidade de
transcetor
FAR-2238S 19,0” 30 kW Unidade de antena
FAR-2238S-BB Fornecimento local 30 kW Unidade de antena
FAR-2338S Banda S 23,1727 30 kw Unidade de antena
FAR-2338SW 23,1727 30 kW Unidade de
transcetor
Radar de estado sdlido
FAR-2228-NXT 19,0” 600 W2 Unidade de antena
FAR-2328-NXT Banda X 2317127 600 W2 Unidade de antena
FAR-2228-NXT-BB Fornecimento local 600 W2 Unidade de antena
FAR-2238S-NXT 19,0” 250 W Unidade de antena
FAR-2338S-NXT Banda S 23,1727 250 W Unidade de antena
FAR-2238S-NXT-BB Fornecimento local 250 W Unidade de antena

Xiii



INTRODUCAO

"1: As distancias de visualizagao sao as seguintes:
* MU-190/MU-192/MU-190HD/MU-192HD/MU-270W: 1020 mm * MU-231: 1200 mm

2: 500 W, para embarcagdes com bandeira japonesa.

» Dois métodos de operacdo estido disponiveis: a unidade de controle de fornecimento padrao
(RCU-014) e a unidade opcional de trackball (RCU-015/RCU-016). O descanso de palma er-
gonomicamente projetado na unidade do trackball torna o uso facil.

» Operacao simples com funcionalidade de menu "apontar e clicar".

» Todas as fungdes podem ser acessadas usando apenas a unidade de trackball, entretanto, as
unidades de trackball RCU-016 n&o possuem bot&do de energia.

* TT, AlS, Mapa de Radar, Interswitch e o exclusivo Analisador de Alvos da FURUNO séo forne-
cidos como padrao.

» Alarmes CPA/TCPA.
* Os alvos ativam a zona de alarme definida pelo utilizador ao entrar ou sair da zona.

» A funcgao do Analisador de alvos ajuda a encontrar alvos em areas de elevado ruido (chuva/
neve) ou onde existir interferéncia de reflexos da superficie. (Disponivel apenas para tipos B/
W.)

* A série FAR-2xx8 esta em conformidade com a norma MED 2014/90/UE e também com as se-
guintes diretivas: IEC62388, IEC 62288, IMO MSC. 192(79):

Normas de terminologia utilizadas neste manual

Este manual utiliza as seguintes normas de terminologia:

Terminologia Significado,ou exemplo de utilizagao
Selecionar + Use o trackball ou a roda de relagem na unidade de controle para mover
o cursor sobre o itefm a ser 'selecionado’ e, em seguida, clique com o botéao
esquerdo.

¢ Com um menuyaberto: Rrima o nimero de menu apropriado.

Clicar com o botdo | Prima o botdo esquerdo do rato.
esquerdo do rato

Clique com o botdo | Prima6 botdo direito do rato.

direito.

Unidade de controlo | Refere-seya Unidade de controlo RCU-014, salvo se especificado em con-
trario.

Abra o menu. Pressione a tecla MENU para mostrar o [MENU].

Feche o menu. Pressione a tecla MENU para fechar o [MENU].

Para fins de brevidade, todos os procedimentos neste manual utilizam os termos "Abrir o menu."
e "Fechar o menu".

Numeros do programa

Por favor, aceda ao seguinte URL se precisar de informagdes sobre o software:
http://www.furuno.com/en/merchant/radar/FAR-22x8 23x8/#SoftwareVersion

Sistema N.® do N.° cia Observagoes
programa versao
Unidade da antena (comum a todas as antenas)
SPU 0359281 02.xx Para o radar de magnetrao
SPU 0359286 02.xx Para radar de estado sélido em banda S
SPU 0359477 02.xx Para radar de estado sdlido de banda X
IF-SPU 0359560 02.xx Para radar magnetron MARK-2
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Sistema N.® do N.° c!a Observagoes
programa versao
MTR-DRV Manual de Op- 01.xx
eragao

MTR-PWR 0359556 01.xx Para radar magnetron MARK-2
PM 0359296 01.xx
RF-Converter 0359302 01.xx Para radar de estado solido em banda S
RF-Converter 0359414 01.xx Para radar de estado sdlido de banda X
Unidade do processador: RPU-025
MAIN 0359377 04.xx
SUB 0359380 04.xx
Unidade de controlo: RCU-014/015/016
KEY | 0359385 | 01xx |

xx: Observa alteracées menores no software.

Sobre os programas utilizados em tipos A/B/W com funcionalidade de Plotador de Ra-
dar

Ubiquitous QuickBoot™ Copyright© Ubiquitous Al Corporation. Todos osddireitos reservados.

Partes deste software séo copyright© 2016. O Projeto FreeType (www.freetype.org). Todos os
direitos reservados.

Este equipamento inclui GPL2.0, LGPL2.0, Apache, BSD, MIT ou outros softwares licenciados.
Para obter mais informagdes sobre o software,@ceda,ao seguinte URL.:
https://www.furuno.co.jp/pt/contact/cnt_oss _.e01.html

Tipo de radar e disponibilidade da funcao

Este radar esta disponivel em varios tipos de especificagbes para atender aos requisitos das Au-
toridades, e a disponibilidade de fun¢g@es depende do tipo de especificagao. A tabela abaixo apre-
senta a fung¢ao que tem disponibilidade limitada. Este manual fornece descri¢cdes de todas as
funcbes desta série de radares e esforcamo-nos para realgar no texto as fungdes que tém dispo-
nibilidade limitada. Para informacdes'mais detalhadas sobre a disponibilidade da fung¢ao, consul-
te a arvore de menumna parte finalddeste manual.

Abreviacoes de tipo e0 seu significado

OMI: Satisfaz os requisitos IMO e esta em conformidade com os regulamentos IMO
A: Especificagbes préximas da IMO

B: Especificagcbes padrao de pesca

R: Rio Russo

W: Ferry de Washington

Disponibilidade de func¢ao e tipo de especificagao

Fungao Tipo
oMmI ATEN B R w

Selecao do simbolo Nao Nao Sim Nao Sim
deTT
Limitagcao do alcance Sim Nao Nao Sim Nao
na zona de aquisi¢céo
Rastreio automatico Nao Sim Sim Nao Sim
do alvo
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duplo

Fungao Tipo
OMI ATEN B R w
Apresentagao do Nao Sim Sim Nao Sim
grafico
Eco de cor Nao Nao Sim Nao Sim
Unidade de intervalo Nao Nao Sim Nao Nao
do cursor
selegcao
Tamanho do cursor Nao Nao Sim Nao Sim
Area de eco Nao Nao Sim Nao Sim
configuragéo
Cor da marca Nao Nao Sim Nao Sim
Marca ¢/ linha Nao Nao Sim Nao Sim
Intervalo [0,125], Igual a IMO [0.125]***, Igual a IMO Igual a B
[0,25], [0,5], [0.25], [0.5],
[0,75], [1,5], [0.75], [1],
(3], [6], [12], [1.5], [2], [3],
[24], [48], [4], [6], [8],
[96] [12], [16],
[24], [32],
[48], [96],
[120]*
Unidade de alcance | [NM] apenas | Iguala IMO | [MN], [SM], Igual a IMO Igual a B
[km], [kyd]
Unidade VRM - Nao Nao Sim Nao Nao
unidade selecionavel
Rastreio - Outro Nao Sim Sim Nao Sim
navio
Eliminador de rastos Nao Néao Sim Nao Sim
Rastos - Cor Nao Nao Sim Nao Sim
Rastos - Ocultar Nao Nao Sim Nao Sim
Rastos - Longos Nao Nao Sim Nao Sim
Rastos - Estreitos Nao Nao Sim Nao Sim
Marcador WPT Nao Sim Sim Nao Sim
Analisador de Alvo Nao Nao Sim Nao Sim
Cursor de rede Nao Nao Sim Nao Sim
Tipo de Alvo para Nao Nao Sim Nao Sim
Adquirir
Verificar definicdo de Nao Nao Sim Nao Sim
area
Exibir Rolagem™** Nao Nao Sim Nao Sim
Exibicao de radar Nao Sim Sim Nao Nao

*: A configuracao de intervalo [120] esta disponivel apenas quando a unidade de intervalo esta

definida para km,kyd.

**: Disponivel apenas para tipos B/W.
***. A configuragdo de intervalo [0.125] esta disponivel apenas quando a unidade de intervalo é

definida como [NM] ou [SM].
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Especificacoes avancadas de pesca

Os seguintes recursos do plotador de radar estarao disponiveis ao atualizar o software para es-
pecificagcdes avangadas de pesca e instalar a placa RP na unidade processadora. Consulte o seu
revendedor local sobre a atualizacao de software e a instalagao da placa RP.

* Uma variedade de fungdes relacionadas ao plotador.
(Aumento da capacidade de memdria para rastreamento do proprio navio e de outros navios,
fungao de personalizagao de cor da trilha do navio, fungdo de marca/linha, aumento da capa-

cidade de memaria para marca de origem, lista de marcas de origem, etc.)

» Funcgao de personalizagao de simbolos TT/AIS.

» Faixa dindmica aprimorada para uma funcao EAV (Média de Eco) mais completa.

» Compativel com a unidade de controle RCU-031 especialmente projetada para pescarias.

Para obter detalhes sobre as especificagdes avangadas de pesca, consulte o manual do operador

(OME-36521).

Funcodes de processamento de sinal

Este radar possui as fungdes de processamento de sinal listadas‘a tab€la abaixo.

Fungao Descrigao Referéncia
Supressor de Suprime interferéncias provocadas por outros radares. Consulte a
interferéncias A interferéncia recebida simultaneamente de multiplos section 1.22

radares pode ser dificil de reduzir.

Esticar eco Aumenta ecos de alvos, especialmente ecos pequenos. Consulte a
Suprimir a interferéncia, os reflexos do,mar e da chuva antes | section 1.23
de utilizar a expansao de'ecosypara evitar o aumento de ecos
nao desejados.

Média de ecos O radar realiza afamostra de ecos em cada varrimento. Consulte a
Os alvos que apresentam uma grande alteracao a cada var- | section 1.24
rimento sdo consideradas reflexos e sdo reduzidos para que
apenas séjam apresentados ecos de alvos legitimos.

Eliminacao au- Distingue reflexos do eco do radar e, em seguida, reduz au- | Consulte a

tomatica de reflexos | tomaticamentejo reflexo. section 1.25

Supressor de ruido |4Reduz'o ruidé branco e melhora a relagdo S/N no ecra Consulte a
processando o filtro de média mével ponderada para os ecos | section 1.26
recebidos na direcdo de alcance. Use esta fungdo com cau-
tela:Podem desaparecer alvos fracos do ecra ou a resolucéo
do intervalo pode piorar.

Declaragao CE/UKCA

Com relacao as declaragcées CE/UKCA, consulte nosso site (www.furuno.com) para obter mais
informacgdes sobre declaragdes de conformidade RoHS.

Divulgacgao de informagoes sobre a RoHS da China

Com relacao as informagodes sobre China RoHS para os nossos produtos, consulte o nosso site

(www.furuno.com).
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Manual do Operador e Guia do Operador

O Manual do Operador e o Guia do Operador para este equipamento podem ser
visualizados em nosso site oficial. Vocé também pode baixa-lo pelo Cédigo de
Resposta Rapida a direita ou pelo URL abaixo.

https://www.furuno.com/pt/support/manuals/
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ADVERTENCIA

Os radares do tipo IMO devem estar interligados aos seguintes sensores aprovados.
Para outros tipos de radares, recomenda-se conectar os seguintes sensores aprovados:
» EPFS que cumpra os requisitos da resolugado MSC.112(73) da IMO.
* Bussola giroscépica (ou dispositivos equivalentes) que cumpram os requisitos da resolugédo A.424(Xl) da IMO.
» SDME que cumpra os requisitos da resolugdo MSC.96(72) da IMO.

O radar deve estar interligado via HUB-3000 a outras unidades de processamento FURUNO com portas LAN aprovadas.

Banda X (TR-UP, Antena CF)

para FAR-2228-NXT(-BB)/2328-NXT

600 W (500 W, para embarcacées com bandeira japonesa)
(c/ Monitor de Desempenho PM-32B*7)
XN12CF-RSB128-123

XN20CF-RSB128-123

XN24CF-RSB128-123

Submonitor +=-======---z-
100-115/220-230 VAC @----------%x-

19, 50- 60 Hz (para descongelador)

\

s

Unidade’de Antena

Cabode

Obs.: A configuragao basica € mostrada com uma linha solida. Para notas de rodapé, veja
"Notas" on page xxiv.

para FAR-2218(-BB)/2318. 12 kW

XN12CF-RSB128-105
XN20CF-RSB128-105
XN24CF-RSB128-105

| Unidade de @ontrolo
RCU-014 od'RCU-045

* Unidade de controlo’
; RCU-016 H

Unidade de Monitor*?
MU-190/MU-192/MU-231/MU-270W
ou
Unidade de Manitor*?
HDA19T22-FUD-MA1/MA4-FAGA
JH23T44-FUD-MR1-AOAA
ou

Unidade de Monitor*?
MU-190HD*11/MU-192HD

100-230 VCA @—

100-240 VCA @—
24V CC @—

100/115/

2201230 VAC 12-24VCC 0—7

19,50-60 Hz j=z-=-==----1 '
@ - - - Retificado r-

: Concentrador inteligente:
100-230VCA0—E HUB-3000" ;

Sensores ----------! o
(formato IEC61162-450 Ed. 1) ; b de Comutagdo:

100230VCA@—  TUB-100

SENSOrES - =mmmmmmmg=mmmmsmmmmmsmmmmnnnnnnns
(formato IEC61162-450 Ed.2). .

VDR = cecemene + Concentrador inteligente
(formato IEC61162-450) HUB-3000* :
100230 VCA @— ...l
VDR (RGB analégico) - -==-==-=---
100230 VAC 10, 5060 Hz @ - === == === x === x=xmanae-

100/110/120/200/ ! son
2201240 VAC @---; onte de alimentagao ;
10,5060 Hz  be---een SR

(com Monitor defDesempenho PM-32A*7)

para FAR-2228(-BB)/2328, 25 kW
(c/ Monitor de Desempenho PM-32A%7)

XN12CF-RSB128-106
XN20CF-RSB128-106
XN24CF-RSB128-106

------- antena*® — - Fornecimento padrao
----- : Fornecimento opcional ou local

~ooi . Mouse USB__ |

++--{ Dispositvo USB*
-...-i Girocompasso*! (formato AD-10)
----1 Girobussola*' (formato IEC61162)
----i Transmissor-recetor de AIS
Unidade de [ =" : EPFS*2 (GPS) i
processador | TTTTTTTTTTTTTTTTTTmTTmmmmmmmmmns
RPU-025 gonosacane-- emenenanes eeeesnenaae
----- + SDME (Registo de velocidade) '
-1 AMS (formato IEC61162)
----- + ECDIS :
--.-iAMS Contacto)*
Para
energia CA  |----- » Submonitor 1 do ECDIS*® :
Para e T T T LD
energia DC  [----- + Submonitor 2 do ECDIS*® :
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Banda X (TR-UP, Antena AF)

—— : Fornecimento padrdo

para FAR-2018-MARK-2, 12 kW
(c/ Monitor de Desempenho PM-32A*7)

I® — = XN12AF-RSB146-131
..... : Fornecimento opcional ou local % XN20AF-RSB146-131
e XN24AF-RSB146-131
Unidade de Antena
— (XN
Monitor secundario -=-------- para FAR-2028-MARK-2, 25 kW
‘ (c/ Monitor de Desempenho PM-32A*7)
100-115/220-230 VAC XN12AF-RSB146-132
1g,50-60 Hz (para © ¢ XN20AF-RSB146-132
descongelador) XN24AF-RSB146-132
Cabo de antena*™®
Unidade de Controlo | oot Mouse USB
RCU-014ouRCU-015 | | | .
------------------- ---- Dispositivo USB* !

Unidade de Monitor*®
100-230VCA @~ 111-190/MU-192/MU-270W
ou
100/115/ 12-24\/CC @ Unidade de Monitor*®
20230VAC oo o U9 D
19, 50- 60 Hz @ - Retificador i-*
_____________ o
1001115/ 1224VCC @4 Unidade de Monitor*®
220230 VAC oo H i MU-192HD E

: Concentrador inteligente .

100230 VCA @— HUBa000
SENSOreS «mmmmmmmndt 1y 0 o AT o
(formato IEC61162-450 £d.1); 1P ‘Leu(?;‘gga‘?“ -
100230VCA @— ol
ou
Sensores ---------

(formato IEC61162-450 Ed.2) :
_____________ i ConCentradogjinteligente

VD € .
(formato IEC61162-450)  : HUB-3000:° :
100-230VCA @ Mt ...

24VCC @ == -=mnrmrmnmmemnmeas
100/110/120/200/220/240 VAC o iV Fontede i
19, 50-60 Hz . alimentagédo .
. AC-DC :

XX

Unidadé de
Progessas
mento
RPU-025

Para energia

Para energia

.......................................




Banda S (TR-UP)

Unidade de Antena

para FAR-2238S(-BB)/2338S, 30 kW
(com Monitor de Desempenho
PM-52A*7

SN24CF-RSB129-107*"
SN30CF-RSB129-107*"
SN36CF-RSB129-107

Monitor secundario «=----=======-=--~ ¥

100-115/220-230 VAC @ ------=====-----

1@, 50-60 Hz
(para descongelador)

Unidade de controlo

CONFIGURACAO DO SISTEMA

Unidade de Antena

para FAR-2238S-NXT(-BB)/2338S-NXT,
250 W

(com Monitor de Desempenho
PM-52B*7)

SN24CF-RSB133-111*"
SN30CF-RSB133-111*"
SN36CF-RSB133-111

i | Cabo da antena

RCU-014 ou RCU-015
; Unidade de controlo RCU-016
| Mouse USB -
| Dispositivo USB™ i----
Unidade de
Monitor*?
MU-190 ou
100230 5 @—{  MU-192.0u
2, - MU-231 ou
MU-270W
ou
12-24VCC @ Unidade de Monitor*?
1001115/ e ' MU-192HD
220/230 VAC @- - -} Retificador i *
10,50-60Hz T ou
100-240 VCA @— Unidade de Monitor*®
HD19T22-FUD-MA1/MA4¢FAGA
24VCC @ 11123T14-FUD-MR14A0AA
100-230 VCA . Concentradorinteligente 1,
1@, 50-60 Hz E HUB-3000% :
SENSOres - - - - - sa--= b Y o
(formato IEC61162-450 Fd.1) : Wb de Comutagdo:
100230V0A @—  WHiYBH100
ou
Sensores: - - - - - - =& ROREEEEEEEEEEEEEEEH
(formato IEC61162-450 Ed.2) %) Concentrador i
VDR:--evesennnd inteligente :
(formato IEC61162-450) HUB-3000*¢ :
100-230VCA @— ..o
o)
(RGB analogico)
100-230 VCA @--=rennrmmemmnrmnsmnnpons

10, 50-60 Hz

mmm———

440 VCA 0 Transformador
1@, 50- 60 Hz : :

Unidadé de
processador
RPU-025

—— : Fornecimento padréo
----- : Fornecimento opcional ou local
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Banda-X (TR-DOWN)

100-115/220-230 VAC &
1@, 50- 60 Hz
(para descongelador)

Unidade de Antena

para FAR-2328W, 25 kW
(com Monitor de Desempenho
PM-32A)

XN20CF-RSB130
XN24CF-RSB130

Guia de ondas

Submonitor

Unidade de transcetor

RTR-108

—— : Fornecimento padréo

Unidade de controlo

RCU-014 ou RCU-015

Unidade de

Monitor*®

100-230 VCA MU-231 ou

1@, 50-60 Hz MU-270W
100/115/ S o SO
2201230 VAC 12-24VCC @-: -4 Unidade de Monitor* :
10, 50- 80 HZ + < - c e memne b i :
o --iRefificador + §  MU-192HD
...................... oU ..
100-240VCA @--i Unidade de Monitor*? ;
24VCC @i HD19T22-FUD-MA1/MA4-FAGA :
______________________ oS

100-240VCA @  Unidade de Mafiitor*3
24\vCC e— JH23T14-FUD-MRT-AOAA

19,5060Hz * 771 4 HuB-3000+ 4 |
SENSOres: --xmnmmwafp i~ 7T

(formato IEC61162-450 Ed.1) ;" Ofe COMu12¢30
100230VCA @— i

ou

SEeNSOres -==-==nsmmg====mmm=smsmssnnnnny

(formato IEC61162-450 Ed.2) i Concentrador
VDR ------------1 inteligente :

(formato IEC61162-450) :  HUB-3000*
100-230VCA @— ...
VDR (RGB analdgico) - -====================-
100-230 VCA @--=--snmsneemmnneenn- .

10, 50-60 Hz

440 VCA @--1 Transformador ¢--*

19, 50- 60 Hz L.

Unidade de
Procéssamento
RPU-025

: Fornecimento opcional ou local




Banda S (TR-DOWN)

CONFIGURAGAO DO SISTEMA

Unidade de Antena = ——eu

para FAR-2338SW, 30 kW
(com Monitor de Desempenho PM-52A)
SN36CF-RSB131

100-115/220-230 VAC @--------
1@, 50- 60 Hz
(para descongelador)

Cabo de sinal

FURWLI®
—_—

—— : Fornecimento padréo
----- : Fornecimento opcional ou local

Cabo coaxial

Submonitor .--------

Unidade Transceptora
RTR-109

Cabo da antena

Unidade de controlo
RCU-014 ou RCU-015 :Bussola'giroscopica*' (formato AD-10) :
" Unidade de controlo RCU-016
. MousoUs - -+ PRG0N e formato IBCO1162) |
| Dispositivo USB? -1
U&f:i?:rge ----iTransmissor-recetor de AIS
200230VAC | Momtor™ o  f R R e
18,50-60 Hz MU23(lieu
MU-270W
_________ o - EPFS* (GPS) E
1224VCCe@---+ Unidadede i [T\ g, | t-rmmmmmmmmmmemmememeeiiieeees
10015/ e Monitor*3
220230 VAC @ -4 Retificador +* :  MU-192HD .
10,50-60Hz  +===---=---=s 1 NET ST b L LA L LIALE
ou Unidade de |- : SDME (Registo de velocidade)
100-240VCA @—  Unidade de Menitor*? Processamento | *TTTTTTTTTTTTTTTTTTTmmmmmmmmmoees
24vCC @—| JH23T14-FUD-MRI:AOAA RPU-025
i Congentradord | |- : AMS (formato IEC61162) :
200230VACg ..+ ginteligente +____| [ crTTmmmmmmmmmmmmemmmmemmemeess
19, 50- 60 Hz E HUB-3000* E
Sensores —aTT EoDlS
(formato IEC61162-450/E6h1) ~~~~! 1l 6 Comutagao:
100230vCRe— __HUB100
ou | s
Sensores «-------- s S I SO ' AMS (Contacto)* :
(formato IEC61162-450 Ed.2)}  Concentrador | S
VDR ---=-----t inteligente
(formato [EC61162-450):  HUB-3000%¢ ; | (
100230VCA @= oot  Submonitor 1 do ECDIS*®
et [
(RGB analégico)
200-230 VAC @--vcvmrmmmnmnmnmnnnn- e I : Submonitor 2 do ECDIS*®
18, 50- 60 Hz ; e emeem e
440 VCA 0—1 Transformador r
1@, 50- 60 Hz .




CONFIGURAGAO DO SISTEMA

Categoria de unidades

» Unidades de antena: Expostas as condi¢gdes meteoroldgicas. « Outras unidades: Protegidas das
condigbes meteoroldgicas.

Notas

1) A bussola giroscopica deve ser do tipo aprovado para efeitos de conformidade com a resolu-
¢ao IMO A.424(XI) (e/ou resolugédo A.821(19) para instalacdo em HSC). O giroscépio deve
também ter uma taxa de atualizagdo adequada para a taxa de giro do navio. A taxa de atua-
lizagdo deve ser superior a 40 Hz (HSC) ou 20 Hz (embarcagéo convencional).

2) O EPFS deve ser do tipo aprovado para efeitos de conformidade com a resolugédo IMO
MSC.112(73).

3) Os monitores listados na tabela a seguir foram aprovados pela IMO.
Se um monitor diferente for utilizado em embarcagdes IMO, seu didmetro efetivo deve atender
aos requisitos aplicaveis da Categoria.

* CAT 1 e CAT 1H: didmetro efetivo de 320 mm ou superior
+ CAT 2 e CAT 2H: didmetro efetivo de 250 mm ou superior
» CAT 3: didmetro efetivo de 180 mm ou maior

Categoria Fabricante Modelo D_|stan_C|a (~je
visualizagao
CAT1e FURUNO MU-231 1,20 m
CAT 1H MU-270W 1,02 m
Hatteland Display | JH 23T14 EWUD 1,20 m
HD 26121 MMD 0,99 m
HD 26722 FUD 0,99 m
HD 27722 FUD 1,07 m
HD 32T22,FUD 0,64 m
HD$5T22 FUD 1,09 m
Inventario dofNortey, WA270-01-MON-01 1,07 m
WE270FU* 1,07 m
WA460-01-MON-01 0,60 m
CAT 2e FURUNO MU-190/192**/190HD/192HD 1,02 m
CAT 2H Hatteland'Risplay | JH 19T14 FUD 1,02 m
JH 20T17 FUD 0,88 m
HD 19T22 FUD 1,02 m
HD 24T21 FUD 1,12 m
HD 24T22 FUD 1,12 m
CAT 3 FURUNO MU-152 1,02 m
Hatteland Display | JH 15T17 FUD 1,02 m
HD 15T22 FUD 1,02 m

*: Aprovado apenas pelo CCS (n&o aprovado pelo MED). Quando o WE270FU é utilizado com
o FAR-20x8-MARK-2, o equipamento ndo esta em conformidade com o CCS nem com o
MED.

**: Nao esta em conformidade com a certificacdo HK (a partir de margo de 2025).
Para instalacédo e operagéo de outros monitores, consulte os respectivos manuais.
Para tipos BB, deve ser preparada uma unidade de monitor pelo utilizador.
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CONFIGURAGAO DO SISTEMA

Caracteristicas de saida de contacto para alarmes:
* (Corrente de carga) 250 mA;
+ (Polaridade) Normalmente aberta: 2 portas, Normalmente fechada: 2 portas;

» Também é possivel recorrer a E/S de série para os alarmes, em conformidade com a IEC
61162-1.

Para configurag¢des incluindo trés ou mais radares, ou incluindo um unico ECDIS ou radar de
cartas, conecte via um HUB-3000. Para dois radares, HUB-100 pode ser utilizado.

Para conexdo a um VDR ou sensor IEC61162-450 Ed.2, a conexao deve ser feita via o HUB-
-3000.

Algumas configuracdes de antena ndo dispdéem de um monitor de desempenho integrado.
Este tipo de antena nao é utilizavel por radares de tipo IMO.

Somente para conexao com ECDIS ndo-FURUNO. Para a conexao de radares ou plotters, a
conexao deve ser feita na antena do radar (ou na unidade de transceptor) através do conector
do submonitor.

Disponivel apenas para tipos A/B/W com funcionalidade de Radar Plotter.

10)Caixas de jungéo sao necessarias para cabos de antena com temprimento superior a 100 m

(apenas para radar de banda TX R-UP). Comprimento maximo do,caba’eé 400 m.

11)Indisponivel em radares de tipo IMO.

XXV



CONFIGURAGAO DO SISTEMA

Esta pagina foi deixada em branco intencionalmente.
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1.

VISAO GERAL OPERACIONAL

1.1

Descricao geral dos controlos

Estao disponiveis dois de tipos de unidades de controlo para o seu FAR-2xx8: um te-

clado completo (RCU

-014) ou controlo manual (RCU-015/RCU-016).

A maioria das operagdes pode ser realizada com um dos tipos de unidade de contro-
lo. Ao longo do manual, os procedimentos sdo descritos tendo em conta a utilizagao
do RCU-014, salvo indicagdo em contrario.

1.1.1 Unidade de controlo RCU-014
Pode controlar quase todos os aspetos do seu radar a partir do RCU-014. A imagem
e a tabela abaixo apresentam uma descricdo geral da unidade de controlo com uma
breve descricdo dos controlos
@ @ ©) C?
| NN
@| O ONO
\./ (R )  (acran)  (acsea) “G.caN )
-
2 \/
= orr I \orrses } —
R TILZEEX @ Aca
= +
® @
N.° Nome do controlo Descrigdo
1 Botdo de alimentagdo | Ligar ou desligar a alimentagéo. Veja section 1.2.
2 EBL Controlos « EBL teclas Ligar ou desligar EBL.
+ EBL Botdo: Mover EBL selecionada.
Veja section 1.33.
3 BRILL Botao Ajustar o brilho dos ecos e do ecra. Veja section 1.3.
A/C RAIN Botao Ajustar a redugao automatica/manual de reflexos de chuva. Veja
section 1.21.
A/C SEA Botao Ajustar a reducéo automatica/manual de reflexos de mar agitado.
Veja section 1.20.
GAIN Botao Ajustar o ganho (sensibilidade). Veja section 1.19.
4 VRM Controlos * VRM teclas Ligar ou desligar VRM.
* VRM Botao: Mover VRM selecionado.
Veja section 1.32.
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N.° Nome do controlo Descrigao
5 Teclas de fungédo (F1 a | Executar uma fungao pré-registada. Veja section 1.9.
F4)
ALARM ACK chave Reconhecer alertas ativos. Veja section 1.52.
STBY TX chave Alternar o funcionamento do radar entre transmissao (TX) e modo
de espera (STBY). Veja section 1.16.
6 1, HL OFF chave « Com o menu aberto: Selecione o item do menu "1".

* Pressione e segure para ocultar a linha do cabegalho, os anéis
de alcance e o simbolo OS. Liberar para mostrar novamente os
itens ocultos. Veja section 1.43.1.

2, EBL OFFSET chave

+ Com o menu aberto: Selecione o item do menu "2".

* Define o valor positivo/negativo como “+”. Veja section 1.14 e
section 1.10.

* Proceder ao deslocamento ou reposi¢ao da EBL. Veja
section 1.34.

3, MODE chave

« Com o menu aberto: Selecione o item do menu "3".
+ Alterar o modo de orientagdo. Veja section 1.30.

4, OFF CENTER chave

* Com o menu aberto: Selecione o item’do menu "4".
« Ativar ou desativar o descentramento. Veja section 1.36.

5, CU/TM RESET
chave

+ Com o menu aberto: Selecione o itemydo menu "5".

* Modo de orientacéo por rota: Repor a linha de rumo a 000°.
Veja section 1.30.

* Modo de movimento verdadeiro: Desloque a posig¢ao do proprio
navio para 75% do raio na direcdo oposta ao rumo atual. Veja
section 1.30.

6, INDEX LINE chave

+ Com o menu aberto: Selecione o item do menu "6".

* Pressao breve: Selecionar uma linha PI. Veja section 1.40.

* Pressionere segure: Mostrar ou ocultar a linha Pl selecionada.
Veja section 1.40.

7, VECTOR TIME
chave

« Com'o menu aberto: Selecione o item do menu "7".
+ Alterar o tempo do vetor. Veja section 3.12.2.

8, VECTOR MODE
chave

«iCom o0'menu aberto: Selecione o item do menu "8".

+ Define o'valor positivo/negativo como “-". Veja section 1.14 e
section 1.10.

< Alternar entre vetores verdadeiros e relativos. Veja
section 3.12.

9, TARGET LIST chave

«“ Com o menu aberto: Selecione o item do menu "9".
* Mostrar ou ocultar a lista de objetos TT/AIS. Veja
section 3.10.3.

CANCEL TRAILS
chave

Sem o menu aberto (veja section 1.37.2):

* Pressao breve: Alterar o tempo de apresentagéo do rasto.

* Pressione e segure: Eliminar os rastos apresentados.

Com o menu aberto (veja section 1.5):

* Volte um nivel no menu. Fecha o menu se o nivel superior for
apresentado.

» Cancelar alteragbes efetuadas a uma definigdo de menu.

0, BRILL chave

« Com o menu aberto: Selecione o item do menu "0".
+ Alterar o esquema de cores. Veja section 1.45.

ENTER MARK chave

Dentro da area de visualizacdo operacional (ODA):

Inserir uma marca. Veja section 1.43.

Com o menu aberto:

Confirmar alteragdes, abrir o menu selecionado. Veja section 1.5
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N.° Nome do controlo Descricao

7 MENU chave Abrir ou fechar o menu. Veja section 1.5.
Obs.: A tecla MENU né&o abrira/fechara o menu nas seguintes
situacgdes:

* VRM ou EBL em definicao.
 DROP MARK ou MARK em insercéo.
+ Zona de alarme (AZ) ou TARGET ALARM em definigao.

RANGE Controlos Aumentar ou diminuir o alcance. Veja section 1.31.

ACQ chave + Adquirir manualmente o alvo realgado pelo cursor para Ras-
treio de alvos (TT).

TARGET DATA chave |+ Exiba asinformagdes para o objeto TT/AIS destacado pelo cur-
SOr.

* Alterar o simbolo do alvo TT selecionado (somente tipos B/W).

+ Ativar um alvo de AIS em suspenséo. Veja section 3.2.

TARGET CANCEL « Cancelar rastreio do alvo selecionado.

chave « Suspender o alvo de AlS selecionado.

* Pressione e segure: Cancelar rastreio de todos os alvos de TT.
Veja section 3.2.

8 Controlos de trackball | Veja section 1.1.2.

1.1.2 Unidade de controlo RCU-015/RCU-016

A RCU-015 e a RCU-016 dispoem de uma interface de,controlo intuitiva, semelhante
a de um rato e sem o tamanho da RCU-014. Pode aceder a todas as suas fungdes

de radar a partir da RCU-015/RCU-016; contudo, apenas as teclas de funcao ficam
disponiveis como teclas de atalho,

, VAT,

NN VT
: SN,
||
4 Sz ®
. | l
\ ) ©
@—
\ /
N.° Nome do controlo Descrigdo
1 Botdo de energia* Ligar ou desligar a alimentagéao.

Veja section 1.2.

2 Teclas de fungéo (F1 a F4) | Executar uma fungéo pré-registada.
Veja section 1.9.
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N.° Nome do controlo Descrigao

3 Botao direito do rato Presséo breve:

» Apresentar o menu de pop-up do item realgado.

» Cancelar alteracbes a definicao atualmente selecionada.

* Com menus de pop-up apresentados: Ocultar menus de
pop-up.

Pressione e segure:

* Mude o brilho do ecra para [50].

4 Roda de deslocamento * Alterar definigbes.

* Realgar um item de menu.
5 Botao esquerdo do rato Selecionar um objeto ou item de menu realgado.
6 Trackball * Move o cursor.

* Realgar um objeto ou item de menu.

*: A unidade de controlo RCU-016 nao tem botdo de alimentagao. Para ligar ou des-
ligar a energia ao usar uma Unidade de Controle RCU-016, utilize o botdo de energia
no RCU-014/RCU-015.

1.2 Como ligar/desligar o radar

O botao de alimentagéo (")) esta localizado no gantéwsuperior esquerdo das Unida-
des de Controle RCU-014 e RCU-015.

Obs.: A unidade de controlo RCU-016 n&o tem,botao de alimentag¢ao. Para ligar ou
desligar a energia ao usar uma Unidade de Contrele RCU-016, utilize o botdo de
energia no RCU-014/RCU-015.

Para ligar a energia, abra a tampa do interruptor de energia e pressione o botao de
energia.

O LED a esquerda do botédo de alimentagéo acende (a verde) e o sistema inicia o processo de
arranque. A indicacao "Initializing. .." @parece no centro do ecra.

Quando o processo de arranque estiver concluido, o sistema inicia os procedimentos de aqueci-
mento para preparar o0 magnetrdo para‘a transmissao. O aquecimento pode demorar até trés
minutos.

Durante o aquecimento, as indicagbes de tempo total de atividade (tempo de atividade do magne-
trdo desde a instalagédo) e tempo total de transmissao (desde a instalagao) aparecem por baixo do
temporizador de contagem decrescente de aquecimento. Estas indicagdes sdo também apresen-
tadas quando o radar se encontra no modo de espera.

Quando o processo de aquecimento estiver concluido, o radar entra no modo de espera (STBY)
e aindicagao "RADAR STBY" (tipos IMO) ou "STBY" (tipos A/B/R/W) aparece. Esta indicagao tam-
bém aparece sempre que o equipamento esta no modo STBY.

Obs. 1: Para os tipos B/W com funcionalidade de Radar Plotter, a indicacdo "STBY" aparece
apenas uma vez, quando o equipamento € ligado.

Obs. 2: Para tipos B/W com funcionalidade de tragador de radar, os numeros no disco de rumo
(anel de alcance mais externo) ndo sao exibidos e a fungdo TT esta inativa enquanto no modo de
espera (STBY).

Obs. 3: N&o ligue a alimentagao diretamente depois de ter sido desligada. Aguarde alguns segun-
dos antes de reacender para garantir que o radar arranca de forma adequada.

Para desligar a energia, abra a tampa do interruptor de energia e, em seguida, pres-
sione o bot&o de energia.
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Obs.: Os radares de estado sélido ndo dispdem de um magnetréo e, por isso, ndo
requerem um periodo de aquecimento.

Como ajustar o brilho

O brilho do ecra (luminosidade) dos monitores pode ser ajustado conforme indicado
abaixo.

Obs.: O seguinte procedimento aplica-se apenas aos monitores fornecidos pela
FURUNO para este sistema. Para outros monitores, consulte o0 manual do operador
do monitor para ajustar o brilho.

Ajuste do brilho a partir da unidade de controlo (RCU-014)

Gire o botdo BRILL no sentido horario para aumentar o brilho (mais claro), ou gire o
botdo BRILL no sentido anti-horario para reduzir o brilho (mais escuro).

Ajuste do brilho a partir da caixa no ecra

Selecione a [BRILL] caixa, depois gire a roda de rolagem sia Unidade de Controle
para cima para reduzir o brilho (mais escuro) ou para baixo,para aumentar o brilho
(mais claro).

Obs.: A operacgao do botdo de rolagemacima baseia-se
nas configuragdes padrao para [2 MOUSE'WHEEL DIR].
Veja section 1.10.

.........

Caixa [BRILL] —e
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1.4 Indicacgoes do ecra

Obs.: O ecra de exemplo abaixo pode divergir ligeiramente do seu ecra, consoante o
monitor adquirido na sua configuragao. No entanto, a um nivel global, as informagdes
s&0 as mesmas.

A apresentacdo no ecra do seu sistema de radar divide-se em trés areas principais,
conforme indicado na imagem abaixo.

SEA MAN
RA N MAN

* Manual do Operador Barra InstantAccess™. Veja section 1.4.1.
» 2: Apresentacdo do radar e caixas de funcao. Veja section 1.4.2.
+ 3: Informacgdes e definigdes. Veja section 1.4.3.

Especificacdes dos ecras

MU-190/192/190HD/192HD MU-231 MU-270W
Distancia de visualizagao 1,02 m 1,20 m 1,02 m
nominal
Altura dos carateres (min- 3,53 mm 4,23 mm 3,64 mm
ima)
Largura dos carateres 2,36 mm 2,97 mm 2,43 mm
(minima)
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1.4.1 Botoes da barra InstantAccess™

Botdo | Descrigdo

Metade superior

Botdo de modo de esperal/transmisséo.

S¥§Y Alterna entre modo de espera (STBY) e transmisséao (TX).
PULSE Botédo de comprimento de impulso.
L Seleciona o comprimento de impulso.
A
TUNE Botao de sintonizacao.
MAN Alterna entre sintonizagao automatica e manual. (Veja section 1.17.1.)
¥l | Obs.: Para antenas SSD, este botao aparece como "TX CH x" (“x” denota o canal us-

ado para transmissao). Se o seu radar estiver a receber interferéncia de outro radar a
operar na mesma frequéncia, utilize o botdo [TX CH] para alterar a frequéncia de TX.

Botao de supressor de interferéncias
Ativa/desativa a funcionalidade de supressor de interferéncia.

Botao de expanséo do eco.
Ativa/desativa a fungéo de expanséao do eco.

Botao de média de ecos.

Ativa/desativa a funcdo de média de ecos.

Obs.: Este item € apresentado a cinzento nas seguintes condigdes:

* Funcédo ACE ativa.

+ Sem dados de posicionamento introduzides, (excluindo navegacao estimada).

o
sz goflss
A

Botao ACE.
ACE Ativa/desativa a fungdo ACE (Auto ClutterElimination : Eliminagado automatica de re-
OFF flexos).

Metade inferior

Bot&o de carta.

* Apresenta/ocultarascarta.

* Abre 0 menuJCHART].

Obs.: Aparecé apenas em tipos A/B/W com funcionalidade de Radar Plotter.

CHART,

o
=
\ 2

Botdo desmapade radar.
Apresenta/oculta asdmarcas de mapa de radar.

Botdo HEADING LINE.
Clique com o botao esquerdo e mantenha pressionado para ocultar a linha do cabecal-
ho, os anéis de alcance e o simbolo do SO.

Or
H

Botdo CU/TM RESET.

» Coloca o rumo do navio no topo da tela em modo de curso para cima no momento
em que este botao é pressionado.

* Repbe a posigao do navio para um ponto de 75% de raio oposto a extensao da linha
do rumo que atravessa o centro do ecra nos modos de movimento verdadeiro.

72
(D:
m

—_=

Botéo de AIS do préprio navio.
Apresenta AIS VOYAGE DATA para configuragéo de dados AlS.

Botdo de mensagens de AlS.

P/«I\S Abre o menu de Mensagens AlS, permitindo visualizar mensagens AlS recebidas.
A
Botao de brilho.
PLT1 " Ajusta o brilho do ecra.
B | . Abre ao menu [BRILLIANCE].

+ Seleciona a paleta de cores. Veja section 1.45.1.
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1.4.2 Ecra e atalhos do radar
N - K-
T..AB HEAD flg g;ﬁvﬁﬁp ------.— ’ :
........ sl
‘ L
USSEET
Operational Display Area
______ 40
.................... 13
N.° Nome - \ © Descrigao

Area de visualizagdo operaciofi=
al

Os,ecos de radar sao apresentados aqui.

1 [RANGE] caixa Apresental/altera o alcance atual em utilizacao.
2 [REF POINT] caixa Apresenta/altera o ponto de referéncia.
3 Indicacbes Apresenta indicagdes para SART, modo de ferry etc.
4 [WATCH] caixa + Apresenta o temporizador de contagem decrescente
de alerta de vigia.
* Repde a contagem decrescente de alerta de vigia.
Obs.: O alerta do reldgio esta disponivel apenas para ti-
pos A/B/W.
5 [ECHO ADJUST] caixa Coloque o cursor numa caixa para ajustar a definigao.
* [GAIN] barra: Apresenta o nivel de ganho em uti-
lizacéo.
» [SEA] barra: Apresenta o nivel e o modo de redugao
de reflexos do mar.
* [RAIN] barra: Apresenta o nivel e o modo de reducéo
de reflexos da chuva.
6 Detalhes de posicionamento do | « Mostra a localizagado (coordenadas) da posigao do
cursor cursor.
* Mostra o TTG na posigéo do cursor.
» Exibe o rumo e a distancia até a posigcao do cursor.
7 [MAP ALIGN] indicagao Apresenta/oculta o estado de alinhamento do mapa.
8 [MENU] caixa Abre/fecha o menu.
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Nome

Descrigao

Caixa de defini¢cdes do utilizador

+ Carrega as definigdes do piloto.
* Abre o menu [USER SET].

10

[TGT LIST] caixa

Exibe a lista de detalhes para objetos TT/AIS.

11

[TRIAL MANEUVERS] caixa

+ Ativa/desativa manobras de teste.
+ Configura parametros de manobras de teste.

12

Caixa [ACQUISITION ZONE]

+ Ajusta as definigbes da zona de aquisi¢gao para
alarmes de alvo.

» Alterna entre zona de vigia e modos de alerta da zona
de aquisigéo.

13

[VRM] caixa

+ Ativa/desativa o VRM (Variable Range Marker : Mar-
cador de alcance variavel).

+ Ajusta o VRM ativo (selecionado).

+ Apresenta o alcance de VRM e o TTG.

14

[EBL] caixa

 Ativa/desativa a EBL (Electronic Bearing Line : Linha
de marcacéo eletronica).

+ Ajusta a EBL ativa (selecionada).

» Apresenta a marcagao EBL.

15

[MAP MARK] caixa

+ Seleciona uma marca de mapa a utilizar.
* Insere a marca de mapa selecionada.

16

Brilhancia da [PI Lines]

» Seleciona a linha Pl definidaadutilizar.

» Apresenta/ocultatas linhas Pl selecionadas.

+ Apresenta o,.angulo, a‘referéncia e o intervalo de alca-
nce das linhas PI.

17

[TARGET ANALYZER] indi-
cacao

Exibe o status LIGADO/DESLIGADO da fung¢ao do anal-
isador de alvos.
Obs:.: Aparece apenas para tipos B/W.

18

[NOISE REJECTOR] indicagao

Exibe ostatus LIGADO/DESLIGADO da fungao rejeita-
dora de ruidos.

19

Barra [de nivel de sintonizagéo]

« “Apresenta o nivel de sintonizagdo em utilizagdo. Veja
section 1.17.
+ Ajusta a sintonizagdo (apenas manual). Veja
section 1.17.3.
Obs.: A barra de [TUNING LEVEL] néo é exibida para
radares de estado solido.

20

[PICTURE] caixa

» Seleciona uma exibicdo personalizada predefinida.
* Clique com o botao direito para abrir o menu
[CUSTOMIZED ECHQ].

21

[ANTENNA SELECTION] caixa

» Seleciona a antena a utilizar para imagens de radar.
» Clique com o botao direito para abrir o menu [SELECT
ANTENNA].

22

[CONTROL] caixa

Indica qual imagem de Radar Duplo esta atualmente se-

lecionada.

+ "M": Mestre. Operagdes e configuragbes sao aplica-
das a imagem de radar Principal (Master).

« "S": Escravo. As operacdes e configuragdes sao apli-
cadas a imagem de radar Sub (Escravo).

Obs.: Aparece apenas para tipos A/B quando a fungéo

de radar duplo esta ativada na instalagao e o radar

conectado esta ligado.

23

[PRESENTATION MODE] caixa

Altera o0 modo de apresentagao (orientagédo) das ima-
gens de radar.

24

[DROP MARK] caixa

Apresenta a marcacgao e o alcance até a marca manual.
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N.° Nome Descrigcao

25 | Botao de captura de ecra Guarda uma captura de imagem de toda a area apresen-
tada.

Obs.: E necessario um cartdo SD inserido na unidade de
processador. Apresentado a cinzento e néo selecionavel
na auséncia de um cartao SD inserido.

26 | Botdo do modo de estabilizagdo | Alterar o modo de estabilizagdo (WT (estabilizagao
maritima) ou BT (estabilizagao terrestre)).

1.4.3 Informacodes e definicoes

N.° Descrigcao

01/SEP/2015 — 1 Data/Hora
et o DL = Apresenta a data e hora (com indicagao da diferenga

horaria).
H Indicador de funcionamento
Para de rodar se o sistema néo estiver a funcionar normal-
mente (bloqueio do ecra etc.).

2 Informacdes do préprio navio
277 25770 Mostra diregdo, velocidade, velocidade defrastreamento da
Sliw s agua*!, COG, SOG*2, coordenadas e sénsor utilizado para
00:00 : entrada de dados.
2.377NM " N =
00:00 : 3 Caixa de informacdes

* Mostra informaCoes para objetos TT ou AlIS selecionados.
» Apresenta o menu atualmente selecionado.

BRG 0B5.1°R|POSN QLTY 2
RNG 2.377NM 39712345
coG 0@s.1cR 19971234

e HDG 355.9° * Apresentaidados de navegacao.
S0G| 34.0kn

ROT +359.9°/mi - .
Coh 90 oM saus + Apresenta o gréafico do monitor de desempenho.
BOR| 2377 §E§§E§Aﬁ§fﬂ" * Apresenta a@rea ampliada.
AISB [1 NMS| 123456789 Obs.:'Os dados TT/AIS séo ocultados quando o menu esta
NAME 12345678901234567890
BRG 0B5.1°R|POSN GLTY 2 aberto.
RNG 2.377NH 35°12.345'N
coG 0B5.1°R,  139712.345% =~
S06|  34.0kn 4 Definicoes de TT/AIS
Chn~anbD CLASS B Contem, configuragdes para vetores, CPA, TCPA, objetos
L] Sl perdidos, trilhas, etc.

5 Caixa de alerta
sl (L Mostra alertas ativos e contém um atalho para a lista de aler-
0.5NM
tas.

6 Caixa de orientacao
Mostra orientagbes operacionais para o botao left button e
o botao right button da Unidade de Controlo.

A direcao ¢ indicada com uma seta voltada para PORT ou STBD.

*2: Quando a fonte de dados para COG/SOG é um registo de
satélite, a indicagdo mostra "SLOG".
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1.5.1

1.5.2

1. VISAO GERAL OPERACIONAL
Operacoes de menu

Como abrir e fechar o menu principal

E possivel aceder ao menu principal a partir da unidade de controlo ou da caixa no
ecra. O [MAIN MENU] aparece na caixa de informagées no lado direito do ecra.

A partir da unidade de controlo (RCU-014)

Pressione a tecla MENU no painel de controle.

A partir da caixa no ecra

Coloque o cursor na[ MENU] caixa left button, em seguida pressione o.

MAIN MENU
Fungdes de processamento de eco—glIIAYLY
Gerencia marcas e rastreamentos*—g 48]
Ferramentas de navegagao (linhas PI/EBLIVRM)—gt BN LIS
Configura fungdes de alarme de alvo™ — G SEAN I
Configura fungdes TT e AIS— g BN NEF:IE]
Gerencia dados armazenados—g a3
Configura itens da caixa de exibigdo de dados—< AR E{Rel  EYRI0]/Hz 0k
Processa linhas de navegacédo e waypoints—+ I AN SR N
Configura o radar; altera configurages das teclas de fungéo—gt BN NNNF.1RE A RRN T

*: Rota do préprio navio e de outros navios.
**: A saida de contato de alerta é configurada na instalagéo.

Obs.: Para abreviar nos procedimentos; osimétodos acima sao escritos coletivamen-
te como "Abrir o menu." e "Fechar o'menu."

Como utilizar os menus

Abra o meny:

2. Utilize a foda dé deslocamento para selecionar um item de menu e, em seguida,
cliquefcom @ botaa’esquerdo do rato. O item de menu atualmente selecionado é
realcado e apresentado em cores invertidas. Além disso, pode selecionar um item
de menu‘ao premir a tecla numérica correspondente na unidade de controlo.

CUSTOMIZED ECHO (1/2)

1 BACK
ECHO (1/3) 2 INT REJECTOR
1 BACK 1/2/3
Aselecdo de menu é 2 CUSTOMIZED ECHO 3 ECHO STRETCH
realgada e apresentada 3 2ND ECHO RE)J OFFAl/2/3
em cores invertidas. [OFFKON 4 ECHO AVERAGE

4 TUNING INITIALIZE OFFr1/2/3
5 PERFORMANCE MON I TOR
[OFEVON/GRAPH ONLY
6 PM ARC
2/3/5/6
7 SART 7 NOISE REJECTOR
OFF/ON OFE/ON
8 VIDEO CONTRAST TYPE
[r2/3/4
ArB/C
9 PULSE
0 NEXT

MAIN MENU

MARKS
NAY TOOLS
ALERTS

TT-AlS

FILES
INFORMAT |ON BOX
NAV LINE-WPT
INITIAL SETTINGS

LSeIecione itens de menu com as setas () para aceder a camada de menu seguinte.
Neste exemplo, acedeu-se ao menu [ECHQO] e, em seguida, ao menu [CUSTOMIZED ECHO].
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E apresentada a camada de menu seguinte. Itens de menu com setas, conforme
apresentado na imagem de exemplo acima, tém a sua propria camada de menu.
Pode selecionar estes itens para visualizar o respetivo menu.

Utilize a roda de deslocamento para selecionar um item de menu e, em seguida,
clique com o botao esquerdo do rato. Além disso, pode selecionar um item de
menu ao premir a tecla numérica correspondente.

Quando necessario, repita esta etapa para acessar o proximo menu.

No exemplo, [1 ECHO] é selecionado, o que abre o menu [ECHO (1/2)]. Em se-
guida, [2 CUSTOMIZED ECHO] ¢ selecionado, o que abre o menu
[CUSTOMIZED ECHO (1/2)]. Finalmente, [3 ECHO STRETCH)] é selecionado,
para alterar as configuracdes.

Menus como o0 menu [ECHO] e o menu [ECHO PERSONALIZADO] tém mais de
uma pagina. Neste caso, a pagina atualmente apresentada ¢é indicada entre pa-
rénteses no lado direito do titulo do menu.

Para ver a préxima pagina de um menu, selecione [0 NEXT].

Para voltar uma camada (ou pagina) no menu, clique com o botdo esquerdo
em [1 BACK], ou clique com o botao direito.

Utilize a roda de deslocamento para selecionar a definicde pretendida e, em se-
guida, clique com o botédo esquerdo do rato. As definicdes, seleCionadas sao real-
¢adas e apresentadas em cores invertidas.

No exemplo acima, a configuragéo selecionada emy[3'ECHO STRETCH] é [1].
Obs. 1: Em alguns itens de menu, o teclado de software, apresentado naimagem
abaixo, é apresentado na parte inferiof doimenu. Selecione o nimero/carater pre-
tendido com o cursor e, em seguida, clique €¢em o botdo esquerdo do rato. Quan-
do terminar de inserir os numeros/caracteres desejados, clique com o botao
esquerdo no botao [END] nosteclado.do software.

[1]2]3[4]5]6]7]8]9]0[BS]
[QW]EIR]T]Y]U[I]O[P]-]

>A[SID[F[GIH]JIK]L[+]
=1ZIXICIVIBINTML, [. 1]
[“1#[/1 [ JcAPS[END)

Obs. 2: Salvo indieagcao em contrario, as operagdes neste manual recorrem a
roda de deslecamento para procedimentos que impliquem sele¢des de menu ou
alteragbes de defini¢oes.

Feche o menu.
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Como utilizar os menus de caixa no ecra

E possivel aceder a algumas funcdes do radar através da caixa no ecrad como atalho
para os respetivos menus. Um “P” no lado direito de uma caixa no ecra indica que

existe um atalho de menu disponivel.

Obs.: O cursor altera de forma em fungao da sua localizacdo. Quando colocado fora

da area de exibicdo operacional, o cursor possui a forma de uma seta ( R). Quando

colocado dentro da area de exibigéo operacional, ¢ uma cruz ( =~ ).

Para efeitos deste exemplo, coloque o cursor
na indicacao de paleta (apresentada como
"PLTx", onde x € o numero da paleta atual-
mente selecionada), dentro da caixa de defini-
¢bes de brilho na parte inferior esquerda do
ecra.

O item selecionado é apresentado realgado
com uma caixa azul-clara.

Clique com o botao direito para mostrar o
menu de caixa [BRILL1].

Existem outros atalhos semelhantes disponi-
veis a partir das caixas/indicagbes no ecra se-
guintes:

» [PICTURE] caixa

+ [AIS] caixa

* [TT] caixa

+ [HDG] indicacgéo.

* [SPD] indicagao.

+ [POSNJdndicagao.

» [PLIJindicacéo.

* [ANTENNA'SELECTION] caixa.

» Caixa de definigcbes do utilizador.

* [MARK] caixa

* Indicacao de tempo ("UTC" ou "Local").

» [TRAIL] indicagao.

paleta e, em sequida, clique
com o botao direito do rato.

BRILL1 (1/2)
1 BACK
2 ECHO COLOR
YEL)/ GRN/WHT

3 PALETTE
DAY-GRYV/DAY-BLU/
DAY-GRN/DUSK-GRY/
DUSK-BLU/DUSK-GRN/
NIGHT-GRY/N|GHT-BLU
CONTROL PANEL [N
CHARACTERS R
CURSOR —
ECHOS —
TRAILS —
HL —

NEXT

* [CHART ON/OFF] botao (tipos A/B/W com funcionalidade Radar Plotter apenas).
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Como utilizar o menu CURSOR

Fungdes que exigem o uso do cursor, como desloca-
mento EBL e zoom, podem ser ativadas diretamente a
partir da caixa de orientagdo ou do menu [CURSOR],
utilizando o cursor dentro da area de exibigdo operacio-
nal. Abaixo esta o procedimento para escolher fungdes
relacionadas ao cursor a partir do menu [CURSOR].

1. Selecione a area de visualizacio operacional e, em
seguida, prima o right button.
O menu [CURSOR] aparece.

2. Selecione a funcao pretendida e, em seguida, cli-
que com o botao esquerdo do rato.
Obs.: As fungdes do cursor também sao seleciona-
veis na area de exibicdo operacional. Com o menu
fechado, coloque o cursor dentro da area de exibi-
¢ao operacional, gire a roda de rolagem para mos-
trar a funcao desejada, depois pressione o left
button para ativar a fungao.

CURSOR MENU (1/2)

L
TARGET CANCEL/
TT TGT DATA/ACQ/
REF MARK/
EBL OFFSET/
OFF CENTER/
200M/

MARK DELETE/
OWN TRACK DELETE/

MAP AL I GN

3. A caixa de orientagdo mostra "XX/ SAIR" (XX,= fun¢ao selecionada). Utilize a tra-

ckball para colocar o cursor no local pretendido:

4. Clique com o botao esquerdo do rato‘paraexecutar a fungao selecionada no pas-
so 3.
5. Para sair da fung¢ao selecionada, clique‘eem o botao direito quando a caixa de

orientagdo mostrar "XX / EXIT" (XX'= fungéo selecionada).
A tabela abaixo lista os contetddos do menu de contexto do cursor com uma breve
descricdo para cada item de menu.

Item de Menu

| Descrigao

Pagina 1

TARGET DATA/ACQ

TT: Adquire alvo; apresenta dados do alvo ras-
treado selecionado.

AIS: Ativa o alvo AIS em modo de espera; exibe
os dados para o objeto AlS selecionado.

CANCELAR ALVO

TT: Cancela o rastreamento do alvo rastreado se-
lecionado.
AIS: Coloca o alvo AIS em suspenséo.

TT TGT DATA/ACQ

Adquire o eco selecionado como alvo rastreado.

MARCA DE REFERENCIA

Insere uma marca de referéncia para entrada de
velocidade baseada em alvo.

OFFSET EBL Desloca a EBL para medir o alcance e a mar-
cacéo entre dois alvos.

DESLOCADO Desloca o centro do ecra para o local seleciona-
do.

AMPLIAR Amplia a localizag&o selecionada.

RASTREAR ALVO EM*1*3

Apresenta os rastos do alvo.

RASTREAMENTO DE ALVO DE-

SLIGADO*1*3

Oculta os rastos do alvo.
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Item de Menu Descrigcao

MARCAR ELIMINAR Elimina a marca selecionada (marca de plotter,
marca de origem ou marca de ponto de referén-
cia).

PROPRIA FAIXA EXCLUIR Elimina os rastos do préprio navio.

RASTREAR ALVO EXCLUIR*! Exclui as trilhas do alvo selecionado.

ALINHAR MAPA Alinha as cartas (mapas) com a imagem do radar.

APAGADOR DE TRILHA*? Elimina rastos.

Pagina 2

TARGET DATA/ACQ SETTING Permite alterar as definigdes de rastreamento de
alvos.

CONFIGURACAO DE CAN- Permite alterar as definicdes de cancelamento de

CELAMENTO DE ALVO alvos.

ANEIS DE ALCANCE Mostrar/ocultar os anéis de alcance.

DESATIVAR TODOS OS ALVOS | Desativar todos os alvos AlS.

*1. Exibido apenas nos tipos A/B/W
*2: Exibido apenas em tipos B/W

*3: Mostrado apenas nos tipos A/B/W quando,[5AUTOTARGET TRACK], localizado
em [2 MARCAS] ([2 MARCAS+-GRAFICOS]jpara sisteias com funcionalidade Radar
Plotter) — [7 RASTOS] — [3 RASTREAMENTO DE ALVO] menu, esta definido como
[OFF].

Dados do cursor

A exibicdo de dados doteursor mostra a posi¢ao de latitude e longitude do cursor ou
as coordenadas X-Y do cursor.

Coloque o cursor na caixa [CURSOR DATA] no canto superior direito do ecra e pres-
sione o left buttonsdparaalternar entre os formatos de exibicao.

A caixade dados‘aprésenta a localizagao do cursor, a marcacéo/alcance até a loca-
lizagao do cursor e o tempo de deslocagéo (TTG) até a localizagdo do cursor.

Prima o botdo esquerdo para alternar
Marcagéo/alcance entre formatos de apresentagdo ~ Coordenadas X-Y do cursor
resentad exibidas

33°59.156’ N\ Sm—— Latitude/longitude da —— 33°59.156'N
135°06.328'E posicao do cursor 135°06.328’E

(VP2 S le——— Marcador/alcance até a X: +1.667NM Coor§?$adas do
4.028NM posicao do cursor. Y: +3.694NM Sg(;gao drz)ara a
AN 0Hfse—— TTG até a posicao do cursor —e TG 00:05 IR

Obs. 1: Para a exibicao de coordenadas X-Y, o eixo Y corresponde a metade supe-
rior/inferior da tela, sendo a metade superior da tela "positivo" e a parte inferior da tela
"negativo". O eixo X é o lado esquerdo/direito da tela, o lado direito é 'mais’ e o lado
esquerdo € 'menos’.

Obs. 2: Os dados do cursor |éem "- - -.-" quando o cursor esta colocado fora da area
de exibicao operacional.

1-15



1. VISAO GERAL OPERACIONAL

1.8.1

1.9

1-16

Como alterar os atributos de dados do cursor (somente do tipo
B/W)

Pode alterar a referéncia de marcacao do cursor, a unidade de alcance do cursor, a
dimensao do cursor e também alinhar o cursor de acordo com a latitude/longitude. A
alteracéo de algumas destas definices afeta as indica¢des na visualizagao de dados
do cursor.

1. Abra o menu. e CURSOR
2. Selecione [3 NAV TOOLS]. 2 CURSOR BEARING
, . . [RELV'TRUE

3. Selecione [3 EBL-VRM.CURSOR SET]. 3 CURSOR RANGE
4. Selecione [9 RANGE]. O menu [CURSOR] aparece. n %ﬁgg;sgfzkgd
5. Selecione o item que pretende alterar, consultando a SMALL/LARGE|

lista abaixo. 5 CURSOR L/L ALIGN

OFF /0N
* [2 CURSOR BEARING]: Define a referéncia de mar-
cacao.

[3 CURSOR RANGE]: Define a unidade para o intervale’do cursor.*
[4 CURSOR SIZE]: Define a dimenséao do cursor.

[5 CURSOR L/L ALIGN]: Define o alinhamenteydo cursor com latitude/longitu-
de.

*: Aparece apenas para tipos B.

6. Feche o menu.

Como configuraras teclas de funcao

Algumas fun¢des de menu e'menus podem ser atribuidos a uma tecla de funcéo. Isto
permite aceder com_um. tnico toque a fungao ou menu atribuido.

Para ativar umaduncae atribuida, pressione a tecla de fungao correspondente (F1,
F2, F3 ou F4)

Os presets atuais estao listados na parte inferior da pagina do menu e as function
key estado configuradas com as seguintes fungoes:

F1: Rejeitador de Interferéncia, F2: Eco Stretch, F3: FUNCTION KEY SETUP
AUTO-MAR, F4: AUTO-CHUVA. E‘:CK

Pode alterar a funcao atribuida a cada tecla através F2

do seguinte procedimento. F3

F4
Abre o [MAIN MENUJ. :
2. Selecione [9 INITIAL SETTINGS].

Selecione [6 FUNCTION KEY SETUP]. E apre-
sentado o menu de configuragao de teclas de
funcao.

AUTO-SEA
4. Selecione a tecla de funcdo a configurar. F4:

AUTO-RAIN
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5. Consultando a tabela de fungdes disponiveis a seguir, selecione uma categoria
de funcao e clique com o botdo esquerdo.

Categoria de
funcao

Func¢des disponiveis

ECO

CUSTOM SELECT, IR, ES, EAV, NOISE REJ, ANT SELECT,
PULSE LENGTH, AUTO-SEA, AUTO-RAIN, TUNE SELECT, 2ND
ECHO REJ, STC CURVE, STC RANGE, PM, SART, ECHO TRAIL,

TRAIL T/R, WIPER*!, ACE, ACE HIGH SENSITIVITY

CHAVE STD

ALERT ACK, STBY TX, HL OFF, EBL OFFSET, ORIENTATION-
MODE, OFF CENTER, CU-TM RESET, PI LINE, VECTOR TIME,
VECTOR MODE, TARGET LIST, BRILL, MARK, MENU, RANGE
UP, RANGE DOWN, ACQ, TARGET DATA, TARGET CANCEL

TT-AIS

TT-DISP, AIS-DISP, TARGET DATA & ACQ, PAST POSN INTER-
VAL, REF MARK, CPA LIMIT, CPA, TCPA, AZ1, AZ2, TARGET
LIST SORT, TRIAL MANEUVER, TRIAL MODE CHANGE, AIS
MESSAGE, AlIS SCALED SYMBOL, RISK VISUALIZER

APAGAR DA-
DOS

MARK DELETE, MARK ALL DELETE,.OWN TRK DELETE, OWN
TRK ALL DELETE, TGT TRK DELETE*3, 7GT TRK ALL DELETE*3

OPERACAO

BUZZER STOP, ECHO AREA*!, EGHO @OLOR, PALETTE,
RING(ON/OFF), ZOOM, MOB; ALARM1, ALARM2, WATCH ALERT

RESET*3, TLL*!, MAP ALIGN, ANGHOR WATCH, DROP MARK,
SCREEN SHOT, CHART DISPLAY*2, NAV AIDS*2

+1. Aparece apenas para tipos B/W.
*2; Aparece apenas para tipos'A/BW.com funcionalidade de plotador de radar.
*3, Aparece apenas para‘tipos AIB/W.

6. Selecione a funcao apropriada a atribuir e, em seguida, clique com o botéo es-
querdo do rato.
Pode verificar assfuncoes atualmente atribuidas na metade inferior do menu.

7. Repita o procedimento conforme necessario para configurar outras teclas de fun-

cao.

8. Feche& o menu.
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1.10 Como personalizar operacoes

E possivel personalizar varios itens de operagdo de acordo com as suas necessida-
des.

Abra o menu.
Selecione [9 INITIAL SETTING].
Selecione [5 OPERATION]. O menu [OPERATION] aparece.

OPERAT | (

URSE UP RESET

o

Estes itens do menu aparecem
para todos os tipos de radar, no
entanto, os tipos B/W podem ter
itens de menu adicionais.
Consulte a tabela seguinte para
obter detalhes.

0 NEX
4. Consultando a tabela abaixo, prima osimero de item de menu para selecionar o
item de menu a personalizar.

Itens de menu | "~ Descrigao
Péagina 1 P4

[2 MOUSE WHEEL DIR] Define a diregéo da roda de deslocamento.

*), INORMAL]: Desloque para baixo para aumentar
Ou para cima para diminuir o valor.

» [REVERSE]: As dire¢des de rolagem sao inversas
de [NORMAL].

[3 KEY BEEP] Altera o volume dos sons de tecla.

Selecione [OFF] para silenciar os bips das teclas. Se-
lecione [LOW], [MID], [HIGH] para ajustar o volume
dos bips das teclas.

[4 OWN SHIP VECTOR] Selecione de que forma o vetor do préprio navio é

apresentado.

* [OFF]; O vetor do préprio navio nao é exibido.

* [HDGI]: O vetor é apresentado na direcao do rumo.

* [COURSE]: O vetor é apresentado na direcédo da
rota.

[5 STERN UP RM] Selecione [ON] para mostrar a orientagdo [STERN
UP RM] no ciclo de selegao. (Veja section 1.30.)
Obs.: Este item é exibido apenas para tipos A/B/W.

[6 SHUTTLE FERRY] Define o modo de ferry a utilizar.

* [OFF]: Modo de ferry desativado.

+ [MODE1]: Modo de ferry ativado. Veja "Modo de
ferry" na proxima pagina.

+ [MODEZ2]: Modo de ferry ativado. Veja "Modo de
ferry" na proxima pagina.

Obs.: E necessario um interruptor externo para o

modo de ferry.
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Itens de menu Descrigao
[7 ICING PREVENTION] Selecione [ON] para rodar a antena sem trans-
missao, para evitar a acumulacgao de gelo. Veja
section 1.53.
[8 BRG FINE ADJUST] Ajusta a localizag&o da linha de rumo. 0,0°, a

definicao padrao, apresenta a linha de rumo aponta-
da em direcéo a parte superior do ecra.

[9 USB MOUSE SPEED] Ajusta a sensibilidade do rato USB. Um valor mais

alto aumenta a velocidade de movimento do cursor
do mouse.

Pagina 2

[2 AUTO COURSE UP RESET] | Selecione [ON] para ativar, ou [OFF] para desativar o

reset automatico do ecra ao usar a orientagcdo CUR-
SO PARA CIMA e o seu curso for mais de 22,5° para
qualquer lado do centro do ecra.

[3 DISPLAY SCROLL] Selecione [ON] para ativar, [OFF] para desativar o

deslocamento do ecra. Quando definido como [ON],
mova o cursor para a extremidade do ecra na direcéo
que deseja deslocar.

Obs.: Este item é mostrado apenas para tipos B/W.

6.

Selecione a definigdo necessaria ao premir omumero do item de menu. Para este
exemplo, defina [3 KEY BEEP] como [HIGH]. Pressione a tecla 3 MODE para
destacar [HIGH].

Para [8 BRG FINE ADJUST] e outros itens de menu com um intervalo de confi-
guracao, rode a roda de scrollou use as teclas numéricas para ajustar a configu-
racao desejada.

Obs.: Relativamente a efitrada para [8 BRG FINE ADJUST], ao utilizar as teclas
numeéricas, a indicagao e primeira selecionada como um todo. Neste momento,
vocé pode alternar entre mais,“+” ou menos “-”. Pressione a tecla 8 para "-", pres-
sione a tecla 2 para "+%, Se forem realgados digitos unicos, ndo é possivel alter-
nar. Neste caso,pressione a tecla CANCEL TRAILS para ressaltar novamente
toda a indicacgae.

Fechefo menu.

Modo de ferry

O modo de ferry altera a orientagao da visualizagao quando o interruptor externo é
ligado. (O interruptor externo deve ser ligado a porta RS-232C na unidade do proces-
sador no momento da instalagao.)

Existem duas variagdes: Exibicdo padrao ([SHUTTLE FERRY] esta definida como
[OFF]) e exibicao invertida ((SHUTTLE FERRY] esta definida como [MODE1] ou
[MODEZ2)).

Quando a visualizagao € invertida para o modo de ferry, ocorrem também as seguin-
tes alteracoes:
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Os ecos sao apresentados a 180° na diregdo oposta do ecra normal.

A marcacgao dos dados de velocidade € recalibrado para 180° na diregdo oposta a
normal.

A diregéo do vento baseada na entrada da velocidade é recalibrada para 180° na di-
recao oposta a normal.

Onde [Mode?2] esta selecionado, a entrada de dados do giroscopio € recalibrada
para 180° oposto ao normal.

Obs.: A entrada de dados do giroscépio néo é recalibrada para [Mode1].

Visualizagéo padrdo: A entrada da bussola Visualizagao invertida: A entrada da bussola
giroscopica € apresentada de forma normal.  giroscopica é apresentada de forma invertida.
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Como selecionar a interface de entrada de rumo

Quando um giroscopio é conectado, o rumo do navio aparece no lado direito da tela,
na area de exibicdo de dados.

O formato da entrada de dados pode ser selecionado da seguinte forma:

1. Abra o menu.

2. Selecione [7 INFORMATION BOX].

3. Selecione [2 OWN SHIP INFO].

4. Selecione [2 RANGE]. O menu [HDG] aparece. HDG
Obs.: Pode também aceder ao menu [HDG] a ; ﬁgEK§0|JRf:E
partir da caixa no ecra. Coloque o cursor na indi- ISRt aP

cacgdo [HDG W] na caixa de rumo da parte supe-
rior direita do ecréa e, em seguida, clique com o botéo direito do rato.

5. Selecione [2 HDG SOURCE].
6. Selecione [GYRO1] ou [GYROZ2] conforme apropriado.
7. Feche o menu.

Obs. 1: O sensor de rumo devera ser capaz de seguir um deslocamento lateral (ROT)
minimo de 20° por segundo. O desempenhoe sénsores de rumo com menor capa-
cidade pode ser afetado em termos de média de,eco, rastos e TT. A taxa de atualiza-
¢ao de dados também deve ser a menar possiveliSe a taxa de atualizagao for
demasiado ampla, a capacidade de seguir rotas € diminuida e, portanto, o desempe-
nho de média de eco, rastos e TT{éwafetado.

Obs. 2: Para tipos IMO, nos_quais a\ofigem do rumo € diferente do sensor de rumo
(um dispositivo EPFS, por&xemplo), aindicacéo do sensor € apresentada a amarelo.

Como definir~velocidade do préoprio navio

Os modos dée apresentacéao estabilizada de azimute e TT necessitam da entrada de
velocidadé do propriosiavio e do sinal da bussola. A velocidade pode ser introduzida
a partif'de um registo (STW, SOG), EPFS (SOG) ou manualmente no menu.

Entrada automatica da velocidade (registo ou navegador EP-
FS)

Selecione [3 RANGE]. EPFS/MANUAL /REF /
ECDIS

1. Abra o menu. SPEED
2. Selecione [7 INFORMATION BOX]. BACK
_ 2 SHIP SPEED
3. Selecione [2 OWN SHIP INFO]. LOGBT)/LOGWT)/
4.
5.

Selecione [2 SHIP SPEED].
Obs.: Pode também aceder ao menu [SPEED] a 0. Okn
partir da caixa no ecra. Coloque o cursor sobre a 4 SET DRIFT
[SPD P ] Indicagéo na Caixa de do navio no canto OFF/ON
superior direito do ecra, depois clique com o bo- 000. 0°
tao direito. 00. Okn

3 MANUAL SPEED INPUT
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6.

8.

Selecione a fonte apropriada para a entrada automatica de velocidade, consul-
tando a tabela a seguir.

Obs.: As alteracdes nas configuracdes aqui também sao aplicadas aos calculos
de velocidade para alvos TT, trilhas reais, SOG e STW.

Selegao Explicagao Modo de estabilizagao
[LOG (BT)]*1 Registo, velocidade em relagdo ao | Estabilizagdo em relagéo ao
solo (SOG) solo
[LOG (WT)] | Registo, velocidade em relagao a Estabilizagdo em relagao ao
agua (STW) mar
[EPFS] Entrada de velocidade por Estabilizacdo em relagéo ao
navegador GPS solo
[MANUAL] Entrada manual de velocidade Estabilizagdo em relagdo ao
mar
[REF] Entrada de velocidade com Estabilizacdo em relagdo ao
referéncia a ecos solo
[ECDIS]*2 Entrada de velocidade por ECDIS | Estabilizacdo em relagdo ao
soloou ao mar (consoante
as/definicbes de ECDIS).

1A configuragao e deriva podem ser necessarias para-exibir [LOG (BT)] corre-
tamente em aguas profundas. Para alterar conjunto e deriva, consulte
section 3.14.

*2: Onde [ECDIS] é selecionado como & fonte de,velocidade, [4 POSICAO DO
PROPRIO NAVIO] no menu [INFORMACOES DO'PROPRIO NAVIO] é automa-
ticamente configurado para [ECDIS] tambémy Veja section 1.13.

Se selecionou [MANUAL] como a fonte'de dados de velocidade, veja
section 1.12.2 para definir.a velocidade.

Feche o menu.

Notas sobre a entrada da velocidade

Tenha em conta guie, na determinacao do aspeto de um alvo através do radar, o cal-
culo do seu verdadeiré rastoidepende da escolha e da precisdo da rota e da entrada
de velocidadé do propriosavio. O tragado de um alvo estabilizado em relagéo ao solo
permite calcular, de forma precisa, o rasto em relagéo ao solo do alvo; no entanto, o
rumo do alvo pode ser significativamente diferente do seu rasto devido a direcao, ve-
locidade e declinacdo. Da mesma forma, o tragado de um alvo estabilizado em rela-
¢ao ao mar pode ser impreciso sempre que o proprio navio e o alvo verifiquem
diferentes taxas de diregao, velocidade ou declinacéo.

* Aresolugdo A.823(19) da IMO relativa a TT recomenda que a utilizacdo de um re-

gisto de velocidade associado a um TT pode apresentar a velocidade em relagao
a agua (velocidade em frente).

Certifique-se de nao selecionar uma opgao de [LOG] quando um log de velocidade
nao estiver conectado. Se nao existir um sinal de registo, a leitura da velocidade do
navio na parte superior do ecra ficara em branco. Em caso de erro de registo, intro-
duza manualmente a velocidade.

Se um registo de velocidade estiver selecionado como a fonte de dados e nao hou-
ver sinal presente durante 30 segundos, o [SPD] é mostrado como "*.* kn" e o rétulo
"LOST LOG(BT) SIG" ou "LOST LOG(WT) SIG" em amarelo-laranja aparece e o
alarme sonoro toca.
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Quando a entrada de velocidade em uso é interrompida ou perdida, o sistema
muda automaticamente para outra entrada de velocidade (referéncia de estabiliza-
¢ao) e mostra a indicagédo "SPD SOURCE CHG".

Em radares de tipo IMO com AIS em utilizagdo, [MANUAL] e [REF] s&o apresenta-
dos a cinzento para indicar que nao se encontram disponiveis para selegao.

Um registo aquatico de eixo simples ndo pode medir a velocidade quando o vento
sopra na diregao de declinagao.

Quando [ECDIS] esta selecionado como a fonte de dados de velocidade e a comu-
nicagcao com o ECDIS é interrompida ou perdida por 30 segundos, o Alerta "LOST
ECDIS COM" é acionado.

Quando a estabilizac&o de velocidade é alterada no ECDIS e [ECDIS] é seleciona-
do como a fonte de dados de velocidade, a indicacédo "SPD SOURCE CHG" apa-
rece.

Entrada manual da velocidade

Se o registo de velocidade nao estiver operacional, introduza, a velocidade manual-
mente conforme indicado abaixo. Neste caso, o tipofde ‘dados de velocidade é mos-
trado como "MANUAL" e é velocidade através da agua (STW)fA entrada manual da
velocidade nao esta disponivel em radares de tipe,IMO quando a funcionalidade AIS
se encontra ativa.

o K~ wbd -~

= © ® N o

Abra o menu.

Selecione [7 INFORMATION BOX].
Selecione [2 OWN SHIP INFOJ
Selecione [3 RANGE].

Selecione [2 SHIP SPEEDJ:

Obs.: Pode também aceder ao'menu [SPEED] a partir da caixa no ecra. Coloque
o cursor sobre a [SPB, P }indicagdo na caixa de velocidade no canto superior di-
reito do ecrd, e depois clique com o botéo direito.

Selecione [MANUAL]J.

Selécione [3 MANUAL SPEED INPUT].

Utilize a roda de deslocamento para definir a velocidade.

Pressione a tecla ENTER MARK para confirmar a nova configuragao.
0. Feche o menu.
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Como definir a posi¢cao do proprio navio

Vocé pode selecionar a fonte de dados para a posi¢éao do préprio navio conforme se-
gue:

1. Abra o menu. OWN SHIP POSN
2. Selecione [7 INFORMATION BOX]. 1 BACK
2 POSITION SOURCE
3. Selecione [2 OWN SHIP |NFO]. EPFSZ/LAN/'
4. Selecione [4 OWN SHIP POSN]. ECDIS/DEAD RECKONING
Obs.: Também pode aceder ao menu [OWN 3 MANUAL L/L INPUT

SHIP POSN] a partir da caixa no ecra. Coloque oo el
o cursor sobre a [POSN P ] indicagdo na caixa 000°00.000°E
de velocidade no canto superior direito do ecra, 4 SI0DATA LAN OUTPUT

o N ON
e depois clique com o botéo direito. POS | T1ON NG SYSTEM

5. Selecione [2 POSITION SOURCE] ou [3 MA- EPFS1
NUAL L/L INPUT] conforme apropriado.

6. Se [2 POSITION SOURCE] for selecionado no passo 2, selecione a fonte de po-
sicdo apropriada, consultando a lista abaixo.
[2 POSITION SOURCE] utiliza auxilios de navegacao. Selecione o auxiliar de na-
vegacao a utilizar. As opgdes disponiveis estao listadas na tabela abaixo com
uma breve descricao:

Opcoes disponiveis Descricao

[EPFS1] Utilize o dispgositivo atribuido como EPFS1 para dados de
posicionamento:

[EPFS2] Utilize ofdispositivo atribuido como EPFS2 para dados de
posicionamento.

[LAN] Utilize o dispositivo ligado a porta LAN1 para dados de posi-
cionamento:.

[ECDIS] Utilize'o ECDIS ligado para dados de posicionamento.

[DEAD RECKONING] |'©s dados de posicionamento derivam da navegagao estima-
da‘(entrada manual)

Obs. 1:/0Onde [2ROSITION SOURCE] esta definido como [DEAD RECKONING],
a indicacaoy'DR" aparece na parte inferior da caixa [OS POSN].

Obs. 2: Quando [2 POSITION SOURCE] esta definido como [DEAD
RECKONING] ou [MANUAL L/L INPUT], a funcao AIS nao pode ser utilizada.
Obs. 3: Onde [2 POSITION SOURCE] esta definido como [ECDIS], a fonte de da-
dos de velocidade do préprio navio € automaticamente definida como [ECDIS]
também.

Obs. 4: Em radares de tipo IMO com AIS em utilizacao, [DEAD RECKONING] é
apresentado a cinzento para indicar que nao esta disponivel para selecao.
Obs. 5: Sdo necessarios dados de velocidade e rumo para apresentar correta-
mente os dados de posi¢cao de [DEAD RECKONING].

7. Para definir [3 MANUAL L/L INPUT], faga o seguinte:

1) Selecione [3 MANUAL L/L INPUT]. O primeiro digito da latitude é realgado.
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2) Utilize a roda de deslocamento para definir o valor e, em seguida, clique com
0 botéo esquerdo do rato. O cursor move-se para o digito seguinte. Use o
mesmo método para selecionar [N]/[S)/[E])/[W].

Também pode utilizar as teclas numeéricas na unidade de controlo para intro-
duzir o valor.

3) Repita o passo 2 para definir a latitude e a longitude.
8. Para partilhar os dados de [OS POSN] na mesma rede, faga o seguinte:
1) Selecione [4 SIO DATA LAN OUTPUT].
2) Selecione [ON] para partilhar dados. Para desativar o compartilhamento de
dados [OS POSN], selecione [OFF].

Obs.: Um auxiliar de navegacéo deve ser selecionado em [2 POSITION
SOURCE] para partilhar [OS POSN] na mesma rede.

9. Feche o menu.

Como ajustar a data e a hora

A data e a hora sao exibidas no canto superior direito do ecrana caixa [DATA/HORA].
Pode clicar com o botédo esquerdo na indicagao de;formato de data/hora para alternar
entre o formato [UTC] e o formato [LOCAL}:

Indicacéo de formato de data/horaClique com o botédo esquerdo: Data Hora
Alternar entre hora UTC e LOCAL. I I
Clique com o botdo direio: Abrir o menu [DATE], (g EIEWIRY 2 WIPTIT N

.......................

Também pode ajustar a hofallocal e alternar entre formatos de hora a partir do menu.

Para ajustar a hora localjysiga o procedimento abaixo.

1. Abra o menu.

2. Selecionef[7 INEFORMATION BOX].

3. Selecione [2700WNSHIP INFO]. DATE
4. Selecione [5 DATE]. ; Eigg-TIME

Obs.: Pode também aceder ao menu [DATE] a par- LOCAL
tir da caixa no ecra. Coloque o cursor sobre a [UTC [ERGUIIUS] pRsleARRE] 13
»] ou [LOCAL W] indicagéo na caixa de data no +00: 00
; P 5 : : DATE SOURCE
canto superior direito do ecra, depois clique com o
botéo direito.

5. Selecione [2 DATA-TIME], depois selecione [UTC] ou [LOCAL] conforme apro-
priado.

» [UTC]: A data e a hora sao apresentadas em formato UTC.

» [LOCAL]: A data e a hora sdo apresentadas com a diferenga horaria local apli-
cada.

Se selecionou [UTC], feche o0 menu. Se selecionou [LOCAL], proceda para o pas-
S0 6.
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6. Selecione [3 ADJUST LOCAL TIME].

DATE DATE
1 BACK 1 BACK
2 DATE-TIME 2 DATE-TIME
UTC/LOCAL UTC/LOCAL
3 ADJUST LOCAL TIME 3 ADJUST LOCAL TIME
+3)0: 00
DATE SOURCE DATE SOURCE
A indicagdo de tempo & realgada como um todo. Um digito é realgado. Nao é possivel alternar
E possivel alternar entre "+" e "-". entre "+" e "-".

7. Utilize a roda de deslocamento ou as teclas numéricas para introduzir o desloca-
mento pretendido.
O deslocamento deve ser aplicado em incrementos de 30 minutos.
Obs.: Relativamente a entrada para [3 ADJUST LOCAL TIME], ao utilizar as te-
clas numéricas, a indicacao é primeiro selecionada como um todo. Neste momen-
to, vocé pode alternar entre mais “+” ou menos “-”. Pressione a tecla 8 para "-",
pressione a tecla 2 para "+". Se forem realgados digites unicos, nao é possivel
alternar. Neste caso, pressione a tecla CANCEL TRAILS¢para ressaltar nova-

mente toda a indicacao.
8. Feche o menu.

Definigoes de utilizador

As fungdes do utilizador mostradas na tabela,abaixo podem ser redefinidas para as
suas configuragdes padrao ao ativar a‘opcao [PILOT SETTING] no menu [USER
SET]. As fungdes nao apresentadas na tabela abaixo mantém a sua definicao ante-
rior.

A unidade pode armazenarna memoaria interna duas definicdes de utilizador para as
funcdes listadas abaixo. Estas definigbes também podem ser evocadas. As fungbes
nao apresentadas nadabelaiabaixo ndo podem ser armazenadas nem evocadas.

Funcao Definicao Menu/caixa no ecra
GANHO Mantida conforme a | [GAIN] caixa
definicao anterior.
MAR [MAN], o valor da [SEA] caixa
CHUVA configuragao é [RAIN] caixa

mantido conforme a
configuragéo ante-

rior.
SINTONIZAR [AUTO.] [TUNE] caixa (apenas radares Mag-
netron)
TX CH Mantida conforme a definicdo anterior. (apenas radares de
estado solido)
Intervalo [6 NM] [RANGE] caixa
Anéis de alcance [OFF] [MAIN MENU] — [3 NAV TOOLS] —
[4 RANGE RINGS]
VRM1 Exibir [ON] [VRM1] caixa
Distancia [0,250 NM]
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Funcgao Definigcao Menu/caixa no ecra
VRM2 Exibir [ON] [VRMZ2] caixa
Distancia Mantida conforme a
definicao anterior.
EBL1 Exibir [ON] [EBL1] caixa
Rolamento Mantida conforme a
Referéncia defini¢éo anterior. | [MAIN MENU] — [3 NAV TOOLS] —

[3 EBL*VRM-CURSOR SET] — [5
EBL-CURSOR BEARING]

EBL2 Exibir [ON]
Rolamento Mantida conforme a
Referéncia definicao anterior.

[EBLZ2] caixa

[MAIN MENU] — [3 NAV TOOLS] —
[3 EBLVRM-CURSOR SET] — [5
EBL-CURSOR BEARING]

Linhas Pl | Exibir

Intervalo

Orientacgao

Marcacéao
(verdadeira ou
relativa)

Numero de
linhas PI

Modo
(paralelo ou
perpendicular)

Mantida conforme a
definicao anterior.

[PI Line] caixa

[MAINMENU] — [3 NAV TOOLS] —
[2 Pl LINES] —42 PI LINE

BEARING}*

IMAINMENU] — [3 NAV TOOLS] —
[2 PREINES] — [3 SET MAXIMUM Pl
LINE]

[MAIN MENU] — [3 NAV TOOLS] —
[2 PI LINES] — [4 PI LINE MODE]

Modo de apresentacgao

[INORTH WP TM]

[PRESENTATION MODE] caixa

Modo de estabilizagéo

[LOG(WT)] (Mar)

[SPEED box] caixa — [2 SHIP

(mar/solo) SPEED]
Descentramento Reposicéo da OFF CENTER chave.*2
posicdo do TM
Rastos Vistializagéo, | [ON], [6 MIN] [Trail MODE] caixa
de alvos | hera
Modo [TRUE] [PAST POSN] caixa
Posicdo passada [OFF] [PAST POSN] caixa
Modo de vetor [REL] [VECTOR] caixa
Tempo do vetor [6 MIN]
AZA1 [OFF] [AZ1] caixa
AZ2 [OFF] [AZ2] caixa
Modo de aquisicdo de TT | [MAN100] [TT TARGET] — [TT SELECT]
Visualizagéo do AIS [DISP ALL] [AIS] caixa
Associagao [ON] (TT < AIS) [MAIN MENU] — [5 TT+AIS] — [7

TARGET ASSOCIATION] — [2 AS-
SOCIATION TGT TYPE]

Alerta Perdido

[OFF] (Desativado)

Caixa LOST TARGET ALERT

Alarme | LIGAR/DESLI- | [ON]

de CPA/ | GAR

TCPA CPA [2 NM]
TCPA [12 MIN]

[CPA LIMIT] caixa

*1. Este menu nao esta disponivel para os tipos IMO/A/R/W e a configuracao esta fixa

em [TRUE].

1-27




1. VISAO GERAL OPERACIONAL

1.15.1

1.15.2

1-28

*2: Tem 0 mesmo efeito que selecionar o modo de apresentacao Movimento verda-
deiro.

Como repor as defini¢cées do utilizador

é—SeIecione a caixa [USER SET] e,
em seguida, clique com o botao

Operacao do Menu

Abra o menu. ) direito do rato.
Selecione [9 INITIAL SETTINGS]. '
Selecione [4 USER SETTINGS].
Pode também aceder a este menu a USER SETTINGS
partir da caixa [USER SET], conforme BACK
mostrado a direita. 2 PILOT SETTING
NO/YES
5. Selecione [YES]. NO/YES
4 USER 1 LOAD
6. Feche o menu. NO/YES
A partir da caixa no ecra 5 USER 2 SAVE
NO/YES
Coloque o cursor na caixa [USER SET], de- 5 USER 2 LOAD

pois pressione e segure o botdo esquerdo. [NOVYES

Obs. 1: Os itens ndo mostrados na tabela
da pagina anterior mantém as suas configuragdes anteriores quando [PILOT
SETTING] é ativado.

Obs. 2: O rastreamento TT continua apas a [PILOT SETTING] ser ativada.

Obs. 3: O mapa de radar exibe aamesmo mapa de antes de [PILOT SETTING] ser
ativado.

Como guardar/carregar definigoes do utilizador

Abra o menu:
Selecione,[9 INITIAL SETTINGS].
Selecione [4\USER SETTINGS].

Selecione [USER1(2) LOAD] ou [USER1(2) SAVE] para recuperar ou guardar as
configuragdes do utilizador, respetivamente.

5. Selecione [YES].

6. Feche o menu.

>N~

Ao carregar defini¢cdes, os seguintes pontos sdo aplicaveis:

» Se as definigdes recentemente carregadas nao puderem ser aplicadas a itens nao
listados na tabela acima, estes itens mantém as suas definicdes anteriores.

* O rastreamento TT continua apds as definigdes terem sido carregadas.

* O mapa do radar apresenta 0 mesmo mapa anterior ao carregamento de defini-
coes.
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Como iniciar/interromper a transmissao

O radar esta pronto para transmitir quando a mensagem "STBY" aparece na area de
visualizagao operacional. A transmissao pode ser iniciada através de um dos seguin-
tes procedimentos:

« Usando a unidade de controle: Pressione a tecla STBY TX.

» Usando a caixa na tela: Clique com o botdo esquerdo do mouse no botao S¥§Y

na barra InstantAccess™.

Quando o radar ¢ alterado para TX (transmitir), a maioria das defini¢des (como o bri-
Iho, alcance, largura de impulso etc.) é restaurada com as mesmas definicdes ante-
riores ao modo de espera.

Para radares de magnetrao, € recomendavel colocar o radar em modo de espera
quando a transmissao n&o é necessaria para reduzir o desgaste do magnetrao. Vocé
também pode definir um "setor em branco" onde a transmissé&o é interrompida (con-
sulte o Manual de Instalagcio para obter detalhes).

Como interromper a rotacao da antena

A rotagao da antena pode ser interrompida utilizando um dos seguintes procedimen-
tos:

» Desligue a antena.
» Desligue a rotacao da antena agpartir do menu (consulte o manual de instalagao).

Bloqueio de ecra

O ecré nao é atualizado sé€ o e¢ra congelar. E emitido um alarme sonoro 30 segundos
depois de o ecra congelar. A tecla)ALARM ACK pisca e um sinal de alerta de contato
também é emitido. Para queo radar retome o funcionamento normal, desligue e ligue
novamente o radar.

Inicio rapido

Desdeqqueio radariendo estado em utilizacdo e o magnetrao (tubo de transmissao)
ainda esteja‘quente, pode alternar para o modo de transmissdo sem o tempo de
aquecimento de trés minutos. Se o radar foi desligado por engano ou caso deseje

reiniciar o radar rapidamente, aguarde alguns segundos antes de pressionar o
POWER interruptor.
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Como sintonizar o recetor (apenas radares de
magnetrao)

O seu radar de magnetrao dispde de uma fungao de sintonizagao (automatica ou ma-
nual). Para radares de estado sdlido, a sintonizagdo ndo se encontra disponivel.

Como selecionar o método de sintonizagao

A sintonia do magnetron normalmente é feita na instalagdo e geralmente ndo é ne-
cessaria, a menos que o magnetron tenha sido substituido.

1. Selecione o botao [TUNE], no topo da barra InstantAccess™, para alterar o mé-
todo de afinagao. A caixa de sintonizagao € apresentada como "TUNE AUTQO"
(Sintonizagao automatica) ou "TUNE MAN" (Sintonizagdo manual), consoante o
método de sintonizagao atualmente selecionado.

2. Cligue com o botao esquerdo do rato para alternar entre sintonizacdo automatica

e manual.

" 1 Indi 50 d
Método de ajuste ————e O T o nr}vlecladc;:o e
F{(bb&dé)xar?g”.TUNE MAN” ou _ sintonisagio

Como inicializar a sintonizagao

A sintonizagao automatica ¢ inicializada na instala- ECHO (1/3)
¢éo. No entanto, caso verifique que a sifitenizacao LIS
automatica no esta a funcionardevidaménte reini- PARAEIISL PR, Y

cialize-a através do procedimento abaixe. 3 2ND ECHO RE
ON
Abra o menu. 4 TUNING INITIALIZE

Selecione [2 ECHO}: 5 PERFORMANCE MONITOR
, ON/GRAPH ONLY
Selecione [4 TUNINGANITIALIZE].

A indicacao “TUNE INIT* aparece em caracte-
res amarelos noytopa’do ecra durante a iniciali-
zacao.

4. Feche o menw

Como sintonizar o recetor manualmente

1. Selecione a gama de 48 milhas da caixa [RANGE]. Clique com o botdo esquerdo
do rato para diminuir o alcance; clique com o botdo direito do rato para aumentar
o alcance.

2. Selecione a sintonia manual seguindo o procedimento em section 1.17.1.
Coloque a seta na indicacao do nivel de sintonizacao.

4. Utilize a roda de deslocamento para ajustar a sintonizagdo. O melhor ponto de
sintonizagao € quando o grafico de barras apresenta o maximo de oscilagéo. A
posicao de controlo de sintonizagao é indicada com um tridngulo, apresentado
dentro da barra de sintonizagao.
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Como selecionar um comprimento de impulso

O comprimento do pulso em uso ¢é indicado no botdo PULSE da barra InstantAc-
cess™, no canto superior esquerdo da tela. A tabela abaixo mostra as indicagdes e
seus significados.

[PULSE] botdo

PULSE L
eo——O comprimento atual do pulso aparece aqui.
Fl($1,51,82, M1, M2, L)

Os comprimentos de impulso apropriados estao predefinidos para escalas de alcance
individuais e para teclas de fungdo. Caso nao esteja satisfeito com as definigbes de
comprimento de impulso atuais, pode altera-las conforme indicado no procedimento
abaixo.

Como selecionar um comprimento de impulso

O comprimento de impulso pode ser alterado utilizande,o pfocedimento abaixo.

Coloque o cursor na caixa [PULSE] no canto superior esguerdo do ecra.

2. Clique com o botao esquerdo do rato para diminuir@ comprimento de impulso e
cliqgue com o botao direito do rato para o aumentar. Alternativamente, utilize a
roda de deslocamento para percorreres comptimentos de impulso.

A ordem em que os comprimentos de pulso séo alternados esta mostrada na ta-

bela abaixo. "*" indica a predefinigdo padrao para cada configuragao de intervalo.
Alcance | Indicagao (PULSE) Intervalo Indicagao (PULSE)
0,5 NM S1*, S2 6 NM M1, M2*, M3, L
0,75 NM S1*, 82, M1 12 NM M1, M2, M3*, L
1,5 NM S1*, S2,M1, M2 24 NM M2, M3, L*
3 NM S2%, MdyuM2, M3

Obs.: Osicompfimentos de impulso séo restritos em funcao do alcance.

1.18.2 Como alterar 6 comprimento de impulso predefinido

Para alterar o comprimento de impulso predefinido de uma definicdo de alcance, siga
o procedimento abaixo.
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. Abra o menu. PULSE
2. Selecione [1 ECHO]. 1 BACK
_ 2 0.5NM
Selecione [2 CUSTOMIZED ECHO]. G152
Obs.: Também pode aceder ao menu 3 0.75HM
[CUSTOMIZED ECHOQ] a partir da caixa no [S1/52/M1

ecra. Coloque o cursor naindicacao [PICTURE] ERRET
na caixa de data no canto superior esquerdo da [S1/52/M1/M2

tela, e clique com o botao direito. 5 3NM

Selecione [9 PULSE LENGTH]. 5 %MVMZ/MB
5. Selecione o alcance pretendido e, em seguida, M1/M2/M3/L

selecione o comprimento de impulso pretendi- 7 12NM

do. M1/M2/M3/L

8 24NM
M2/M3AL|

6. Feche o menu.

Como ajustar a sensibilidade

O controlo de ganho ajusta a sensibilidade do recetor.

A definicdo adequada € aquela na qual o ruido defundowé ligeiramente visivel no ecra.
Se configurar para uma sensibilidade demasiado baixa, os ecos fracos podem ser
omitidos. Por outro lado, uma sensibilidade exeessiva‘apresenta demasiado ruido de
fundo; os alvos grandes podem ser omitidos devido ao baixo contraste entre os ecos
pretendidos e o ruido de fundo no ecra:

Para ajustar a sensibilidade dodecetor; ajuste o controlo de ganho para que o ruido
de fundo seja ligeiramente visivelhno ecra.

Como ajustar o valor de GAIN a partir da unidade de controlo (RCU-014).

Gire o botdo GAIN4Rode no sentido anti-horario para diminuir o ganho ou no sentido
horario para aumentars

Como ajustar o GAIN.a partir da caixa no ecra.

1. Coloque o cursor na caixa [GAIN] no topo do ecra.

e \ Coloque o cursor dentro da indicagéo
m: *— de nivel de ganho e, em seguida,
! ) utilize a roda de deslocamento.
2. Utilize a roda de deslocamento para ajustar o ganho. O intervalo de configuragao
é [0] a [100].

Como reduzir os reflexos do mar

Os ecos de ondas abrangem a parte central do ecra com sinais aleatérios conhecidos
como reflexos do mar. Quanto maior forem as ondas e quanto mais alta estiver a an-
tena em relagao a agua, maior sera a expansao do reflexo. Quando o reflexo do mar
cobrir a imagem, reduza-o com o controlo A/C SEA, de forma manual ou automética.

Obs. 1: Quando os reflexos do mar e da chuva séo reduzidos, a sensibilidade sofre
maiores diminui¢cdes do que em situagdes em que apenas um destes reflexos é redu-
zido. Por esta razdo, ajuste-os cuidadosamente.
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Obs. 2: A funcdo de média de eco (veja section 1.24) é util para reduzir reflexos da
superficie do mar. No entanto, quando a média de ecos esta ativa, € mais dificil de-
tetar alvos a alta velocidade do que alvos estacionarios.

Como selecionar o método de ajuste de reflexos

1. Coloque o cursor na indicagao de nivel [SEA AUTO] ou [SEA MAN] (a que estiver
apresentada) no topo do ecra.

em seguida, clique com o botdo esquerdo do rato.

.......

l—Coquue o cursor na indicagdo [AUTO] ou [MAN] e,

2. Clique com o botéo esquerdo para exibir [SEA AUTO] ou [SEA MAN] conforme
apropriado.

Como ajustar com precisao a reducao de‘reflexos do mar

O controlo automatico A/C SEA permite ajustar comprecisao o circuito A/C SEA den-
tro de £20 dB. Conforme as circunstancias, com a leitura deybarras definida para 50,
0 ganho nao é reduzido para o minimo como,no€aso de A/C SEA manual em alcan-
ces curtos. Além disso, o nivel de A/C SEArautematico'€ baixo uma vez que o valor
médio do eco de entrada original é baixo/em areasinas quais nao existem reflexos da
superficie do mar. Por exemplo, quando o navio se encontra junto a um cais e a ima-
gem do radar apresenta ecos provenientes do mar e da terra, pode observar a dimen-
séo dos ecos uma vez que a curva STC'se altera de acordo com a dimenséao dos
€cos.

Obs.: A fungdo A/C automaticaipode eliminar ecos de alvos fracos. Ajuste cuidado-
samente o controlo, obsefvando o’ecra.

Como ajustar com precisao a reducao dos reflexos do mar a partir da unida-
de de controlo (RCU-014)

Gire o betao AC/SEA¢{Rode no sentido anti-horario para diminuir o nivel de A/C SEA
ou no ‘sentide horario para o aumentar.

Como ajustar com precisido a reducao de reflexos do mar a partir da caixa
no ecra

Selecione [SEA AUTO], seguindo o procedimento em section 1.20.1.

2. Coloque a seta no indicador de nivel dentro da caixa A/C SEA na parte superior
do ecra.

e

SEA AUT |E ;—Coloque o cursor dentro da indicagéo de nivel
! H e, em seguida, utilize a roda de deslocamento.

3. Observando o indicador de nivel A/C SEA, utilize a roda de deslocamento para
ajustar a redugéo de reflexos. O intervalo de configuragao é [-50] a [50].
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Como reduzir os reflexos do mar manualmente

Reflexos do mar no Controlo A/C SEA ajustado;
centro do ecra reflexos do mar reduzidos

Obs.: A definicao adequada de A/C SEA é aquela na qual os reflexos s&o divididos
em pequenos pontos e na qual é possivel distinguir pequenos alvos. Se a definigao
estiver demasiado baixa, os alvos podem ficar ocultos pelos reflexos; por outro lado,
se a definigcdo estiver demasiado alta, tanto os reflexos do mar como os alvos desa-
parecem do ecra. Na maioria dos casos, ajuste o controlo até que os reflexos desa-
parecam a sota-vento, mas mantendo visivel uma pequena quantidade de reflexos a
barlavento. Tenha cuidado para ndao remover todos os reflexos do mar, uma vez que
pode eliminar ecos fracos. Além disso, a possibilidade de perdeér ecos fracos é maior
quando utiliza as fungdes A/C SEA e A/C RAIN para reduzires reflexos.

Como reduzir os reflexos do mar manualmente'a.partir da unidade de con-

trolo (RCU-014

Gire o botdo AC/SEA. Rode no sentido afti-harario para diminuir o nivel de A/C SEA
ou no sentido horario para o aumentar.

Como reduzir os reflexos doinar manualmente a partir da caixa no ecra

Selecione [SEA MAN], séguindo o procedimento em section 1.20.1.

2. Coloque o cursor sobre'o,indicader de nivel dentro da caixa A/C SEA na parte su-
perior do display.

SEA MAN E ;—Coloque o cursor dentro da indicagéo de nivel
1| ) e, em seguida, utilize a roda de deslocamento.

N

3. Observandogo indicador de nivel A/C SEA, utilize a roda de deslocamento para
ajustar a redugéo de reflexos. O intervalo de configuragao é [0] a [100].

Como utilizar a fungcao BERTHING STC

A funcdo [BERTHING STC] permite mostrar o eco principal, mesmo com o alcance
definido em 0,5 NM ou menos com o AUTO SEA na configuragdo maxima. Isto é par-
ticularmente util ao tentar atracar, pois oferece uma visao mais clara da area de atra-
cacao e da localizagao do seu navio.

Para utilizar a fungdo [BERTHING STC], siga o procedimento abaixo.
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. Abra o menu. ECHO (2/3)
1 BACK

2. Selecione [1 ECHO]. 2> ACE
Selecione [0 NEXT]. A segunda pagina 3 TSE:;.?LI CUSTOM
do menu [ECHO] aparece. 5 BERTHING STC
Selecione [5 BERTHING STC]. [OFF/ON

5. Selecione [ON] para ativar, ou [OFF] =%LE:':5H-FAST TGT
para desativar esta funcgéo. _ IG\'WE "MODE

6. Feche o menu. OFE/ON
8 OUTPUT TO WAVE PC

’_.

Shown only for FAR-2228-NXT,
FAR-2228-NXT-BB and FAR-2328-NXT.

Como reduzir os reflexos da chuva

Utilize AUTO RAIN e A/C RAIN para reduzir os reflexas da‘echuya. AUTO RAIN reduz
os reflexos da chuva naimagem e A/C RAIN reduz os reflexos detetados pela antena.

Obs. 1: Quando os reflexos do mar e da_ ehuvasao reduzidos, a sensibilidade sofre
maiores diminuicdes do que em situagcdesiem que apenas um destes reflexos é redu-
zido. Por esta razao, ajuste-os cuidadosamente.

Obs. 2: A fungdo de média de eco (vejasection 1.24) é util para reduzir reflexos da
superficie do mar. No entante, quande'a média de ecos esta ativa, € mais dificil de-
tetar alvos a alta velocidade do que alvos estacionarios.

Como selecionar o método de reducao de reflexos da chuva

1. Coloque ogursor na indicagéo de nivel [RAIN AUTO] ou [RAIN MAN] (a que es-
tiver apresentada) noitopo do ecra.

Coloque o cursor dentro da indicagéo de nivel e,
em seguida, clique com o bot&o esquerdo do rato.

2. Clique com o botao esquerdo para exibir [RAIN AUTO] ou [RAIN MAN] conforme
apropriado.
Obs.: Ao contrario da reducgéo de ruido do mar, o ruido da chuva ndo pode ser
ajustado de forma precisa quando definido para [AUTO].

Como reduzir os reflexos da chuva manualmente

A largura do feixe vertical da antena esta concebida para detetar alvos na superficie
mesmo com o navio a oscilar. No entanto, com esta concecao, a unidade ira detetar
também reflexos da chuva (chuva, neve ou granizo) da mesma forma que deteta al-
VOS normais.
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Interferéncia de chuva Controle de chuva do A/IC
nocentro da tela ajustado;interferéncia de chuva reduzida

Obs.: O controlo A/C RAIN ajusta a sensibilidade do recetor tal como o controlo A/C
SEA, mas num periodo de tempo mais prolongado (intervalo mais longo). Quanto
mais alta for a definicdo, maior o efeito antirreflexo. Quando os ecos da precipitagao
ocultarem alvos solidos, ajuste o controlo A/C RAIN para dividir estes ecos indeseja-
dos num padrao de manchas, facilitando o reconhecimento de alvos sélidos. Tenha
cuidado para nao remover todos os reflexos da chuva, uma vez que pode eliminar
ecos fracos. Além disso, a possibilidade de perder ecos fracos é maior quando utiliza
as fungdes A/C RAIN e A/C SEA para reduzir os reflexos.

Como ajustar a reducéao de reflexos da chuva a partirda unidade de controlo
(RCU-014)

Gire o botdo A/C RAIN. Rode no sentido anti-horario para diminuir o nivel de A/C
RAIN ou no sentido horario para o aumentar.

Como ajustar com precisao a reducdode reflexos da chuva a partir da caixa
no ecra

Selecione [RAIN MAN], seguindo o precedimento em section 1.21.1.

2. Coloque o cursor sobre o indicadorde nivel dentro da caixa A/C SEA na parte su-
perior do display.

|’ — 1 L ~ .
1 o— Cologue o cursor dentro da indicagéo de nivel
RAIN MAN i -4" H e, em seguida, utilize a roda de deslocamento.

3. Observanda o indicadorde nivel A/C RAIN, utilize a roda de deslocamento para
aumentar ou diminuir® nivel. Estao disponiveis 100 niveis (0-100).

Obs.: O alcanee de detecao é reduzido quando RAIN é utilizado para apresentar al-
vos na chuva. Geralmente, a quantidade de chuva, o comprimento de impulso de TX
e a frequéncia de TX sao fatores que determinam a forma como o alcance de detecao
¢é afetado. A figura abaixo demonstra este efeito.
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Como interpretar o grafico

Utilizando o grafico abaixo como exemplo, um alvo do radar originalmente detetado
no intervalo de 8 NM pode apenas ser detetado na chuva dentro dos alcances de-
monstrados abaixo:

16 / 4 mm/h de chuva (impulso curto)
16 mm/h chuva - pulso curto .

14 4 mm/h chuva - pulso curto / _#<——16 mm/h de chuva (impulso curto)
16 mm/h chuva - pulso longo o
4 mm/h chuva - pulso longo \

.+ <—1—16 mm/h de chuva (impulso longo)

12 ﬁ S ~===L_ 4 mm/h de chuva (impulso longo)
10 / e -

Redug&o do alcance da primeira dete¢do (NM)

2 m— -
= o e
S~ s
0 2 4 6 8 10 12 14 16
Alcance original da primeira detegao (NM)
Reducéo de chuva para primeira detecéo devido a chuva na banda S
=16 T T T
= —=#—16 mm/h chuva - pulso curto i
= 14 ~—w-~4 mm/h chuva - pulso curto
[~ - — 16 mm/h chuva - pulso | H
-§ - A chova pﬁ.“si“.oﬁgﬂ" L ~+——4 mm/h de chuva (impulso curto)
g L
2 12 = - )
3 & e <——4mm/h de chuva (impulso longo)
© L~ -
510 — -
£ {_..-"' H,x* |+ ~——16 mm/h de chuva (impulso curto)
o 8 — —
© e
© i --""::_r.
8 6 e -
= >
§ - ";/ -~
T 4l— =l PP B NI o | )
k) _,.-f’/ £ | _ L ace= <—1=16 mm/h de chuva (impulso longo)
S o~ — e
53 A e ="
=} o T h AU
B o = i ST Lk i i |
x o 2 4 6 8 10 12 14 16

Alcance original da‘primeira detecao (NM)
Redugéo de chuva para primeiraidetecaadevido a chuva na banda X

O autor agradece a Internationdl Electrotechnical Commission (Comissao Eletrotécnica Internacional, IEC) pela permiss&o para
reproduzir informagdes ao abrigo da su@normainternacional IEC 62388 ed.1.0 (2007). Todos os respetivos excertos séo propriedade
da IEC, Genebra, Suiga.dlodesios direitos reservados. Informagdes adicionais sobre a IEC estéo disponiveis em www.iec.ch. A [EC
néo se responsabilizagiela aplicagdo e pelo€ontexto da reproducéo de tais excertos por parte do autor. Da mesma forma, a IEC nédo
pode ser responsabilizada de modo algum pelos restantes contetidos ou pela exatiddo do presente documento.

Assim, pode‘ser preferivel utilizar o impulso curto em condi¢gdes de chuva em interva-
los inferiores a 10 NM.
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Supressor de interferéncias

Podem ocorrer interferéncias mutuas de radar nas pro-
ximidades de outro radar a bordo de um navio que se
encontre a funcionar na mesma banda de frequéncia.
Estas interferéncias sdo apresentadas no ecra como
um numero de picos brilhantes em padrdes irregulares
ou sob a forma de linhas habitualmente curvas e trace-
jadas, que se expandem desde o centro até a extremi-
dade da imagem. A ativagao do circuito do supressor
de interferéncias pode reduzir este tipo de interferén-
cias. O supressor de interferéncia é um tipo de circuito
de correlagao de sinais. Compara os sinais recebidos em transmissdes sucessivas e
reduz os sinais de ocorréncia aleatéria. Existem trés niveis de supressao de interfe-
réncia consoante o numero de transmissdes correlacionadas.

Vocé pode acessar este recurso na barra InstantAccess™, ou no menu. As configu-
racdes disponiveis sdo: [OFF], [1], [2] ou [3].

Obs.: Quando multiplos radares utilizam a mesma fre-
quéncia nas proximidades, interferéncias podem surgir
de forma semelhante a mostrada na figura a diréita. Se
esse tipo de interferéncia aparecer, faga uma das se-
guintes acoes:

* Pressione a tecla HL OFF, ou clique no botao[HL

Interferéncia’de radares,que
OFF] na barra InstantAccess™. Tz mesTad fTequencia

» Altere o intervalo.

Como suprimir interferéncias a partir da barra InstantAccess™

Para ajustar o rejeitador deinterferéncias, selecione o botéo [IR] ( E ) na barra

InstantAccess™, depois clique com o botdo esquerdo do rato para alternar entre os
niveis de rejeicao.

As configuragdes disponiveis, em ordem ciclica, sao: [OFF] — [1] — [2] — [3] —
[OFF]...

Nivel [3] fornece o maior nivel de rejeigao.
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Como suprimir interferéncias a partir do menu

Abra o menu. CUSTOMIZED ECHO (1/2)
: 1 BACK

Selecione [1 ECHO]. 2 INT REJECTOR

Selecione [2 CUSTOMIZED ECHOQO]. 1/2/3

Obs.: Também pode clicar com o botao direito 3 ECHO STRETCH
do rato na caixa [PICTURE] para aceder a este OFF1/2/3
menu. 4 ECHO AVERAGE
Selecione [2 INT REJECTOR]. 1/2/3

|5 TARGET ANALYZER
5. Selecione a defini¢ao pretendida. . DFEVON

6. Feche o menu.

Eco Stretch

A funcionalidade de expansao do eco amplia os alvos nas dire¢des de alcance e mar-
cacao para facilitar a visualizagao dos alvos e esta disponivel em qualquer alcance.
Ha trés tipos de expanséao do eco: 1, 2 e 3; quanto maioro numero, maior a quanti-
dade de expanséo.

Obs.: A expansao do eco amplia ndo s6 pequenos pontos de alvo como também
apresenta reflexos da superficie do margda chuvale interferéncias de radar. Por esta
razao, certifique-se de que estes tipos'de interferéncia foram suficientemente reduzi-
dos antes da ativagao da expansae,do eco.

Vocé pode acessar este recurso na barra InstantAccess™, ou no menu. As opgoes
disponiveis sdo: [OFF], [1],42] ou [3].

Como utilizar a expansio do eco a partir da barra InstantAccess™

Para definir o ee0 streteh, selecione o botao [ES] ( E ) na barra InstantAccess™,

depois cliglie com o botéo esquerdo para percorrer as configuragoes.

As configuracdes disponiveis, em ordem ciclica, sdo: [OFF] — [1] — [2] — [3] —
[OFF]...

Como utilizar a expansao de eco a partir do menu

Abra o menu. CUSTOMI ZED ECHO (1/2)
- 1 BACK

Selecione [1 ECHO]. > INT REJECTOR

Selecione [2 CUSTOMIZED ECHOQO]. 1/2/3

Obs.: Também pode clicar com o botao direito 3 ECHO STRETCH
do rato na caixa [PICTURE] para aceder a este | 1/2/3
menu. 4 ECHO AVERAGE

_ 1/2/3
Selecione [3 ECHO STRETCH]. 5 TARGET ANALYZER
5. Selecione a definicao pretendida. DFFKON

6. Feche o menu.
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Média de ecos

A funcionalidade de média de ecos reduz eficazmente os reflexos do mar. Os ecos
recebidos a partir de alvos estaveis, como navios, aparecem no ecra quase sempre
na mesma posi¢ao a cada rotagdo da antena. Por outro lado, ecos instaveis como re-
flexos do mar aparecem em posi¢des aleatérias.

Para diferenciar entre ecos de alvos reais e reflexos do mar, é obtida uma média dos
ecos a partir de fotogramas sucessivos. Se um eco for sélido e estavel em fotogramas
sucessivos, é apresentado na sua intensidade normal. E obtida uma média dos refle-
xos do mar a partir de varrimentos sucessivos e o seu brilho é reduzido, facilitando a
distincdo entre ecos de alvos reais e reflexos do mar.

A média de ecos recorre a uma técnica de correlacéo de sinal varrimento a varrimen-
to, baseada no movimento real em relagdo ao solo de cada alvo. Por isso, pequenos
alvos estacionarios como boias sdo apresentados durante a reducéo de ecos aleat6-
rios como reflexos do mar. No entanto, a média de ecos real ndo ¢é eficaz para a de-
tecdo de pequenos alvos a grandes velocidades em relagdofao solo.

Obs. 1: Com a média de ecos ativa, é mais dificil detetaralvos.a grandes velocidades
do que alvos estacionarios.

Obs. 2: Nao utilize a fungao de média de ecos entcondic@es de balango e oscilagao
intensas; podem ser perdidos alvos.

Obs. 3: Para a média de ecos, sdo necessarios os dados de dire¢ao, posicéo e velo-
cidade.

Antes de utilizar a funcdo de média de eces;, reduza os reflexos do mar com o controlo
A/C SEA. Mantenha visiveis alguhs reflexos do mar no ecra para nao eliminar alvos
fracos. As opcoes de definicad disponiveis sdo apresentadas na tabela abaixo.

Defini¢
ao Descrigao

(nivel)

[OFF] A média desecosynédo ¢ ativada

[11, [2] Detectayalvos ocultos em ruido maritimo. [2] € mais eficaz do que [1] na de-
tecado de alvos ocultos em forte desordem maritima. No entanto, [1] € mais
eficaz do que [2] em exibir alvos de alta velocidade. Selecione a definigdo
mais adequada as condig¢des atuais. Para monitorizar eficazmente embar-
cacgdes de alta velocidade, deve utilizar [2] juntamente com a fung&o Wiper.

[3] Apresenta, de forma estavel, alvos instaveis; distingue embarcacbes a alta
velocidade.

Vocé pode acessar este recurso na barra InstantAccess™, ou no menu.

Como ajustar a funcio de média de ecos a partir da barra InstantAccess™

Selecione o botao [EAV] ( gf:‘\Fl ) na barra InstantAccess™, e depois clique com o
A

botdo esquerdo para selecionar o nivel desejado de média de eco.
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Como utilizar a funcao de média de ecos a partir do menu
Abra o menu.
Selecione [1 ECHOQ].

Selecione [2 CUSTOMIZED ECHOQO].
Obs.: Também pode clicar com o botao direito do rato na caixa [PICTURE] para
aceder a este menu.

4. Selecione [4 ECHO AVERAGE].
5. Selecione a defini¢ao pretendida.
6. Feche o menu.

Como realgar alvos em movimento rapido

Normalmente, quando a média de ecos esta em utilizagao, os alvos em movimento
rapido podem nao ser apresentados ou ser apresentados de forma ténue. A fungao
de realce de alvos rapidos realga alvos em movimento rapido, mas pode realcar tam-
bém reflexos da superficie do mar e outros ruidos.

Para utilizar a funcao de realce de alvos rapidos, siga oyprocedimento abaixo.

Abra o menu.

Selecione [1 ECHO].

Selecione [0 NEXT].

Selecione [6 EAV EMPH-FAST TGT].
Selecione [ON] ou [OFF] conforme,apropriado.

o a s wbh =

Feche o menu.

Funcao de _eliminacao automatica de reflexos
(ACE)

Este radardispée’da funcao de eliminagao automatica de reflexos (ACE). Esta fungao
detectadnterferéncias do mar e da chuva a partir dos ecos recebidos e reduz automa-
ticamente essas interferéncias de acordo com a configuragéo do limiar de Eliminagao
Automatica de‘Interferéncias (ACE).

Obs.: Use esta funcdo com cautela. Podem desaparecer alvos fracos do ecra.

Como ligar/desligar a eliminagao automatica de reflexos (ACE)

Pode ativar/desativar a fungdo ACE com um dos dois métodos indicados abaixo.

A partir da barra InstantAccess™

Coloque o cursor no botéao [ACE], depois clique com o botao esquerdo para alternar
entre [ON] e [OFF].
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A partir do menu
Abra o menu. CUSTOMI| 2ZED ECHO (2/2)
Selecione [1 ECHO]. 1 BACK
2 CONDITION
Selecione [2 CUSTOMIZED ECHO]. 3 DEFAULT

Obs.: Também pode clicar com o bot&o direito [}/ SAVE/USER/
do rato na caixa [PICTURE] para aceder a este FACTORY
menu. 4 ACE

Selecione [0 NEXT]. OFF/ON
Selecione [4 ACE].

Selecione [ON] ou [OFF] conforme apropriado.

o o k&

7. Feche o menu.

Quando [ACE] esta ativado, a caixa [SEA] e a caixa [RAIN] estédo cinzentas e nao po-
dem ser ajustadas, e a fungdo de média de eco esta desativada. A caixa [GAIN] muda
para [GAIN ACE], como mostrado na figura abaixo.

ACE desligado. ACEdigado.

GAIN ] GAIN ACE I
SEA MAN B
RAIN MAN B

>

Obs.: Quando [PERFORMANCE MONJ(ver section 1.49) ou [SART] (ver section 2.3)
esta [ON], [ACE] esta desativado,e nao paderser ativado.

Como ajustar o ganho noymodo de eliminagao automatica de
reflexos (ACE)

Gire o botdo GAINdpara ajustara sensibilidade.

O ACE também pede ser ajustado colocando o cursor dentro da indicagao de nivel
[GAIN ACE] e girande asfoda de rolagem.
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Como obter sensibilidade elevada

Quando a fungao ACE esta [ON], o modo de alta sensibilidade esta também disponi-
vel. Isto requer que uma tecla de fungéo seja atribuida com a fung¢ao [ACE HIGH
SENSITIVITY] (ver section 1.9).

Para utilizar o modo de alta sensibilidade, ative a funcionalidade ACE e, em seguida,
prima a tecla de funcao atribuida.

Pode selecionar o nivel do modo de alta sensibilidade da seguinte forma:

1. Abra o menu.

2. Selecione [1 ECHO].

3. Selecione [0 NEXT]. ACE

4. Selecione [2 ACE]. O menu [ACE] aparece. 1 BACK

5. Selecione [2 SIGNAL ENHANCEMENT]. 2 %Lgf‘fg" Bl (C2L LY
6. Selecione o nivel de [1], [2] ou [3]. 3 SUPPRESS SECTOR

7. Feche o menu. START : 000 o

ANGLE : 000 o

Como suprimir ecos falsos

Quando a fungédo ACE esta [ON], os sinais.deiyeco podem aparecer na tela em posi-
¢bes onde nado ha alvos ou desaparecer gliando ha alvos (ver section 2.2). E possivel
suprimir estes ecos falsos.

Obs.: Este procedimento esta apénas.disponivel quando a funcéo de eliminagao au-
tomatica de reflexos (ACE) esta [ON].

Abra o menu.

Selecione [1 ECHOJ:

Selecione [0 NEXT].

Selecione J2 ACE]:

Selecione[3 SUPPRESS SECTOR].

Utilize,a roda de deslocamento ou as teclas numéricas para definir o angulo inicial
para a supressao de setor.

Se utilizar as teclas numéricas, o cursor desloca-se da esquerda para a direita.
Quando todos os trés digitos sao inseridos, o cursor move-se para o item
[ANGLE].

Se utilizar a roda de deslocamento, clique com o botdo esquerdo do rato apoés a
definicdo do angulo inicial.

Para cancelar quaisquer alteragoes, pressione a tecla CANCEL TRAILS.

o 0k wbd

7. Clique com o botao esquerdo do mouse ou pressione a tecla ENTER MARK para
confirmar o angulo inicial. O cursor move-se para o item [ANGLE].

8. Utilize a roda de deslocamento ou as teclas numéricas para definir o intervalo de
angulos do setor a suprimir.
Se utilizar as teclas numéricas, o cursor desloca-se da esquerda para a direita.
Apés a introdugao dos trés digitos, o processo de definicao esta concluido.
Se utilizar a roda de deslocamento, clique com o botdo esquerdo do rato apds a
definicao do intervalo de angulos.
Para cancelar quaisquer alteragoes, pressione a tecla CANCEL TRAILS.

9. Feche o menu.
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Supressor de ruido

Ruido branco pode se manifestar na tela como "pontos" aleatérios espalhados por
toda a imagem de radar. Este equipamento reduz o ruido branco e melhora a relagao
de S/R no ecra ao processar o filtro da média ponderada de movimento dos ecos re-
cebidos na direcao do intervalo.

Obs.: Use esta funcdo com cautela. Podem desaparecer alvos fracos do ecra ou a
resolucéo do intervalo pode piorar.

Para remover este ruido, faga o seguinte:

Abra 0 menu.
Selecione [1 ECHO].

Selecione [2 CUSTOMIZED ECHO].
Obs.: Também pode clicar com o botao direito do rato na caixa [PICTURE] para
aceder a este menu.

4. Selecione [7 NOISE REJECTOR].

5. Selecione [OFF] ou [ON] conforme apropriado. A indicacaé de supressao de rui-
do aparece na parte superior esquerda do ecra.
A indicagdo muda de acordo com a definigdo.selecionada.

Noise Rejector
indication

Redutor

A funcionalidade de redutor reduz automaticamente o brilho de sinais fracos (ruido,
reflexos do mar e da chuva etc.) e sinais indesejados, tal como interferéncia de rada-
res, para eliminar ecos indesejados da imagem. O seu efeito depende da definigao
de redutor utilizada e se a média de ecos'esta ligada ou desligada, conforme descrito
abaixo.

Definigao de Definigao de
redutor 1 redutor 2

Média eco [OFF] Condigéao A Condigéao A

Média de.eco.em ([1Tnl[2] ou [3]) Condicao A Condicaéo B

Condigao A: O brilho de ecos fracos indesejados, tais como ruido e reflexos do mar e
da chuva, é reduzido para tornar a imagem mais nitida.

Condigédo B: A média de ecos € automaticamente ativada quando a funcionalidade de
redutor é ligada, permitindo-lhe visualizar instantaneamente de que forma a imagem é
afetada com a média de ecos ligada e desligada.

Obs. 1: A funcao [WIPER] requer dados validos de entrada para posigao, velocidade e
direcao.

Obs. 2: A fungao [WIPER] nao esta disponivel quando o modo de rotagao de alta ve-
locidade esta ativado (na instalagao). Para obter detalhes sobre 0 modo de rotagdo em
alta velocidade, entre em contato com o seu revendedor.

Para ativar a funcionalidade do limpador, faga o seguinte:

1. Abra o menu.
2. Selecione [1 ECHO].
3. Selecione [9 WIPER].
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4. Selecione a definicdo pretendida.
As opcoes sao: [OFF], [1] ou [2].

5. Feche o menu.

Como predefinir controlos para um objetivo es-
pecifico de navegacao

Sempre que o seu ambiente de navegacgao ou tarefa se alteram, € necessario ajustar
o radar, o que pode ser um problema numa situagao mais atarefada. Em vez de alte-
rar as definigdes do radar caso a caso, € possivel atribuir teclas de fungao para que
disponha das definicbes ideais em situagdes habituais.

O computador interno do radar dispde de varias op¢des de predefinicdo de imagem
para atribuir a cada tecla de fungao, de acordo com os seus requisitos especificos de
navegacao. Por exemplo, um dos predefinicdes € [ROUGH SEA], e é projetado para
ser usado em chuva forte.

Trés predefinicbes programaveis pelo utilizador tambémysao fornecidas (etiquetadas
como [CUSTOMA1], [CUSTOM2] e [CUSTOMZ3]), para que‘possa configurar o radar
automaticamente para aquelas condi¢des que nao estao abrangidas pelas opgoes de
configuragao fornecidas.

Abaixo encontram-se as opc¢oes predefinidas disponiveis com este radar.

Predefinicao

Descrigcao

[CUSTOM1], [CUSTOM2]

Definigbes personalizaveis definidas pelo utilizador.

e [CUSTOMS3]

[NEAR] Definicaoiideal para detegéo de curto alcance com uma
escala de alcance de 3 NM ou menos em mares calmos.

[FAR] Definigado ideal para detegéo de longo alcance numa es-

cala de alcance de 6 NM ou mais.

[NEAR BUOYJ?

Definicado ideal para detegcéo de boias num alcance de 3
NM.

[FAR BUOY]

Definicao ideal para detecéo de boias numa escala de al-
cance de 6 NM ou mais.

[ROUGH SEA]

Definicao ideal para condi¢gdes meteoroldgicas adversas
ou de chuva intensa.

[SHIP] Definicao ideal para detecdo de outras embarcacgoes.

[HARBOR] Definicao ideal para ancoragem em portos.

[BIRD] Definicao ideal para detegdo de aves.

[ICE]* Configuragao ideal para navegar através do gelo marin-
ho.

[COAST] Defini¢éo ideal para viagens ao longo da costa.

*: [SMALL TARGET] substitui [NEAR BUQY] e [ICE] substitui [BIRD] quando o Modo
de Gelo esta ativado na instalacgéo.

Cada opcgao de imagem estabelece uma combinacgao de varias definicdes de radar

para que disponha de uma configuragao ideal para uma situagao de navegagao em
particular. Estas incluem ganho, analisador de alvos, sombreado, ACE, ganho de
ACE, supressor de interferéncias, expansao do eco, média de ecos, supressor de rui-
do, controlo automatico antirreflexo do mar e da chuva, contraste de video, compri-
mento de impulso e condi¢des do mar e do radar.
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Alterar estas funcionalidades no menu [CUSTOMIZED ECHQ] altera as configura-
¢Oes originais das teclas de fung¢ao. Para restaurar as defini¢des originais para uma
opcao de personalizagdo em particular, € necessario selecionar a predefinicao. Por
esta raz&do, recomendamos que utilize os predefinicdes programaveis pelo utilizador
([CUSTOM1], [CUSTOM2] ou [CUSTOM3]) quando for necessario ajustar frequente-

mente a imagem do radar.

As configuracdes predefinidas das predefinicdes de personalizagao encontram-se lis-
tadas nas paginas seguintes.

Definicoes padrao

AUTO | AUTO | TARGET R
IR | ES | EA | NR e RAIN | ANALYZER* | HATCHING
CUSTOM1 1 1 | 1 | OFF | MAN-30 | MAN-0 OFF OFF
CUSTOM2 1 1 | 1 | OFF | AUTO-30 | MAN-0 OFF OFF
CUSTOM3 1 1 | 1 | OFF | MAN-30 | MAN-0 OFF OFF
NEAR 1 1 | 1 | OFF | MAN-30 | MAN-0 OFF OFF
FAR 1 | 2 | 1 | OFF | AUTO-40 | MAN-0 OFF OFF
NEARBOUY | 1 1 | 2 | OFF | MAN-30 | MAN-0 oFF OFF
FAR BUOY 1 | 2 | 2 | OFF | AUTO-30 | MAN-0 OFE OFF
ROUGHSEA | 1 |OFF| 2 | OFF | MAN-50 | MARFQ OFF OFF
SHIP 1 | 2 | 1 | OFF | MAN-30 |JMAN-0 OFF OFF
HARBOR 1 |OFF| 1 | OFF | MAN-30/|, MAN-0 OFF OFF
BIRD 1 |OFF| 1 | OFF | MAN-30 | MAN-0 OFF OFF
ICE 2 | OFF | OFF | OFF | MAN:30 | MAN-0 OFF OFF
COAST OFF | OFF | OFF | OFF |, MAN-30"JwMAN-0 OFF OFF
LOW
sTC sTC LEVEL | GaIN | ace | ACE VIDEO
CURVE | RANGE - = GAIN | CONTRAST

CUSTOM1 3 8 0 85 | OFF 50 2-B
CUSTOM2 3 8 0 85 | OFF 50 2-C
CUSTOM3 3 8 0 85 ON 50 2-B
NEAR 3 8 0 85 | OFF 50 1B
FAR 3 8 0 85 ON 60 4-B
NEAR BOUY 3 8 0 85 | OFF 50 1-C
FAR BUOY 3 8 0 85 | OFF 50 4-C
ROUGH SEA 3 9 0 85 | OFF 35 2-C
SHIP 3 8 0 85 ON 50 2-B
HARBOR 3 8 0 75 ON 50 1-C
BIRD 3 8 0 85 | OFF 50 3-C
ICE 3 7 0 80 | OFF 50 1B
COAST 3 8 0 85 | OFF 50 2-C

*: Disponivel apenas para radares do tipo B/W.

1-46



1. VISAO GERAL OPERACIONAL

Definicoes padrao para [PULSELENGTH]

0,125NMa N N
0.5 NM 0,75 NM 1 NM 1,5 NM 2 NM 3 NM
CUSTOM1 St S1 S1 S2 S2 M1
CUSTOM2 S1 S1 S1 S2 S2 M1
CUSTOM3 St S1 S1 S2 S2 M1
NEAR S1 S1 S1 S2 S2 M1
FAR S1 S1 S1 S2 S2 M1
NEAR BOUY S1 S1 S1 S2 S2 M1
FAR BUOY S1 S1 S1 S2 S2 M1
ROUGH SEA ST ST S1 S2 S2 M1
SHIP S1 S1 S1 S2 S2 M1
HARBOR S1 S1 S1 S2 S2 M1
BIRD S1 S1 S1 S2 S2 M1
ICE S1 S1 S1 ST S1 S2
COAST S1 S1 S1 S2 S2 M1
4 NM* 6 NM 8 NM* 12 NM 16 NM~ 24 NM
CUSTOM1 M1 M2 M2 L L L
CUSTOM2 M1 M2 M2 L L L
CUSTOMS3 M1 M2 M2 L L L
NEAR M1 M3 M3 M3 M3 L
FAR M1 M3 M3 L L L
NEAR BOUY M1 M2 M2 M3 M3 L
FAR BUOY M1 M3 M3 L L L
ROUGH SEA M1 M2 M2 M3 M3 L
SHIP M1 M2 M2 L M3 L
HARBOR M1 M2 M2 M3 M3 L
BIRD M1 M2 M2 M3 M3 L
ICE S2 M1 M1 M1 M1 M2
CUSTOM1 M1 N2 M2 L L L

*: Essasdfaixas estaodisponiveis apenas para radares do tipo B/W.
Sobre a configuracao personalizada do ICE (especificagcdo opcional

A configuragao personalizada do ICE configura o radar para detectar areas de gelo na

superficie do mar. Com o ICE ativado, as seguintes restrigcdes ou requisitos se aplicam:

+ Para configuragdes de interswitch com uma série FAR-2xx8 como radar principal e
uma série FAR-2xx7 como radar secundario, os ecos de gelo podem nao aparecer
corretamente na tela da série FAR-2xx7. Evite usar um radar da série FAR-2xx7
como sub-radar interswitch com o Modo de Gelo ativado.

* O modo de gelo deve ser ativado a partir do menu [RADAR INSTALLATION]. Con-
sulte 0 manual de instalagdo para obter mais detalhes.

* O modo de radar duplo deve ser desativado no menu [RADAR INSTALLATION].
Consulte o0 manual de instalacdo para obter mais detalhes.

* Modo de Gelo substitui o Modo de Passaro. Enquanto o Modo Gelo esta em uso, as
configuragdes e operagdes relacionadas ao Modo Passaro n&o estéo disponiveis.

» As configuragdes de contraste de video sao fixadas nas configuragées ICE quando
o monitor de desempenho € ativado enquanto o modo Ice esta habilitado.

* Enquanto o modo Ice estiver ativado, as seguintes fungdes nao estarao disponiveis:

* Analisador de Alvo * Eclosao de Eco * Contraste
da Chuva de video
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1.28.2
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* Eliminagcédo Automatica de « Enfase Rapida no Alvo + Esconder Trilho
Interferéncias (ACE)

Como selecionar um eco personalizado

Clique com o botdo esquerdo do rato na caixa
[CUSTOMIZE ECHO] no canto superior esquerdo do
ecra para alternar entre as opcoes e selecionar uma
opgao de eco personalizada.

U- 1 25/0.025NM

puLse| HEAD UP

L

As opcbes disponiveis dependem das configuracdes
selecionadas para [3 SELECT CUSTOM] no menu [ECHO]. Veja section 1.28.5.

Como editar um eco personalizado

> N -

Selecione uma opg¢éao de eco personalizada para editar (veja section 1.28.1).
Abra o menu.
Selecione [1 ECHO].

Selecione [2 CUSTOMIZED ECHO].
Obs.: Também pode clicar com o botao direite,do rato na caixa [PICTURE] para
aceder a este menu.

Defina os itens abaixo consultando as sec¢bes apresentadas.

*[2 INT REJECTOR] : section 1.22
* [3 ECHO STRETCH] {section 1.23
* [4 ECHO AVERAGE] :'sectiont.24
* [65 TARGET ANALYZER]* : section 1.38
* [6 HATCHING]* : section 1.38
* [7 NOISE REJECTOR] 1, section 1.26
* [8 VIDEO CONTRAST TYPE] : descrito nesta secao.
* [9 PULSE] : section 1.18
* [2 CONDITION] : descrito nesta secao.
* [4 ACE] : section 1.25

*: Disponivel apenas para radares do tipo B/W.
Obs.: Para configurar [2 CONDITION] e [4 ACE], selecione [0 NEXT] para mos-
trar a segunda pagina do menu [CUSTOMIZED ECHO]J.

Seleciona a [8 VIDEO CONTRAST TYPE.]

Selecione [1], [2], [3] ou [4] (Intervalo Dindmico) ou [A], [B], [C] (Curva) conforme
apropriado. O contraste de video e a curva alteram-se consoante a definicdo de
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[VIDEO CONTRAST] (definido no momento da instalagéo), conforme apresenta-
do na figura abaixo.

[VIDEO CONTRAST] definido para [ADVANCE] na instalag&o:

e

CONTRASTE
CONTRASTE
CONTRASTE
CONTRASTE

NIVEL NIVEL NIVEL NIVEL

[VIDEO CONTRAST] definido para [LEGACY] na instalagéo:

CONTRASTE CONTRASTE
4/ / C
3o~ B

1

10.
11.

12.

13.

14.

15.

16.
17.

1 a 4: Intervalo dindmico de controlo. 1 proporciona o intervalo dindAmico mais am-
plo; 4 o intervalo dindmico mais curto.

A: O brilho de ecos de nivel baixo é reduzido € o ruido e os reflexos sdo também
reduzidos.

B: Os ecos de nivel baixo e alto sdo apresentadas de'modo uniforme.

C: Radar O limite exterior dos ecos de nivehalto tem uma gradacéo para indicar
o nivel de eco, com o eco de nivel mais alto no ¢entro.

Selecione [0 NEXT] para mostrar aproxima pagina do menu.
Selecione [2 CONDITION].
Selecione [2 STC CURVE].

Selecione a configuragaoe’apropriada para as condigdes atuais do mar. As confi-
guracdes disponiveis s80a[2], [2.5], [3], [3.5], [4.2]. E recomendada uma definicéo
mais alta para condigdes meteorologicas adversas.

Selecione [3 STC RANGE].

Defina a distanciayara a‘eficacia do STC. Uma definigdo mais alta elimina refle-
xos maisddistantes na,superficie.

Se necessarig, selecione [4 LOW LEVEL ECHOQOY] para rejeitar ecos de nivel baixo.
Odntervalo de configuragéo é [0] a [8]. Quanto maior o numero, mais forte € o eco
de nivel baixo que é eliminado.

Selecione [1 BACK] para mostrar a segunda pagina do menu [CUSTOMIZED
ECHO].

Para guardar configuracdes personalizadas, selecione [SAVE] de [3 DEFAULT].

Feche o menu.

Como restaurar um eco personalizado pelo utilizador para as
definicdes guardadas

Se vocé se perder na operagao enquanto altera as configuragées de um eco perso-
nalizado pelo usuario, vocé pode facilmente restaurar as configuragdes desse eco
personalizado salvas em section 1.28.2.

1.
2.

Abra o menu.
Selecione [1 ECHOQ].
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3. Selecione [2 CUSTOMIZED ECHO]J.

Obs.: Também pode clicar com o botao direito do rato na caixa [PICTURE] para
aceder a este menu.

Selecione [0 NEXT] para mostrar a préxima pagina do menu.
Selecione [3 DEFAULT].

Selecione [USER].

Feche o menu.

N o g A

Como restaurar um eco personalizado pelo utilizador para as
definicdes de fabrica

Vocé pode restaurar as opgdes personalizadas de eco para suas configuragdes pa-
drdo de fabrica (consulte as tabelas em page 1-46 para uma lista das configuracdes
padrao).

Abra o0 menu.
2. Selecione [1 ECHO].

Selecione [2 CUSTOMIZED ECHO].

Obs.: Também pode clicar com o botao direito do rato na caixa [PICTURE] para
aceder a este menu.

Selecione [0 NEXT] para mostrar a préxima pagina do menu.
. Selecione [3 DEFAULT].
6. Selecione [FACTORY].

Como editar os ecos personalizados disponiveis

Para editar quais personalizagdes estao disponiveis na
caixa [CUSTOMIZE ECHOJusiga o procedimento abaixo.

Abra 0 meny.
Selecioné [1 ECHOQO].
Selecione [0 NEXT].

Selecione [3 SELECT CUSTOM]. O menu [SELECT
CUSTOM] aparece.

5. Selecione a personalizagao que pretende editar.
As personalizagbes encontram-se listadas ao longo
de duas paginas de menu. Selecione [0 NEXT] para
ver a proxima pagina, ou selecione [1 BACK] para vol-
tar a pagina do menu anterior.

oo D=

6. Selecione [ON] para tornar a personalizagao disponi-
vel na caixa [CUSTOMIZE ECHOQO]J, ou selecione [OFF]
para ocultar a personalizagéo da caixa [CUSTOMIZE
ECHO].

7. Feche o menu.
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Como suprimir ecos secundarios

Em determinadas situacdes, ecos provenientes de alvos a grandes distancias podem
aparecer como ecos falsos (ecos secundarios) no ecra. Isto ocorre quando o eco de
retorno é recebido um ciclo de transmiss&o mais tarde ou depois de o proximo impul-
so de radar ter sido transmitido.

;de pulso ﬂ
«——> I Alcances reais - : \

Eco secundario »
\

.\

11Alcances medidos } |
eemen ool

>
Este equipamento prolonga o periodo de repeti¢ae.do impulso para suprimir ecos fal-
SOS.

Obs.: Esta fungao reduz o niumero de cos\detectados. Utilize cuidadosamente esta
fungdo para nao diminuir a possibilidade de detetar pequenos alvos e embarcacdes
a altas velocidades.

Para ativar ou desativar a rejeicdo defeco de segunda reflexao, execute o seguinte:
Abra o menu.

Selecione [1 ECHOQ].

Selecione [32ND,ECHO REJ].

Selecione [ON}ipara‘ativar a rejeicdo de eco de segundo trago.
Selecione [OFF] para desativar a rejeigao.

AP oo~

5. Fetheo.menu:.

Modos de orientacao

Este radar tem os seguintes modos de orientagao disponiveis:

Modo \ Descrigdo
Modos de movimento relativo (RM)
[HEAD UP RM] Sem estabilizagéo
[STERN UP RMJ* A imagem do radar é rodada 180°. Os graficos, bem como as
marcacodes relativas e verdadeiras sao também rodados
180°.

[STAB HEAD UP RM] | Orientagao para a frente com escala de marcagéo da bussola
(marcacao verdadeira) onde a escala de marcagao roda com
a leitura da bussola.

[COURSE UP RM] Bussola estabilizada em relagao a orientagédo do navio no mo-
mento da selegcdo de CURSO PARA CIMA.
[NORTH UP RM] Estabilizagdo por bussola com referéncia ao Norte.
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Modo \ Descrigdo
Modos de movimento verdadeiro (TM)
[NORTH UP TM] Objetos de terra e mar séo estacionarios. Sd0 necessarios

dados de bussola e de velocidade.

* [STERN UP RM] esta apenas disponivel para tipos A/B/W.

Como selecionar um modo de apresentagao

Selecione a caixa [ORIENTATION MODE] no canto
superior esquerdo do ecra, depois clique com o bo-
tdo esquerdo para alternar entre os modos de orien-
tacao disponiveis.

Perda de sinal da bussola giroscépica

Quando o sinal da bussola é perdido, "LOST GYRO SIGNAL" aparece em amarelo-
-alaranjado na caixa [ALERT], o modo de orientagao torna<se automaticamente
HEAD UP, e os objetos TT e AlS, mapa e carta sdo apagadoss Pare o alerta com a
tecla ALARM ACK ou clique com o botdo esquerdo na‘caixa [ALERT]. Verifique os
dados de GYRO.

Descricao dos modos de apresentacao

Modo HEAD UP

Um visor sem estabilizagdo de azimute no guaka linha
que conecta o centro ao topo do visor indica sua dire-
¢ao. Os alvos sao apresentados has suas distancias
medidas e as respetivas diregdes saorelativas ao seu
rumo. A linha tracejadascurta na escala de marcacao
€ a marca do norte:

Marcador Norte Linha de rumo

Modo COURSE UP

A imagem do radar é estabilizada e apresentada com  marcador de Norte Linha de rumo
a rota atualmenteiselecionada na parte superior do
ecra. Quando altera o rumo, a linha de rumo move-se
com a rota selecionada. Se selecionar uma nova rota,
selecione novamente o modo de orientagao por rota
para apresentar a nova rota na parte superior do ecra.
Os alvos sao apresentados nas suas distancias me-
didas e nas suas direcdes relativas a rota definida,
que corresponde a posi¢ao de 0 graus. A linha de
rumo move-se de acordo com a guinada e com qual-
quer alteragao da rota.
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Modo NORTH UP

Os alvos sao apresentados nas suas distancias medi-  \jarcador de Norte
das e nas suas direc¢des reais (bussola) relativamente
ao seu navio. O norte esta no topo da tela. A linha de

cabecalho altera sua diregdo de acordo com o seu ca-
becalho.

Linha de rumo

Modo STAB HEAD UP

Os ecos do radar sdo apresentados da mesma forma que no modo HEAD UP. A di-
ferenca para com a apresentacao de HEAD UP normal reside na orientagao da escala
de marcagdo. A escala de marcacgao ¢é estabilizada por sensor de rumo. Ou seja, roda
de acordo com o sinal do sensor de rumo, permitindo-lhe conhecer imediatamente o
rumo do seu proprio navio.

Este modo encontra-se disponivel quando o radar intérage«€om uma bussola giros-
cépica. Se a bussola giroscopica falhar, a escala de ' marcacaosetorna ao estado do
modo HEAD UP.

Modo de movimento verdadeiro

Norte Linha de rumo

O seu navio e outros objetos em movimento movem-se nas
suas rotas e velocidades reais. Todes.os alvos fixos, como
massas de terra, aparecem como ecos fixes em MV esta-
bilizado em relagéo ao sologQuando © navio atingir um
ponto que seja 50% do raio dayecra, a posi¢ao é reposta.
O navio aparece a 75% de raio oposto a extensdo da rota
atual. Pode reiniciammanualmente o simbolo da sua nave
se selecionar a indicagao [CU/TM RESET] no topo do ecra
e, em seguida, clicar com o botdo esquerdo do rato.

Marcador de norte

Linha de rumo

(@) Movimento verdadeiro esté selecionado  (b) Seu navio alcangou um ponto 50% (c) O seu navio é automaticamente redefinido
do raio de exibicdo para 75% do raio de exibicdo

Obs.: A posi¢cao do marcador do proprio navio e a escala de marcagao mudam de
acordo com a posicao de referéncia e descentramento.

* [ANT]: Quando OFF CENTER esta ativo, os intervalos da escala de marcagdo mu-
dam em conformidade.

+ [CCRP]: Quando CCRP se desloca para fora da area de visualizagdo operacional,
os intervalos da escala de marcacé&o podem né&o ser apresentados corretamente.
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Modo STERN UP

O modo STERN UP roda 180° a imagem do
modo HEAD UP, as marcacgbes relativas e
verdadeiras e os graficos do ecra. Este modo
€ util em rebocadores de radar duplo em si-
tuacdes de apoio; um radar apresenta HEAD
UP e outro radar apresenta STERN UP. Para
ativar o modo STERN UP, ligue [STERN UP]
no menu [OPERATION].

Marcador Norte

Obs.: O modo POPA PARA CIMA esté dis- "% ™™
ponivel apenas para tipos A/B/W.

Como selecionar uma escala de alcance

A escala de alcance selecionada e o intervalo dos anéis de aleance sao apresentados
no canto superior esquerdo do ecra. Quando um alvo defnteresse se aproxima, re-
duza a escala de alcance para que o alvo apareca em $0-90% do raio de visualiza-
cao.

1. Coloque o cursor na caixa [RANGE] no cante, superior esquerdo do ecra.

puLse| HEAD UP RM

s1 | ANT1(M) X-BAND »
* CUSTOM1 »

No exemplo acima, a escala de alcance esta definida para 0,125 NM e o intervalo
entre os anéis de alcance esta definido para 0,025 NM.

2. Clique com o botagesquerdo do rato para diminuir o alcance; clique com o botao
direito do rato para aumentar o alcance.

Vocé também pode selecionar o intervalo com a tecla RANGE na unidade de contro-
le. Pressioneg"+" para aumentar o alcance, ou pressione "-" para reduzir o alcance.
Prima e mantenha premida uma tecla para alterar sucessivamente o alcance para
cima ou para baixo.

Alteracdo de PLOTAR alcance
(Tipos A/B/W com funcionalidade de Radar Plotter apenas)

Com o radar no modo de espera (STBY), vocé pode alterar o alcance do plotter pres-
sionando a tecla RANGE. Neste caso, "alcance" significa a distancia exibida na tela
desde a borda esquerda da tela até a borda direita da tela.

[+]: expande a escala de alcance com a localizagao do cursor como centro.
[-]: reduz a escala de alcance com a localizagdo do cursor como centro.

Prima e mantenha premida a tecla [+] ou [-] para alterar continuamente a escala de
alcance.
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Como medir o alcance

O alcance até um alvo pode ser medido de trés formas: com anéis de intervalo fixos,
com o cursor ou com o VRM.

Utilize os anéis de alcance fixo para obter uma estimativa do alcance até um alvo. Os
anéis sao os circulos soélidos concéntricos no ecra. O numero de anéis é automatica-
mente definido pela escala de alcance atual. A distancia entre os anéis é o intervalo
dos anéis de alcance, sendo que o intervalo atual € apresentado na posi¢ao superior
esquerda no ecra. Para medir o alcance até um alvo com os intervalos de alcance,
conte o numero de anéis entre o centro do ecra e o alvo. Verifique o intervalo dos
anéis de alcance e calcule a distancia do eco desde o limite interior do anel mais proé-
ximo.

Como mostrar/ocultar os anéis de alcance

Operacao do menu principal

Abra o menu.

Selecione [3 NAV TOOLS] para mostrar o menu [NAV. TOQLS].
Selecione [4 RANGE RINGS].

Selecione [ON] ou [OFF] conforme apropriado.

o bk wbd =

Feche o menu.

Usando o menu [CURSOR] (caixa na tela)

1. Selecione a area de visualizagaoe operaeional e, em seguida, clique com o botao
direito do rato. O contexto menu [CURSOR] aparece.

2. Selecione [RANGERINGS]:
3. Selecione [ON].ou [OFE] conforme apropriado.
4. Feche o menu.

Operacdodo botao de rolagem

Com a/menu fechado, coloque o cursor dentro da area de exibigao operacional, rode
a roda de scrall para mostrar "RANGE RINGS/EXIT" na caixa de orientagéo e pres-
sione o left button para mostrar/ocultar os anéis de alcance.

Como medir o alcance com o marcador de alcance variavel
(VRM)

Existem dois VRM (n.° 1 e n.° 2) que aparecem como anéis em tracejado para que os
possa distinguir dos anéis fixos. Os dois VRM podem ser distinguidos um do outro

através dos diferentes comprimentos dos seus tracejados; o tracejado no VRM N.° 2
€ mais comprido.
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Existem dois métodos para medir o alcance com os VRMS, utilizando a tecla VRM e
a operacgao da caixa de menu na tela.

VRM1 VRM2
Alcance para VRM ——= 2SI ERTRRTWYI o — 0 \/RM atualmefite,ativo & Feaigado.
TTG 50:00/TTG 60:00

TTG para VRM

Obs.: A distancia maxima de VRM é definida dexacordo com o alcance de visualiza-
¢ao atual e pode ser definida, no maximae;,para o dobro da distancia do alcance de
visualizagao.

Através das teclas VRM

1.

3.

Pressione a tecla VRM ON para ativar a caixa VRM1. Pressione a tecla VRM ON
novamente para ativarascaixa VRM2. Pressione a tecla VRM ON novamente
para alternar entre VRMs ativos. O marcador VRM atualmente ativo € apresenta-
do conformeiindicado narfigura acima.

Gire o botdo VRM para alinhar o VRM ativo com a borda interna do alvo e leia a
distancia no,canto inferior direito da tela. Na figura anterior, o VRM ativo |é "36.44
NM".

Cada VRM permanece na mesma distancia geografica quando utiliza a tecla
RANGE ou a caixa [RANGE]. Isto significa que o raio aparente do anel VRM
muda em propor¢ao a escala de alcance selecionada.

Pressione a tecla VRM OFF para ocultar os VRMs.

Utilizacdo da caixa de menu no ecra

1.
2.

Selecione a caixa [VRM] apropriada.

A caixa de orientacao I1é "VRM ON/".

Clique com o botao esquerdo do rato para ligar o VRM.

A caixa de orientacéo agora I&€ "VRM SET L = DELETE /".

Além disso, a caixa é realgada e o VRM correspondente é apresentado.

Clique novamente com o botao esquerdo do rato e o cursor passa para o interior
da area de visualizag&do operacional. A caixa de orientagdo agora indica "VRM
FIX L =DELETE / EXIT".
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4. Mova a trackball para ajustar o VRM.

5. Clique com o botéo esquerdo do rato para ancorar o VRM e fixar a sua leitura ou
clique com o botao direito do rato para cancelar e voltar a colocar o VRM na sua
localizacao anterior (alcance).

6. Para ocultar o VRM, clique com o botao esquerdo na caixa [VRM] para mostrar
"VRM SET L = DELETE /" na caixa de orientacdo, depois pressione e segure o
left button no trackball.

Como definir a unidade de medigao de VRM (apenas tipos B)

Os VRM podem ser apresentados nas seguintes unidades de medida:

* NM (milhas nauticas) * km (quildmetros)
* SM (milhas terrestres) » kyd (quilojardas)

Para alterar as unidades de medida, efetue o seguinte:

Abra o0 menu.

Selecione [3 NAV TOOLS].

Selecione [3 EBLVRM<CURSOR SET].

Selecione [VRM1] ou [VRMZ2] conforme apropriado.
Selecione a unidade de medida.

o a s~ wh =

Feche o menu.

Obs.: As alteracoes efetuadas asd@unidades de.medida afetam também os VRM ati-
VOS.

Como apresentar, TTG para VRM

O TTG (Tempo de deslocagao) ate um VRM selecionado pode ser apresentado da
seguinte forma:

Abra o menu.

Selecione [3'NAVTOOLS].

Selecione [3 EBLVRM*CURSOR SET].

Selecione [3 VRM TTG].

Selecione [OFF], [1], [2] ou [1&2] conforme apropriado.

+ [OFF] : Sem TTG apresentado para VRM.

1] : TTG do préprio navio apresentado para VRM1.

* [2] : TTG do préprio navio apresentado para VRM2.

* [1and2] :TTG do préprio navio apresentado para VRM1 e VRM2.

ok~ wbd =

6. Feche o menu.

Como medir a marcacao

As linhas de marcacgéo eletrénicas (EBL) sao utilizadas para marcar alvos. Existem
duas EBL: EBL1 e EBL2. Cada EBL é uma linha reta tracejada que se estende desde
a posicao do préprio navio até a circunferéncia na imagem do radar. As duas EBL po-
dem ser distinguidas uma da outra através dos diferentes comprimentos do tracejado;
o tracejado na EBL2 é mais comprido.
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Cada EBL dispde de uma EBRL (linha de alcance de marcagao eletrénica, indicada

através de uma linha curta, que atravessa a EBL em angulos retos). Quando o VRM

nao é apresentado e apenas a EBL é apresentada, a EBRL apresenta o alcance des-
de a origem da EBL.

Quando os VRM séo apresentados com EBL, o VRM sobrepée-se a EBRL. O valor
da EBRL e do VRM é o mesmo e é apresentado na caixa VRM na parte inferior direita
do ecra.
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EBL1 EBL2
(0Z SO - W A Y K- o— A EBL atualmente ativa é realcada.

Métodos para medir a marcagéao

Existem dois métodos para medir o rumo, utilizando a tecla EBL e a operacéao da cai-
xa de menu na tela.

Através das teclas EBL

1. Prima adecla EBL ON para ativar a caixa [EBL1]. Pressione a tecla EBL ON no-
vamente para ativar a caixa EBL2. Pressione a tecla EBL ON novamente para
alternar EBLs)ativos. O marcador ativo EBL ¢ exibido conforme mostrado na pa-
gina anterior.

2. Gire o botao EBL no sentido horario ou anti-horario até que o EBL ativo divida o
alvo de interesse, em seguida, leia 0 seu rumo no canto inferior esquerdo da tela.

3. Pressione a tecla EBL OFF para apagar o EBL ativo.

Utilizacdo da caixa de menu no ecra
Selecione a caixa de EBL apropriada.

2. A caixa de orientacao I1& "EBL ON/". Prima o left button para ligar a EBL. A caixa
de orientagdo apresenta agora "EBL SET L=DELETE /".

3. Pressione o left button novamente e o cursor salta para dentro da area de exibi-
cao operacional. A caixa de orientagdo apresenta agora "EBL FIX L=DELETE/".

4. Gire aroda de rolagem ou use o trackball para mover o EBL até que o EBL ativo
divida o alvo de interesse, depois pressione o left button para ancorar o EBL.
Leia a marcagao no canto interior esquerdo do ecra.
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5. Pressione a tecla EBL OFF para apagar os EBLs.

Marcacao verdadeira ou relativa

A leitura do EBL é fixada por "R" (relativo) se for relativa ao rumo do préprio navio, "T"
(verdadeiro) se estiver referenciada ao norte. A indicacdo verdadeira ou relativa esta
disponivel independentemente do modo de apresentagao.

Abra o menu.

Selecione [3 NAV TOOLS].

Selecione [3 EBLVRM<CURSOR SET].

Para radares do tipo IMO/A/R, selecione [5 EBL-CURSOR BEARING].
Para radares de tipo B, selecione [2 EBL1] ou [3 EBL2], conforme apropriado.

oo DN~

5. Selecione o [REL] ou [TRUE] conforme necessario, depois pressione a tecla EN-
TER MARK.

6. Feche o menu.

Obs.: A EBL e sua indicagao mudam com as alteracdes dogiroscopio da seguinte
forma:

D Gl TEEEl R Alteracao da EBL

giroscoépica
HEAD-UP/relativa Indicacédo de EBL e marcador EBL sem alteracdes.
HEAD UP/verdadeira A indicacae’'de)EBL naoyse altera; no entanto, o marca-
dor EBL desloca-se em conformidade
COURSE UP/relativa A indicagao de EBL"'nhao se altera; no entanto, o marca-

dor EBL desloca-se em conformidade.
COURSE UP/verdadeira |dndicacao de EBL e marcador EBL sem alteragoes.

NORTH UP / relative A'indicacao de EBL n&o se altera; no entanto, o marca-
dor EBL desloca-se em conformidade

NORTH UP/verdadeira Indicacédo de EBL e marcador EBL sem alteragdes.

Avaliacao'de colisao através de EBL de desloca-
mento

A origem da EBL pode ser colocada em qualquer local para permitir a medi¢ao do al-
cance e da marcacao entre dois alvos. Esta fungao também é util para avaliar o po-
tencial risco de colisdo. E possivel ler o CPA (Ponto de aproximagéo maxima) ao
utilizar o marcador de alcance EBL conforme indicado em (a) na ilustragao abaixo. Se
a EBL passar através da origem de varrimento (préprio navio) conforme indicado em
(b) na ilustragcao abaixo, o navio alvo encontra-se numa rota de colisao.
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Como avaliar o risco de colisao através de EBL de desloca-
mento

Existem dois métodos para avaliar o risco de colisdo. Pode utilizar a unidade de con-
trolo ou 0 menu [CURSOR].

Utilizar a unidade de controlo (RCU-014)

Pressione a tecla EBL ON para exibir ou ativafum EBL (EBL1 ou EBL2).

Coloque o cursor sobre um alvo que aparéca‘como ameacador (indicado como
"A" na figura exemplo da pagina anterior).

Pressione a tecla EBL OFFSET e a origemdo EBL ativo sera deslocada para a
posicao do cursor.

Pressione a tecla EBL OFESET navamente para ancorar a origem do EBL.
Apos aguardar alguns minutes (pelo menos 3 minutos), opere o botédo EBL até

que o EBL bisseque 0 alvo na neva posigao (A1). A leitura de EBL apresenta a
rota do navio alvogque pode ser verdadeira ou relativa dependendo da definigao
de referéncia damarcacao'EBL.

Obs.: Se forselecionado,o movimento relativo, também é possivel ler o CPA atra-
vés do marcador de aleance, conforme indicado na figura esquerda da parte su-
periordaproximaypagina. Se a EBL passar através da origem de varrimento
(préprio navie) conforme indicado na imagem a direita acima, o navio alvo encon-
tra-se numa rota de colisao.

Para retornar a origem do EBL a posi¢éo do préprio navio, pressione a tecla EBL
OFFSET.

Usando o [CURSOR]] (caixa na tela

1.

Selecione a area de visualizagao operacional e, em seguida, clique com o botao
direito do rato. O contexto menu [CURSOR] aparece.

Selecione [EBL OFFSET].

Selecione a area de visualizagao operacional e, em seguida, clique com o botao
esquerdo do rato. A linha de EBL ¢ fixa ao cursor.

Coloque a EBL de deslocamento no alvo apresentado como ameaca e, em se-
guida, clique com o botao esquerdo do rato.

Apds aguardar por alguns minutos (pelo menos 3 minutos), opere o EBL utilizado
na etapa 4 até que ele bisseque o alvo na nova posigao (A1). A leitura de EBL
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apresenta a rota do navio alvo, que pode ser verdadeira ou relativa dependendo
da definicao de referéncia da marcacao EBL.

6. Para que a origem da EBL volte a posi¢cao do préprio navio, repita os passos de
1a3.

7. Feche o menu.

Como definir a referéncia do ponto de origem para EBL OFF-
SET

O ponto de origem do desvio da EBL pode ser estabilizado no solo (fixado geografi-
camente), estabilizado ao norte (verdadeiro) ou referenciado ao rumo do préprio na-
vio (relativo).

1. Abra o menu.

2. Selecione [3 NAV TOOLS].

3. Selecione [3 EBL*VRM+CURSOR SET].

4. Selecione [2 EBL OFFSET BASE].

5

Selecione [STAB GND], [STAB HDG] ou [STAB'NORTH] cenforme apropriado.

* [STAB GND]: Referéncia a latitude e longitude. A"posicao de origem esta
sempre fixa independentemente do movimento do seu navio.

* [STAB HDGJ: Referéncia aosumo. A relacao entre a posi¢ao de origem e a
propria posicao é constantemente mantida.

+ [STAB NORTH]: Referéncia aNerte. A posicao de origem muda segundo a
posi¢ao da Norte.

6. Feche o menu.

1-61



1. VISAO GERAL OPERACIONAL

1.35 Como medir o alcance e a marcacgao entre dois
alvos
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Como medir o alcance e a marcacao a partir do [CURSOR] menu

Este procedimento utiliza a EBL1 e 0'VRM4,como exemplo e é apresentado na pre-
missa de que nenhum VRM ou EBL se eficontre ativo.

1. Coloque o cursor na caixa EBL1 e, em seguida, clique com o botdo esquerdo do

rato. A EBL1 esta agoraativa.
2. Coloque o cursor dentraxda‘area de visualizagdo operacional e, em seguida, cli-
que com o bot&o direite do rato para apresentar o [CURSOR] menu de contexto .
3. SelecionedEBL OFFSET]. O cursor & exibido com um contorno vermelho, indi-
cando_gue o modo JEBL OFFSET] esta agora ativo.
4. Com o cursor na area de visualizagao operacional, clique com o botao esquerdo
do rato. A EBL1 desloca-se até a localizagao do cursor.
5. Coloque a EBL de deslocamento no alvo de interesse (Alvo 1) e, em seguida, cli-
que com o botao esquerdo do rato.
6. Clique com o botao direito para desativar o modo [EBL OFFSET]. O contorno ver-
melho no cursor desaparece.
7. Coloque o cursor na caixa [EBL1], depois gire a roda de rolagem até que o EBL1
intersecte o alvo secundario (Alvo 2 no exemplo da figura).
8. Coloque o cursor na caixa [VRM1], depois rode a roda de scroll até que o marca-
dor de alcance no EBL1 alinhe com o Alvo 2. As leituras para EBL1 e VRM1, na
parte inferior do ecra, indicam a marcacéao e o alcance entre o Alvo 1 e o Alvo 2.

9. Vocé pode repetir o mesmo procedimento nos terceiros e quartos alvos (mostra-

dos como “Alvo 3” e “Alvo 4” no exemplo acima) utilizando EBL2 e VRM2.

O rumo é mostrado em relagao ao proprio navio com o sufixo "R" ou como um rumo
verdadeiro com o sufixo "T", dependendo das configuracdes relativas/verdadeiras do

EBL no menu [EBL*VRM<CURSOR SET].
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Como medir o alcance e a marcagao a partir da unidade de controlo (RCU-
-014)

O alcance e o rumo podem ser medidos usando a tecla EBL OFFSET.

Pressione a tecla EBL ON para ativar o EBL1.

Coloque o cursor na area de exibicao operacional e pressione a tecla EBL OFF-
SET. A EBL1 desloca-se até ao cursor.

Coloque o cursor (a EBL1 desloca-se com o cursor) num alvo de interesse, (Mos-
trado como 'Alvo 1' no exemplo acima), em seguida pressione a tecla EBL OFF-
SET.

Gire o botdao EBL para mover o EBL até que ele passe por outro alvo de interesse.
(apresentado como "Alvo 2" no exemplo acima).

Coloque o cursor na caixa [VRM1].

Gire o botdo VRM até que o marcador de alcance no EBL esteja na borda interna
do Alvo 2. As leituras para EBL1 e VRM1, na parte inferior do ecra, indicam a mar-
cacéo e o alcance entre o Alvo 1 e o Alvo 2.

Vocé pode repetir o mesmo procedimento no terceire.€ quarto alvos (mostrados
como "Alvo 3" e "Alvo 4" no exemplo acima) utilizandowe EBL n°2 e o VRM n°® 2.

O rumo é mostrado em relagao ao proprio navio €em o sufixo "R" ou como um rumo
verdadeiro com o sufixo "T", dependendo das configuragoes relativas/verdadeiras do
EBL no menu [EBLVRM].

Como repor a origem da EBL no centro do ecra

1.

Coloque o cursor na caixayparareporaEBL e, em seguida, clique com o botao
esquerdo do rato. A EBL selecionada esta agora ativa e realcada.

Coloque o cursor dentro dayarea de visualizagdo operacional e, em seguida, cli-
que com o botao direito do rate. O contexto menu [CURSOR] aparece.

Selecione [EBL'QFFSET]» O cursor é agora apresentado com um contorno ver-
melho.

Cliqguefcomia’botaosesquerdo do rato para que a EBL volte ao centro do ecra.

Cligueieom o boetao direito para desativar o modo [EBL OFFSET]. O contorno ver-
melho noleursor desaparece.
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Como associar EBL OFFSET e VRM OFFSET

Pode associar o deslocamento de EBL e VRM para apresentar o anel de alcance de
VRM com um alvo como ponto central. Isto pode ser util se o marcador de alcance na

EBL for dificil de ver.

350 000 o010 020

1 . Abra O menu. 330 \\\m\\m\m\mu unmu////////u// 7 030
. 320 \\\\\\\\\\\ iy, m,
2. Selecione [3 NAV TOOLS].
_ o Ligado a VRM1 7,,°%
3. Selecione [3 EBL*VRM+CURSOR]. 300 & / %, 060
i EBL1 & L7 /"%070
4. Selecione [8 VRM OFFSET]. S 2
280 5 JC AN 2 Z 080
5. Selecione [LINK EBL] para ligar o 270 = 7 < 000
deslocamento EBL que agora é exibi- 202 o Avo1 ! S0
do com o anel de alcance VRM, con- zso% 5110
forme indicado na figura abaixo. 2007, A Siao
Selecione [OFF] para desativar a li- 230/2’1‘@;@;”1 da EBL \140 a0
gacao entre o offset EBL e o VRM. 21601 150
200 160

190 180 170

6. Feche o menu.

Como descentrar o ecra

A posicao do préprio navio, ou origem do vafrimento,pode ser deslocada para expan-
dir o campo de visdo sem que seja neceSsarioalternar para uma escala de alcance

maior. A origem do varrimento pode ser descentrada para a posi¢ao do cursor, mas
ndo mais do que 75% do alcance em utilizagéo; se o cursor for definido para além de
75% da escala de alcance, a origem dowarrimento € descentrada para o ponto de

75% do limite.

Coloque o cursor no local pretendido Ecra descentrado
e efetue o procedimento de
descentramento apropriado.

Esta funcionalidade nao esta disponivel no alcance de 96 nm ou no modo de movi-
mento verdadeiro.

Se a posigao de orientagao estiver fora da visualizacao efetiva do radar, algumas par-
tes da escala de marcagao nao serdo apresentadas. Para detalhes, veja section 1.50.

Como descentrar o ecra a partir da unidade de controlo (RCU-014)

1. Coloque o cursor na posigao para a qual pretende deslocar a origem do varrimen-

to.

2. Pressione atecla OFF CENTER. A origem do varrimento esta agora descentrada
na posigao do cursor.

3. Para cancelar o descentramento, pressione novamente a tecla OFF CENTER.
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Como descentrar o ecra a partir do menu no ecra

1. Coloque o cursor dentro da area de exibigao operacional, depois clique com o bo-
tao direito para mostrar o menu [CURSOR].

2. Selecione [OFF CENTER]. O cursor € agora exibido com uma borda vermelha,
indicando que [OFF CENTER] esta ativo.

3. Desloque o cursor para a posi¢ao para a qual pretende deslocar a origem do var-
rimento e, em seguida, clique com o botao esquerdo do rato. O ecra esta agora
centrado na posigao do cursor.

Obs.: Caso seja necessario deslocar a posigao de descentramento, é possivel
repor o descentramento enquanto o cursor é apresentado com o contorno verme-
Iho ao clicar com o botao esquerdo do rato na area de visualizagdo operacional.

4. Clique com o botao direito para cancelar o modo [OFF CENTER].

5. Pararepora origem do varrimento no centro da area de visualizagao operacional,
repita os passos de 1 a 2 e, em seguida, clique com o botdo esquerdo do rato na
area de visualizagao operacional.

Obs.: Perante as condi¢des apresentadas abaixo, ndof€ possivel cancelar o descen-
tramento. Isto deve-se ao facto de a posicédo da anténa‘de’radarsestar situada numa
posicao superior a 75% da visualizagao efetiva do radar.

» O marcador do préprio navio € amplo.

» A distancia entre a posi¢cao da antena e a'posigcado de orientacao € ampla.

» Alcance da visualizag&o de curta distancia.

Para cancelar o descentramento nestes casos, selecione um alcance maior e, em se-

guida, cancele o descentramento.

Rastos de alvos

Os rastos dos ecos@eradardos alvos podem ser apresentados sob a forma de brilho
sintético. Os rastos das alvos'sdo apresentados como relativos ou verdadeiros e po-
dem ser estabilizadés emyrelagcdo ao mar ou ao solo. Os rastos de movimento verda-
deiro requérem-um sinal de bussola e dados de posicionamento e velocidade.
Quando o.alcance éfalterado, os rastos permanecem para alvos ja apresentados no
alcance anterior. Os alvos recentemente detetados nao dispdem de rasto quando sao
detetados pela‘primeira vez.

Rastos verdadeiros ou relativos

Pode apresentar rastos de ecos em movimentos verdadeiros ou relativos. Os rastos
relativos apresentam movimentos relativos entre alvos e o proprio navio. Os rastos de
movimento verdadeiro apresentam movimentos verdadeiros do alvo, de acordo com
as suas velocidades e rumos em relagao ao solo.
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Rastos verdadeiros dos alvos - Os alvos estacionarios
néo sao apresentados de forma distorcida.

Rastos relativos dos alvos - Os alvos deslocam-se para o proprio navio
e os alvos estacionarios sao apresentados de forma distorcida.

Obs.: A indicacao na caixa [TRAIL MODE] muda de cor com base no modo de trilha

e na orientacdo, conforme mostrado na tabela seguinte.

Modo de rasto

Trilhas verdadeiras

(TRUE-G ou TRUE-S)

Orientagao Cor
HEAD UP (relativo) Amarelo
STERN UP (relativo)
CURSOR GYRO (relativo) | Branco

COURSE UP (relativo)

NORTH UP (relativo)

A referéncia para a posicao passada exibida para AIS e TTtambém ¢ alterada sem-
pre que a referéncia da trilha é alterada.

1. Abra o menu.

2. Selecione [1 ECHO].
3. Selecione [0 NEXT].
4

Selecione [4 TRAILS]. O menu [TRAILS] aparece.
Obs.: Também pode clicar com o'botao direito na caixa [TRAIL] para aceder a

este menu.

Gligue com o botao'direito do rato em [TRAIL box] para
apresentar o menu [TRAILS]

0.5NM| 1min
OFF

Indicagdo de modo de rasto
-Tempo do rasto

Caixa [TRAIL]

5. Selecione [2 TRAIL MODE].
6. Selecione o modo adequado de frilha.

TRAILS

BACK

TRAIL MODE
[RELK/TRUE

TRAIL GRADATION
SINGLEAMULT 1]

TRAIL LEVEL

1/2/3v4
0S TRAIL

OFF /iON]
SUPPRESS AROUND 0S

OFF /ON|

» [REL]: Rastos de alvo relativo. Os alvos deslocam-se relativamente ao préprio
navio e os alvos estacionarios sao apresentados de forma distorcida.

» [TRUE]: Rastos de alvo verdadeiro. Os movimentos verdadeiros dos alvos sédo
apresentados e os alvos estacionarios nao sao apresentados de forma distor-

cida.
7. Feche o menu.

Também pode clicar na indicagdo de modo de rasto para alternar entre rastos relati-

vos e verdadeiros.
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Tempo do rasto

O tempo do rasto é o intervalo pelo qual o rasto é representado no ecra. Pode alterar
o tempo do rasto da seguinte forma:

Utilizar a unidade de controlo (RCU-014

Pressione a tecla CANCEL TRAILS para alternar e selecionar a configuragao dese-

jada.
= . L.l
PAST POSN | 1min REL
TRAIL»00:00/ 3.0mixgl
Tempo do rasto _T |
Definicdo de tempo de rasto
Modo de rasto e estabilizac&o.
Apresentado como: "TRUE-S, TRUE-G" ou "REL.
S: Estabilizagdo em relagdo ao mar, G: Estabilizagdo em relagéo ao solo,

REL: Relativo

As opgdes, em ordem ciclica, sao:
[OFF] — [15 sec] — [30 sec] — [1 min] — [3 min] — J6émin]&> [15 min] — [30 min] —
[CONT] — [OFF]...

Para tipos B/W, as op¢des disponiveis dependemmyda configuragao de [TRAIL
LENGTH] na sec¢ao [TRILS] do menu [ECHO].

[TEAI.L L E.NGTH] Opcoes disponiveis

efinicao de

[NORMAL] [OFF], [15 seg], [30ysec], [1 min], [3 min], [6 min], [15 min], [30
min], [GONT].

[12H] [OEF], 80 min], [1 hr], [3 hr], [6 hr], [12 hr], [CONT].

[24H] [@FF], [1°hx], [2 hr], [3 hr], [6 hr], [12 hr], [18 hr], [24 h], [CONT].

[48H] [OFE], [2 hr], [4 hr], [8 hr], [16 hr], [24 hr], [36 hr], [48 h], [CONT].

Utilizar a caixa no ecra

1. Coloque o'ecursor nadefinicao de tempo do rasto dentro da [TRAIL] caixa na parte
inferior direitaidosecra.

2. Cligue com o botao esquerdo do rato na caixa [TRAIL] para alterar o tempo da
trilha. As opg¢des, em ordem ciclica, sao: [OFF] — [15 sec] — [30 sec] — [1 min]
— [3 min] — [6min] — [15 min] — [30 min] — [CONT] — [OFF]...

Para tipos B/W, as opcodes disponiveis dependem da configuracéo de [TRAIL

LENGTH] na secéo [TRILS] do menu [ECHO].

Utilize a roda de deslocamento para alterar o tempo do rasto. As op¢des para cada
[TRAIL LENGTH] definicao de sao listadas na tabela seguinte.

[TRAI.L L E~NGTH] Opcoes disponiveis
Definicdo de
[NORMAL] [OFF], [15 sec], [30 sec], [1 min] to [30 min] at 30-seconds inter-
vals, [CONT].
[12H] [OFF], [00:30] to [12:00] at 30 minute intervals, [CONT].
[24H] [OFF], [00:30] to [24:00] at one hour intervals, [CONT].
[48H] [OFF], [00:30] to [48:00] at two hour intervals, [CONT].
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Obs. 1: O temporizador apresenta o tempo decorrido do rasto selecionado. Utilize
esta funcionalidade com cautela, uma vez que o tempo apresentado n&o é o tempo
global do rasto. Além disso, quando o temporizador de trilha é exibido, a precisao da
trilha dos ecos de outros navios pode ser reduzida. Quando o tempo do rasto atinge
o intervalo predefinido, o temporizador desaparece.

Obs. 2: A [CONT] opg¢ao define a representagao do tempo do rasto como continua.
Quando o tempo de representacao atinge 29:59, o temporizador € ocultado. O tem-
porizador reaparece quando [TRAIL ALL CLEAR] é selecionado, ou quando o inter-
valo é alterado.

Gradacao do rasto

O brilho do rasto pode ser apresentado num unico tom ou com um sombreado gra-
dual.

G 2 @E ooy

Unico (Sombreamento monoténico)  Multiplo (Sombreado gradual)

Abra o menu.
Selecione [1 ECHO].
Selecione [0 NEXT].

Selecione [4 TRAILS]. O menu [TRAILS] aparece.

Obs.: Também pode clicar com o botao direito na'caixa [TRAIL] para aceder a
este menu.

Selecione [3 TRAIL GRADATIONJ.
Selecione [SINGLE] ou [MULTI] (Mdltiplo), conforme apropriado.
Feche o menu.

oo N~

o

Nivel do rasto

O nivel ou intensidade do brilho que se estende desde os alvos do radar pode ser se-
lecionado cenforme indicado abaixo.

Abra o0 menu.

Selecione [1 ECHOQ].

Selecione [0 NEXT].

Selecione [4 TRAILS]. O menu [TRAILS] aparece.

Obs.: Também pode clicar com o botao direito na caixa [TRAIL] para aceder a
este menu.

Selecione [5 TRAIL LEVEL].

6. Selecione a configuragédo apropriada. Quanto maior for o nimero, maior a inten-
sidade do brilho.

7. Feche o menu.

AP o~

o
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Trilhas estreitas (somente tipo B/W)

Caso pretenda, os rastos de alvos podem ser apresentados com linhas mais estrei-
tas. Isso csection 1.37.2an ser util quando ha muitos alvos na tela e é dificil distinguir
um do outro.

Abra o0 menu.
Selecione [1 ECHOQ].
Selecione [0 NEXT].

Selecione [4 TRAILS]. O menu [TRAILS] aparece.

Obs.: Também pode clicar com o botao direito na caixa [TRAIL] para aceder a
este menu.

Selecione [8 NARROW TRAIL].

6. Selecione a definicao apropriada de [OFF], [1] ou [2], depois pressione a tecla
ENTER MARK. Um rasto com uma defini¢cao de [2] é mais estreita do que um ras-
to com uma definicao de [1].

L b=

o

7. Feche o menu.

Como ocultar os rastos temporariamente

Seguindo o procedimento descrito em section.37.2\defina o tempo de rastreio para
[OFF]. Os rastos sao ocultados da vista,/mas petrmanecem continuos. Para mostrar
novamente os trilhos, repita o procedimenta)definindo o tempo do trilho para qualquer
intervalo diferente de [OFF].

Estabilizagcao de rastos emmovimento verdadeiro

Os rastos de movimento verdadeiro podem ser estabilizados em relagéo ao solo ou
ao mar. A caixa [TRAIL] mostra a‘estabilizagao atual como "TRUE-G" ou "TRUE-S".
Pode alterar o modo dexestabilizagdo com o seguinte procedimento.

Obs.: O mode'de estabilizagéo € aplicado a velocidade do préprio navio e as trilhas
TT.

Utilizar a caixa no ecra REF POINT
Clique no botao’do modo de estabilizacado para alternar o NM CL@F’
modo (BT (estabilizacdo terrestre) ou WT (estabilizacdo ma- y . 3

ritima)).

Bot&o do modo de estabilizagao

Utilizar o menu

Abra o menu.
Selecione [7 INFORMATION BOX].
Selecione [2 OWN SHIP INFQO].

Selecione [3 SPEED]. O menu [SPEED] aparece.

Obs.: Também pode clicar com o botao direito na caixa [SPD W ]para aceder a
este menu.

Selecione [2 SHIP SPEED].

6. Selecione [LOG(BT)] (estabilizagdo do solo) ou [LOG(WT)] (estabilizagao do mar)
conforme necessario.

oL nh =
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7. Feche o menu.

Como eliminar/reiniciar rastos

Todos os rastos podem ser eliminados (incluindo os que se encontram na memdaria)
e reiniciados para que possa iniciar novos rastos. Existem trés métodos que pode uti-
lizar para eliminar rastos.

Para eliminar todos os rastos apresentados na area de visualizacdo opera-
cional:

» Selecione a[TRAIL] caixa, depois pressione e mantenha pressionado o left button
no trackball; ou

» Pressione e segure a tecla CANCEL TRAILS.

Para apagar uma secao de um rastro (somente tipos B/W):

1. Coloque o cursor dentro da area de exibigao operacional,. depois clique com o bo-
tao direito para mostrar o menu [CURSOR].

2. Selecione [TRAIL ERASER]. O cursor é agora apresentadé com,um contorno ver-
melho e um circulo tracejado, indicando que [TRAIL ERASOR] esta ativo.

3. Pressione o left button para alterar o didmetro de,circulo tracejado, conforme
mostrado na figura abaixo.

4. Coloque o cursor no rasto cuja secgao pretende eliminar e, em seguida, prima e
mantenhaspremido o left button.

5. Com ofleft button pressionado, arraste o cursor sobre a se¢ao do trilho que de-
seja apagaryA secao da trilha "coberta" pelo circulo tracejado é apagada.

6. Solte o left button.

Clique com o botao direito para desativar o modo [TRAIL ERASER](NMEA - Fun-
¢ao de grupo de pedido) O cursor deixa de ser realgado e o circulo tracejado de-
saparece.

Como evitar reflexos do mar em rastos verdadeiros

Pode impedir o aparecimento de reflexos do mar em rastos verdadeiros do seu navio
para obter uma imagem de radar nitida. Os rastos do seu navio também podem ser
apresentados ou ocultados.

1. Abra o menu.

2. Selecione [1 ECHO].

3. Selecione [0 NEXT].
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4. Selecione [4 TRAILS]. O menu [TRAILS] aparece.
Obs.: Também pode clicar com o botao direito na caixa [TRAIL] para aceder a
este menu.

5. Selecione [7 SUPPRESS AROUND OS].

6. Selecione [OFF] ou [ON] conforme apropriado.
Obs.: Quando [6 OS TRAIL] esta definido como [ON], [7 SUPPRESS TRAILS] é
automaticamente fixado em [ON]. Para desativar a funcionalidade de supressao
de desordem maritima, altere [6 OS TRAIL] para [OFF], depois altere a configu-
racédo de [7 SUPPRESS TRAILS].

7. Feche o menu.

Como mostrar/ocultar rastos do préprio navio

Para apresentar ou ocultar o rasto do proprio navio em qualquer altura, siga o proce-
dimento abaixo.

Abra o menu.

Selecione [1 ECHO].

Selecione [0 NEXT].

Selecione [4 TRAILS]. O menu [TRAILS],aparece.

Obs.: Também pode clicar com o botdo direito na caixa [TRAIL] para aceder a
este menu.

Selecione [6 OS TRAIL].S

6. Selecione [OFF] ou [ON] conformetapropriado.
Obs.: Quando [6 OS TRAIL] é definido para [ON], [7 SUPPRESS AROUND OS]
€ automaticamente fixadei.em [ON]. Para desativar a funcionalidade de supressao
de eco marinho, altére [6 OSyTRAIL] para [OFF], depois altere a configuragéo de
[7 SUPPRESS AROUND OS].

7. Feche o menu.

B nh =

o

Como exibirlocultar trilhas terrestres (somente tipo B/W)

Pode melhorar a visibilidade de apresentacédo no ecra ao ocultar os rastos gerados
por massas deterra e objetos estaticos. Ocultar os rastos inclui os seguintes benefi-
cios possiveis:

+ Massas de terra nao tém qualquer rasto, permitindo-lhe utilizar rastos relativos per-
to de linhas costeiras.

* Apenas ecos em movimento criam rastos, melhorando a identificagcao de alvos.

1. Abra o menu.

2. Selecione [1 ECHO].

3. Selecione [0 NEXT].

4. Selecione [4 TRAILS]. O menu [TRAILS] apare- TRAILS (2/2)
ce. 1 BACK
Obs.: Também pode clicar com o botao direito < %LL 3;"[] sl sh
na caixa [TRAIL] para aceder a este menu. 3 HIDE LAND TRAILS (R)

OFF/1/2
TRAIL LENGTH
NORMALY 12H/24H/48H

5. Selecione [0 NEXT].
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6. Selecione [2 OCULTAR TRILHAS TERRESTRES(T)] ou [3 OCULTAR TRILHAS

TERRESTRES(R)] conforme apropriado.

7. Referindo-se a tabela abaixo, selecione a configuragdo apropriada.

. . Rastos de objetos estaticos .
Defini¢ Obietos d d Obistos d Rastos de objetos em
sio jetos de grande jetos de pequena ST TS
dimensao dimensao

[OFF] Os rastos sao apre- Os rastos séo apre- Os rastos sao apresenta-
sentados sentados dos
Os rastos sao oculta- | Os rastos sao apre- Os rastos sao apresenta-
dos sentados dos
Os rastos séo oculta- | Os rastos sao oculta- | Os rastos sao apresenta-
dos dos dos

8.

Feche o menu.

Obs.: Quando a opgao [1] ou [2] é selecionada, os rastos de ecos fora da area apre-
sentada ndo sdo gerados. E importante ter em conta que, nos casos em que a area
apresentada é deslocada por fungdes como descentramenta’ou movimento verdadei-
ro, os ecos novos nao dispdem de rastos.

Como definir o comprimento do rastro (somente tipo B/W)

Vocé pode salvar até 48 horas de trilhas. O [TRAIL LENGTH] pode ser configurado
para um dos comprimentos a seguir: [NORMAL], [12H], [24H] ou [48H]. Para definir o
comprimento dos rastos, siga o procedimento abaixo.

AP oo nN -~

Abra o menu.
Selecione [1 ECHO].
Selecione [0 NEXT].

Selecione [4 TRAILS]. Oymenu [TRAILS] aparece.

Obs.: Também podetelicaricom o botao direito na caixa [TRAIL] para aceder a
este menu.

SeleciongJO'NEXT] para mostrar a segunda pagina do menu.
Selecionar [4 TRAIKLENGTH].

Selecione o.eomprimento pretendido.

[NORMALY]: Os rastos sdo apresentados numa linha unica e continua com uma
Unica cor.

[12H], [24H] ou [48H]: Os rastros aparecem em segmentos. O intervalo para
cada alteragdo de segmento depende da sua selec&o, conforme mostrado abai-
XO.

* 12H: Intervalos de uma hora.

e 24H: Intervalos de duas horas.
* 48H: Intervalos de quatro horas.

Obs.: Quando um comprimento diferente de [NORMAL] é selecionado, defina [3
TRAIL GRADATION] para [SINGLE]. Se selecionar [MULTI], o intervalo entre
cada segmento colorido pode ser dificil de ver claramente.

Feche o menu.
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1.37.13 Como definir a cor do rastro (somente tipo B/W)

A Definicao de Trail (Rasto) depende da Definicao de [3 TRAIL GRADATION] e [4
TRAIL LENGTH], conforme mostrado na tabela abaixo.

Comprimento Gradagao Definindo localizagao
NORMAL SINGLE [MAIN] — [2 ECHO] — [0 NEXT] — [4 TRAILS] —
MULTI [4 TRAIL COLOR]

[12H], [24H], [48H] | MULTI

SINGLE [MAIN] — [2 ECHO] — [0 NEXT] — [4 TRAILS] —
[0 NEXT] — [6 LONG TRAIL COLOR]

Quando [TRAIL LENGTH] esta definido para [NORMAL]

Pode atribuir uma das seis cores quando [4 TRAIL LENGTH] estiver definido para
[NORMAL].

1.

2.
3.
4

o

7.

Abra o menu.
Selecione [1 ECHO].
Selecione [0 NEXT].

Selecione [4 TRAILS]. O menu [TRAILS] aparece.

Obs.: Também pode clicar com o botao direite na caixa [TRAIL] para aceder a
este menu.

Selecione [4 TRAIL COLOR].

Selecione a cor pretendida. As cores dispeniveis sdo: [GRN] (verde), [BLU]
(azul), [CYA] (ciano), [MAG] (magenta), [WHT] (branco) e [YEL] (amarelo).

Feche o menu.

Quando [TRAIL LENGTH] é definido para OUTROS de [NORMAL]

Quando [4 TRAIL LENGTH].¢é definido para [12H], [24H] ou [48H], pode selecionar a
cor para cada segmento dewrasto.

L nh =

Abra o menu.
Sele¢ione [1T"ECHO].
Selecionge [0 NEXT].

Selecione [4 TRAILS]. O menu [TRAILS] aparece.
Obs.: Também pode clicar com o botao direito na cai-
xa [TRAIL] para aceder a este menu.

Selecione [0 NEXT] para mostrar a segunda pagina

do menu. 3: RED
. MAGENTA

Selecione [6 LONG TRAIL COLOR]. O [LONG TRAIL 2 YELLOW
COLOR MENU] aparece (veja figura a direita).

Selecione [3 LONG TRAIL COLORS].

Defina as cores conforme desejado.

Clique com o botao esquerdo para mover o cursor
através das cores, gire a roda de rolagem para mudar a cor destacada. O de pop-
-up mostra 12 cores, numeradas de [1] a [12]. O primeiro segmento dos rastos &
atribuido a cor para numero [1].

Feche o menu.
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1.37.14 Como remover as cores de uma se¢ao de uma trilha multico-

1.37.15

A coloragao fucsia —
comega aqui

1-74

lorida (somente tipo B/W)

Pode remover a(s) cor(es) de uma secgao de um rasto multicolorido, deixando a sec-
cao selecionada como um rasto cinzento. Para remover a(s) cor(es), siga o procedi-
mento abaixo.

Obs.: Esta fungao so esta disponivel quando [4 TRAIL LENGTH] esta definido como
algo diferente de [NORMAL].

1. Abra o menu.

2. Selecione [1 ECHO].

3. Selecione [0 NEXT].
4

Selecione [4 TRAILS]. O menu [TRAILS] aparece.
Obs.: Também pode clicar com o botao direito na caixa [TRAIL] para aceder a
este menu.

Selecione [0 NEXT] para mostrar a segunda pagina do menu.
Selecione [5 TRAIL GRAY-OUT TIME].

Selecione as horas de inicio e fim do periodo que pretende deixar a cinzento.

© N o o

Feche o menu.

Para desativar a remogao de cor, definir o inigio €0 fim para [00:00] na etapa 7 do
procedimento acima.

Como compensar as cores para trilhas multicoloridas (apenas
tipo B/W)

Vocé pode "alterar" a ordemgas cores da trilha. Quando esta fungao esta ativa, a pri-
meira cor usada para pintaro rastro)é alterada.

Rasto de eco
Coloragéo da trilha antes de
: l \T | . | . | . | aplicar o deslocamento

T T T
Fdesia Marrom  Vermelho Magenta Amarelo
Eco de alvo
Rasto de eco

| | | | | Coloragéo da trilha apds
t i ¥ f i aplicagdo do deslocamento

Marrom Vermelho  Magenta Amarelo Limao

Obs.: Se o tempo de trilha definido na caixa [TRAIL] for maior do que o tempo sele-
cionado em [4 TRAIL LENGTH] no menu [TRAIL], as trilhas ndo sao exibidas apdés o
tempo de trilha expirar. Por exemplo, com base na figura acima, se o tempo de ras-

treamento for definido como [05:00] na caixa [TRAIL] e [4 TRIAL LENGTH] for defini-
do como [12H], a coloracao do rastreamento ira parar apds Amarelo.

Para deslocar as cores, siga o procedimento abaixo.
1. Abra o menu.

2. Selecione [1 ECHO].
3. Selecione [0 NEXT].
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4. Selecione [4 TRAILS]. O menu [TRAILS] aparece.

Obs.: Também pode clicar com o botao direito na caixa [TRAIL] para aceder a
este menu.

Selecione [0 NEXT] para mostrar a segunda pagina do menu.
Selecione [6 LONG TRAIL COLOR].
Selecione [2 OFFSET TRAIL COLOR].

Para deslocar as cores por um valor, selecione [ON].

Por exemplo, se selecionar [FUSCHIA] como a cor inicial para trilhos multicolori-
dos, a primeira cor apos o desfasamento torna-se [MAROON].

Para deixar as cores na sua ordem original, selecione [DESLIGADO].

9. Feche o menu.

® N o o

Analisador de Alvo (somente tipo B/W)

A funcao de analisador de alvos analisa ecos e ajuda o @perador a determinar alvos
perigosos. Esta funcéo é particularmente util em condi¢ées dé chuva/neve intensa ou
em situacdes nas quais existam reflexos de superficie que possam provocar interfe-
réncias e ruidos.

A funcao de analisador de alvos também pode aplicar sembreado em areas de chuva
intensa, reduzindo as interferéncias visiveis e permitindo uma visdo mais nitida de al-
vos potenciais.

Os ecos sao apresentados em cinco'eeres diferentes para ajudar o operador na iden-
tificacéo de alvos. As cores e @s seus respetivos ecos mudam dependendo da cor de
eco selecionada no menu [BRILL] (ver section 1.45) sdo mostrados na tabela abaixo.

Eco Cor de eco selecionada
YEL GRN | WHT | AMB M-GRN M-CYA
Reflexos de Verde |"Verde | Verde | Verde Verde Verde
superficie
Chuva Ginz- | Cinz- | Cinz- | Cinz- Cinzento Cinzento
ento ento ento ento
Alvo em Ver- Ver- Ver- Ver- Rosa Rosa
movimento melho | melho | melho | melho
Alvo em Rosa | Rosa | Rosa | Rosa Branco Branco
aproximacao
Outros ecos Ama- | Verde | Bran- | Ambar | Vermelho Vermelho
relo co a verde a azul

Os seguintes exemplos ilustram a forma como esta funcao afeta os ecos apresenta-
dos.
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Ajuste moderado de eco

% N 7 P \ SRS
Sem ajuste de eco Ajuste minimo de eco
(Analisador de alvo desligado, EAV desligado, hachura (Analisador de alvos ativado, EAV desativado, hachura
desligada) Chuva, alvos méveis e reflexos de superficie desativada) Os ecos sdo coloridos, reflexos de superficie
s8o todos exibidos sem filtragem. s3o filtrados, a chuva € exibida.

Ajusté maximo de eco

(Analisador de alvo ativado, EAV ativado, hachura (Analisador de alvo ativado, EAV ativado, sombreamento
desativada) Os ecos s&o coloridos, as reflexdes de ativado) Os ecos s&o coloridos, as reflexdes da superficie
superficie e a chuva s&o filtradas. sao filtradas e a chuva é exibida em sombreamento cinza.

Obs. 1: Esta funcao funéiena melhor quando as configuragdes para [GAIN], [STC],
[RAIN], [NOISE REJECT)e [VIDEO CONTRAST] sao ajustadas corretamente (refle-
x0es de superficie s&o exibidas em verde e a chuva é exibida em cinzento).

Obs. 2: Esta funcaoireconhece alvos em movimento como alvos em aproximagao.
Boias e outrosiebjetos estacionarios ndo sao reconhecidos por esta fungdo como al-
vOS em aproximagao.

Obs. 3: A funcao de analisador de alvos requer um curto periodo de tempo para ana-
lisar os ecos e apresenta-los no ecra. Se a sua antena funcionar a mais de 40 rpm,
os alvos em movimento podem nao ser apresentados corretamente. Por esta razao,
€ recomendado utilizar a func&o de analisador de alvos com cautela.

Obs. 4: O desempenho da funcéo do analisador de alvos pode ser afetado por fatores
como o tamanho do alvo, condi¢des climaticas e maritimas, configuracao fisica do
equipamento, configuragdes de compensagao e outros fatores.

Obs. 5: Quando o modo de fungéo de alta velocidade é ativado (na instalagédo), esta
fungao é automaticamente desativada em uma faixa de 2 NM ou menos. Para obter

detalhes sobre 0 modo de rotagdo em alta velocidade, entre em contato com o seu
revendedor.
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O que é "hachura"?

Onde a média de eco pode ocultar chuva leve na exibicao, o recurso de hachura,
quando ativado, coloca um "véu" cinza sobre as areas onde a chuva é detectada. Isto
permite que o operador veja onde existe chuva sem afetar a qualidade dos ecos apre-
sentados.

Como ativar/desativar o analisador de alvos

Abra o menu.
2. Selecione [1 ECHO].

Selecione [2 CUSTOMIZED ECHO].
Obs.: Também pode clicar com o botao direito do rato na caixa [PICTURE] para
aceder a este menu.

4. Selecione [5 TARGET ANALYZER].

5. Selecione [DESLIGADO] para desativar a AUTO L |
funcéo, ou [LIGADOY] para ativar a fungéo. e

Selecione [6 RAIN ECHO HATCHING]. Froree

o Indicagéo do
analisador de alvos

..........

7. Selecione [OFF] para desativar a funcéo, ou
[ON] para ativar a funcéao.

8. Feche o menu.

Alarme de alvos

O alarme de alvos destina-sé a alertar o navegador em relagédo a alvos (navios, mas-
sas de terra etc.) que entfem numa area especifica com alertas audiovisuais.

O operador pode déefinir,as zonas de & ATEN AO
alarme para qualquerlecal e com qual-
quer dimens&o; nontanto, as zonas + O alarme n&o deve ser utilizado como o Unico meio de

devem estar dentro dadarea de visuali- detecao de possiveis situagdes de colisdo.
zacao opetacional.

¢ Os controlos A/C SEA, A/C RAIN e GAIN devem ser
. - ~ devidamente ajustados para garantir que os ecos dos alvos
Obs.: As caixas/de alarme alvo ndo sao ndo s&o ignorados pelo sistema.

exibidas quando a configuracao para
[AZ/ALR SELECT] no menu [TT-AIS]
esta definida para a configuragéo pa-
drdao [AQUISITION ZONE]. Para ativar esta fungao, defina [AZ/ALR SELECT] no
menu [TT+AIS] para [TARGET ALARM ZONE].

Como definir um alarme de alvos

O procedimento a seguir mostra como definir um alarme de alvos utilizando a figura
abaixo como exemplo. Os alarmes estao etiquetados [1:] e [2:], e estao localizados
no canto inferior direito do ecra, perto das caixas VRM.
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1. Selecione a caixa de alarme apropriada e, em seguida, clique com o botao es-
querdo do rato. O cursor salta para a area de visualizagao operacional e a indica-
¢ao "SET" aparece dentro da caixa de alarme alvo selecionada.

TGT ALR

Clique na Zona de Alarme TT | AIS

que deseja configurar.

TT [N A indicagao muda

para "SET".

2. Utilizando a trackball, desloque o cursor para o Ponto A e, em seguida, clique com
0 botao esquerdo do rato.

3. Utilizando a trackball, desloque o cursor para o Ponto B e, em seguida, clique com
0 botéo esquerdo do rato.
A indicagao "SET" é substituida por "WORK" na caixa. As linhas da zona de alar-
me alvo sao exibidas como linhas tracejadas.

000 010 020
by, 03
— Outros exemplos da zona de alarme

Ponto A

Ponto B
Ko™,
~ PontoA X
Ponto B

Obs. 1: Para criar uma zona de alarme dé 360%)defina 0 Ponto B no mesmo local que
o Ponto A.

Obs. 2: E possivel definir duas zonas de alarfne em simultaneo. No entanto, a segun-
da zona de alarme é apenas viSivel quando a primeira zona de alarme estiver ativa.

Obs. 3: Quando a zona dejalarme alvo nao esta dentro do intervalo em uso, a indica-
c¢ao "UP RNG" aparece a direita da caixa de alarme alvo. Neste caso, selecione um
alcance que apresente.a zona.de alarmes de alvos.

Como silenciar'o alarme de alvos

Um alvo na zona de alarme de alvos produz alarmes visuais (intermitentes) e sonoros
(aviso sonoro). Para silenciar o alarme sonoro, selecione a caixa de alarme de alvos
apropriada e, em seguida, clique com o botao esquerdo do rato. A indicagao da caixa
de alarme alvo mostra "MUTE". Isto ira desativar o alarme sonoro, mas nao interrom-
pe a intermiténcia do alvo em questado. Vocé também pode parar o alarme desativan-
do a zona de alarme alvo (veja section 1.39.3).

Para reativar o alarme sonoro, selecione a caixa de alarme alvo e clique com o botao
esquerdo para mostrar "WORK" na caixa.

Como desativar um alarme de alvo

Selecione a caixa de destino a ser desativada e, em seguida, pressione e mantenha
pressionado o left button na Unidade de Controlo.

Obs.: Quando ambas as zonas de alarme estao ativas, a segunda ([2:]) zona de alar-
me deve ser desativada antes que a primeira ([1:]) possa ser desativada.

Se ambas as zonas estiverem ativas quando tentar desativar a zona [1:], o sistema
emite dois sinais sonoros e apresenta a mensagem "DELETE ALR2 FIRST".



1.39.4

1.40

1.40.1

1. VISAO GERAL OPERACIONAL

Como alterar atributos do alarme de alvos

Pode selecionar o nivel de for¢ca de eco que aciona o alarme, a condi¢do que gera o
alarme e o volume do alarme sonoro da seguinte forma:

Abra o menu.

Selecione [4 ALERTS].

Selecione [6 TARGET ALARM].

Selecione [2 ALR1 MODE] ou [3 ALR2 MODE] conforme apropriado.

Selecione [IN] ou [OUT] conforme apropriado.
[IN]: Os alvos que entrem na zona do alarme acionam o alarme.
[OUT]: Os alvos que saiam da zona do alarme acionam o alarme.

Selecione [4 LEVEL].

7. Selecione o nivel apropriado de intensidade do eco para ativar o alarme. [1]: ecos
fracos podem acionar o alarme, [4]: apenas ecos fortes acionam o alarme.

8. Selecione [1 BACK] para voltar ao menu [ALERT].
9. Selecione [3 ALERT VOLUME].
10. Selecione [OFF], [LOW], [MID] ou [HIGH] conforme apropriado.

Obs. 1: Esta definicdo aplica-se a todos oswalarmes emitidos a partir deste siste-
ma de radar.

Obs. 2: As [OFF] op¢des ndo sao exibidas para radares do tipo IMO/R.

o bk w0 bd =

11. Feche o menu.

Linhas PI (indice pardlelo)

As linhas Pl séo uteis para manter uma distancia
constante entre o préprio havio e a linha costeira ou
um navio parceiro durante*asnavegacao.

Pode controlar,a apresentacgao e o intervalo das li-
nhas de Pl'a partir da caixa [Pl Line], que esta no can-
to inferior esquerdoido ecra.

Linhas PI

[Pl Line] caixa

Numero de linha PI _l l—Estado da linha PI

i (e— Marcagao e
referéncia de linha PI

Intervalo de linhas Pl —=he= U8y 0.023NM

Como exibir/ocultar as linhas Pl

Vocé pode exibir ou ocultar as linhas Pl conforme necessario com o seguinte proce-
dimento.

1. Coloque o cursor no numero da linha Pl ou no status da linha Pl na caixa de linha
PI.

1-79



1. VISAO GERAL OPERACIONAL

2. Gire aroda de rolagem para selecionar a linha PI (PI1 a P16) que vocé deseja
mostrar ou ocultar.

Obs. 1: Para os tipos IMO/A/B/R, P15 e PI6 estao disponiveis apenas quando
[SET MAXIMUM PI LINES] estiver definido para [1].

Obs. 2: Para tipos W, PI5 e PI6 ndo estao disponiveis.

3. Clique com o botao esquerdo para alternar entre [ON] (a linha Pl € mostrada) ou
[OFF] (a linha PI esta oculta).

1.40.2 Como definir o nUmero maximo de linhas a apresentar

O numero maximo de linhas Pl disponiveis para exibicdo depende do tipo de radar.
Além disso, o numero real de linhas visiveis pode ser menor dependendo do intervalo
entre as linhas.

Tipos IMO/A/B/IR

Abra o menu.
Selecione [3 NAV TOOLS]. Pl L|NES
Selecione [2 PI LINES]. O menu [PI LINES] apa- [

rece.

4. Selecione [3 SET MAXIMUM PI LINES].
Esta disponivel um maximo de seis conjuntos
de linhas PI consoante o nimero maximo.de li-
nhas Pl selecionadas no menu.

» [1]: Estdo disponiveis seis conjuntos,de linhas
Pl (P11 a PI6).

* [2], [3] ou [6]: Quatro gconjuntos de linhas PI
(P11 a Pl4).
5. Selecione a opgagradequada.

6. Feche o menus

Tipos-W
1. Abra© menu.
2. Selecione [3'NAV TOOLS].

3. Selecione [2 PILINES]. O menu [PI LINES] apa-
rece.

4. Selecione [2 SET MAXIMUM PI 1+3 LINES] ou
[3 SET MAXIMUM PI 2+4 LINES] conforme ne-
cessario.

Até quatro conjuntos de linhas Pl estao disponi-
veis dependendo do niumero maximo de linhas
Pl selecionadas no menu.

Pl L INES

* [1]: Nao disponivel para tipos W.

* [2], [3] ou [6]: Quatro conjuntos de linhas Pl (P11 a Pl4).
5. Selecione a opgao adequada.
6. Feche o menu.
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Como alterar a marcacgao e o intervalo de linhas PI

Se nao estiver exibida, mostre uma linha de PI, referindo-se a section 1.40.1.

2. Coloque a seta na linha de orientagao do Pl e na indicagao de referéncia na caixa
[Pl Line].

3. Utilize a roda de deslocamento para ajustar a marcacgéo da linha Pl entre 000,0°
e 359,9°.

Coloque o cursor no intervalo da linha PI.

5. Utilize a roda de deslocamento para ajustar o intervalo da linha PI.
O valor de intervalo negativo desloca-se para a linha PI, para um lado da linha
que interceta a posicao do proprio navio. O valor de intervalo positivo desloca-se
para a linha para o outro lado da posicao do proprio navio.

Como alterar a referéncia de orientagao da linha Pl (somente
tipo B/W)

O radar do tipo IMO/A/R tem a referéncia de direcao dadinha Pl fixa ao Norte (Verda-
deiro). Para radares do tipo B/W, no entanto, a referéncia de direcao da linha Pl pode
ser relativa ao rumo do préprio navio (Relativa) ou referengiada ao Norte (Verdadei-
ra), conforme abaixo.

Tipos B

Abra o menu.

Selecione [3 NAV TOOLS].
Selecione [2 PI LINES].

Selecione [2 PI LINE BEARING]:
Selecione [REL] ou [T RUE]€onforme apropriado.

L T o

Feche o menus

Tipos-W

Coloque o' cursor na linha do rolamento do Pl e na indicagao de referéncia no canto
inferiorlesquerdo dao'ecra, depois clique com o botao direito para alternar entre [T]
(Verdadeiro)€[R] (Relativo).
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1.40.5

1.40.6

1.40.7

1-82

Como alterar a orientagao da linha PI

A orientagéo de linhas Pl pode ser selecionada como paralela ou perpendicular.
Obs.: Esta funcao so esta disponivel quando [SET MAXIMUM PI LINES] esta definido
como algo diferente de [1].

Abra o menu.

Selecione [3 NAV TOOLS].

Selecione [2 PI LINES].

Selecione [4 PI LINE MODE].

Selecione [PARALLEL] ou [PERPENDIC] conforme apropriado.

Feche o menu.

o a0k w N~

Como redefinir as linhas de Pl para o padrao (rumo do navio)

Vocé pode retornar automaticamente as linhas Pl para a orientagédo padrao (proa do
navio), 0 graus para orientagéo paralela, 90 graus para orientacdo perpendicular. Isto
€ mais rapido do que fazé-lo manualmente.

A partir da caixa da linha Pl
Coloque o cursor na indicagéo da caixa de numere da linha Pl, depois pressione e
segure o left button.

A partir do menu

Abra o menu.

Selecione [3 NAV TOOLSJ:

Selecione [2 PI LINES].

Selecione [5 RESET PI LINES]. As linhas PI sao repostas.
Feche o menus

o bk~ wbd =

Como alterar o,comprimento da linha Pl (apenas tipos IMO/A/
B/R)

Pode alterar o comprimento das linhas PIl. Esta fungdo s6 esta disponivel quando
[SET MAXIMUM PI LINES] esta definido como algo diferente de [1]. Se ainda n&o es-
tiverem exibidas, vocé pode mostrar linhas PI para as quais deseja alterar o compri-
mento, referindo-se a section 1.40.2.

Abra o0 menu.

Selecione [3 NAV TOOLS].

Selecione [2 PI LINES].

Selecione [6 TRUNC RANGE 1].

Selecione [ON].

Utilize a roda de deslocamento para ajustar o comprimento de linha PI frontal. O
alcance disponivel situa-se entre 0000 NM e 24 000 NM Todas as linhas Pl para
além desta marca serao ocultadas.

© a0k 0w N~

Clique com o botao esquerdo do rato para confirmar a defini¢ao.
8. Selecione [7 TRUNC RANGE 2].
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9. Selecione [ON].

10. Utilize a roda de deslocamento para ajustar o comprimento de linha PI frontal. O
alcance disponivel situa-se entre 0000 NM e 24 000 NM Todas as linhas Pl para
além desta marca serao ocultadas.

11. Para alterar o comprimento de outras linhas PI, ative a linha que pretende ajustar
e, em seguida, repita os passos de 1 a 10.

12. Feche o menu.

Linha de rumo | Linha PI

Localizagéo do ,
proprio navio Definigio de comprimento TRUNC

Definigdo de comprimento TRUNC

Como usar o cursor de rede (diamante) (somen-
te tipo B/W)

O cursor de rede ¢é utilizado para representar a rede de
pesca no ecra do radar.

E particularmente atil em arrastées de fufide para saber
onde se encontra a rede. Introduza as dimensdes da sua
rede no menu para que a‘redeiseja apresentada em es-

cala no ecra. Cursor de rede
(Cursor em forma de diamante)

Como ativar© cursor de rede
Para ativarie cursor de rede, efetue o seguinte procedimento.

1) Abra o menu.
2) Selecione [3 NAV TOOLS].
3) Selecione [3 EBL*VRM.CURSOR SET].

4) Selecione [0 NEXT] para mostrar a segunda pa- [ERs ALF LENGTH
gina do menu. ol
5) Selecione [NET CURSOR]. Rt o eER

0. Om

6) Selecione [NET CURSOR DISPLAY]. & NET WIDTH

7) Selecione [ON] para ativar, ou [OFF] para desa- 0. Om
tivar o cursor da rede. ROT#

8) Feche o menu. 13607}

WARP LENGTH
0. Om
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Como definir as dimensoes e a orientacao do cursor de rede

© a0k DN~

11.

12.
13.

14.

Abra o menu.

Selecione [3 NAV TOOLS].

Selecione [3 EBL*VRM*CURSOR SET].

Selecione [0 NEXT] para mostrar a segunda pagina do menu.
[3 PRIMEIRA METADE DO COMPRIMENTO]

Gire aroda de rolagem e, em seguida, clique com o botdo esquerdo para definir
o comprimento da secao de rede selecionada.

Obs.: O comprimento aparece na indicagcao de [WARP LENGTH]. Ajuste os va-
lores para que o comprimento total da frente e traseira seja igual ou inferior a
3000m.

Selecione [4 REAR HALF LENGTH].

Gire a roda de rolagem e, em seguida, clique com

~ .. . Comprimento
o bot&o esquerdo para definir o comprimento da se- a frontol dart e
¢ao de rede selecionada. l
Obs.: O comprimento aparece na indicacao de

Largurade'rede

[WARP LENGTH]. Ajuste os valores para que o
comprimento total da frente e traseira seja igual ou
inferior a 3000m.

Selecione [5 NET WIDTH].

Comprimento
traseiro da rede

. Gire aroda de rolagem e, em seguida, clique com o botao esquerdo para definir

a largura liquida.

Selecione [6 ROTATE STEP):

Selecione [360°] ou [32 PQINTS] e,'em seguida, clique com o botao esquerdo do
rato.

O cursor de rede desloca-se da mesma forma que a EBL2. Selecione [360°] para
deslocar em incrementos de 0,1° ou selecione [32 POINTS] para deslocar em in-
crementos de41,25%

Feche o menu.

Insira o‘cursor de,rede no local da rede com a funcado de deslocamento de EBL.

1) Pressione a tecla EBL OFFSET.
2) Desloque'o cursor para a localizagédo da rede e, em seguida, clique com o botao
esquerdo do rato.

Gire o botao EBL para ajustar a orientagao do cursor de rede até que o cursor
esteja alinhado ou contra a dire¢gdo da maré.
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Zoom

A funcao de zoom amplia uma area de interesse até o dobro do tamanho normal de
visualizagao, na [INFORMATION BOX]. O zoom pode ser selecionado usando a uni-
dade de controle ou por meio de uma tecla de funcao predefinida (consulte

section 1.9 para saber como atribuir fungbes as teclas de fungao).

O zoom nao esta disponivel quando a configuracado da [INFORMATION BOX] para
[TARGET DATA] esta [LARGE].

Para ativar/desativar a ampliagdo do zoom, selecione a configuragao de zoom apro-
priada ([2TIMES]: Permite ampliagdo em 2x, ou [3TIMES]: Permite ampliagdo em 3x
a partir da opgao [ZOOM] no menu [INFORMATION BOX]. (Veja section 1.47.)

1. Selecione a area de visualizagdo operacional e, em seguida, clique com o botao
direito para mostrar o menu de contexto [CURSOR].

2. Selecione [ZOOM].

Coloque o cursor dentro da area de visualizagdo opefacional e, em seguida, cli-
que com o botédo esquerdo do rato. O cursor € agora apresentado com uma caixa
de zoom.

4. Coloque o cursor e a caixa de zoom na localizagao que‘pretende ampliar e, em
seguida, cligue com o botdo esquerdo deyratopara ancorar a caixa.
Se a caixa de zoom n&o estiver colocada ngylocal pretendido, clique duas vezes
com o botédo esquerdo do rato e, em seguida, desloque a caixa para o local cor-
reto. Clique com o botao esquerdo do rate para ancorar a caixa.

5. Clique com o botéo direito do rato'para concluir o procedimento. A area selecio-
nada é apresentada no lado direito do ecra e o cursor volta a forma normal.

A caixa de zoom encontra-se
no local a ampliar e o cursor
volta a sua forma normal.

Cursor com
caixa-de zoom

Para desativar a fun¢ao de zoom, repita os passos de 1 a 3. No passo 3, a caixa de
zoom € removida da visualizacao.

Obs.: Quando a fungéo de zoom esta atribuida a uma tecla de fungéo, pressione a
tecla de funcéo para alternar entre as configura¢cdes de zoom na seguinte ordem:
[OFF] — [2TIMES] (2% ampliagao) — [3TIMES] (3% ampliagdo) — [OFF]...

Esta operacao funciona em relagao direta com as configuragdes selecionadas na op-
¢ao [ZOOM] no menu [INFORMATION BOX]. Para utilizar a fungdo de zoom numa
area diferente, efetue o procedimento descrito acima (passo 1 a passo 5).
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Como utilizar marcas

Marca da linha de cabecgalho

A linha de rumo é uma linha que parte da posi¢cao do préprio navio até ao limite exte-
rior da area de visualizag&do do ecra do radar e € apresentada a zero graus na escala
de marcacédo no modo HEAD UP. A orientacao da linha muda dependendo da orien-
tacao do navio nos modos NORTH UP e Movimento Verdadeiro.

— Linha de rumo

7

Como ocultar temporariamente a linha de cabecalho

Para extinguir temporariamente a linha de proa para observar alvos diretamente a
frente do préprio navio, pressione e segure a tecla HL OFF, ou'Ccoloque o cursor na
caixa [HL OFF] na barra InstantAccess™ e clique com o botao esquerdo e mantenha
pressionado.

Além da linha de rumo, o marcador de popa edodos os gréaficos na area de visualiza-
¢ao operacional sdo também apagados. Para voltar aexibir a linha de cabecgalho, etc.,
solte a tecla ou o left button.

Como ocultar/mostrar aimarcasdespopa

O marcador de popa, que é representado,por uma linha tracejada, é apresentado em
frente a linha de rumo.

S Tinhade popa ————s
Para apresentar ou apagar este marcador, efetue o seguinte:

Abra o menu.

2. Selecione [2 MARKS].
Para tipos A/B/W com funcionalidade de Plotador de Radar, selecione [2
MARCAS-GRAFICQ].

3. Selecione [3 STERN MARK].
Selecione [ON] ou [OFF] conforme apropriado.
5. Feche o menu.
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Marca de norte

A marca de norte é apresentada como uma linha tracejada %/Marca de norte
curta no limite interior da area de visualizagdo operacional. '
No modo HEAD UP, a marca de norte desloca-se de acordo
com a marcagao do préprio navio.

espera.

A marca norte esta oculta quando o radar esta no modo de \

Como configurar o simbolo do préprio navio

O simbolo do proprio navio marca a propria posi¢ao no ecra. Pode ser ativado ou de-
sativado e a sua configuracéo selecionada no menu [MARK]. Existem duas configu-
racoes disponiveis: simbolo minimizado e simbolo dimensionado. Se a dimenséao
maior do simbolo ficar com uma dimensao inferior a 6 mat, o simbolo dimensionado
desaparece e a marca do préprio navio € apresentada.como um simbolo minimizado.
O simbolo dimensionado é dimensionado para indicar o.edmprimento e a maior lar-
gura da embarcacao. As dimensdes do navio devem ser inseridas na instalagéo para
usar o simbolo do navio dimensionado.

¢—— Linha de rumo

Antenaposicéo ——\ <2 Linha de rumo
Linhade'feixe ) )
/— Linha de feixe
Simbolo dimensionade Simbolo minimizado
Abra o menu.

2. Selecione [2 MARKS].
Para tipos A/B/Wicom funcionalidade de Plotador de Radar, selecione [2
MARCAS:GRAFICO):

3. Selegione [27OQWN SHIP MARK].
Selecione [MINIMIZED] ou [SCALED] conforme apropriado.
5. Feche o menu.

Como definir o marcador de embarcacao

Pode marcar as localizagbes de embarcagdes no ecra através de icones.

Obs.: Esta fungao nao esta disponivel se [ECDIS] estiver definido como [SERIAL] ou
[LAN] na instalagdo. Consulte o seu revendedor para obter mais informacdes.

Configure as informagdes da embarcacao da seguinte forma:

Abra o menu.

2. Selecione [2 MARKS].
Para tipos A/B/W com funcionalidade de Plotador de Radar, selecione [2
MARCAS+-GRAFICO].

3. Selecione [6 BARGE MARK].
4. Selecione [2 BARGE MARK DISPLAY].
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5. Selecione [ON] para exibir marcas de barcaga, [OFF] para ocultar marcas de bar-
caca, conforme apropriado.

6. Selecione [3 BARGE SIZE]. Gire a roda de rolagem, depois clique com o botao
esquerdo para inserir o [LENGTH] e [WIDTH] da barcaca.

7. Selecione [4 BARGE ARRANGEMENT]. Este item permite-lhe definir uma unica
embarcacao ou uma cadeia de embarcacgoes. Utilize a roda de deslocamento
para selecionar um valor e, em seguida, clique com o bot&o esquerdo do rato para
deslocar o cursor para a préxima linha. Selecione o niumero de embarcacdes
(max. de 9) a apresentar. A medida que utiliza a roda de deslocamento, os qua-
drados iluminam-se ou apagam-se e o numero de embarcacgdes selecionado é
apresentado ao lado direito.

A primeira fila de [ARRANGEMENT] para embarcagoes é
apresentada no lado direito do icone de embarcag&o no ecra.

OO0O0O0C0NEEN 4
HENEEEEEEN o
HENEEEEEEN o
HENEEEEEEN o
OO0O00O NN N 4

icone do proprio navio

Também pode utilizar as teclas numéricas na.unidade de controlo para selecionar
o0 numero de embarcagdes.

8. Feche o menu. A marca de embarcagéo €agora apresentada conforme indicado
na figura ilustrativa da pagina anterior.

Marca de antena

Quando [2 OWN SHIP MARK] no menu [2 MARKS] (para os ~ Antenamarea=—
tipos A/B/W com funcionalidade Radar Plotter, este menu apa-
rece como [2 MARKS-CHART).esta definido como [SCALED],
a localizacao da antena € mostrada como uma cruz azul. A lo-
calizagéo da antenade, consequentemente, a marca da ante-
na) é definida no momento da instalacao.

Grelha de latitude/longitude

Pode mostrar/ocultar a grelha de latitude/longitude de acordo com as suas preferén-
cias.

. Abra o menu. MARK (2/2)
2. Selecione [2 MARK]. 1 BACK

2 GRID
Para tipos A/B/W com funcionalidade de Plo- [OFF/ON

tador de Radar, selecione [2
MARCAS-GRAFICO].

3. Selecione [0 NEXT] para mostrar a préxima pagina.

4. Selecione [2 GRID], depois selecione [ON] para mostrar a grelha, ou [OFF] para
ocultar a grelha.

5. Feche o menu.
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Marca manual

O operador pode inserir uma marca manual num local
selecionado para encontrar o alcance e a marcagao
desde o proprio navio até a marca. Isto pode ser util
para marcar um ponto a evitar ao navegar para um Marca *
destino. manual "

Como ativar a marca de queda

Para ativar a funcionalidade de marca manual, efetue o seguinte:

Abra o menu.

2. Selecione [2 MARKS].
Para tipos A/B/W com funcionalidade de Radar Plotter, este menu aparece
como
[2 MARKS+.CHART].

3. Selecione [4 DROP MARK].

4. Selecione [ON] para ativar[DROP MARK]. Sao apresentadas duas indicagbes na
parte inferior do ecra.

As caixas de marca manual apresentam o nimero déimarca, marcacao e o alcance até a marca.

5. Feche o menu.

Como inserir uma marca manual

1. Selecionedma caixa de marca manual e, em seguida, clique com o botédo esquer-
do do rato:

2. Coleque o cutsor'na localizagdo na qual pretende inserir a marca manual e, em
seguida;,clique com o botédo esquerdo do rato.
A caixa de'marca manual apresenta o alcance e a marcagao para a localizagao
marcada.

Como eliminar marcas manuais

Selecione a marca de gota a ser apagada, depois pressione e segure o left button.
A marca é eliminada e as indicacdes de alcance/marcagao deixam de ser apresenta-
das.
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Brilhancia e Esquemas de Cores

Brilh&ncia e esquemas de cores sao "paletas" pré-definidas que permitem alterar con-
juntamente a brilhancia e a cor dos dados exibidos na tela.

Como selecionar brilho e esquema de cores

O sistema possui quatro predefini¢gdes de configuragdes de brilho e cor para escolher.
Cada predefinicdo é personalizavel (veja section 1.45.3).

A seguinte lista mostra cada predefinigcao juntamente com suas configuragdes pa-
drdo.

» [PLT1] (padrao [DAY-GRY]): predefinicdo para uso em luz do dia com um fundo
cinza.

» [PLT2] (default [DAY-BLU]): predefinicdo para uso em luz do dia com um fundo
azul.

» [PLT3] (padrao [DUSK-BLU]): predefinicdo para uso ao anoitecer com um fundo
azul.

» [PLT4] (predefinicao padréao [NIGHT-GRY]): predefinigéo para uso a noite com um
fundo cinzento.

Para alterar o esquema atual, faga o seguinte:
1. Coloque o cursor na indicacao [PLT]«dentro da caixa de configuracdes de brilho
no canto inferior esquerdo do ecra.

Coloque o cursor aqui, clique com o botdo esquerdopara alterar o —¢
predefinicéo de brilho, clique com o botdo direito,pafa abriro menu [BRILL].

2. Gire a roda de rolagem para exibir o'esquema que deseja usar e, em seguida,
clique com o bot&o esquerdo do‘mouse.
Vocé também pode €licar com o botdo esquerdo na indicag&o para alternar entre
0S esquemas;

Como alterar aicor e o brilho atribuidos a uma paleta

1. Referindo-se,a section 1.45.1, selecione o esquema cujas configuragdes deseja
alterar.

Abra o menu.
Selecione [9 INITIAL SETTINGS].
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4. Selecione [2 BRILL]. O menu [BRILL] aparece.

BRILL1

Obs.: Também pode aceder a este menu clicando com o botao direito no [PLT]
indicador, dentro da caixa de configuragdes de brilhogmo canto inferior esquerdo

do ecra.

5. Selecione o item apropriado a ajustar.

Item do menu

\ Descricao

Pagina 1 A\

[2 ECHO COR] Altera a corfutilizada para apresentar ecos. As cores di-
sponiveis sao: [YEL](amarelo), [GRN] (verde), [WHT]
(branco), [AMB]* (dmbar), [M-GRN]* (multi-verde), [M-
CYAJ: (multi-ciano).
*: Exibido apenas para tipos B/W.
Se selecionar [M-GRN] ou [M-CYA], a cor do eco muda
dependendo da intensidade do eco.
*3[M-GRN]: vermelho para ecos fortes, passando por

verde para ecos fracos.
* [M-CYA]: vermelho para ecos fortes, passando por
verde para ecos fracos.

[3 PALETTE] Altera o esquema de cores (ver subsection 1.45.3).

[4 CONTROL PANEL] | Ajusta o brilho de retroiluminagao do painel de controlo.

[5 CHARACTERS] Ajusta o brilho do texto no ecra.

[6 CURSOR] Ajusta o brilho do cursor.

[7 ECHOES] Ajusta o brilho dos ecos.

[8 TRAILS] Ajusta o brilho do rasto dos ecos.

[9 HL] Ajusta o brilho da linha de rumo.

Pagina 2

[2 RANGE RINGS]

Ajusta o brilho dos anéis de alcance.

[3 BEARING CURSOR]

Ajusta o brilho do cursor de marcagao.

[4 EBL]

Ajusta o brilho da linha EBL.

[5 VRM] Ajusta o brilho da linha do VRM.

[6 PI LINES] Ajusta o brilho da linha PI.

[7 TT SYMBOLS] Ajusta o brilho dos simbolos de rastos de alvo.

[8 AIS SYMBOLS] Ajusta o brilho do simbolo de AIS.

[9 L/L GRID] Ajusta o brilho da grelha de latitude/longitude.

Pagina 3

[2 MARKS] Ajusta o brilho da grelha de latitude/longitude.

[3 CHART] Ajusta o brilho da carta. (Aparece apenas para tipos A/

B/W com funcionalidade de Radar Plotter.)
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6. Gire a roda de rolagem ou pressione o numero do menu apropriado para alterar
ou ajustar as configuragdes, em seguida clique com o botdo esquerdo ou pres-
sione a tecla ENTER MARK para confirmar a configuragao.

7. Feche o menu.

1.45.3 Como alterar a paleta de cores

Este radar oferece oito conjuntos de esquemas de cor e brilho para combinar com
qualquer condi¢ao de iluminacdo ambiente e pode ser atribuido a um [BRILL] box pre-

set.
1. Abra o menu.
2. Selecione [9 INITIAL SETTINGS].
3. Selecione [2 BRILL]. O menu [BRILL] aparece.
4. Selecione [3 PALETTE].
5. Selecione a paleta apropriada. As configuragbes padrao de cada paleta sdo mos-
tradas na tabela a seguir.
Paleta
Item de ecra DAY- DAY- DAY- | DUSK- | DUSK- [ DUSK-/| NIGHT- | NIGHT-
GRY BLU GRN GRY BLU GRN GRY BLU
Brilho da tela 100 100 100 40 40 40 4 4
Brilhantismo do 15 15 15 y/ 7 7 3 3
painel
Brilho do caractere 15 15 15 15 15 15 15 15
Brilho do cursor 15 15 15 12 12 12 12 12
Eco brilho 15 15 15 12 12 12 12 12
Brilho da trilha 15 15 15 8 8 8 8 8
Linha de rumo 15 15 15 12 12 12 12 12
brilhantismo
Anel de alcance 15 18 15 7 7 7 15 15
brilhantismo
Anel de rolamento 15 15 15 6 6 6 15 15
brilhantismo
brilhancia EBL 15 15 15 12 12 12 12 12
brilhancia VRM 15 15 15 12 12 12 12 12
Brilhancia da linha 15 15 15 12 12 12 12 12
Pl
Brilho do simbolo 15 15 15 12 12 12 12 12
TT
Simbolo AIS 15 15 15 12 12 12 12 12
brilhantismo
Brilhantismo da 15 15 15 12 12 12 12 12
Grade LL
Marcar brilho 15 15 15 12 12 12 12 12
Brilho do grafico 7 7 7 6 6 6 6 6
Cor do caractere™? | Branco | Branco | Verde | Branco | Branco | Verde | Laranja | Branco
Cor de fundo ™2 Cinza/ | Azul/ | Cinza/ | Cinza Azul Cinza | Cinza Azul
preto azul preto | escuro/ | escuro/ | escuro/ | escuro/ | escuro/
escuro azul azul preto preto azul
escuro
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Paleta
Item de ecra DAY- | DAY- | DAY- | DUSK- | DUSK- | DUSK- | NIGHT- | NIGHT-
GRY BLU GRN GRY BLU GRN GRY BLU
Cor ODA"™2 Preto Azul- Preto Azul- Azul Preto Preto Azul
€scuro €scuro

1.46

1.46.1

+1. Disponivel apenas para os tipos A/B/W
*2: Esta configuragao é fixa e ndo pode ser alterada.
6. Feche o menu.

Como apresentar e configurar dados de navega-

cdo

Dados de vento, profundidade, corrente oceanica, ondas, temperatura da agua, data
e hora e dados de ponto de passagem podem ser exibidos neste radar, contudo sen-
sores apropriados sdo necessarios.

Como configurar os dados de navegagao

1. Abra o menu.

2. Selecione [7 INFORMATION BOX].

| NFORMAT | ON BOX

DEPTH MARK
000

» CURRENT
DFFyON

1 BACK

2 OWN SHIP INFO

3 D|SPLAY NAV DATA
OFF /0N
4 NAV DATA SETTINGS

5 Z00M

OFF /2T IMES) 3T IMES
6 ZDOMDI Y
STAB GND/STAB HDG/

7 TARGE

T DATA

'AB NORTH/TT TRACK

1BOX/2BOX/ 3BOX/

LARGE

REFERENCE
APPARENT/NORTHY
THEORET | CAL

0 NEXT

OFF /0N
5 WAVE STAB
NORTH/THEORET | CAL

4. Referindo-se a tabela abaixo, selecione o item de menu apropriado e pressione
a tecla ENTER MARK.

Item do menu

Definigcoes disponiveis

Pagina 1
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Item do menu Definigcoes disponiveis
[2 DEPTH] [OFF], [ON]; [m], [ft])
[3 DEPTH GRAPH SCALE] | [10], [20], [50], [100], [200], [500] (m)
[4 DEPTH MARK] [000] a [500] (m)
[5 CURRENT] [OFF], [ON]
[6 WIND] [OFF], [ON]; [kn], [m/s]
[7 WIND REFERENCE] [APPARENT], [NORTH], [THEORETICAL]
Pagina 2
[2 TEMPERATURE] [OFF], [ON]; [°C], [°F]
[3 WPT DATA] [OFF], [REL], [TRUE]
[4 WAVE DATA] [OFF], [ON]
[5 WAVE STAB] [NORTH], [THEORETICAL]

Obs. 1: [4 WAVE DATA] requer ligacdo a um PC com o software de analise de
ondas instalado.

Obs. 2: [4 WAVE DATA] s6 pode estar ativo em um radar de cada vez. Se [4
WAVE DATA] estiver [ON] noutro radar na mesma rede, sera automaticamente
[OFF] neste radar.

Referindo-se a tabela acima, selecione a configuragéo apropriada, em seguida

pressione a tecla ENTER MARK.
6. Feche o menu.

Exibicdo de dados de ondas

Vocé pode visualizar os dados de ondaiguando um PC com o software de analise de
onda instalado esta conectado a mesma redeixgue este radar. Quando [4 DADOS DE
ONDA] esta definido como [LIGADO], os dados de onda aparecem na caixa de infor-

macao de forma semelhante’a apresentada abaixo.

A altura significativa das ondas aparece aqui.

de triangulo coloridos ao redor do circulo da

"1 . : 4 e o bussola. O centro do circulo da bussola mostra o
E* | E:i L | L N o B préprio navio e o rumo atual como um icone.
PERIOD . 18 ] Cor purpura: diregéo do vento
g h i h . { : ! Cor ciano: Dire¢do da 12 onda
Wy PR | AV g : - Direca a
/ ‘.;?'.-':F,I 1’;'511“ E ; Cor verde: Diregéo da 2% onda
HE | GHT 0.
1l B 160 7°
!-I,!_ E, = LT [5 WAVE STAB] aparece aqui.
PERIOD 9.0
Informagdes sobre ondas aparecem aqui. Nota: Os dados de andlise que possuem
[HEIGHT]: Altura da onda baixa integridade ou confiabilidade sao
[DIR]: Diregéo de onde a onda esta se aproximando. exibidos em texto amarelo.

[PERIOD]: Tempo até que a onda atinja o proprio navio.

Para obter mais detalhes sobre os dados de analise de ondas, consulte o manual do

operador (OMC-36181) fornecido com o software de analise de ondas.
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1.46.2 Como visualizar dados de navegacgao

Abra o menu.
Selecione [7 INFORMATION BOX].
Selecione [3 DISPLAY NAV DATA].

Selecione [ON] para exibir dados de navegacéao, [OFF] para ocultar dados de na-
vegacao.

o nh =

5. Feche o menu.

1.47 Como utilizar a caixa de informacoes

A caixa de informagdes apresenta dados de alvos, dados de navegagéao e areas am-
pliadas da visualizagao do radar. Para configurar a caixa de informacdes, efetue o se-
guinte:

1. Abra o menu.

2. Selecione [7 INFORMATION BOX].

3. Selecione e defina o item de menu apropriado, consultandé a tabela abaixo.

4. Feche o menu.

Item do menu Configuragoes Descrigcao
[2 OWN SHIP INFO] Vejasection 1.11, sectionh12 | Configure varias informacgdes do
e section 1.13 para mais detal- | proprio navio, como os sensores uti-
hes. lizados na correcéo de posicéao, for-

mato de data e hora/fuso horario e
sensores de velocidade e rumo uti-

lizados.
[3 DISPLAY NAV DATA] + [OFF] » Desativar visualizagdo de dados
* [ON] de navegagao.
» Ativar visualizacdo de dados de
navegacao.
[4 NAV DATA SETTINGS], | Veja section 1.46 para detal- | Configure o formato em que varios
hes. dados de navegacao sao exibidos na
[INFORMATION BOX].
[5ZO00M] * [OFF] » Desativar ampliagao de zoom.
* [2TIMES] * Defina a ampliacdo do zoom em
* [3TIMES] 2X%,
* Defina a ampliagdo do zoom em
3x.
[6 ZOOM DISPLAY] + [STAB GNDJ: + Zoom estabilizado em relagédo ao
solo (geograficamente fixo).
* [STAB HDGJ: » Zoom estabilizado em relagédo ao
* [STAB NORTH]: rumo (relativo).
* [TT TRACK] » Zoom estabilizado em relagao ao

Norte (verdadeiro).
+ Os alvos rastreados sao amplia-

dos.
[7 TARGET DATA] * [M1BOX] Consulte a figura na pagina seguinte.
+ [2BOX]
* [3BOX]
+ [LARGE]
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0O zoom e os dados de
navegacéo sao apresentados

0O zoom e os dados de
navegacao sao apresentados

aqui. aqui.

O zoom e os dados de

0 zoom e os dados de navegagao podem ser

navegacao sdo apresentados apresentados aqui; no
aqul. entanto, podem ser ocultados

pelos dados de TT/AIS.

O zoom pode ser
apresentado aqui; no
entanto, pode ser ocultado
pelos dados de TT/AIS.

0 zoom pode ser
apresentado aqui; no
entanto, pode ser ocultado
pelos dados de TT/AIS.

1BOX 2BOX

+ Os dados de TT/AIS na caixa de
informagdes sdo apresentados por
ordem de aquisi¢do na metade inferior
da caixa.

+ Quando os dados dos alvos deixam de
ser apresentados (TT cancelado etc.) na
caixa superior, a visualizagdo anterio,
restaurada.

1.48 Entr tra

O zoom e os dados de
navegagao podem ser
apresentados aqui; no
entanto, podem ser ocultados
pelos dados de TT/AIS.

0 zoom e os dados de
navegagéo podem ser
apresentados aqui; no
entanto, podem ser ocultados
pelos dados de TT/AIS.

0 zoom pode ser
apresentado aqui; no
entanto, pode ser ocultado

0 zoom e os dados de
navegacao so apresentados
aqui.

Apenas os dados de
TT/AIS sao apresentados
na caixa grande.

Até trés objetos AIS ou
até seis alvos TT.
Para as configuragdes da
MU-270W, podem ser
apresentados até dois
alvos de TT.

4

pelos dados de TT/AIS. \

LARGE

+ Cada caixa pode apresentar até dois
alvos de TT ou um alvo de AIS. (Para as
configuragdes da MU-270W, podem ser
apresentados até trés alvos de TT.

A funcao Entre centrais deste radar recorre a Ethernet para transferir sinais de video
e de controlo. Um sinal digital transfere os sinais de video e de controlo. Pode ligar
até quatro antenas e quatro unidades de visualizagado. Defina o visor de radar e os
grupos de antena a partir do ecrda [ANTENNA SELECT].

Ao mudar para uma antena diferente, o desvio de rumo e o ajuste da temporizagao
(definidos no momento da instalagédo) para essa antena s&o automaticamente aplica-

dos.

A caixa [ANTENA] na posicéo superior esquerda mostra a sele¢ao atual da antena.

Caixa da antena

ANTXx: “x” indica antena selecionada.

(M) ou (S): indica se a antena & (M)aster ou (S)lave.
X-Band (Banda X) ou S-Band (Banda S): indica a
largura de banda da antena.
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1.48.1 Como visualizar informagdes da antena

1 BACK
ANT 1 :
25UP
ANT 2 :
30UP
ANT 3 :
W
ANT 4 :
12

OWN RADAR NO.1
ANT1 DISP1 DISP2 DISP3 DISP4 | « Unidade do processador

2 DISP1

DISP2

DISP3

Abra o menu.

Selecione [9 INITIAL SETTINGS].
Selecione [3 SELECT ANTENNA]. O menu [SELECT ANTENNA] aparece.

Obs.: Também pode clicar com o botéo direito do rato na caixa [ANTENNA] para

aceder a este menu.

SELECT ANTENNA

X-BAND
Main Top
S-BAND
Main 2nd
X-BAND
Fore
X-BAND
Aft

Usando as informagdes exibidas neste exemplo, a configuragéo do sistema de antena ficaria

algo como isto.

ANT2

ANT3 HUB-3000

MASTER

MASTER

MASTER - J

DISP4 ANT4
MASTER As seguintes informacdes sdo apresentadas no menu [SELECT ANTENNA]:

+ Banda de radar, poténcia,de saida e posi¢ao,da antena de cada antena atualmente ligada.
9 SAVE INTER-SWITCH (Se néo estiver uma antena‘ligada, os respetivos dados ficam em branco.)
NO /YES + O numero do radar do praprio naviexradar em utilizagéo).

0 CLEAR INTER-SWITCH B Antena atual e combinag6ées,de visualizagéo.
NO /YES

Obs.: Para configuragdes,com processadores atribuidos como [DISP5]/[DISP6]/
[DISP7]/[DISP8] dufante a instalacao, a unidade de processador conecta-se automa-
ticamente ao sistéma¢omo [SLAVE] ao ser ligada pela primeira vez. Pode alterar esta
definicdo apa@s a primeirayligacao. Veja section 1.48.2.

1.48.2 Como predefinir a antena e visualizar combinagoes

Pode predefiniria antena e apresentar combinagbes para cada antena e visualizagéo
no sistema do radar. Como exemplo, o procedimento abaixo mostra como selecionar
a unidade de antena n.° 1 para a unidade de visualizagdo n.° 2.

1.
2.

Abra o menu.
Selecione [9 INITIAL SETTINGS].

Selecione [3 SELECT ANTENNA]. O menu [SELECT ANTENNA ] aparece.

Obs.: Também pode clicar com o botao direito do rato na caixa [ANTENNA] para
aceder a este menu.

Selecione a unidade de visualizagio para a qual pretende selecionar uma antena
(no passo seguinte). Para efeitos deste exemplo, selecione [DISP2] para selecio-
nar a unidade de visualizagédo n.° 2.

A indicacao da antena é realgada.

Gire a roda de scroll para alternar entre [MASTER] e [SLAVE]. O sistema MAS-
TER transmite configuragdes como [CPA], [TCPA] e configuracdes de alarme
para radares SLAVE conectados a mesma rede.
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1-98

6.
7.

8.

Repita os passos 2 e 3 para definir outras combinacdes de visualizagao e antena.

Selecione [SAVE INTER-SWITCH], depois selecione [YES] para salvar as suas
selegodes.

Feche o menu.

Consideracoes de selecao de antenas

Uma unidade de antena nao pode ser controlada a partir de varias unidades de visu-
alizagao. Selecione uma unidade de visualizagao Mestre para uma unidade de ante-
na. Se forem definidas duas unidades de antena como mestres, a visualizagdo mais
recentemente definida como mestre torna-se mestre e todas as outras visualizagbes
serdo automaticamente alteradas para subordinadas.

Uma unidade de antena sem uma visualizagdo Mestre nao pode ser selecionada nas
unidades de visualizacao subordinadas. Se nao existir uma unidade de antena defin-
ida como mestre, a visualizagcdo com o nimero mais baixo é automaticamente defin-
ida como mestre.

Se o Alerta "LOST ISW FUNC" aparecer, execute uma das seguintes a¢des, con-
forme aplicavel:

- Se apenas a sua antena nao for apresentada no ecra [ANT SELECT], a linha LAN
na unidade do processador pode estar defeituosa. Neste casogutilize o modo auténo-
mo.

- Se a antena que estava em utilizagao nao for apresentada noecra [ANT SELECT],
a linha LAN noutra unidade de processador pode estar.defeituosa. Neste caso, con-
sulte a pagina anterior para saber como sele¢ionar,uma unidade de antena diferente.
Quando a rede falha, a fungéo Entre centrais ndo funciona, mas é possivel proceder
a operagdes autbnomas.

Desative a fungdo Dual Radar no menu [RADARINSTALLATION] (consulte o manual
de instalagdo IME-36520) antes de configurar a funcionalidade Interswitch.

A conexdo Interswitch NAO esté disponivel efitre as diferentes versées de software
(ex.: 03.xx versao e 50.xx versao), incluindo radares FAR-2xx8.

Ao utilizar um radar da séfie FAR-2xx7 para conexao Interswitch, as seguintes con-
figuracdes devem ser feitas no menu [RADAR INSTALLATION] do FAR-2xx7.

» Defina [SCANNER} [DUAL RADAR SETTINGS]— [DUAL RADAR] para [OFF].
+ Defina [NETWORK]}— [LAN*+3 IP ADDRESS] — CLASSE para [C].

Ao utilizar um radar da série FAR-3xx0 para conexao Interswitch, as seguintes con-
figuragdes devemser feitas no menu [RADAR INSTALLATION] do FAR-3xx0.

* DefinafSCANNER]4 [OTHERS] — [COMBINE FUNC] para [OFF].

» Defina [NETWORK] — [LAN1+3 IP ADDRESS] — CLASSE para [C].

» Defina o nimero do radar como [1], [2], [3] ou [4].

+ Desativar a funcionalidade de [Icing Prevention].

As funcdes do radar sao controladas de forma independente, dependente ou co-
mum dependendo da sele¢ao como [MASTER] ou [SLAVE] (veja a tabela seguin-
te).
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Funcgoes de radar

Controlo

Opcao de visualizagao
mestre

Opcao de
visualizagao
subordinada

Funcao AIS

Brilho

Rastos de ecos

EBL

Dados de lat/lon

Modo de apresen-
tacédo

Dados de velocidade

Alarme de alvos

Ligar/desligar AIS,
TT

Intervalo de rastos
AIS, TT

Modo de vetor

Tempo do vetor

VRM

Redutor

Zoom

Alarme TT COLLI-
SION

Intervalo*3

Independente

A/C MAR*!

A/C CHUVA*!

Eliminacdo Au-
tomatica de Desor-
dem (ACE)*'

Ganho*'

I R*2

Eco estendido*’

Média de eco*?

Configuragao de
imagem*’
(Personalizar eco)

STBY/TX

Sintonizacao

Controlo
dependente

Ponto de referéncia

Independente

E possivel definir o valor
pretendido

E possivel definir o
valor pretendido

Sem controlo

E possivel definir o
valor pretendido

Aviso TT LOST

Recon. de alertas de
TT

Aquisicdo de TT

TT/AIS AZ

Controlo comum

Item habitualmente con-
trolado

Iltem habitualmente
controlado

*1.. Quando o radar conectado for um radar da série FAR-2xx8/FAR-3xx0, esses itens po-
dem ser ajustados a partir do radar "Escravo".
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*2.

*3.

1.48.3

1.49

1.49.1

1-100

Quando a antena de radar conectada for do tipo magnetron da série FAR-3xx0/FAR-
2xx8, e o radar estiver atribuido como 'Slave’, o valor desejado pode ser definido para
essas funcgdes. Para os SSDs das séries FAR-3xx0/FAR-2xx8, essas fungdes nao po-
dem ser controladas.

O valor desejado pode ser definido quando o radar é atribuido como 'Escravo'; no entan-
to, o alcance maximo exibivel depende da configuragédo do radar 'Mestre'.

Compatibilidade entre visualizagdo e operagao

Ao estabelecer ligacdo a um radar de série FAR-2xx7

Ao alterar a antena de FAR-2xx8 para FAR-2xx7, a imagem para FAR-2xx7 € apre-
sentada no ecra e cada fungéo encontra-se operacional. No entanto, ao alterar a an-
tena de FAR-2xx7 para FAR-2xx8, as fungbes seguintes ndo se encontram
operacionais.

* Funcéo de eliminagéo automatica de reflexos (ACE).

» Selecao da frequéncia de transmissao pelo botao [TX CH] para radar de estado s6-
lido.

* Funcéo de analisador de alvos.
+ Sombreado.
» Atracacao STC.

Como limpar a fungao Entre centrais

Pode apagar as definicdes da funcaoEntre centrais seguindo o procedimento abaixo.

Abra o menu.
Selecione [9 INITIAL SETTINGS].

Selecione [3 SELECT ANTENNA]. O menu [SELECT ANTENNA ] aparece.
Obs.: Também padesclicarieom o botao direito do rato na caixa [ANTENNA] para
aceder a estemnenu.

4. Selecione [O'CLEAR INTER-SWITCH].

5. Selecione [YES]para limpar as defini¢des de interconexao. As definigcbes da an-
tena sao restauradas para as predefini¢oes.

Monitor de desempenho

O monitor de desempenho, instalado na unidade da antena, produz uma indicagao
visual no ecra de visualizacao do radar quando a alimentacéo do transmissor e a sen-
sibilidade do recetor do radar estiverem dentro dos limites recomendados.

Como ativar/desativar o monitor de desempenho

Defina o radar para o modo TX (transmitir).
Abra o menu.

Selecione [1 ECHOQ].

Selecione [5 MONITOR DE DESEMPENHO].

oo nN -
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5. Selecione a configuragédo apropriada e pressione a tecla ENTER MARK.

» [OFF]: Desative o monitor de desempenho.
Obs.: Também pode desativar o monitor de desempenho ajustando o alcance
manualmente.

» [ON]: Ativa o monitor de desempenho e apresenta o grafico.

» [GRAPH ONLY]: Apresenta o grafico do monitor de desempenho; no entanto,
o monitor de desempenho néo € ativado.

6. Feche o menu.

Quando o monitor de desempenho esta ativo, a indicacdo "PM xARCS" (x: valor de-
finido de [6 PM ARC]) aparece em caracteres amarelos na parte superior do ecra.
Obs.: Caso o setor cego e a dire¢do da antena do MD se sobreponham, desligue o
setor cego para apresentar os ecos corretamente.

O radar é automaticamente definido da seguinte forma quando o monitor de desem-

penho é ativado.

. . Ajustavel
Definigdo na
Definicao ativagao do quando’o Definicao na desativagao do MD
MD MD_esta
ativo

[GAIN] 70 *1 Sim *3 Definimantes da ativagéo do MD.
[SEA] 0 Nao Definir antes da ativacao do MD.
[SEA AUTQ] MAN Nao Definir antes da ativagdo do MD.
[RAIN] 0 Nao Definir antes da ativagdo do MD.
[RAIN AUTO] MAN Nao Definir antes da ativagdo do MD.
[TUNE] AUTO Nao Definir antes da ativagdo do MD.
(Mostrado para magne-
tron radares apenas)
[TX CH] CHA1 Nao Definir antes da ativagdo do MD.
(Mostrado em vez de
[TUNE] apenas para
radares de estado solido)
[ACE] OFF Nao Definir antes da ativagao do MD.
[ES] OFF Nao Definir antes da ativagdo do MD.
[EAV] OFF Nao Definir antes da ativagdo do MD.
[IR] 2 Nao Definir antes da ativagdo do MD.
[NOISE REJECT] OFF Nao Definir antes da ativagdo do MD.
[VIDEO CONTRAST] 4-B Nao Definir antes da ativacao do MD.
[PULSE] LONG Nao Definir antes da ativagdo do MD.
[2ND ECHO REJ] OFF Nao Definir antes da ativagdo do MD.
[LOW LEVEL ECHO] Definigao ante- Nao Definir antes da ativagdo do MD.

rior mantida,

fixo.
[WIPER] OFF Nao Definir antes da ativagdo do MD.
[CUSTOMIZED ECHOQ] Definigdo ante- Nao Voltar a visualizagao ativa.

rior mantida,

fixo.
[PRESENTATION Sem alteragao. Sim Definir na desativagdo do MD.
MODE] *2
[RANGE] 24 NM, 24 SM, Sim *4 Definir antes da ativagao do MD.

48 km, 48 kyd*®
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. Ajustavel
Definigcao na uando o
Definigcao ativacao do 9 . Definigcao na desativagao do MD
MD esta
MD .
ativo
[OFF CENTER] OFF Sim Definir na desativagdo do MD.
Revolugdo da antena 24 rpm Nao Definir antes da ativagao do MD.
[VIDEO CONTRAST 4-B*6 Nao Definir antes da ativagéo do MD.
TYPE]

1.0 ganho é definido automaticamente de acordo com [PM GAIN ADJ], se foi ajustado na insta-
lacao.

*2; [NORTH UP RM] é selecionado quando o [PRESENTATION MODE] esta definido como
[NORTH UP TM].

3. A definicdo ndo € memorizada.
*4: O monitor de desempenho é desativado se o alcance for manualmente alterado.
*5: Unidades de alcance diferentes de NM est&o disponiveis apenas para tipos B/W.

*6: Quando o Modo de Gelo esta ativado, a configuragédo de contraste defvideo para o Modo de
Gelo é utilizada.

1.49.2 Como verificar o desempenho do radar

A escala de alcance é automaticamente definidaypara24,NM. O ecra do radar ira
apresentar arcos. Se o transmissor e o recetor do radar estiverem em boas condi¢des
de funcionamento, tanto como no estado.griginal aquando da ativagao do monitor, os
arcos internos devem ser apresentados entre 8,0,NM e 19,8 NM. O monitor de de-
sempenho pode verificar uma perda toetakde 10 dB no transmissor e no recetor.

Como definir o nimero de arcos

Abra o menu.
Selecione [1 ECHQO].
Selecione [6 PM ARC].

Selecione [2]3[3]4[5] ou [6] conforme apropriado, depois pressione a tecla ENTER
MARK,

5. Feche o menu.
A figura abaixo mostra um exemplo onde [PM ARC] esta definido como [5].

> N -

Exibir Estado de radar Exibir Estado de radar
Transmissor: normal Transmissor e recetor:
Receptor: normal A inexisténcia de arco indica uma perda

de 10 dB. Entre em contacto com o seu
distribuidor para pedir aconselhamento.
80NMa/ | (Pararadares de magnetron, pega ao
19,8 N técnico para verificar o magnetron.

Obs. 1: Os comprimentos dos arcos podem variar de acordo com o ambiente de ins-
talacao. Avalie a forga do eco apresentado num raio de 60° a partir da localizagao do
arco, para confirmar se o radar esta a funcionar devidamente.

Obs. 2: A localizagdo dos arcos muda de acordo com a configuragao de [PM ARC].

Desative o monitor de desempenho apés a concluséo.
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Como alterar a posicao de referéncia

A posicao de referéncia para medigdes (alcance, rumo, etc.) e marcadores (linha de
direcdo, marca de popa, etc.) pode ser a posi¢ao da antena de radar ([ANT]) ou o pon-
to de referéncia comum consistente ([CCRP]).

A posicao de referéncia € uma localizagao no préprio navio que serve normalmente
de referéncia para todas as medi¢des horizontais, por exemplo, alcance, marcacao,
rota relativa, velocidade relativa, ponto de aproximagédo maxima (CPA) ou tempo até
ao ponto de aproximagao maxima (TCPA).

[CCRP] para esta série de radares esta fixado na posigao de conning e [ANT] esta
fixado na posi¢cao da antena do radar.

Para alterar a posig¢ao de referéncia, use o trackball para colocar o cursor sobre a in-
dicacao de "REF POINT" no topo do ecra, depois clique com o botao esquerdo para
selecionar [ANT] ou [CCRP] conforme necessario. Também pode alterar a referéncia
utilizando a roda de deslocamento quando o cursor é colocado sobre a indicagao.

A posig¢ao do marcador do préprio navio muda de acordé coma@ posicao de referéncia,
conforme indicado abaixo. Se o CCRP estiver posicionado¢ fora.da area de visualiza-
cao efetiva, a escala de marcagéao € indicada com o detalhe,réduzido apropriado.

Antena de radara A posigao de

posicédo esta observagao esta

nocentro da tela—/ \_ nocentro da tela
Posicdo de ANT Posicédo de CCRP

O alcance e a marcagéo sao'medidos e sao gerados graficos em conformidade com
a posicao degeferéncia,ital como na tabela abaixo.

categ®ia ltemn Ponto de referéncia
ANT CCRP
Medicdes de alcance'e EBL Alcance e mar- Alcance e mar-
marcagao VRM cacao medidos a cacao medidos a
Cursor partir da posigdo da | partir do CCRP.
Linha P! antena.
Anel de alcance
Marca manual
Graficos Linha de rumo Gerado a partirda | Gerado a partir do
Marca de popa posicdo da antena. | CCRP.
Linha de feixe
Vetor do préprio
navio
Rasto do proéprio
navio
Cursor de marcagao Gerado com a Gerado com o
posicado da antena | CCRP no centro.
no centro.
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Categoria ltem Ponto de referéncia
ANT CCRP

Rota, velocidade Calculados com a Calculados com o
posi¢do da antena | CCRP no centro.
no centro.

CPA, TCPA Calculados com a Calculados com o
posicado da antena | CCRP no centro.
no centro.

BCR, BCT Calculados a partir da posi¢ao da proa.

Dados do préprio navio Titulo Os dados séo obtidos a partir dos respeti-

Velocidade vOs sensores, independentemente do
Rumo em relagéo ponto de referéncia selecionado.

ao solo

Velocidade em

relagéo ao solo

L/L préprias Localizagdo do CCRP.

1.51
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Obs.: Quando a antena se encontra a alguma distancia dofCCRP, o CCRP pode es-
tar fora do cursor de marcagdo em movimento verdadeiro.ou descentramento. Além
disso, quando o CCRP esta definido como ponto de referéncia, algumas partes do
cursor de marcagao nao sao apresentadas.

Anchor Watch (Vigia da’ancora)

A funcionalidade Anchor Watch (Vigia dayadncora) alerta-o quando o seu navio tiver
percorrido uma distancia superiopa um valor limite, altura em que deve ficar em re-
pouso. Quando a vigia da ancora esta ativa, o circulo tracejado a laranja marca o al-
cance da vigia da ancora.

Se 0 seu navio derivarmais do que a configuragido da vigilancia do ancora, o alerta
"ANCHOR WATCH?" aparece'na caixa [ALERT]. Além disso, se a sua embarcacao
volta ao raio toleravel, 0 estado de alerta muda automaticamente para retificado.

Definigao de Localizagdo do proprio

alarmes de vigia /\ navio quando a vigia da

daancora ) ancora esta definida
(o —
L

O proprio navio sai da
zona de vigia

Quamet— D
Abra o menu.
Selecione [4 ALERTS].
Selecione [4 ANCHOR WATCH].

Selecione [ON] para ativar [ANCHOR WATCH], depois pressione a tecla ENTER
MARK.

5. Utilize a roda de deslocamento para definir a distancia para o alerta. Pressione a
tecla ENTER MARK para aplicar a configuragao.

> oo N~

6. Feche o menu.
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Alertas

O que é um alerta?

“Alerta” € um nome genérico para um aviso sobre qualquer situagdo incomum ou po-
tencialmente perigosa gerada dentro do sistema.

Para obter informacdes detalhadas sobre alertas especificos e cddigos de alerta, in-
cluindo possiveis solugdes, consulte "LISTA DE ALERTAS" on page AP-11.

Os alertas séo classificados de acordo com a prioridade e a categoria.

Obs. 1: Este equipamento nao inclui a fungdo para grupos de alerta funcional.
Obs. 2: O identificador de cluster reservado para este equipamento, definido na
IEC62923-2, é "Nav".

Prioridade do alerta

O nivel de prioridade, do mais alto ao mais baixo, € ALARME — AVISO — ATEN-
CAO.

Alarme: Situagdes ou condi¢des que exigem atengao imediata, deciséo e (se neces-
sario) acao pela equipe da ponte para evitar gualquer tipo de situacao perigosa e
manter a navegagao segura do navio.

Aviso: Condi¢des ou situagdes que exigemyatencao imediata por motivos de precau-
¢ao, para alertar a equipe da ponte sobre condi¢cdes que n&o sado imediatamente pe-
rigosas, mas podem se tornar.

Cuidado: Consciéncia de uma condi¢ao que continua a exigir atencéo além da con-
sideragao comum da situagaoeu das informagdes fornecidas.

Obs.: Todos os avisos atives e nao reconhecidos sao repetidos como avisos apos 60
segundos (periodo de tempo fixo do fabricante).

Categoria do alerta

Um alerta € aindaiclassificado por categoria: A, B ou C de acordo com o respetivo
grau de gravidade ou origem.

Categoria Descrigao

A Alertas da Categoria A incluem o seguinte e devem ser confirmados a
partir do equipamento que gerou o alerta.
* Perigo de colisédo
B Os alertas de categoria B s&o alertas para os quais ndo sao
necessarias informagdes adicionais para suporte de decisdes. Os aler-
tas de categoria B sdo todos os alertas que n&o se incluam na categoria
A.

C Alertas da Categoria C n&o sdo exibidos neste equipamento.
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1.52.3

1.52.4
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Como interpretar a caixa [ALERTA]

Quando uma condigéo de alerta € encontrada, a mensagem de alerta aplicavel apa-
rece na caixa [ALERT]. E emitido um sinal sonoro para alertas de alarme e de aviso.
Quando né&o ocorre nenhum alerta ativo e indicagao, "SEM ALERTAS ATIVOS" apa-
rece na caixa [ALERTA].

A caixa [ALERT] é composta por trés linhas de informagdes de texto e varios icones,
conforme mostrado abaixo.

icone de alerta Numero de alerta e Botéo de registol/lista de alertas
/_ ID da instancia /_

‘: o&—— NUmero de alerta ndo reconhecido

m E e— [cone de alerta de fundo:

(mostrado apenas quando um ou
Descrigio/nome de alerta mais alertas estéo ativos)

O icone de alerta mostra o nivel do alerta (alarme, cautela, @viso ou indicagéo) e o
contador de alertas ativos mostra quantos alertas nao foram reconhecidos.

Quando um alerta de nivel de Alarme ou Aviso é emitido, @ mensagem de alerta pisca
na caixa [ALERT]. A mensagem é acompanhada pelo icone de alerta apropriado e o
alarme sonoro ¢ ativado. O alarme e o0 aviso continuam awpiscar e soar até que o alar-
me seja silenciado ou a condigédo de aviso s€ja retificada.

O alerta também aparece na [LISTA DE ALERTAS] (ver section 1.52.5) até ser reco-
nhecido e corrigido.

Como reconhecer umsalerta

Os alertas podem ser reconhecidoside uma das seguintes maneiras:

* Pressione a tecla ALARM,ACK.

» Clique no nomé do alerta,na caixa [ALERT].

» Clique no nomedo alerta na [ALERT LIST].

O icone dé um, alerta réconhecido muda conforme mostrado em section 1.52.6.

Como silenciar o alarme sonoro

Vocé pode silenciar temporariamente o alarme por meio da operagdo do menu ou da
tecla de funcdo. O icone de um alerta silenciado também muda, como mostrado em
section 1.52.6.

Para silenciar o alarme sonoro pela tecla de funcgao, atribua a funcio de parada do
alarme sonoro a tecla de fungao, consultando section 1.9. Para a operagao do menu,
proceda da seguinte forma.

1. Abra o menu.

2. Selecione [4 ALERTS].

3. Selecione [6 BUZZER STOP].

4. Feche o menu.
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1.52.5 Lista de alertas
A lista de alertas apresenta o nome de alertas violados, incluindo a hora e a data da
violagdo. A memodria interna armazena até 100 alertas. Alarmes n&o reconhecidos
sdo exibidos primeiro na lista (em texto vermelho), na ordem em que aparecem na
[ALERT] caixa. Avisos nao reconhecidos sao exibidos na lista (em texto amarelo-la-
ranja), na ordem em que aparecem na [ALERT] box.
Os avisos sao exibidos na lista (em texto amarelo), na ordem em que aparecem na
caixa [ALERT].
Indicagdes sao exibidas com um “i” amarelo cercado por uma caixa amarela.
Para exibir a lista de alarmes, coloque o cursor no botédo da lista/registo de alertas na
caixa [ALERT] e clique com o botdo esquerdo.
’7 Pagina apresentada/paginas disponiveis
- Quando selecignado na pagina 1,
fecha a lista,
Codigo de alerta e - Quando gelecionad® na pagina 2 ou

mensagem de alerta

icone de alerta

seguintés, retrocele uma pagina.
- Prima’‘'e mantenha premido o botdo
esquerdo para aceder@ pagina 1.

- Selecione para ir para a proxima pagina
- Pressione e segure o botéo esquerdo para
ir para a ultima pagina.

*. A data e hora doyalerta estdo sincronizadas com UTC, utilizando a sentenga ZDA.
Se a sentenga ZDA for perdida, a data e hora ndo poderao ser sincronizadas com
uTC.

E possivel reconhecer um alerta ndo reconhecido a partir da lista ao seleciona-lo e,
em seguida, clicar no botao esquerdo do rato. Para eliminar os dados do numero se-
lecionado, clique novamente com o botdo esquerdo do rato.
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Informacao detalhada de alerta

Para visualizar informacdes detalhadas de um alerta, abra a lista de alertas, coloque
o cursor no alerta que deseja visualizar informacdes detalhadas, depois pressione e
segure o left button.

Volte para a lista de alertas.
Cadigo de alerta

Mensagem de alerta

Estado dos alertas

Prioridade do alerta
Categoria do alerta

Detalhes do alerta

Selecione para atualizar
as informagdes.
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1.52.6 icones de alerta e seus significados

icone Estado Indicag@o visual Alerta audivel

Ativo - alarme néo reconhecido Vermelho, a piscar 3 alertas sonoros de
pequena duragéo repetidos
a cada 7 segundos.

Ativo - alarme silenciado Vermelho, a piscar Silenciado
Ativo - alarme reconhecido Vermelho Silenciado
Ativo - alarme de responsabilidade transferida Vermelho Silenciado
Resolvido - alarme néo reconhecido Vermelho, a piscar Silenciado

alertas sonoros de
pequena duragéo repetidos
a cada 60 segundos.

Ativo - aviso ndo reconhecido Amarelo-laranja, intermit

Ativo - aviso silenciado Silenciado

Ativo - aviso reconhecido Silenciado

Ativo - aviso de responsabilidade transferid Silenciado

Resolvido - aviso nda'reconhe Amarelo-laranja, intermitente Silenciado
Cuida Amarelo Silenciado
Indicagéo Amarelo Silenciado
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1.52.7 Alerta de transferéncia de responsabilidade

MSC302(87) exige o uso do “alerta de transferéncia de responsabilidade”, que fun-
ciona na instalagao de multiplos sensores e equipamentos. Quando um sensor ou
equipamento falha, mas nao interfere na operagéo do sistema (outro sensor ou equi-
pamento esta normal), o AMS envia automaticamente o "alerta de transferéncia de
responsabilidade" (sentenga ACN) para o sensor ou equipamento que gerou o alerta.

Se o sensor ou equipamento recusar a transferéncia de responsabilidade, a operagao
normal sera restaurada.

ALF

Alguns Sensor > Verifique se ha
alertas A HMI CAM problema no
ocorrem ACN sistema.

/

Sensor

Se a sentenca HBT nao for recebida do AMSidentro de intervalo de tempo prescrito,
o alerta processado como alerta de transferéncia de responsabilidade é ativado.

Alguns alertas ocorrem C

Yy

Responsabilidade transferida C Sensor

A AMS
Tempo limite HBT calculado C HBT

A

Alertas re-gerados C

Sensor
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Prevencao de formacao de gelo

Pode rodar a antena (24 rpm) sem transmissao para impedir o congelamento da an-
tena.

Abra o menu.

Selecione [9 INITIAL SETTINGS].

Selecione [5 OPERATION].

Selecione [7 ICING PREVENTION].

Selecione [ON] ou [OFF] conforme apropriado. Se selecionar [ON], a mensagem
"Rotate Antenna to Prevent Icing" é apresentada na parte inferior do ecra.

o kw0 bd =

6. Clique em [Start Antenna Rotation] para rodar a antena sem transmissao. A men-
sagem muda para ler "Antenna Rotating,No TX.".

| \._STBY IMO
\.ON TIME __ 000000/OH
_ TX TIME  000000.OH

.‘ _STBY MO
\ON TIME  O0O0O00OH
. TX_TIME 000000.0H /

| CTHG-—PREVENT ION
“\_Rotate Antenna to Prevent Icing.

“-~.[Start Antenna Rotation

| CTNG PREVENT | ON
Antenna Rotating,No TX. -

Quando a antena para
Para parar a rotagéo da antena, clique com o botéo esquerdo do rato em [Stop An-
tenna Rotation].

Com esta funcionalidade ativa e a‘antena parada, pressionar a tecla STBY TX na Uni-
dade de Controlo ou clicar nobotao [STBY*TX] na barra de status faz com que a an-
tena rode e transmita pulsos. Utilizar novamente um dos controlos anteriormente
mencionados interrompe“a transmissao mas roda a antena.

Como selecionar um modo de exibicao (Apenas
tipo B/W)

Os radares'do tipo B/W desta série possuem trés modos de exibi¢ado de eco disponi-
veis:

* Modo do [CIRCLE]: Os ecos s&o apresentados dentro de um circulo no ecra. Este
€ 0 modo predefinido (em conformidade com a IMO).

* Modo do[ WIDE]: Os ecos sao apresentados numa area quadrada, mas nao sao
apresentados na area de visualizagcao de dados.

* Modo do[ ALL]: Os ecos sao apresentados em todo o ecra.
Siga o procedimento abaixo para alterar os modos de visualizagao.

1. Abra o menu.
2. Selecione [1 ECHO]. O menu [ECHO] aparece.
3. Selecione [8 ECHO AREA].
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1.55

1.55.1

1.55.2

1.55.3
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4. Selecione a configuragao apropriada e pressione a tecla ENTER MARK.

CIRCULO LARGURA TODOS
5. Feche o menu.

Como Gerenciar Dados do Cartao SD

Os seguintes dados podem ser armazenados em um cartdo SD: mar- S"’W
cas, linhas, configuragdes do usuario, configuracoes de instalacao, l:E
propria trilha, trilha alvo (apenas para tipos A/B/W), historico de alertas

e alguns registros (por exemplo, o registro de alertas).

Obs.: As operagdes de menu indicadas nesta secgao estao apenas disponiveis com
um cartdo SD inserido. Quando n&o ha nenhum cartdo SD inserido, 0 menu [FILES]
nao é selecionavel. Os cartdes SD devem ser formatades como FAT32. Outros for-
matos nao sao utilizaveis.

Formatar o cartao SD

Normalmente, ndo é necessario formatar um cartdo SD. Se o cartdo se tornar ilegivel,
formate o cartdo com um programa de formatacado compativel com as especificagdes
do cartao.

Notas de precaugao'sebre o manuseamento de cartées SD

* Manuseie as cartas€uidadosamente. O uso inadequado pode danificar o cartao e
destruir sed conteudo.

+ Certifige-se de quera tampa da ranhura do cartdo esta fechada, a menos que es-
teja a removerlinserir um cart&o.

+ Remova ou insira um cartdo apenas com os dedos. Nao utilize instrumentos meta-
licos (como tesouras) para remover o cartao.

» Nao remova o cartdo ao carregar dados desde o cartdo e para 0 mesmo.

Cartoes SD compativeis

A tabela abaixo lista os cartdes SD que foram verificados como compativeis para uso
com este equipamento.

Obs. 1: Os cartdes foram verificados usando fungdes basicas. Nao foram verificadas
todas as fungdes. A FURUNO néo fornece quaisquer garantias ao nivel da operagao
dos cartbes.

Obs. 2: Outros cartdes SD além dos indicados abaixo ndo foram verificados.
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Fabricante Tipo de cartao SD Capagldad
Panasonic RP-SDUC16GJK 16 GB
RP-SDUC32GJK 32 GB
RP-SDWA16GJK 16 GB
RP-SDWA-32GJK 32GB
SanDisk SDSDB-016G-J35U 16 GB
SDSDC-032G-J35U 32GB
SDSDXPA-016G-JU3 16 GB
SDSDXPA-032G-JU3 32GB
SDSDXVE-032GB-JNJIP 32GB
TOSHIBA SDAR40N16G 16 GB
SDAR40N32G 32GB
SD-L016G4 16 GB
SD-L032G4 32GB
SDXU-B016G 16 GB
SDXU-B032G 32GB

Como inserir cartoes SD

A ranhura de cartées SD situa-se na parte frontalkda unidade do processador, entre

a porta LAN1 e a

porta DVI-I.

Obs.: Nao utilize quaisquer instrumentos para insefir o cartao.

1. Remova atampa de borrachada

ranhura de cartbes SD.

2. Para inserir um cartdo,empurre
cuidadosamente o cartao na ra-

nhura com os

conectores do'car-

tdo voltados parasbaixo:

3. Reponha ada

mpade borracha.

Comodaemover cartoes SD

©®WE=E @®W~=® LAN 2
o) (eC 0 Eall
@ ® e

Ranhura de cartdes SD (tapada)

Siga o procedimento abaixo para remover com seguranga um cartdo SD.

Obs. 1: Quando a alimentagao do sistema estiver desligada, pule as etapas 1 a 3.

Obs. 2: Nao utilize quaisquer instrumentos/ferramentas para inserir ou remover o car-

tdo SD.

1. Abra o menu.

2. Selecione [6 FILES]. O menu [FILES] aparece.
3. Selecione [REMOVE EXT MEDIA], depois sele-

cione [YES].

Pode agora remover o cartao SD em segurancga.

N o o bk

Feche o menu.

1
3
4
5

LOAD DATA

DELETE DATA
REMOVE EXT MEDIA
NOvYES

Remova a tampa de borracha da ranhura de cartdes SD.

Empurre cuidadosamente o cartdo SD para o libertar da ranhura de cartbes.

Remova o cartdo SD. Nao utilize quaisquer instrumentos para remover o cartao.
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1-114

Como salvar dados em um cartao SD

ok~ w0 bd =

Abra o menu. SAVE DATA
Selecione [6 FILES]. O menu [FILES] aparece.  [RER:EI8
Selecione [2 SAVE DATA]. 2 MARK 7 LINE

3 NAV LINE /7 WPT
Selecione os dados para salvar. SETTING DATA
Execute a seguinte operagdo de acordo com os  [EERLEIEINERIEYE
dados selecionados em step 4. > OWN TRACK

+ [6 OWN TRACK]: Vocé pode configurar uma
senha (de 6 a 64 caracteres). Para definir a pa-
lavra-passe, defina [2 PASSWORD] para
[ON], depois introduza a palavra-passe. Se vocé nao definir a senha, va para
a proxima etapa.

6 ALERT HISTORY

* [9LOG FILE]*: Vocé pode criptografar os dados usando a chave de criptografia
especifica para este radar. Para encriptar os dados, defina [2 ENCRYPT] para
[ON]. Se vocé nao criptografar os dados, va para a préxima etapa.

» Qutros dados: Avance para a proxima etapa.

*

: Disponivel apenas quando vocé faz login como administrador.

Selecione [3 NAME] para definir o nome do ficheiro.
O teclado de software aparece.

Usando o teclado do software, nomeigfo ficheiro €;,em seguida, selecione [END]
para comecar a guardar os dados. O nomedo arquivo pode ter até sete caracte-
res.

Obs.: Dependendo dos dados salvosga primeira letra do nome do arquivo é pré-
-definida e ndo pode ser alterada. Os presets estao listados abaixo.

« Marcas/Linhas: M » Instalar dados: | » Histdrico de alertas: H
* Linhas de navegacéo/RPontos “® Pista propria: T - Arquivo de log % L
de passagem: W. + Faixadealvo'': A

+ Configurande’dados: S

*1:  Exibid0o apenas para tipos A/B/W.

*2: E necessdrio fazer login como administrador para salvar o arquivo de log.
Para saberieamo iniciar sessao, consulte section 6.10. Os dados de configu-

ragan;os dados de instalagao e os registros de manutengéo também s&o sal-
vos no cartdo SD.

A indicacdo "WR CARD DATA" aparece durante o processo de gravacgao e o
menu fecha automaticamente.

Quando o processo estiver concluido, a indicagao "COMPLETED" aparece na
caixa de orientacdo e o menu fecha automaticamente.
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Como ler (carregar) dados de um cartao SD

Abra o menu.

Selecione [6 FILES]. O menu [FILES] aparece. I LOAD DATA
BACK

MARK / LINE
NAV L INE / WPT
SETTING DATA

Selecione [3 LOAD DATA].

Selecione os dados para carregar.
Obs.: [3 NAV LINE/WPT] n&o pode ser selecio-
nado quando uma rota(s) esta exibida.

s owbh =

INSTALL DATA
OWN TRACK

ol on || pa| =

[

5. Selecione o nome do arquivo para carregar. Se
os dados estiverem protegidos por uma senha,
insira a senha usando o teclado do software.
Aindicagdo "RD CARD DATA" (Eliminar dados do cartdo) é apresentada durante
o processo de eliminagdo. Quando o processo estiver concluido, a indicagao
“CONCLUIDO” aparecera e o menu fechar-se-a automaticamente.

Obs.: Para [5 INSTALAR DADOS], as definigcdes de instalacao que s6 podem ser
alteradas pelo administrador ndo podem ser carregadas. Para carregar todas as
configuragdes de instalagao, faca login como administrador. Veja section 6.10
para detalhes.

Como excluir dados de um cartao SD

1. Abra o menu.
2. Selecione [6 FILES]. O menu [FILES] aparece. DELETE DATA
. BACK
3. Selecione [4 DELETE DATA]: > MARK 7 LINE
4. Selecione os dados para_excluir. 3 NAV LINE 7 WPT
SETTING DATA

5. Selecione o nome do_arquivo para excluir. INSTALL DATA
A indicagdo "DELETE CARD.DATA" aparece 5 OWN TRACK
durante o processo deeliminagéo. . ALERT HISTORY
Quando o processoestiver concluido, o menu LOGFILE

se fecha automaticamente.

Como efetuar uma captura de imagem

O sistema dispoe de uma fungéao integrada de captura de imagem. Para utilizar o re-
curso, um cartdo SD deve ser inserido na Unidade Processadora. Se ndo existir um
cartao inserido, o botdo de captura de imagem no ecra nao fica ativo.

!

HL O——— TN

D F F captura de ecra

CU/TM
reset P11 OFF

Para capturar uma imagem da tela exibida atualmente, clique no botdo de captura
de tela.

Obs.: A funcao de captura de imagem também pode ser atribuida a uma tecla de fun-
¢ao. Para saber como configurar as teclas de fungao, consulte section 1.9.
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Como usar o Alerta de Relégio (Tipos A/B/W
apenas)

O alerta de vigia emite um alerta visual a intervalos regulares para o lembrar de mo-
nitorizar a imagem do radar para efeitos de seguranga ou outras finalidades. Quando
o alerta de vigia esta ativado, a caixa WATCH aparece na parte superior do ecra. A
fungdo de alerta do relégio esta disponivel apenas para os tipos A/B/W.

Caixa de vigia

GAIN
SEA MAN

== RAIN MAN

Quando o temporizador atingir 00:00, um alerta audivel sera emitido. Para silenciar o
alarme sonoro, clique na caixa do reldégio. O temporizador é reiniciado e comega a
contagem regressiva novamente. Vocé pode redefinir o temporizador a qualquer mo-
mento clicando na caixa de relégio.

Para ativar ou desativar o alerta de vigia, siga os procedimentos abaixo.

Abra o menu.
Selecione [4 ALERTS]. O menu [ALERTS] aparece:
Selecione [2 WATCH ALERT].

Selecione [OFF] para desativar o alerta, ouyselecione o intervalo necessario em
que o alerta é emitido.
Os intervalos disponiveis sao: [6min], [1Omin], [12min], [15min] e [20min].

oo DN =

5. Feche o menu.

Radar Duplo{somente tipos A/B)

Ao instalar dois gadares da'série FAR-2xx8, a imagem de ambos os radares (radar
principal e radar extérno) pode ser exibida juntos em uma unica tela de radar. Isso
permite qué vocé aproveéite as melhores caracteristicas que cada tipo de radar tem a
oferecer. A fungao de radar duplo esta disponivel apenas para os tipos A/B.

The following should be done from the [DUAL RADAR SETTINGS] menu, located in
the [RADAR INSTALLATION] — [SCANNER] menu, at the time of installation in order
to enable the dual radar display:

» Defina o nimero do radar a usar para entrada externa em [6 EXT RADAR].
» Defina [2 DUAL RADAR] para [COMBINE]. Isso habilita a fungédo de radar duplo.

» Defina o setor e o alcance para combinar imagens de radar em [4 COMBINE
SECTOR] e [5 COMBINE RANGE], respetivamente.
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» Defina aimagem de radar que deseja mostrar no setor em [3 COMBINE MODE]. A
maneira como as imagens de radar aparecem na tela depende do modo de combi-
nacao selecionado.

As imagens exibidas nesta area mudam dependendo da
configuragdo de [COMBINE MODE], conforme segue:
<[OWN] : As imagens de radar proprias aparecem na area
de exibigdo, enquanto as imagens externas aparecem fora
da area de exibigéo.

+[EXT] : Imagens de radar externas aparecem dentro da
area de exibicdo, imagens proprias aparecem fora da area
de exibicao.

Informacdes TT

Quando um alvo TT cruza a linha de limite da area de exibicéo, suas informagdes sdo
passadas para o outro visor de radar. O rastreamento doFT continua. O numero TT
muda dependendo do numero da antena que adquire 0 alvogl T.

A unidade de processador com 0 menor nimero atribui ndmeres TT "001" a "100", a
outra unidade de processador atribui "101" a "200".

Obs.: Apenas os dados de alvo adquiridosmanualmente sao transferidos.

0 alvo TT cruzaadinha de
limite'da area de exibicéo.

As informagdes de TT sdo passadas para a outra
tela de radar. O rastreamento no TT continua.

Linhas de limite, da‘@rea dé exibigéo
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1.58.1

Os ndmeros do radar para os radares
"Préprio" e "Externo" aparecem aqui.
O nuimero do radar atualmente
controlado aparece a esquerda.

Como alternar o controle de cada exibigcao de radar duplo

Obs.: O modo de radar duplo deve ser ativado e ambos os radares devem estar liga-
dos.

Vocé pode alternar entre os radares para controlar, seja o seu préprio, ou o radar ex-
terno da caixa de antenas. Clique com o botao esquerdo para alternar o controle.

Coloque o cursor na caixa [CONTROL], depois clique com o botdo esquerdo. A indi-
cacao alterna entre "M" (Master) e "S" (Slave) para mostrar o nivel de controlo que
tem sobre o radar que esta atualmente a controlar.

Clique na caixa para alternar o
nivel de controle dos radares.
“M”: Principal (Mestre);

“S”: Sub (Escravo)

tiver configurado como Escravo e o operador alternar paradVlestre, o outro radar sera
automaticamente alterado para Escravo.

Dependendo do seu nivel de controle, as operagdes disponiveis’sao as seguintes:

Dados de lat/lon

Modo de apresentagao

Dados de velocidade

Alarme de alvos

Ligar/desligar AIS, TT

Intervalo de rastos AlS,
TT

Modo de vetor

Tempo do vetor

VRM

Redutor

Zoom

Alarme TT COLLISION

Intervalo™*

A/IC MAR

A/C CHUVA

Eliminacao automatica de
reflexos (ACE)

Ajuste de ganho

Esticar eco

Média de ecos

Definicdo de imagem
(Personalizar eco)

STBY/TX

TT/AIS AZ

Fungodes de radar Controlo Master Escravo
Funcao AIS Independente E possiVel definife | E possivel definir o valor
Brilho valofpretendido pretendido
Rastos de ecos
EBL
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Fungoes de radar Controlo Master Escravo
IR* Controlo depen- E possivel definiro | Sem controlo
Sintonizacéo dente valor pretendido
Aviso TT LOST Controlo comum Iltem habitual- Item habitualmente
Recon. de alertas de TT mente controlado | controlado
Aquisicdo de TT

1.58.2

*: Quando a antena de radar conectada for do tipo magnetron e o radar estiver atri-
buido como 'Escravo’, o valor desejado pode ser configurado para essas fungoes.
Para tipos de SSD, esta fungdo n&o pode ser controlada.

**: O valor desejado pode ser definido quando o radar estiver atribuido como "Escra-
vo", entretanto o alcance maximo exibivel depende da configuragéo de pulso no radar
"Mestre".

Consideragdes operacionais para o visor duplo de radar

Vocé pode alternar cada radar entre espera e TX na exibicdo de radar duplo. Ao al-
ternar para standby em qualquer radar, o "ISW: STBY".indicacao aparece e os ecos
do radar em standby nao sao exibidos. Além disso, ao alternar para o modo de espe-
ra, todos os alvos TT sdo removidos e o rastreamento € interfrompido no radar que
esta em modo de espera. No entanto, se umfalvo Tiyfor. adquirido no radar que nao
esta em espera, as informacgdes do TT saé repassadas para o radar que esta em es-
pera.

Qualquenradar entra no
mode STBY

Alinha de limite & removida e a exibi¢éo
mostra apenas os proprios ecos do radar.

As alteracdes feitas nas seguintes fungdes sao aplicadas tanto aos préprios ecos do
radar quanto aos ecos externos, na tela do radar que realizou as alteracdes. Essas
configuragdes nao sao aplicadas a exibicao do radar externo.

» Exibicao fora do centro + Configuragbes de trilha

* Reinicializagdo CU/TM + Esticar eco

* Modo de apresentacéo » Média de ecos

» Escala de alcance » Apagar Cor

» Grafico eletrénico ligado/desligado + Filtro de destino perdido TT
* Redutor

Notas sobre operacées de radar duplo

» A funcao de radar duplo esta disponivel entre dois radares da série FAR-2xx8
usando a LAN. Os radares das séries FAR-2xx7 e FAR-3xx0 ndo sao compativeis.

* Quando ocorre um erro de transmissao entre dois radares no modo de radar duplo,
o alerta "LOST ISW FUNC" aparece e a fungao de radar duplo é desativada.
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1-120

A exibicao de radar duplo ndo esta disponivel em equipamentos externos (como
ECDIS, etc.) que sobrepdem a imagem principal do radar, mesmo quando o radar
duplo esta ativado.

Se umalvo TT passar entre os dois radares (ver page 1-117) enquanto a funcéo de
radar duplo estiver ativa, os dados TT (TTD/TTM) serdo compartilhados e o ras-
treamento sera continuado.

Se o Alerta "TT TGT 95%(AUTO)" for acionado enquanto a fungao de radar duplo
estiver ativa, desative o rastreamento para alvos desnecessarios até que a condi-
¢ao do Alerta seja corrigida. A continuagao da aquisicdo automatica apos este Aler-
ta ser liberado e ainda estar ativo pode causar discrepancias entre os alvos TT nos
radares conectados.

Restricées durante operagcoes de radar duplo

As seguintes restricdes sdo aplicaveis ao usar a fun¢ao de radar duplo.

Uma marca REF (referéncia) pode ser inserida na exibi¢ao do radar principal, mas
nao no radar externo.

Os alvos adquiridos e/ou rastreados antes de ativar o medodde radar duplo s&o to-
dos liberados quando o modo de radar duplo é ativado.

Os alvos adquiridos e/ou rastreados antes de désativar'@ modo de radar duplo séo
todos liberados quando o modo de radar duployé desativado.

Se qualquer radar entrar no modo de espéra, todosies alvos TT adquiridos enquan-
to a fungdo de Radar Duplo estava ativa saoiliberados (removidos).

Os alvos de TT podem ser adquiridossmanualmente ou automaticamente. O com-
partilhamento de dados de alvos TT'entré o'radar em modo de radar duplo esta res-
trito a alvos adquiridos mandalmente, Veja "Informagdes TT" on page 1-117.

A posicao de referénciagsta fixaiem [CCRP] (ver section 1.50) quando o modo de
radar duplo esta ativado. Defina a mesma posicao CCRP entre dois radares no mo-
mento da instalacao.

As seguintes funcdes nae estao disponiveis no modo de radar duplo.

* Monitorde desempenho * Modo de simulacédo TT
« SART * Prevencao de congelamento
* Modo ICE * Entre centrais

+ Analisador dealvos (apenas tipos B) + Eclosao (somente tipo B)
Risk Visualizer™

Se a distancia entre a antena do radar proprio e a antena do radar externo for maior
que 125 metros, a area de exibigdo de radar duplo e a area de varredura s&o redu-
zidas. Neste caso, se o alcance for reduzido, apenas os ecos do proprio radar sao
exibidos na tela. Além disso, ocorre o seguinte quando apenas o préprio radar é
exibido nessas circunstancias:

* Alinha de limite do radar duplo nao é exibida.

* A selegdo de antena esta indisponivel (caixa na tela e item do menu estéo cinzas
e inativos).

+ As trilhas estao todas limpas (removidas).

Nenhum alerta é emitido nessas circunstancias, entretanto, o visor normal de radar

duplo é restaurado quando o alcance € aumentado novamente.
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Modo de Onda

Vocé pode transmitir dados de eco deste radar para um PC com o software de analise
de ondas instalado. O software de analise de ondas calcula as ondas que chegam e
fornece uma indicacao na tela sobre o tamanho, a dire¢ao e o intervalo de tempo en-
tre as ondas.

Esta se¢do aborda como utilizar o modo de onda e fung¢des relacionadas no radar da
série FAR-2xx8. Para obter detalhes sobre o software de analise e as indicagdes do
PC, consulte o manual fornecido com o software.

Preparacoes e precaucdes para o modo de onda

oo s w N

O modo de onda requer a conexao de um PC a mesma rede que o radar da série
FAR-2xx8 para ser usado como entrada de dados.

O PC conectado deve ter o software de analise de ondas instalado. Consulte o ma-
nual de software para saber como instalar o software.

O modo de onda pode estar ativo apenas em um radar por vez. Se um segundo
radar tiver o modo de ondas ativado, o modo de ondas serd'desativado no primeiro
radar.

Um radar de minério deve definir [8 OUTPUL TO WAVE RC] para [ON]. Se todos
os radares definirem [8 OUTPUT TO WAVE, PC]para [OFF], pode aparecer a indi-
cagao “LOST WAVE UNIT”.

A analise de ondas e os dados de saida destinam-se apenas a fins de referéncia,
como auxilio a navegagao segura. Sempre eonfirme as condi¢des, visualmente e
com outros métodos.

Estabeleca uma conexdao LAN com o PC de andlise.

Abra o0 menu.

Selecione [1 ECHO]

Selecione [0NEXT] para mostrar a segunda pagina do menu.
Seleciong'[7 WAVE'MODE].

Selecione [ON] oudOFF] conforme apropriado.
Selecione [ON}para enviar dados de eco ao PC de analise.

Selecione [ WAVE MODE].

Selecione [ON] ou [OFF] conforme apropriado.
Selecione [ON] para enviar os dados de navegacgao para o PC de analise.

Feche o menu.
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1.60 Recurso Doppler (Radares de Estado Soélido X-
-band)

Quando ativado, o recurso de doppler pode ajudar na reducao de interferéncias, faci-
litando a localizagao de alvos. Este recurso esta disponivel apenas com FAR-2228-
-NXT, FAR-2228-NXT-BB ou FAR-2328-NXT.

Para ativar e usar o recurso, siga o procedimento abaixo.

Abra o menu.

Selecione [1 ECHO].

Selecione [0 NEXT] para mostrar a segunda pagina do menu.

Selecione [9 DOPPLER].

Selecione a configuragdo necessaria, consultando as descrigdes abaixo.

o bk w0 bd =

+ [0]: Desativa a funcionalidade doppler.
* [1]: Reduz o ruido, facilitando a detecc¢do de alvos fracos.

* [2]: Reduz a interferéncia causada pela chuva, etc:,facilitando a identificacdo
de alvos anteriormente ocultos por interferéncias.

6. Feche o menu.
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2.1

211

2.1.2

Geral

Alcance minimo

O alcance minimo ¢é definido pela distancia mais curta na qual, usando uma escala

de 1,5 ou 0,75 nm, um alvo com uma area de eco de 10 m? ainda & mostrado sepa-
rado do ponto que representa a posicédo da antena.

Depende principalmente do comprimento de impulso, da altura da antena e do pro-
cessamento do sinal, incluindo redugdo do impulso inicial e quantizagao digital. E uma
boa pratica utilizar uma menor escala de alcance, desde que proporcione uma defini-
céo ou clareza favoravel da imagem.

A resolucédo IMO MSC.192(79) requer um alcance minimo ifnferior a 40 m, respetiva-
mente. Esta série de radares cumpre este requisito.

Alcance maximo

O alcance de detecdo maximo do radar; Rmax, vatia consideravelmente em fungao
de diversos fatores, tais como a altura da antena acima da linha da agua, a altura do
alvo acima do nivel do mar, o tamanho, a forma e o material do alvo e as condi¢des
atmosféricas.

Em condigbes atmosféricas nermais, © alcance maximo € igual ao horizonte do radar
ou um pouco menor. O‘orizonte,do radar €, aproximadamente, 6% maior do que o
6tico devido as propriedades de difragao do sinal do radar. O Rmax € obtido através
da seguinte equacao:

D: Horizonte do radar

Horizonte 6tico

D =2.2 x (A1 + Vh2)

onde D: alcance do radar (milhas nauticas)
h1: altura da antena (m)
h2: altura do alvo (m)

Por exemplo, se a altura da antena acima da linha da agua for de 9 metros e a altura
do alvo for de 16 metros, o alcance maximo do radar é

Rinax = 2.2 X (VO +416) =22 x (3 +4)=15.4 nm

Observe-se que o alcance de detecao € reduzido pela precipitagcao (que absorve o
sinal do radar).
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21.3 Banda X e banda S

Em boas condi¢gdes meteoroldgicas, a equacéo da pagina anterior ndo produz uma
diferenga significativa entre os radares das bandas X e S. Contudo, em condigbes de
precipitacao intensa, os radares de banda S revelam uma dete¢cao melhor do que os

radares de banda X.

214 Resolugao do radar

Existem dois fatores importantes na resolugdo de um radar (discriminagao): a resolu-

¢ao da marcacéo e a resolucdo do alcance.

* A resolugdo da marcagao é a capacidade de o radar exibir como dois pontos sepa-

rados os ecos recebidos de dois alvos dentro do mesmo alcance e que estejam pro-
ximos entre si. E proporcional ao comprimento da antena e mutuamente
proporcional ao comprimento da onda. O comprimento do irradiador da antena
deve ser selecionado para uma resolugado de marcagéo melhor do que 2,5° (reso-
lugdo IMO). Por norma, esta condigdo € cumprida com unmwirradiador de 1,2 m (4
pés) ou maior na banda X. O radar de banda S requer dm irradiador de 3,6 m (12
pés) ou maior.

Alvos Ecos de alvos separadds
O
Largura do feixe horizontal
N
Alvos

N

lrargura do'feixe horizontal

W

Ecos de alvos sobrepostos

* Aresolducaodo alcance é a capacidade de exibir como dois pontos separados os

ecos recebidos,de dois alvos na mesma marcagao e que estejam proximos entre
si. Isto é determinado apenas pelo comprimento de impulso. Na pratica, um impul-
so de 0,08 microssegundos oferece uma discriminagdo melhor do que 40 m tal
como acontece com todos os radares FURUNO.

Os alvos de teste para determinar o alcance e a resolugao de dire¢ao sao refletores

de radar com uma area de eco de 10 m2,
Ecos de alvos separados

Impulso de

transmisséo Alvos

Ve
J_L_’ i I

Em sobreposicao

Impulso de Alvos
transmissao / N
11— —Fo©

Ecos de alvos sobrepostos

N\
—
_I KJ

V&
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2.1.6

2.2

2. OBSERVACAO DO RADAR

Precisao da marcacgao

Uma das funcionalidades mais importantes do radar é a precisdo com que pode ser
medida a marcacao de um alvo. A precisao da medi¢cao da marcacao depende fun-
damentalmente do quéo estreito é o feixe do radar. No entanto, o rumo geralmente é
tomado em relac&o a diregdo do navio e, portanto, o ajuste adequado da linha de di-
recao na instalagcao € um fator importante para garantir a precisdo do rumo. Para mi-
nimizar erros ao medir a marcagao de um alvo, coloque o eco do alvo na extremidade
mais afastada do ecra selecionando um alcance adequado.

Medicao do alcance

A medicao do alcance até um alvo também & uma funcao importante do radar. Por
norma, existem duas formas de medir o alcance: os anéis de alcance fixo e o0 marca-
dor de alcance variavel (VRM). Os anéis de alcance fixo aparecem no ecra com um
intervalo predeterminado e fornecem uma estimativa do alcance até um alvo. O dia-
metro do marcador de alcance variavel € aumentado ou diminuido para que o marca-
dor toque a borda interna do alvo, permitindo ao operador’obter medi¢des de alcance
mais precisas.

Ecos falsos

Ocasionalmente, os sinais de eco aparecem no ecra em posi¢cdes onde ndo ha ne-
nhum alvo ou desaparecem mesmo que hajaialvos. No entanto, sao reconhecidos se
a razao pela qual sao apresentadasifer sabida.'Os ecos falsos tipicos séo apresenta-
dos abaixo.

Multiplos ecos

Multiplos ecos ocorrem quando um pulso transmitido retorna de um objeto solido
como um grande naviepponte ou quebra-mar. Um segundo, terceiro ou mais ecos po-
dem ser observados ne ecra em duplicado, triplicado ou outros multiplos do alcance
real do alvo, €onforme apresentado abaixo. Os ecos de reflexao multipla podem ser
reduzidos®, muitas vezes, removidos ao reduzir o ganho (sensibilidade) ou ao ajustar
devidamente o controlo A/C SEA.

Verdadeiroeco

@3@

Alvo

O seu navio »
Multiploeco
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Ecos de lobo secundario

Toda vez que o pulso de radar é transmitido, uma parte da radiagéo escapa em cada
lado do feixe, chamada de "lobos laterais". Se existir um alvo num local onde possa
ser detetado pelos lobos secundarios e pelo lobo principal, os ecos laterais podem ser
representados em ambos os lados do eco verdadeiro no mesmo alcance. Por norma,
os lobos secundarios sé aparecem em alcances curtos e com alvos grandes. Podem
ser reduzidos mediante a redugao cuidadosa do ganho ou o ajuste correto do controlo
A/C SEA.

Lobo principal (feixe)

Alvo verdadeiro
Lébulo secundario Lobulo secundario
Antena Ecos falsos produzidos por lobos secundaio$
Imagem virtual

Um alvo relativamente grande préximo daefsethnavio pode ser representado em duas
posicdes no ecra. Um deles é o eco verdadeiro refletido diretamente pelo alvo e o ou-
tro é o eco falso, provocado pela reflexaaxde um objeto grande no seu navio ou pré-
ximo dele, conforme apresentaderna figura abaixo. Se o seu navio se aproximar de
uma grande ponte metalica, porexemplo, podera aparecer temporariamente um des-
ses ecos falsos no ecra.

Navio alvo
Rota parareflexdo direta

Seu navio

Eco
verdadeiro

, Eco falso

-\

Imagem R
espelhadado +
navioalvo ./



Posi¢éo do radar Posicéo do radar
/—I\ @Ca;e 0 Seu eco

\./ - porqueo cais esta
SN ocultoatras do navio.

2.3
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2. OBSERVACAO DO RADAR

Setores de sombra

Chaminés, tubos, mastros ou gruas na trajetéria da antena bloqueiam o feixe do ra-
dar. Se o angulo subentendido da antena for maior do que alguns graus, podera ser
produzido um setor sem detecdo. Os alvos nao sao detetados neste setor.

Cais e 0 seu eco

Setor de sombraocorre

LY O setor de sombra

ocorreporque a obstrugéo
(como um mastro) esta no
caminhodo feixe do radar.

Navio grande O tamanho do setor cego dependedo
tamanho da obstrug&o e do alcance.

SART (Transmissor-recetor dedusca e salva-
mento)

Descricao do SART

Um transmissor-recetor de busca e salvamento (SART) pode ser acionado por um ra-
dar de banda X (3 cm) dentro de um alcance de, aproximadamente 8 nm. Cada impul-
so de radar recebido provoca a transmissdo de uma resposta que € varrida
repetidamente ao longo de toda a banda de frequéncia do radar. Quando interrogado,
ele primeiro varre rapidamente (0,4 ps) através da banda antes de iniciar uma varre-
dura relativamente lenta (7,5 ys)através da banda de volta para a frequéncia inicial.
Este processo é repetido num total'de doze ciclos completos. Num determinado ponto
de cada varrimento, a frequéncia do SART ira corresponder a do radar solicitante e
estar dentro da‘banda passante do recetor do radar. Se o SART se encontrar dentro
do alcancega eorréspondéncia de frequéncia de cada um dos 12 varrimentos lentos
ira produzir uma‘resposta no ecra do radar, ou seja, sera apresentada uma linha de
12 pontos com igual espacamento de 0,64 milhas nauticas.

Quando a distancia entre o radar e o SART é reduzida para aproximadamente 1 nm,
o ecra do radar também podera apresentar as 12 respostas geradas durante os var-
rimentos rapidos. Estas respostas de pontos adicionais, também com um espaca-
mento igual de 0,64 milhas nauticas, serdo intercaladas com a linha original de 12
pontos. Terdo uma aparéncia ligeiramente mais fraca e menor do que os pontos ori-
ginais.
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Ecrd A: Quando SART esta longe

Eco de SART Largura do feixe da
antena do radar

Posicéo do

SART 4

A posicao do
seu navio

- [« Marca SART comprimento

Ecra B: Quando SART esta perto

Linhas de 12 pontos s&o exibidas emarcos
conceéntricos.

1.5NM Eco de SART

A posicao do

seu navio s
Posi¢éo do

SART

2.3.2 Como apresentar marcas SART no ecra do radar

Este radar esta equipado com uma funcionalidade que configura idealmente o radar
para a detecdo SART. Esta funcionalidade dessintoniza automaticamente o recetor
do radar da sua melhor condi¢édo de sintonizagao. Isto eliminayou’enfraquece todos
os ecos de radar normais, mas as marcas SART fi@e,sdo eliminadas porque o sinal
da resposta SART efetua varrimentos em todas as frequéncias na banda de 9 GHz.
Quando o radar se aproxima do SART em_@peracaoyas marcas SART aumentam
para arcos grandes, desfocando uma grande parte do'ecra.

Abra o menu.
Selecione [1 ECHOQ].
Selecione [7 SART].

> N -

para ocultar marcassSART:
Quando a funga@o SART esta ativa, as

Selecione [ON] para mastrar matcas SART no ecra do radar, ou selecione [OFF]

configuragdes listadas na tabela a seguir

sdo automaticamente aplicadas as fungbes do radar:

Alterado para...

PR RELEIEDCE Radares de estado sélido
magnetron
Alcance 12 MN 24 NM ou inferior
Comprimento de im- Longo Dependente do alcance. Veja a tabela
pulso abaixo.
Eco Alongado Desligado
Supressor de ruido Desligado
Média de ecos Desligado
Supressor de inter- Desligado
feréncias
Monitor de desem- Desligado
penho
A/C CHUVA Desligado

Para radares de estado sélido em banda X, o comprimento do pulso é fixado con-
forme a seguir enquanto o SART esta ativo.
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Alcance 0.125 [0.25|05 |0.75|1 (152|346 |8 |12 |16 |24
(NM)

Comprimen- S1 S2 M1 M2 L

to de impul-

SO

5. Feche o menu.

Aindicacao "SART" aparece no topo do ecra, em texto amarelo, quando esta funcio-
nalidade esta ativa. Certifique-se de que desliga esta funcionalidade assim que a de-
tecdo SART deixar de ser o seu objetivo.

Obs. 1: Para radares com magnetron, quaisquer alteragdes feitas no alcance en-
quanto o SART estiver ativo desativarao o SART.

Obs. 2: Os radares de estado sélido em banda X permitem alterar o alcance enquan-
to mantém o SART ativo. O SART deve ser desligado manualmente para radares de
estado sdélido em banda X. A detecgao de SART néo esta disponivel para radares de
estado solido na banda S.

Observagoes gerais sobre a rececao de SART

Erros de alcance de SART

Quando apenas sao visiveis as respostasidos 12 varrimentos de baixa frequéncia
(quando o SART esta a um alcance acimaide aproximadamente 1 nm), a posi¢éo na
qual o primeiro ponto € apresentado pode estar a 0,64 nm de distancia da posicéo
verdadeira do SART. Quando o alcance é fechado para que as respostas de varri-
mento rapido também sejam observadas, as primeiras destas ndo estardo a mais de
150 metros para além da posicéo verdadeira.

Largura de banda doradar

Por norma, correspondesac comprimento de impulso do radar e é alterada pela escala
de alcance e os€espetivo comprimento de impulso. As larguras de banda estreitas de
3-5 MHz sdo‘utilizadas com impulsos longos em escalas de alcance longas, e largu-
ras de banda maiores«e 10-25 MHz com impulsos curtos em alcances curtos.

Uma larguraide banda de radar inferior a 5 MHz ira atenuar ligeiramente o sinal
SART, de maneira que é preferivel utilizar uma largura de banda média para assegu-
rar uma detecao ideal do SART.

Lobos secundarios do radar

Assim que o SART se aproxima, os lobos secundarios da antena do radar conseguem
apresentar as respostas SART como uma série de arcos ou anéis concéntricos. Estes
podem ser removidos utilizando o controlo de mar antirreflexo, embora em termos
operacionais possam ser Uteis para observar os lobos secundarios que serdo mais
faceis de detetar com condigbes de reflexo e porque estes também irdo confirmar que
o0 SART se encontra préximo em relagao ao préprio navio.

Obs.: Informacgao do SART extraida de IMO SN/Circ 197 OPERATION OF MARINE
RADAR FOR SART DETECTION (Operagao de radar maritimo para detegdo SART).
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24 RACON

RACON ¢é uma radiobaliza que emite sinais capazes de serem recebidos por radar no
espetro de frequéncia dos radares (banda X ou S). Existem varios formatos de sinal;
em geral, o sinal RACON aparece na tela do radar como um eco retangular que se

origina em um ponto logo além da posi¢ao do farol do radar. Tem um padrao de cé6-

digo morse. Tenha em atengao que a posi¢cado no ecra do radar ndo é precisa.

Ecos no ecréa do radar

Sinal RACON

£
‘&Estagéo RACON }‘
Q<
o
\Posi¢ao do seu navio d?

.

Descrigéo do eco

2.5 Amplificador de alvos de radar (RTE)

Um RTE é um transmissor-recetor montado ém boias ou mastros de pequenas em-

barcacdes para melhorar de fofma significativa a sua detecao por radar. Contraria-

mente a equipamentos SART ou'RACON, que sao passivos, o RTE recebe um sinal
de radar, amplifica-o e transmite-o neyamente para que o sinal do alvo aparente ser
maior no ecra do radaf@,RTEencontra-se disponivel nos tipos de banda X e banda

S.
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Radar de estado sélido

Em radares de estado sdlido, as imagens de longo alcance e curto alcance sao mis-
turadas antes de serem apresentadas no ecra. Devido a este processo de mistura, os
ecos podem ser apresentados de forma diferente comparativamente aos radares de
magnetrao.

: Curto alcance

[ ] :Longo alcance

Cerca de 0,5NM a2 NM
(consoante o comprimento
do pulso)

Alcance e intensidade do sinal

A longo alcance, apesar de o radar de estado sdlido teruma‘poténcia de transmissao
inferior & dos radares de magnetrao, a intensidadeido sinal € equivalente.

Por outro lado, a curto alcance, devido afpoténciayde transmissao inferior, a intensi-
dade de sinal dos alvos mais proximo$s é reduzida.

Por este motivo, quando um alvo de‘lengo alcance entra no curto alcance, a intensi-
dade do sinal aparece mais fraca.

Ecos falsos do alvo defproa e popa

A longo alcance, os ecos ‘¢om um reflexo forte podem aparecer com um eco falso de
proa e popa. Quando 6"alvo muda de diregao, o reflexo pode enfraquecer, provocan-
do o desaparegimento'dos ecos falsos. Nestes casos, também pode reduzir os ecos
falsos reduzindo ofganho.

Ecos falsos Eco
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3. RASTREIO DE ALVOS (TT)

3.1 Adverténcias sobre a utilizacao de rastreio de al-
VoS

A AVISO A\ CUIDADO

A precisdo e a resposta de registo deste TT estdo em conformidade
com as normas IMO. A precis&o de rastreio é afetada pelo

Para efeitos de seguranga da embarcagéo e da tripulagéo, ndo se
baseie em qualquer auxiliar de navegagéo.

Contudo, o navegador tem a responsabilidade de verificar todos os seguinte:

auxiliares disponiveis para confirmar a posi¢ao. Os auxiliares « Aprecisdo de rastreio é afetada pelas mudancas de rota. £
eletrénicos ndo substituem os principios basicos de navegagéo e o necessario entre um a dois minutos para repor a preciso total
Senso comum. dos vetores apés uma mudanga de rota repentina. (O total real

+ Este TT rastreia automaticamente ou manualmente os alvos de depende das especificagbes da giroblssola.)

radar adquiridos e calcula seus cursos e velocidades, indican-
do-os por vetores. Como os dados gerados pelo plotador
automatico séo baseados nos alvos de radar selecionados, o
radar deve estar sempre ajustado de forma otimizada para uso
com o plotador automatico, garantindo que os alvos necessarios
nao sejam perdidos ou que alvos indesejados, como reflexos do + Aprecisdo,do rastreio\de alvos.e do calculo de vetores

mar e ruidos, ndo sejam adquiridos e rastreados. pettinentes@influenciada pelos seguintes dados:
~Intensidade doeco.

- A preciséo da medicao de alcance;

caracterizada,por erros de medicao aleatdrios e enviesados.
=A precisdo da’medicdo angular;

caracterizada pela forma do feixe, reflexo do alvo e erros de
viés.

- Largura do pulso de transmiss&o do radar

=Erro de rumo do giroscopio

- Erro do registro de velocidade

- Corrente e vento (intensidade e deriva)

- Mudanga de curso (proprio navio e alvo)

+ O total de atraso do rastreio é inversamente proporcional a
velocidade relativa do-alvo. Qdtraso é de cerca de 15-30
segundos para velocidades(relativas altas; 30-60 segundos para
velocidades relativas baixas,

+ Um alvo nem sempre significa uma massa de terra, um recife,
um navio ou outras embarcagdes a superficie, podendo também
significar a existéncia de retornos provenientes da superficie do
mar e reflexos. A medida que o nivel de desordem muda com o
ambiente, o operador deve ajustar adequadamente os controles
[A/IC SEA], [A/IC RAIN] e [GAIN] para garantir que os ecos dos
alvos n&o sejam eliminados da tela do radar.

Os dados gerados por TT, AIS e plotador de video destinam-se
apenas a referéncia.

Consulte as cartas nauticas oficiais para obter informagoes
detalhadas e atualizadas.
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3.2

3.3

Controlos de TT

A unidade de controlo possui trés teclas que s&o utilizadas no modo de rastreio de

alvos. As teclas estao indicadas na figura abaixo.

cli
@
©
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®

2
EBL
OFFSET,

5 6
curmm INDEX
RESET LINE

2 3
VECTOR|  [TARGET|
TIME MODE LIST
0 ENTER
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clas TT/AIS

o —

T

+ ACQ: Adquire o eco selecionado como sendo um alve.
+ TARGET DATA: Exibe os dados do alvo selecienado na caixa de informagdes.
+ TARGET CANCEL.: Desativa o rastreio do alvo,selecionado pelo cursor.

Estas fun¢des, juntamente com outras fung@es TT, também podem ser acedidas no
menu [CURSOR] (Ver section 1.7).

Descricao geral da caixade TT

Vocé pode exibir/ocultar oSysimboles TT para atender as suas necessidades. Para
ocultar os simbolos, cligue com o botao esquerdo na indicagdo TT na caixa TT-AlIS
para mostrar [OFF]gPara mostrar os simbolos, clique com o botdo esquerdo na indi-
cacgao para mostrar [AUTOJ, [AUTO/MAN], [MAN].

Os modos TT e suas configuragdes sdo descritos em section 3.4.

o
©6min| REEC=

| O.5NM |
AUTOACT FILT
i

N.° | Nome da indicagao Descrigao/observacoes
1 Modo de aquisigao de | Seleciona o modo TT (veja section 3.4).
TT
2 | Tempo do vetor Ajusta o tempo do vetor do alvo selecionado.
3 Referéncia de vetor Verdadeiro, Referenciamento relativo para o vetor
deste alvo.
4 | Hora da posic¢ao pas- | Define o intervalo para a trilha do alvo.
sada
5 | Alerta de alvo perdido | Apresenta/oculta o alerta quando um alvo € perdido.
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Como selecionaromodode TT

Vocé pode clicar na indicagdo do modo de aquisicao TT na caixa TT+AIS para sele-
cionar o modo necessario.

A indicagdo muda dependendo da configuragao para [TT SELECT] no menu [TT].

Modo de TT selecionado Alteracao da indicagao

[MANUAL 100] "TT OFF" — "TT MAN" — "TT OFF"...

[MANUAL 75 « AUTO 25] | "TT OFF" — "TT MAN/AUTQ" — "TT OFF"...

[MANUAL 50 « AUTO 50] "TT OFF" — "TT MAN/AUTO" »"TT OFF"...

[MANUAL 25 « AUTO 75] "TT OFF" — "TT MAN/AUTO" — "T# OFF"...

[AUTO 100] "TT OFF" — "TT AUTO" &> "TROFF"...

Vocé pode configurar o sistema para adquiriralvos automaticamente, manualmente
ou uma combinagdo de automatico e manual.

Como configurar o modo de aquisicao

1. Abra o menu.
2. Selecione [5 TT-AIS].
TT-AlS
SITION ZONE

L MANEUVER
+AlS SYMBOL

3. Sélecione [6 TT].

Obs.: Também pode clicar com o botao direito do rato em "TT" na caixa [TT*AlS]
para aceder a este menu.
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3.5

3.5.1

4. Selecione [2 TT SELECT], depois selecione a condi¢gao de aquisigao.
Sua selecdo aqui altera quantos alvos podem ser adquiridos, tanto automatica-
mente quanto manualmente.
Definigdo de menu Condigao de aquisigao
[MANUAL 100] 100 alvos manualmente, aquisicdo automatica nao di-
sponivel

[MANUAL 75 « AUTO 25] | 25 alvos automaticamente, 75 alvos manualmente

[MANUAL 50 « AUTO 50] | 50 alvos automaticamente, 50 alvos manualmente

[MANUAL 25 « AUTO 75] | 75 alvos automaticamente, 25 alvos manualmente

[AUTO 100] 100 alvos automaticamente, aquisicdo manual n&o di-
sponivel

5. Feche o menu.

Obs.: Quando o numero de alvos automaticamente adquiridos definido no menu tiver
sido adquirido, o alerta "TT TGT FULL(AUTO)" aparece na caixa [Alert].

Como adquirir e rastrear alvos

Este radar pode adquirir e rastrear automaticamente um maximo de 100 alvos.

Um alvo acabado de adquirir automaticamente éimarcade com um circulo tracejado
e, no espago de um minuto, aparece um vetor paraiidentificar a tendéncia de movi-
mento do alvo. No espaco de trés minutos, € ¢oncluidara etapa inicial de rastreio e o
alvo esta pronto para um rastreio estavel. Nesseimomento, o circulo tracejado muda
para um circulo sdlido.

—«— Vetor
.- ~ - =
/ vV — v >
1 1
1 N > 1

A v
~ -

Na aquisicao No'€spago de 1 min. apds a aquisi¢do Rastreio estavel

Como adquirirrmanualmente um alvo

Adguirir‘um alvo a partir da unidade de controlo (RCU-014

Use o trackball para posicionar o cursor sobre o alvo que deseja adquirir, em seguida
pressione a tecla ACQ.

Adquirir um alvo através do moédulo de trackball

1. Quando o alvo a adquirir e o simbolo AlS se sobrepdem, clique com o botao di-
reito na area de exibicdo operacional para mostrar o [CURSOR MENU] e, em se-
guida, selecione [TT TARGET DATA/ACQ] para adquirir o alvo.

2. Coloque o cursor sobre o alvo para o adquirir €, em seguida, clique com o botao
esquerdo do rato.

O simbolo de tragado é representado por um circulo tracejado durante a etapa de
aquisigao inicial. Aparece um vetor aproximadamente um minuto apdés a aquisi¢cdo. O
vetor indica a tendéncia de movimento do alvo. Se o alvo for determinado de forma
consistente durante trés minutos, o simbolo de tragcado muda para um circulo sdlido.
Se a aquisi¢ao falhar, o simbolo do alvo pisca.
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Obs. 1: Para uma aquisigao bem-sucedida, o alvo deve estar a 24 NM (ou 32 NM, dependendo
da defini¢ao inicial) do proprio navio e nao deve estar obscurecido por reflexos do mar ou da
chuva.

Obs. 2: O utilizador ¢ alertado quando a capacidade de aquisigdo manual for de 95% e 100%.
Estes alertas s80 "TT TGT 95%(MAN)" e "TT TGT FULL(MAN)". Se a capacidade for de 100%,
nao é possivel adquirir mais alvos. Cancele o rastreio de alvos ndo ameacgadores se desejar
adquirir alvos adicionais manualmente.

Obs. 3: Quando um alvo sendo rastreado se aproxima de outro alvo sendo rastreado, os alvos
podem ser 'trocados'. Quando dois alvos adquiridos automaticamente ou manualmente se
aproximam um do outro, um deles pode tornar-se num alvo perdido. Se isto ocorrer, a rea-
quisigdo manual do alvo perdido pode ser necessaria apds a separagao dos dois.

Obs. 4: Pode reutilizar um namero de alvo. Isso é util quando vocé adquire o alvo “errado”. Ar-
raste e largue o simbolo no alvo correto.

3.5.2 Como adquirir automaticamente alvos

3.6

Os alvos sao automaticamente adquiridos quando o modo TT é definido para algo di-
ferente de [MANUAL 100] e um alvo entra na zona de aquisigéo (ver section 3.16). A
disténcia de rastreio maxima (24 NM ou 32 NM) é definida na instalagao.

Como introduzir a velocidade do préprio navio

O TT requer dados de velocidade e de direcao de préprio navio. A velocidade pode
ser STW, SOG ou com referéncia a egbs (eom base num max. de 3 objetos estacio-
narios). A entrada manual também é possivelyPara entrada automatica ou manual,
veja section 1.12. Para a entrada da Velocidade com referéncia a ecos, siga o proce-
dimento abaixo.

3.6.1 Entrada de velocidade ¢om referéncia a ecos

A utilizagdo da velocidade com referéncia a ecos é recomendada quando:

» O registo defvelocidade nao esta a funcionar devidamente ou nao esta ligado ao
radar.

» A embarcacido ndo possui um dispositivo (sonar Doppler, registo de velocidade
etc.) que pessa medir o movimento da popa relativamente a proa e de bombordo
para estibordo do navio.

Se selecionar a velocidade com referéncia a ecos, o TT calcula a velocidade do proé-
prio navio relativamente a um alvo de referéncia fixa. O numero de alvos pode ser R1,
R2 ou R3. Quando uma pluralidade de objetos é selecionada, o valor médio é utiliza-
do para estabilizagdo e velocidade.

1. Clique com o botao direito na area de exibicdo operacional para mostrar o
[CURSOR MENU].

2. Selecione [REF MARK]. O cursor é realgado para indicar que a fungédo de marca
de referéncia esta ativa.

3. Coloque o cursor num eco fixo (como uma ilha etc.) a um alcance de 0,1 a 24 NM
do préprio navio, a ser usado como uma referéncia e, em seguida, clique com o
botao direito. O cursor muda de uma cruz realgada para um circulo com linhas
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tracejadas, indicando que a localizagéo de referéncia esta definida. Consulte
section 3.9 para mais informagdes sobre simbolos TT e seus atributos.

Na aquisicdo Rastreio estavel

As linhas tracejadas do ponto de referéncia mudam para uma linha sélida com o
passar do tempo, conforme apresentado na figura acima.

Repita o passo 3 para definir até trés pontos de referéncia.

Clique com o botao direito para desativar a fun- SPEED
¢éo de marca de referéncia. 1 BACK

Clique com o boto direito na indicagdo [SPD]  FAEllLgS3Y
no canto superior direito do ecré para mostrar o LOG(BT)/LOG(AT)/

menu [SPEED]. EEE?.'S’MANUAL/REF/
Selecione [2 SHIP SPEED]. 3 MANUAL SPEED INPUT
Selecione [REF]. 0. Okn

4 SET DRIFT
OFF/ON
000. 0°
00. Okn

Feche o menu.

Demora aproximadamente um minuto para que
a velocidade aparecga na caixa de informacgdes
do préprio navio. Quando a velocidade aparece,
a indicagcao "REF BT" (BT de referéngia)tam-
bém aparece a direita do valor de velocidade.

Notas sobre a entrada de velocidade por.alvo de referéncia

Os alvos de referéncia apenas, sao usados para calcular a velocidade real.

Nao utilize a velocidade‘teal gerada por um alvo de referéncia para calcular a ve-
locidade relativa.

Os dados de velocidade relativa nao sao precisos porque a resposta a alteracéo da
velocidade é lefita, o,queydificulta a capacidade do TT em determinar de forma pre-
cisa a possibilidadé de colisao.

Selecioneum alvo estacionario como alvo de referéncia para calcular a velocidade
do proéprio navio como velocidade de rastreio em relagédo ao solo. Nao escolha um
alvo em movimento como alvo de referéncia. Um alvo em movimento produz um
erro no vetor para TT e AIS, o que resulta em informacdes de prevencgao de colisdo
erradas. Além disso, um alvo estacionario instavel produz dados de velocidade im-
precisos e o proprio alvo pode perder-se.

Em radares do tipo IMO com AIS em utilizagdo, a velocidade com referéncia a ecos
€ apresentada a cinzento para indicar que nao estao disponiveis para selecio.

Quando um alvo de referéncia é perdido ou sai do alcance de aquisi¢éo, esse mar-
cador de alvo de referéncia pisca e a caixa de alerta mostra "REF TARGET LOST".
Se todos os alvos de referéncia forem perdidos, a indicagao de velocidade 1& "*.*".
Selecione um alvo de referéncia diferente se o alvo atualmente selecionado estiver

perdido.

Quando todos os alvos sdo eliminados, a marca de alvo de referéncia também é
eliminada e a velocidade baseada no alvo torna-se invalida. A velocidade é indica-
da como "BTREF", onde BT significa Bottom Track (velocidade sobre o solo).
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* Os alvos de referéncia podem ser marcados com um vetor.
Isso pode ser feito com [4 DISP REF TGT VECTOR] no menu [TT].

» A perda do alvo de referéncia ira afetar o calculo da velocidade real e da rota real
dos alvos. Além disso, a velocidade do préprio navio sera imprecisa.

Como cancelar a entrada da velocidade com referéncia a ecos

Abra o0 menu.

Selecione [7 INFORMATION BOX].

Selecione [2 OWN SHIP INFQO].

Selecione [3 RANGE]. O menu [SPEED] aparece.

Selecione qualquer opgao, exceto [REF], depois pressione a tecla ENTER
MARK.

6. Feche o menu.

o kw0 bd =

Como cancelar o rastreio de alvos

Quando o numero de alvos rastreados atinge a capacidadeimaxima, a caixa de alerta
mostra "TT TGT FULL(MAN)" ou "TT TGT FUIl(AUTOQ)", com base no modo TT se-
lecionado. Nao podem ser adquiridos alvos novos até'que um alvo rastreado seja per-
dido ou o rastreio seja cancelado. Quando isto o¢orrer, cancele o rastreio de alvos
nao perigosos, conforme necessario.

Como cancelar o rastreio de alvos de TT individuais
Utilizar a unidade de contrelo (RCU-014)

1. Coloque o cursor sobre o alvarastreado ou os dados do alvo rastreado para can-
celar.

2. Pressionea tecla TARGET CANCEL.
Utilizar oimenu . CURSOR

Obs.: Este'método requer que [TGT CANCEL SETTING] na segunda pagina do
[CURSOR MENU] seja definido como [ANY] ou [TT ONLY].

1. Clique com o botao direito na area de exibicdo operacional para mostrar o
[CURSOR MENU].

Selecione [TARGET CANCEL], depois clique com o botao esquerdo.

Selecione o alvo rastreado a cancelar e, em seguida, clique com o botdo esquer-
do.

4. Clique com o botao direito do rato para concluir o procedimento.

Como cancelar o rastreio de todos os alvos de TT
Utilizar a unidade de controlo (RCU-014)
Pressione e segure a tecla TARGET CANCEL.

Utilizar o menu

1. Abra o menu.
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3.8

3.8.1

3.8.2

Selecione [5 TT-AIS].

Selecione [6 TT].

Selecione [3 ALL CANCEL].

Selecione [YES] para cancelar o rastreamento de todos os alvos TT.

I

Feche o menu.

Alerta TT Perdido

Alvos ndo detectados em nove varreduras consecutivas tornam-se 'alvos perdidos'.
Um alvo perdido é mostrado no visor com um "x" vermelho intermitente. A intermitén-
cia para ap6s o alerta perdido ser reconhecido. Além disso, a caixa de alerta mostra
oalerta"TT TARGET LOST" em caracteres laranja e o alerta sonoro é emitido. O sim-
bolo desaparece quando o alerta é reconhecido.

Se estiver numa area onde os alvos rastreados se perdem com frequéncia, podera
querer desativar o alvo perdido em relagdo aos alvos rastreados por alcance maximo.

Como configurar o filtro de perda TT

Vocé pode configurar o alerta de perda para soar, contra,alvos perdidos que estejam
dentro de um intervalo especifico. Para definir os critérios, utilize o procedimento
abaixo.

1. Abra o menu.
2. Selecione [5 TT-AIS].
3. Selecione [6 TT].
4. Selecione [7 TT LOSTQIGT F”_TER] TT LOST TGT FILTER
5. Selecione [2 MAXsRANGE]. 1 BACK
2 MAX RANGE
6. Selecione [ON]. As definicoes podem agora ser OFF//ON

ajustadas. OONM

7. Utilize afroda de,deslocamento para ajustar a defi-
nigcaafconferme necessario e, em seguida, clique com o botdo esquerdo do rato
para aplicaradefinicao.

8. Feche o menu.

Obs.: Os alvos de referéncia nao sao afetados por este filtro.

Como ativar/desativar o alerta de perda

A caixa [LOST TARGET], localizada no canto inferior direito do ecra, ativa e desativa
o alerta de perdido.
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Selecione a caixa com o cursor e clique com o botdo esquerdo para alternar pelas
configuragdes na seguinte ordem: [OFF] — [FILT] — [ALL] — [OFF]...

TT auto> < AIS PIPT
YECTOR 3min| REL

CPA/TCPA 0.5NM| 3min

AlS CPA AUTO ACT FILT

LOST TGT |OFF os— Configuragao de
filtro perdida

PAST POSN @ 30sec TRUE-G

TRAIL>00:00  OFF

» [OFF]: Desativar o alerta. [OFF] indicacao é exibida em amarelo. [OFF] indicagao
€ exibida em amarelo.

 [FILT]: Ativar o alerta para todos os alvos perdidos, excluindo alvos filtrados. Se [2
MAX RANGE] no menu [TT LOST TGT FILTER] estiver definido para [ON] ou al-
gum item de menu no menu [AIS LOST FILTER] (ver section 4.12.1) estiver defini-
do para [ON], a indicacao [FILT] muda para amarelo.

* [ALL]: Ativar o alerta para todos os alvos perdidos, incltindo alvos filtrados.

Obs.: A configuragao [LOST TGT] é compartilhada eomumente entre TT e AlS.

Simbolos e atributos de T

Os simbolos TT usados neste equipaméntoiestdo em conformidade com a IEC62288.
Para obter detalhes sobre os simbolos e seusysignificados, consulte "Simbolos
TT" on page AP-48.

Como ajustar o brilhoido simbolo

Obs.: Cada esquema de cores (paletas PLT1 a PL4) pode ser ajustado individual-
mente. Para saber‘¢ome,selecionar um esquema de cores, consulte section 1.45.2 e
section 1.45.3,

1. Abra oimenu.
2. Selecione [9 INITIAL SETTINGS].
3. Selecione)[2 BRILL]. O menu [BRILL] aparece.

Obs.: Também pode clicar com o BRILL3 (2/2)
botao direito do rato na indicacao 1 BACK
PLT] para aceder a este menu 2 RANGE RINGS
[ P ) 3 BEARING CURSOR
4. Selecione [0 NEXT] para mostrara  EM3:8
préxima pagina do menu. 5 VRM
6 Pl LINES
5. Selecione [7 TT SYMBOLS]. As de- [rRRESI=ES Utilize a roda de

finicbes sdo realcadas e podem 8 AlS SYMBOLS deslocamento para

. 9 L/L GRID ajustar o brilho.
I r .
agora se aJUStadaS 0 MARKS

6. Utilize a roda de deslocamento para
selecionar o brilho desejado e, em seguida, clique com o botdo esquerdo do rato
para aplicar a definicao.

7. Feche o menu.
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Como definir a cor do simbolo

Abra o menu.
Selecione [5 TT-AIS].
Selecione [4 TT-AIS SYMBOL].

Selecione [2 TT-AIS SYMBOL COLOR]. As defini-
¢des podem agora ser ajustadas.

>N~

Selecione a cor apropriada.
6. Feche o menu.

Como selecionar um simbolo TT (tipos
B/W apenas)

Além do simbolo de TT em circulo "padrao", pode se-
lecionar um dos simbolos apresentados abaixo utiliza-
do o teclado completo. Isto ndo pode ser feito com a
unidade de controlo tipo trackball (RCU-015, RCU- |
-016). No entanto, pode programar uma tecla de fungag paraffazerdsso: atribua a te-
cla de funcao a fungédo [TARGET DATA] da categoria [STD KEY]. Para configurar a
tecla de funcao, consulte section 1.9.

SO0 A AMNRIOSD

Para alterar o simbolo TT, execute o'seguinte procedimento.

1. Coloque o cursor no alvo gjo simbglo vocé deseja alterar e, em seguida, clique
com o botado esquerdo do maouse.

2. Pressione a tecla TARGET DATA para alternar entre os simbolos e selecionar o
simbolo desejado:

Como apresentar/remover dados de alvos

O modo TT dispenibiliza a funcionalidade total do TT conforme requerido pela reso-
lucdo IMO A.823(19) e a norma IEC 62288, incluindo a visualiza¢do de alcance, mar-
cacao, rota, velocidade, CPA e TCPA de todos os alvos rastreados.

O rumo alvo é mostrado como rumo relativo no modo HEAD UP e como rumo verda-
deiro nos modos COURSE UP, NORTH UP e True Motion, com o sufixo "R" (Relativo)
ou "T" (Verdadeiro).

A velocidade e o rumo dos alvos sao apresentadas como velocidade em relagédo ao
solo ou velocidade em relagdo a dgua, dependendo da origem da velocidade.
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Informagodes pop-up de TT

O pop-up de TT apresenta dados de TT abreviados (n.° do alvo, COG, SOG, CPA e
TCPA) do TT selecionado. Coloque o cursor sobre o simbolo de TT para apresentar
0 pop-up.

..... .

o— Dados TT
abreviados

O popup pode ser habilitado ou desabilitado com o seguinte procedimento.

Abra o menu.

Selecione [5 TT-AIS].

Selecione [4 TT-AIS SYMBOL].

Selecione [7 TT POP-UP INFQ].

Selecione [ON] ou [OFF] conforme necessario.

2B U o

Fechar o menu

Como exibir/remover dadosdealvo na area de exibicao de da-
dos
Coloque o cursor sobre um alyo rastreadesdesejado e clique com o botédo esquerdo,

ou pressione a tecla ACQ. @ simbolo‘do alvo esta cercado por um quadrado quebra-
do e os dados do alvo TTselecionada sido exibidos na area de exibicao de dados.

Obs.: Esta funcionalidadewequer {2 TGT DATA/ACQ SETTING] na segunda pagina
do menu [CURSOR]definidorcomo [ANY] ou [TT ONLY].

Nimero do Alvo.

Indicagao Descrigao
Numero do | Numero atribuido pelo sistema a este alvo. Os nimeros de alvo que fic-
Alvo. aram vagos ndo sdo reutilizados até que o sistema seja reiniciado ou o
sistema rastreie mais de 100 alvos.
Nome Nome atribuido a este alvo (apenas tipos B/W).
Obs.: Se 0 nome atribuido (ver section 3.11) tiver mais de seis carac-
teres, apenas os primeiros seis caracteres do nome aparecerdo aqui.
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Indicagao Descrigao

BRG Marcacgao do proprio navio até ao alvo em referéncia relativa (R) ou ver-
dadeira (T).

RNG Alcance do proprio navio até ao alvo.

T COG Rumo em relagéo ao solo relativo (R) ou verdadeiro (T) do alvo.
Exibido como "T CTW" onde a entrada de velocidade esta definida para
[LOG(WT)].

Exibido como "R CRS" onde os dados de velocidade n&o estéo dis-
poniveis.

T SOG Velocidade em relagéo ao solo relativa (R) ou verdadeira (T) do alvo.
Apresentado como T STW quando a entrada da velocidade esta definida
para [LOG(WT)].

Apresentado como R SPD quando nao estao disponiveis dados de ve-
locidade.

CPA Ponto de aproximagédo maxima do alvo em relagéo ao proprio navio.

TCPA Tempo até ao ponto de aproximag¢ao maxima do alvo em relagédo ao
proprio navio.

BCR Alcance de cruzamento de proa do alvo.

BCT Tempo de cruzamento de proa do alvo.

O numero de dados TT que podem ser exibidos de uma'sé vezna caixa de informa-
¢oes depende das suas definicdes para [7 CAIXA DEINFORMACOES] (ver

section 1.47).

Para remover os dados do alvo, posicione ocursor sobre o alvo rastreado desejado
ou os dados exibidos na area de dados, e pressione a tecla TARGET CANCEL, cli-
que com o botédo esquerdo do mouse. Osidados do alvo selecionado sao removidos
da area de exibicao de dados.
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Como apresentar, ocultar e ordenar a lista de alvos

A lista de alvos fornece uma visualizacédo de dados abrangente de todos os alvos de
TT (e AIS) que estéo a ser rastreados. Um total de 1303 alvos pode ser exibido na
lista.

Como exibir a lista de alvos

Selecione o item de menu [TGT LIST] no canto inferior direito da tela, depois clique
com o botéo esquerdo. A lista de alvos aparece no interior da caixa de informacdes.

Detalhes de alvo

As seguintes operagdes estao disponiveis quando a lista esta aberta:

Ir para a proximagpagina : Clique [0 NEXT].

Voltar uma pagina : Clique [1 BACK].

Va para,a primeira’(superior) pagina da : Selecione [1 BACK], depois pressione e
lista mantenha pressionado o left-button.

Va para a ultima pagina (inferior) da lista : Selecione [0 NEXT], depois pressione e
mantenha pressionado o left-button.

Atualizar a lista : Clique em [9 REFRESH DATA].

Como ocultar a lista de alvos

Para ocultar a lista, execute uma das seguintes agoes:

» Coloque o cursor dentro da lista e, em seguida, clique com o botao direito.

* Pressione a tecla MENU.

* Clique com o botao esquerdo na caixa [MENU].
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Como ordenar a lista de alvos

1. Com a lista de destinos exibida, coloque o cursor sobre a indicagdo do método de
ordenacéo a direita de [SORT] ("CPA" no exemplo abaixo). A indicacdo é realca-
da.

2. Utilize a roda de deslocamento para selecionar o método de ordenacgao consul-
tando a tabela abaixo e, em seguida, clique com o botdo esquerdo do rato.

TARGET LIST (1.

1.139NM
00:14

1.677HM

CPA 2 TCP; -01:49
Método c~ie Desc Y[
ordenagao ‘
[CPA] Os alvos sao ordenados do CPA mais préximo até ao mais af-
astado.
[TCPA] Os alvos sao ordenados do,TCPA mais curto até ao mais lon-
go.
[BCR] Os alvos sao ordenados,do BCR mais préximo até ao mais af-
astado.
[BCT] Os alvos sao‘ordenados do BCT mais curto até ao mais longo.
[RANGE] Os alvos séo ordenados do alcance mais proximo até ao mais
afastado:
[SPEED] Osjalvos sae ordenados do mais rapido até ao mais lento.
[NAME] Os alvos sao ordenados por ordem alfabética.

Obs.: Os alves sem dados sao classificados para o final da lista, independente-
mente do método de classificagao selecionado.

3. Definir® métodoidesfiltro da mesma forma.

Mé‘iodo\filtro Descrigdo

[TT ONLY] Apresentar apenas alvos de TT.

[AIS ONLY] Mostrar apenas objetos AlS.

[DISP FILTER] Apresentar apenas alvos filtrados.

[ALL TGT] Apresentar todos os alvos (ignorar definigdes de filtro).

4. Feche o menu.
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Como atribuir um nome predefinido a alvos TT
(apenas tipo B/W)

E possivel atribuir um nome predefinido a alvos de TT, o qual é apresentado junto ao
numero de TT na lista de alvos.

Como ativar a fungao de nome predefinido

1. Abra o menu.
2. Selecione [5 TT-AIS].

1 BACK

2 TT SELECT
MANUAL 100/
MANUAL 75+ AUTO 25/
MANUAL 50- AUTO 50/
MANUAL 25-AUTO 75/
AUTOD 100

3 ALL CANCEL
NOYYES
DI SP REF TGT YECTOR
[OFF/ON
5 TARGET NAME FUNCTION
[OFF)/ON
6 TARGET NAME PRESETS
7 TT LOST TGT FILTER

3. Selecione [6 TT].
4. Selecione [5 TARGET NAME EUNGTION].
5. Selecione [ON], em seguida pressione a tecla ENTER MARK.

Como configurar nomespredefinidos

1. Abra o menu. TGT NAME PRESET (1/2) TGT NAME PRESET (2/2)
. BACK BACK
2. Selecione[5 FT-AIS]. PRESET1 PRESETG
3. Seletione [6 T«
_ PRESET2 PRESET7
4. Selecione,[6 TARGET
NAME PRESETS]. PRESET3 PRESET8
5. Selecpne a predefinicao PRESETA PRESETS
apropriada.
O teclado de software PRESET5S PRESET10
aparece.
. NEXT ~+—— Selecione [0 NEXT] para
6. Referindo-se a apresentar a pagina 2.

section 1.5.2, defina o

nome predefinido. Um maximo de oito caracteres pode ser usado para o nome
predefinido.

Obs.: Se 0 nome atribuido tiver mais de seis caracteres, apenas os primeiros seis
caracteres do nome aparecerao na lista de alvos (veja section 3.10).

7. Feche o menu.
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3.12

3.121
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Como atribuirumnomeaumTT

Referindo-se a section 3.11.1, ative a funcdo de nome predefinido.

2. Referindo-se a section 3.10.2, exiba os dados do alvo na area de exibicdo de da-
dos.

3. Coloque o cursor sobre os dados de destino, depois pressione o left button.
O menu [TARGET NAME] aparece.

TARGET NAME
BACK
TARGET NAME

PRESET LIST
TEST1

Os nomes predefinidos estao listados abaixo [3 PRESET LIST]. No exemplo aci-
ma, o nome "TEST1" esta definido como um nome predefinido.

4. Selecione um nome de [3 PRESET LIST], ou selecione [2 TARGET NAME] para
atribuir um nome diferente ao alvo.
Se selecionar [2 TARGET NAME], o teclado do software@parece. Insira um
nome para o alvo e selecione [END].
O nome selecionado (predefinido ou introduzido manualmente) aparece em [2
TARGET NAME] e também ¢é aplicado ao alvo no‘ecra.

5. Feche o menu.

Obs. 1: Quando um nome € atribuido a um alvo,a indicagdo numérica no ecra é subs-
tituida pelo nome atribuido, conforme ‘apresentado na figura de exemplo abaixo.

r_1

Para visualizar o nUmero T Tido alvo'nomeado, exiba os dados do alvo na area de exi-
bicdo de dados.

Obs. 2: E possivel atribuifio mesmo nome a varios alvos.

Modos de vetor

Os vetores de alvo podem ser exibidos em relagdo ao rumo do préprio navio (Relati-
vo) ou ao Norte (Verdadeiro).

Obs.: A IMO recomenda o uso de um modo de vetor verdadeiro para estabilizagao
no mar ou de um modo de vetor relativo para evitar colisdes.

Descricao dos vetores

Modos de estabilizagao

E importante selecionar o modo de estabilizacdo ideal para a visualizagdo no radar.
Para avaliar o risco de colisdo, o movimento relativo de um alvo da a indicagdo mais
clara do CPA e pode ser monitorizado ao observar a direcdo do rasto relativo do alvo
ou do CPA previsto pelo vetor relativo. Por predefinicdo, o movimento relativo apre-
senta rastos de alvo relativos e 0 movimento verdadeiro apresenta rastos de alvo ver-
dadeiros. Quando estao selecionados rastos de alvos verdadeiros, uma visualizacao
estabilizada em relacdo ao mar ira indicar o movimento de todos os alvos em relacéo
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a dgua. Uma visualizagao estabilizada em relagao ao solo ira indicar o movimento de
todos os alvos em relagao ao solo.

Em aguas costeiras, estuarinas e fluviais, onde é possivel verificar uma direcéo de
velocidade da corrente significativa, uma visualizagao estabilizada em relagdo ao mar
ira produzir rastos de alvos significativos de todos os objetos fixos (estacionarios),
produzindo possivelmente um elevado nivel de reflexos e mascaramento. Nessas cir-
cunstancias, uma visualizacao estabilizada em relagao ao solo pode reduzir o seu
efeito e permitir que o observador detete claramente os rastos de alvos em movimen-
to, melhorando assim o conhecimento situacional do observador.

Contudo, a visualizagio deve ser considerada apenas como uma aproximacgao do
rumo e da velocidade corrigidas em relagédo ao solo. Entre outros fatores, a preciséo
da estabilizacdo em relagao ao solo é afetada por imprecisdes de informacdes de ve-
locidade e de rumo, bem como por imprecisdes de medi¢cdes de radar, e ira implicar
que a visualizagao seja reajustada periodicamente. As informacgdes apresentadas de-
vem ser interpretadas tendo em consideragao estes fatores.

Obs.: Observe-se que, ao determinar o aspeto de um alvo através do radar, o calculo
do seu rasto verdadeiro depende da escolha e da precisdodas informacdes de rumo
e velocidade do préprio navio. O tragado de um alvo estabilizado em relagao ao solo
permite calcular, de forma precisa, o rasto em relacdo'ao solo do alvo; no entanto, o
rumo do alvo pode ser significativamente diferente dexseu rasto devido a diregéo, ve-
locidade e declinacdo. Da mesma forma,© tracado de um alvo estabilizado em rela-
¢ao ao mar pode ser impreciso sempre que,o proprio navio e o alvo verifiquem
diferentes taxas de direcao, velocidade ou deglinacao.

Estabilizacao em relacao ao solo eestabilizacdo em relagdo ao mar

Os vetores do alvo podemfser.estabilizados em relagdo ao solo ou estabilizados em
relacdo ao mar no mode,de Movimento verdadeiro. Para selecionar a velocidade so-
bre o solo ou os dados develocidade através da agua, clique no botdo de modo de

estabilizacdo no_canto superior esquerdo da tela ou abra a pagina a partir do menu.

Selecione estabilizacaoyem relagao ao solo ou estabilizagdo em relagao ao mar. A in-
dicagao dosnodoetorial ' mostra o modo de estabilizacdo no movimento verdadeiro

como [TRUE-G]ou [FRUE-S].

A estabilizagae em relagdo ao mar € um modo no qual o préprio navio e todos os alvos
tém o mar como referéncia com base em informagdes de rumo por bussola e de ve-
locidade na agua por registo de eixo simples no modo de movimento verdadeiro. A
estabilizagdo em relagdo ao solo € um modo no qual o proprio navio e todos os alvos
tém o solo como referéncia com base em informagdes de rasto em relagao ao solo ou
de diregao de velocidade da corrente. Se a precisdo nao for satisfatoria, corrija a di-
recao de velocidade da corrente. Observe que conjunto e desvio ndo devem ser usa-
dos quando o radar estiver exibindo objetos AlS.

Vetor verdadeiro

No modo de movimento verdadeiro, todos os alvos fixos, como terra, marcos de na-
vegagao e navios ancorados, permanecem estacionarios no ecra do radar com um
comprimento de vetor igual a zero. No entanto, existindo vento e/ou corrente, os ve-
tores aparecem em alvos fixos representando a reciprocidade da direcdo de veloci-
dade da corrente que afeta o proprio navio, exceto se os valores de diregcao de
velocidade da corrente forem devidamente introduzidos.
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No modo de vetor verdadeiro, existem dois tipos de estabilizagdo: estabilizacdo em

relacéo ao solo (TRUE-G) e estabilizagdo em relagdo ao mar (TRUE-S). O modo de
estabilizacdo é automaticamente selecionado de acordo com a selecao da velocida-
de, conforme indicado na tabela abaixo. A selecdo manual esta disponivel no botao
de modo de estabilizacdo no canto superior esquerdo do ecra ou no menu [SPD] no
canto superior direito do ecra.

Selegao da Modo de vetor Selegao da Modo de vetor

velocidade verdadeiro velocidade verdadeiro
LOG(Peso) TRUE-S REF(BT) TRUE-G
LOG(WTC) TRUE-G MAN(WT) TRUE-S
LOG(BT) TRUE-G MAN(WTC) TRUE-G
EPFS(BT) TRUE-G

Vetor relativo

Vetores relativos em alvos que néo se estdo a mover em relagdo ao solo, como mas-
sas de terra, marcos de navegagao e navios ancorados, irdosrepresentar a reciproci-
dade do rasto em relagéo ao solo do préprio navio. Um alvo cuje vetor passa pelo
préprio navio encontra-se numa rota de colisdo. (As linhastadracejado na figura sao
apenas explicativas.)

Corrente

Proprio navio

< .
e

AIS

Vetores verdadeiros em Vetores relativos

estabilizag&o em relagéo ao,solo

Veetores verdadeiros em estabilizagéo
em.relacéo ao mar

3.12.2 Modo vetor e comprimento

3-18

Vetores podemser exibidos em modos verdadeiro ou relativo. Os comprimentos dos
vetores podem ser definidos entre 30 segundos e 60 minutos.

A ponta do vetor apresenta uma posig¢ao estimada do alvo assim que expirar o tempo
do vetor selecionado. Podera ser util estender o comprimento do vetor para avaliar o
risco de colisdo com qualquer alvo.

Como alterar o modo de vetor

Coloque o cursor na indicacao de referéncia do vetor na caixa [Vector], depois clique
com o botao esquerdo para alternar entre as seguintes configuragoes.

[REL] — [TRUE-G/TRUE-S] — [REL]...
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Modo de vetor

Tempo do vetor

TT (e > | 52!‘

VECTOR n [TRBE-6

AlS CPA
LOST TGT
PAST POSN

TRAL»

Como alterar o tempo do vetor

Coloque o cursor na indicacéo de tempo do vetor na caixa [Vector], depois clique com
0 botdo esquerdo para alternar entre as seguintes configuragoes.

[6min] — [10min] — [20min] — [30min] — [45min] — [60min] — [30sec] — [1min] —
[3min] — [5min] — [6min]...

Vocé também pode girar a roda de rolagem para alterar o,tempo do vetor em incre-
mentos de um minuto.

Exibicao da Posigcao Anterior

A visualizac&o de posicdes passadas mostra pontos igualmente espacados por tem-
po que marcam as posi¢coes passadasfide qualquerium dos alvos rastreados.

E adicionado um ponto novo a cadayminuto (otba outros intervalos de tempo predefi-
nidos) até que o numero predefinido sejatatingido. Se um alvo mudar a sua velocida-
de, o espagamento torna-sefirregular: Se alterar a rota, a sua rota tragada nao sera
uma linha reta.

A orientacdo da posi¢ao passada, verdadeira ou relativa, é controlada com [TRAIL
MODE] no menu_de contextoy[TRAIL]. Para ajustar a orientagéo da trilha, consulte
section 1.37.1.

Comorapresentar pontos de posicao passada e selecionar o
intervalo de representacao

Selecione a configuracado [PAST POSN], depois clique com o botdo esquerdo para
alternar entre as seguintes configuracgoes.

[DESLIGADO] — [30seg] — [1min] — [2min] — [3min] — [6min] — [DESLIGADO]...

TT auto> < AIS BIPD
VECTOR 3min| REL

CPA/TCPA | O.5NM| 3min
AISCPA  AUTOACTFILT

LOST TGT  OFF

PAST POSN  30se Definigao PAST
TRAIL>00:000  OFF POSN

A exibigcao na tela das posi¢des anteriores muda de acordo com a configuragao sele-
cionada.
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3.13.2

3.14

3-20

Como selecionar o numero de pontos de posi¢coes passadas a
serem apresentados

Abra o menu.

Selecione [5 TT-AIS].

Selecione [4 TT-AIS SYMBOL].

Selecione [5 TT<AIS PAST POSN POINTS].

Selecione [5] ou [10] conforme apropriado.

© a0k DN~

Feche o menu.

Velocidade e Deriva

Direcao, a direcao na qual flui uma corrente aquatica, pode ser introduzida manual-
mente em incrementos de 0,1 graus. A deriva, também conhecida como "Taxa" ou a
velocidade da corrente, também pode ser inserida manualménte em passos de 0,1
no.

Quando o rumo em relagao a agua e a velocidade em relacae a agua estéo disponi-
veis, ative a direcido de velocidade da corrente para,obter.o rumo em relagdo ao solo
e a velocidade em relagao ao solo.

As corregdes de direcao de velocidade da egorrente beneficiam o aumento da precisao
dos vetores e dos dados de alvo. Consulte a tabela de marés a bordo do navio para
obter informacgdes de definigdo. Esteswalores aplicam-se a todos os alvos. Se os al-
vos estacionarios possuirem vetores, @s valores de diregao de velocidade da corrente
devem ser ajustados até que pércam os vetores.

Para introduzir a direcao de velocidade da corrente, execute os seguintes passos:

Abra o menu.
Selecione [7 INFORMATION BOX].
Selecione2'@WN SHIP INFQ].

Selecione [3 RANGE].

Obs.: Também pode clicar com o botao direito na caixa [SPD] para aceder a este
menu.

Selecione [4 SET DRIFT].

6. Selecione [ON]. A configuragao agora pode ser ajustada e [SET] esta seleciona-
da.

7. Utilize a roda de deslocamento para selecionar a definigdo apropriada (intervalo
de selegdo: 000,0° a 359,9°) e, em seguida, clique com o botao esquerdo do rato.
A definicao de [DRIFT] esta agora selecionada.

P oo N~

8. Utilize a roda de deslocamento para selecionar a definigdo apropriada (intervalo
de selecdo: 00,0 kn a 19,9 kn), e, em seguida, clique com o botdo esquerdo do
rato.

9. Feche o menu.
Obs. 1: A direcao de velocidade da corrente esta disponivel ao utilizar-se velocidade

introduzida manualmente, velocidade em relagédo a agua. A fonte de velocidade &
mostrada como "WTC" (Contagem de Rastreamento de Agua).
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Obs. 2: A direcao de velocidade da corrente deve ser verificada periodicamente
quanto a sua corregao.

Obs. 3: Quando as informacdes de dados de velocidade a partir do sensor de posi-
cionamento s&o validas, a dire¢gao de velocidade da corrente nao é ajustavel.

Alarme de colisao (CPA, TCPA)

Este radar calcula o CPA e o TCPA utilizando a posi¢céao do préprio navio e do alvo
relativo.

O TT monitoriza continuamente o al-
cance previsto no Ponto de aproxima- & CUIDADO
gaf) maxima (CPA) e tempo previsto Alarme CPATCPA
até ao CPA (TC.:PA) de cada TT. Quan- O recurso de alarme CPA e TCPA devenunca ser confiado
do o CPA previsto de qualquer TT se como o (inico meio dedetectar o risco de colisao. O
: navegadorndo esta isento da responsabilidade de
torna menor qo que um mterval(? de mantervigilancia visual para evitar colisdes,esteja ou ndo o
CPA predefinido e o TCPA previsto radar ou outro ausflio de plafagemem uso.

menor do que um limite de TCPA pre-
definido, o alarme sonoro soa e "CPA/
TCPA" aparece (em vermelho, a piscar) na Gaixa de,Alertas. Além disso, o simbolo
do TT em questao é vermelho e pisca juntamente com 0 seu vetor.

Esta funcionalidade, quando utilizada €orretamente, ajuda a evitar o risco de colisao,
alertando-o contra alvos ameacaderes. E importante que GAIN, A/C SEA, A/C RAIN
e outros controlos do radar estejam, devidamente ajustados.

Os alcances de CPA e de TCPA devem ser devidamente definidos tendo em consi-
deracao o tamanho, tonelagemjyvelocidade, desempenho de viragem e outras carac-
teristicas do préprio navio:

O ponto de referénciaypara‘e:calculo de CPA e de TCPA pode ser selecionado a partir
da posicéo dafantena ou,da posicdo de orientacdo. Para mais detalhes, consulte
section 1.50.

Como definir os alcances de CPA e TCPA

Os intervalos de CPA e TCPA podem ser ajustados [ Definigéo de CPA

a partir da indicagao apropriada na caixa [TT]. CPA/TCPA OENM 3min

1. Clique com o bot&o esquerdo no [CPA/TCPA] L Definigdo de TCPA
para ativar a funcionalidade. Clique com o boto esquerdo do rato

Lo - para ativar as definigdes de CPA/TCPA.
2. Coloque o cursor sobre a indicacdo que preten-

de ajustar.

3. Clique com o botéo esquerdo do rato ou utilize a barra de deslocamento para
ajustar as definicdes conforme necessario. As opgdes das definicdes estdo des-
critas na tabela abaixo.

Indicagao Método Opcoes das definicoes

CPA Clicar com o botao 0.5,1.0, 1.5, 2.0, 3.0, 4.0, 5.0, 6.0 (NM)
esquerdo do rato

Roda de deslocamento 0.1 a 20; 0 a 10 em incrementos de 0.1 NM,
incrementos subsequentes de 1 NM
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Indicagao Método Opcoes das definigoes

TCPA Clicar com o botao 1,2, 3,4,5,6,12, 15 (minutos)
esquerdo do rato

Roda de deslocamento 1 a 60 minutos em incrementos de 1 minuto

Como reconhecer o alarme de colisaode TT

Pressione a tecla ALARM ACK na unidade de controlo, ou selecione a caixa [ALERT]
com o trackball e clique com o botao esquerdo para reconhecer o alarme e silenciar
o buzzer. O alerta "CPA/TCPA" permanece na Caixa de Alertas até que a situagao
perigosa desapareca ou vocé termine intencionalmente o rastreamento do alvo. O
simbolo e o vetor param de piscar e sao apresentados a vermelho solido.

Obs.: Quando o alerta "CPA/TCPA" é gerado, o display AIS é automaticamente liga-
do.

Zona de aquisicao

A zona de aquisigao serve para alerta-lo de alvos numa area‘espegifica e atua como
uma area de aquisi¢ao automatica quando a aquisicdo automatica de alvos esta ativa.
Quaisquer alvos que entrem nessa zona seréo automaticamente adquiridos.

Quando um alvo entra numa zona de aquisi¢ao, o alarme soa e "TT NEW TARGET"
ou "AIS NEW TARGET" aparece (em amarelo-laranja) na Caixa de Alertas. O simbolo
do alvo em questéo & vermelho e intermitente. Além disso, a visualizagéo do AIS é
automaticamente ativada se estiver desativada.

Ha dois tipos de zonas de aquiSicao disponiveis, arco e poligono; contudo, a AZ1 s6
pode ser definida como arco.

Obs.: As zonas de aquisicao estdo desativadas quando a configuragéo de [2 AZ/ALR
SELECT] no menu JACQUISITION ZONE] esta definida para [TARGET ALARM
ZONE].

Como ativar as zonas de aquisicao

. Abra o menu.
2. Selecione [5 TT-AIS].
Selecione [2 ACQUISITION ZONE].

QUISITION ZONE

STAB HDG/STA

Selecione [2 AZ/ALR SELECT].
5. Selecione [ACQUISITION ZONE].
6. Feche o menu.



3.16.2

3.16.3

3. RASTREIO DE ALVOS (TT)

Como ativar a primeira zona de aquisicao (AZ1)

A zona de aquisigao n° 1 esta disponivel entre 3 NM e 6 NM e pode ter uma largura
entre 0,5 NM e 1 NM. As linhas da zona de aquisigéo TT/AIS sdo brancas e tracejadas
para distingui-las do alarme de alvo do radar.

O procedimento abaixo mostra como definir a AZ1 utilizando o exemplo na parte in-

ferior desta pagina.
§ 0521 NM
B

Alvo na zona de aquisicao a vermelho e a piscar

1. Coloque o cursor na [1:] indicagao no
canto inferior direito do ecra e depois
clique com o botao esquerdo.

A configuragdo da zona AZ 1é "1: SET"
e 0 cursor move-se dentro da area de
exibicao operacional.

2. Coloque o cursor no ponto de partida
da zona de aquisi¢ao ("A" na figura a
direita), entdo clique com o botao es-
querdo.

3. Coloque o cursor no ponto final da
zona de aquisi¢ao (“B” na figura a direi-
ta), entdo clique com o botao esquerdo.
A configuracéo da zona AZ agora I€/1: WORK".

Como definir uma zona de,aquisi¢édo em poligono (AZ2)

Obs.: Este procedimento ndofesta disponivel se [5 AZ POLYGON] no menu
[ACQUISITION ZONE] estiver configurado para [OFF].

A zona de aquisi¢cao n.*2 pode ser definida em qualquer lugar quando azonan.° 1 ja
estiver a ser utilizada.

As zonas de poligono‘devem ter, pelo menos, trés pontos.

Para definirra zena de aquisi¢do com a forma de um poligono:

1. Caloque, o curser sobre a [2:] indicagao da zona de aquisi¢gdo no canto inferior di-
reito do ecra, depois clique com o botao esquerdo. O cursor desloca-se dentro da
area de visualizagao operacional.

2. Coloque o cursor sobre o ponto inicial da zona de aquisi¢ado e, em seguida, clique
com o botéo esquerdo.

3. Coloque o cursor sobre o segundo ponto e, em seguida, clique com o botao es-
querdo.

4. Repita o passo 3, conforme necessario, para definir os pontos restantes da zona
em poligono.

5. Clique com o botao direito para concluir a configuragao da zona de aquisigao.

Obs.: Se forem utilizados 10 pontos para o poligono, a configuragdo da zona sera
automaticamente concluida e nao sera necessario clicar com o botéo direito.
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Notas sobre zonas de aquisicao

Caso pretenda criar uma zona de aquisigado com uma cobertura de 360° graus a vol-
ta do préprio navio, defina o ponto B praticamente na mesma diregao (aprox. +3°) do
ponto A.

A zona de aquisi¢ao predefinida € em forma de ventoinha. Também pode ser um
poligono com 3 a 10 pontos.

Se ambos AZ1 e AZ2 forem exibidos, sdo mostrados no maximo quatro pontos de
poligono.

TT e AIS sdo automaticamente configurados para TT=AUTO MAN e AIS=DISP, re-
spectivamente, quando um AZ ¢ ativado nas seguintes condigdes:

TT: TT=0OFF ou TT=MANUAL 100

AIS: AIS FUNC=OFF ou AIS DISP=OFF

3.16.4 Como suspender/desativar uma zona de aquisi¢cao

1.
2.

3.16.5

3.16.6

3-24

Selecione a caixa [AZ] apropriada.
Suspenda ou desative a zona de aquisigao, conforme explicado abaixo:

Suspender a zona de aquisicao

Clique com o botéo esquerdo na caixa varias vezes até que a‘indicagdo mostre
"SLEEP".

Desativar a zona de aquisicao

Clique com o botao esquerdo até qué a caixa AZ fique em branco.

Obs.: Quando ambas as zonas ([u].e [2:]) estdo ativas, [2:] deve ser desativada
antes que [1:] possa ser desativada.

Se [1:] e [2:] estiverem atives quando tentar desativar [1:], o sistema emite um
alerta sonoro e mostra amensagem "DELETE AZ2 FIRST".

Como reconhecero.alerta de zona de aquisicao

Pressione a tecla?ALARM ACK na unidade de controlo, ou selecione a caixa [ALERT]
com o trackball e‘¢ligue com o botao esquerdo para reconhecer o alarme e silenciar
o buzzer.

Como selecionar o tipo de alvo a adquirir (tipos B/W apenas)

Pode definir o radar para adquirir em alvos de TT ou em alvos de AIS e de TT. Para
selecionar o tipo de alvo a adquirir, execute os seguintes passos:

1.

Abra o menu.
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2. Selecione [5 TT-AIS].

Selecione [2 ACQUISITION ZONE].

Selecione [3 TARGET TYPE TO ACQUIRE].

Selecione [TT AND AIS] ou [TT ONLY] conformé apropriados
Feche o menu.

o0~ W

Como alterar a referéncia da zéna de aquisicao

A zona de aquisi¢ao pode ter como referéncia o rumo ou o Norte em fungéo do se-
guinte procedimento:

1. Abra o menu.

Selecione [5 TT-AIS].

Selecione [2 ACQUISITION ZONE].

Selecione [4 AZ STABILIZATION].

Selecione STAB HRG] para referenciar o rumo, ou [STAB NORTH] para referen-
ciar o Norte.

o &~ DN

6. Feche,o menu:

Como configurar a forma da zona de aquisicao e estabilizagao
(somente tipos B/W)
A forma da zona de aquisicédo n.° 2 pode ser um setor ou um poligono com até 10
pontos. (A forma da zona de aquisicao n.° 1 é sempre um setor.)
1. Abra o menu.
Selecione [6 TT-AIS].
Selecione [2 ACQUISITION ZONE].
Selecione [5 AZ POLYGON].
Selecione a configuragao apropriada.
Definigao Descrigao
[OFF] A zona de aquisi¢do € um setor; o numero de pontos esta

limitado a quatro.
Estabilizado em relagao a terra.

[STAB GNDJ: Poligono com 3-10 pontos. Estabilizado em relagédo ao solo.

o & 0N
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Definigcao Descrigcao
[STAB HDGJ: Poligono com 3-10 pontos. Estabilizado em relagdo ao rumo.
[STAB NORTH]: | Poligono com 3-10 pontos. Estabilizado em relagdo ao Norte.
[AROUND Define uma area de verificagao a volta do proprio navio.
CHECK AREAJ* | Consulte o topico na seguinte pagina para obter detalhes e
definigdes.

*. Exibido apenas para o tipo B/W.
6. Feche o menu.

Como configurar a area de verificagao ao redor do préprio navio (somente
tipo B/W)

Quando [5 AZ POLYGON] estéa definido como [AROUND CHECK AREA], os detalhes
da area devem ser configurados. Para configurar a area de verificagdo, execute o se-
guinte procedimento. Este procedimento é abreviado e considera que [AROUND
CHECK AREA] esta selecionado.

Selecione [6 CHECK AREA SETTING].

2. Referindo-se a figura abaixo, utilize as teclas numéricasfpara introduzir uma dis-
tancia para [PORT], [STBD], [BOW] e [STERN]. Também pede utilizar a roda de
deslocamento e, em seguida, clicar com o botaotesquerdo para introduzir estes

valores.

Definigao

Definigéo
[STBD] L

Proprio
~4——PORT]

navio

Definicao
\ [STiRN]

A area mostrada em cinza é a "area de verificagao".
O intervalo de configuracao disponivel para todos os quatro valores é de [0.0NM]
a [16.0NM]. A configuragao padrao para todos os quatro valores é [1.0NM].
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Manobras de teste

A funcionalidade de manobra de teste simula o efeito do movimento do préprio navio
relativamente a todos os alvos rastreados, sem interromper a atualizagao das infor-
magcdes dos alvos. Esta disponivel para ser utilizado com as funcées TT e AIS. Para
obter resultados mais precisos, utilize a estabilizacdo em relagao ao mar (rastreio na
agua).

Tipos de manobras de teste

Existem dois tipos de manobras de teste: dinAmica e estatica.

Manobra de teste dinamica

Uma manobra de teste dindmica apresenta
posi¢cdes previstas dos alvos rastreados e do
proprio navio. O utilizador introduz a velocida-
de e a rota desejadas do proprio navio com
um certo "tempo de atraso". Deduzindo que
todos os alvos rastreados mantém as suas
velocidades e rotas atuais, os movimentos fu- Iezmnﬁ%gifemm‘)
turos dos alvos e dos proprios navios sao si- ~
mulados em incrementos de 0,5 segundos;
indicando as suas posicbes previstas em in-
tervalos de 30 segundos conforme ilustrado
na figura a direita.

Posicéo atual

O tempo de atraso representaso intervalo de
tempo desde o tempo presénte até ac mo-
mento em que o préprio Navio'ira realmente
comecar a alterar a sua velocidade e/ou rota. Devera, entao, ter em consideracao as
caracteristicas de manebra do proprio navio, como o atraso do leme, atraso de vira-
gem e atraso de'aceleragao. Isto é especialmente importante em embarcagdes de
grande portedDependende da definicdo do atraso, a situagéao inicia automaticamente
e terminagpassado umsminuto.

No exemploiabaixo, o préprio navio ira avangar em linha reta (mesmo apés uma ma-
nobra) com umitempo de atraso de 2:30 e altera a velocidade e a rota até alcancar a
velocidade e a rota desejadas pelo operador (posi¢do OS7 neste exemplo).
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Manobra de teste estatica

A manobra de teste estatica apresenta a relagéo entre o0 seu navio e os alvos rastrea-
dos na conclusdo da manobra de teste. A posicao esperada dos TT no fim da mano-
bra de teste é apresentada no ecra.

Ao encurtar e estender o tempo de teste, podera descobrir o tempo seguro para rea-
lizar uma manobra. Assim, a manobra de teste estatica sera conveniente quando de-
sejar saber o resultado da manobra imediatamente.

Alteragdes de rota e velocidade concluidas; Posicéo do alvo B no final da manobra de teste
posicdo na qual a rota e a velocidade séo alteradas

Posicéo do alvo A no final
da manobra de teste

Tempo de retorno

\

Posicao atual

Como realizar uma manobra.de teste

Para configurar e realizar uma manobra de teste, execute os seguintes passos:

o kw0 bd =

Abra o menu.

Selecione [5 TT-AIS].
Selecione [3 TRIALLMANEUVER]. TRIAL MANEUVER
Selecione [24TRIAL MANEUVER]. '

Selecione[OFE], [STATIC] ou [DYNAMIC],
conformeapropriado.

Selecione [3'SPEED RATE].

Defina a taxa de velocidade conforme ne-
cessario.

Selecione [4 TRIAL TURN RATE].

Defina o deslocamento lateral do teste conforme necessario.

Obs.: Sao fornecidas duas combinagdes de conjuntos de velocidade de teste e
de deslocamento lateral de teste. Isto serve para fornecer resultados de manobra
de teste precisos para diversas velocidades e deslocamentos laterais do navio.
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Configuracédo de exemplo para [3 TRIAL SPEED RATE]

5kn, 0,15 kn/s
10 kn, 0,45 kn/s

0,45 kn/s :
(Segunda configuracéo)

0,15 kn/s
(Primeira configuragéo)

Taxa de velocidade de teste

5kn 10 kn
(Primeira configurag&o) (Segunda configuragao)

Velocidade de manobra de teste

Configuracédo de exemplo para [4 TRIAL TURN RATE]

5kn, 1,5 °/s
10kn, 4,5°/s

45°s !
(Segunda configuragéo)

1,5°s
(Primeira configuragéo) f———— —

Taxa de deslocamento lateral de teste

5kn 10 kn
(Primeira configuragdo)  (Segunda configurag&o)

Velocidade de manobra de teste
10. Para radares‘do tipo A/B/W, selecione [5 TRIAL TARGET DATA].

Obs.: Para tipes/IMO/R, [5 TRIAL TARGET DATA] ndo é mostrado; avance para
0 passo 42 se o seu radar for do tipo IMO/R.

11. Selecione os dados de alvos a utilizar para o teste. As opgdes disponiveis sao:
[ACTUAL] e [TRIAL].

12. Realce aindicagao de estado de [TRIAL] na caixa [TRIAL], depois clique com o
botdo esquerdo do rato. A indicagdo muda de "OFF" para "SET" e as configura-
¢bes de manobra de teste aparecem.

.,-[m--\ e =R .4 o-— Modo de manobra de teste.
® OFF = - “S”: Estatico; "D": Dindmico
L-E)RA----B.---' Status de manobra de teste —e
[ €] modo l e-— Indicagdo de rota e referéncia de
Clique aqui Velocidade de manobra de teste
dueaq manobra de teste —e
IS-TRIAL R
/ s
:‘____ _________ o— Tempo de retorno
[STATIC] modo
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Obs.: As indicagoes iniciais para o curso e a velocidade séo derivadas do curso
e da velocidade atuais do proprio navio no momento em que a configuragao da
manobra de teste comeca.

13. Selecione a indicagao de rota e referéncia da manobra de teste e, em seguida,
clique com o botao esquerdo.

14. Utilize a roda de deslocamento para definir a rota e, em seguida, clique com o bo-
tdo esquerdo.
A referéncia nao ¢ alteravel aqui.

15. Defina a velocidade da mesma forma que definiu a rota.

16. Selecione a indicagao de tempo de atraso e, em seguida, clique com o botao es-
querdo.

17. Utilize a roda de deslocamento para definir o valor de atraso. Este é o tempo apos
o qual o préprio navio aborda uma nova situacédo e ndo a hora em que a simula-
¢ao comeca. Altere o tempo de atraso de acordo com as condi¢des de carga do
préprio navio etc.

A indicacao de tempo depende do tipo de teste:

[DYNAMIC]: A posicao do préprio navio e dos TT € apresentada a cada 30 se-
gundos e a atualizagdo ocorre a cada 0,5 segundos.

[STATIC]: A posicao do seu proprio navio e dos TT éapresentada quando a rota
e a velocidade definidas sao alcangadas. Celoqueére,cursor sobre a indicagao de
tempo do teste e utilize a roda de deslocamente. Aumente ou reduza o tempo
para obter uma manobra segura. Se aimanobra nao for segura, altere a velocida-
de, a rota e o atraso até que se torne segura.

18. Realce a indicagao de estado [TRIAL]};, depois clique com o botdo esquerdo do
rato. A indicagdo muda de "SET" para'mostrar um temporizador para a manobra
de teste e a manobra comega.

A manobra de teste ocorreycom aletra "T" apresentada na parte inferior do ecra. O
tempo é apresentado na posigao superior direita do ecra. Se estiver prevista a exis-
téncia de um TT emyota,de €olisdo com o proprio navio (isto €, se o navio alvo entrar
dentro dos limites’de CPALLCPA predefinidos), o simbolo de tracado do alvo pisca.
Se isto acontecer)altere a velocidade, a rota ou tempo de atraso de teste do préprio
navio parasealizar umagnanobra segura.

Como parar a manobra de teste

Pode parar a manobra a qualquer momento colocando o cursor na indicagao de es-
tado [TRIAL], depois pressione e segure o botdo esquerdo do rato até que "OFF" seja
mostrado.

Quando [DYNAMIC] é selecionado como o tipo de manobra, a manobra para automa-
ticamente quando o temporizador da tentativa atinge 99 minutos e 30 segundos.

Quando [STATIC] é selecionado como o tipo de manobra, a manobra para automati-
camente quando nao houver operacao da caixa [TRIAL] por mais de um minuto.



3.18

Mensagens do sistemade TT

Ha quatro motivos principais para o TT acionar os alertas sonoros e visuais:

» Alarme de colisdo
» Alerta de zona de aqui-

sicao

» Alerta perdido
» Capacidade de alvos

3. RASTREIO DE ALVOS (TT)

Vocé pode reconhecer alertas visuais e silenciar os alertas sonoros utilizando um dos

seguintes métodos:

* Pressione a tecla ALARM ACK na unidade de controle

* Clique na [ALERT] caixa, no canto inferior direito do ecra.
» Clique no alerta na [LISTA DE ALERTAS].

Titulo do alerta Prlgzda Significado Acéao necessaria
CPA/TCPA Alarme | Um alvo rastreado esta Proceda a uma acgéo eva-
em rota de colisdo com a Jfsiva ou termine o rastreio
sua embarcacao. ded'T.
TT NEW Aviso O alvo rastreado entrou. | Confirme o alvo rastreado e
TARGET numa zona de aquisi¢do.) | pressione a tecla ALARM
O simbolo do alvo ras- ACK.
treado fica vermelho e in-
termitentes
TT TARGET Aviso Quandoo sistema deteta | Confirme o alvo perdido,
LOST a perda de um alvo ras- | volte a adquirir se for
treado, o'simbolo do alvo | necessario.
rastreado perdido apa-
rece a vermelho e inter-
mitente.’ Ao mesmo
tempo, é produzido um
alerta sonoro durante um
segundo. A marca do
alvo perdido desaparece
da tela apés o alerta de
perda ser reconhecido.
REF TARGET Aviso Quando o sistema deteta | Para continuar a utilizar um
LOST a perda de um alvo de alvo de referéncia para in-

referéncia, o simbolo do
alvo fica vermelho e in-
termitente. Ao mesmo
tempo, é produzido um
alerta sonoro durante um
segundo. A marca do
alvo de referéncia desa-
parece do ecra assim
que o alarme do alvo de
referéncia for reconheci-
do.

formagodes de velocidade,
selecione outro alvo ras-
treado.
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Priorida

Titulo do alerta
de

Significado Acao necessaria

TT TGT FULL
(AUTO) or (MAN)

Aviso Aparece quando a ca-
pacidade de alvos ad-
quiridos
automaticamente (ou
manualmente) atinge

100%.

Para continuar a adquirir al-
vos, cancele o rastreio de
alvos desnecessarios.

TT TGT 95%
(AUTO) or (MAN)

Cuidado | Aparece quando a ca-
pacidade de alvos ad-
quiridos
automaticamente (ou
manualmente) atinge

95%.

Modo de simulacao de TT

Pode simular o risco de uma colisdo utilizando o modo desimulagéo de TT. Esta fun-
¢ao pode ser utilizada para formagdes de familiarizagdo\para.a sua equipa. A simula-
¢ao pode ser terminada a qualquer momento pressionando aitecla STBY TX.

Abra o menu.

Selecione [9 INITIAL SETTINGS].

Selecione [7 TESTS].

4. Selecione [4 TT SIMULATION MOBE].

A operagao normal é suspensa eraparecem trés alvos simulados no ecra.

w N~

A indicagao "S" aparece na partejinferior.da area de visualizagao efetiva durante o
modo de simulag&o. A simulacdo pode ser terminada a qualquer momento acedendo
ao modo STBY.

Trés alvos simulados movem-se, de acordo com a seguinte tabela. O alvo simulado
é gerado automaticamiente com o movimento relativo na seguinte tabela com base no
movimento do préprio navio no inicio do modo de simulagéo.

Obs.: Se o proprio navio se mover apos o inicio do modo de simulagédo, 0 movimento
do alvo simulado 'nao corresponde aos valores que constam na seguinte tabela.

AIcEaRr)ice Mar(;a)gao Velo(c;;iade Rota (R) CPA TCPA
Alvo 01 9,5NM 270,0° 20,0 kn 90,0° 0,0 NM | 28,5 min
Alvo 02 1,1 NM 333,0° 9,4 kn 90,2° 1,0NM | 2,9 min
Alvo 03 9,3 NM 45,0° 19,9 kn 225,1° | 0,0NM | 28,0 min
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Marca de seta

Vetor do proprio navio | 4| Lo
.

Posigéo do proprio navio ~ LV

3. RASTREIO DE ALVOS (TT)

Coloque o cursor sobre um alvo, depois pressione a tecla ACQ para exibir os dados
do alvo.

Adquira os alvos simulados apds concretizar o modo de simulagao de TT. O estado

de rastreio muda de instavel para estavel e o vetor aparece. Pode simular o movimen-
to de cada fungéao ao alternar entre vetor verdadeiro/relative, estabilizagdo em relagao
a agua/solo e alcance ou comprimento do vetor.

Repita a verificagdo para todos os alvos.

Risk Visualizer™

O Risk Visualizer™ calcula a velocidade e oxrumo tanto do préprio navio quanto de
outros navios (TT, AlS ou alvos asSeciados) e exibe uma area no radar que mostra o
risco de colisdo entre o proprio navio e outres navios. Esta fungéo auxilia o operador
na tomada de decisdes de evasao, visualizando a posigao onde ha risco de colisdo
caso o proprio navio mantenhaa velocidade atual e outros navios continuem a nave-
gar na velocidade e curse, atuais.

No seguinte exemplo, s€w,préprio navio e o outro navio mantiverem sua velocidade
e curso, ha riseo de colisdo com o outro navio. Neste caso, altere o curso do navio
para evitar as‘areds de aproximagao/colisao.

Afea de aproximagéo

A

, \ Se 0 navio proprio mantiver a velocidade atual e os outros navios continuarem

navegando na velocidade e no curso atuais, ha risco de colis&o.
Area de coliséo
(Alto risco)
— Posicéo do Alvo
(TT/AIS)
o ; A
P T I S a1 s e a1
Vetor do alvo

Area pessoal
(Proa) » '

——X% Manobre sua embarcagéo para Ex. Altere o curso do navio para

evitar as areas de passar atras do outro navio.

\
\

Comprimento do navio ' !
'

:
' aproximagao/colisdo, seguindo !
: as regras da area. '
Area pessoal ]
P (Popa) \
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/A AVISO

o * O Risk Visualizer™ fornece informagdes de referéncia para evitar aproximagées/colisdes, mas

ndo exibe informagdes que considerem todos os riscos. Observe que as areas de aproxi-
magcao ou colisdo para os alvos, exceto os alvos TT ou objetos AlS ativados, ndo s&o exibidas.
Durante a navegagéo real, o operador da embarcacéo é responsavel por monitorar a area ao
redor.

* A area de colisdo ¢ exibida independentemente de o outro navio ser responsavel por evitar a
colisdo. Em todos os casos, o(s) operador(es) deve(m) seguir os Regulamentos Internacionais
para Evitar Colisdes no Mar (IRPCS) e as regras da area ao decidir se deve(m) ceder
passagem ou manter o curso.

Especificacoes basicas

Exibe até 100 alvos TT e 50 alvos AlS ativos que apresentam risco de colisio.

Quando o modo de vetor é configurado para estabilizagéo no solo ou estabilizagéo
no mar (verdadeiro), as areas de aproximagao/colisdo sdo mostradas com uma li-
nha sélida grossa na mesma diregao que o vetor do alvo que esta em rota de coli-
s&0 com o préprio navio.

Se o CPA e TCPA do alvo forem menores que o limite, ayarea de,aproximagao/co-
lisdo pisca em vermelho e ocorre o alerta de CPA/TCPA. Apés réconhecer o alerta,
a intermiténcia para. Para obter detalhes do alefta, CPALTCPA, veja section 3.15.

A cor das areas de aproximacgao/colisao muda de acordé com a cor do simbolo do
alvo.

Avisos

Se a velocidade ou o curso deaim alvo forem alterados apds o seu navio alterar o
curso, o risco de colisdo pode aumentar. Manobre sua embarcacao conforme ne-
cessario, para evitar colisées.

As areas de aproximagao/eolisao néo sao exibidas nas seguintes condigbes:
* O modo vetorial dojalvorestd configurado para o modo relativo.
* O alvo naotem dados'vetoriais (ex. objetos AlIS em repouso).
» Os seguintes dados néo sao inseridos.
* TT:Dados de rumo e velocidade do navio
» AIS: Dadosyde rumo, posicao e velocidade sobre o solo (SOG) do navio

» O alvo esta localizado em uma latitude ao norte de 85 graus ou ao sul de 85
graus.

» O navio proprio esta localizado em uma latitude ao norte de 85 graus ou ao sul
de 85 graus.

O Risk Visualizer™ nao pode ser utilizado quando a funcao de radar duplo esta ati-
va.

Area de colisdo

A area de colisao é desenhada com retangulos espessos € indica a area onde o pro-
prio navio pode colidir com outro alvo (TT, AlS, alvos associados) caso o proprio navio
e outros navios mantenham sua velocidade e curso atuais. O risco de colisdo nesta

area é alto. Certifique-se de manobrar sua embarcacdo adequadamente para evitar

colisdes.
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Se o proprio navio navegar neste curso, 0
proprio navio passara o ponto onde o curso do
proprio navio e o outro navio se cruzam antes

Se 0 proprio navio navegar nesses
Ccursos, 0 proprio navio podera
colidir com o outro navio.

Se 0 proprio navio navegar nesses cursos, o
outro navio passara pelo ponto onde o curso do!
proprio navio e o do outro navio se cruzam

do outro navio. antes do proprio navio.

Posicéo do alvo
(TTIAIS)

—r ~ \ ~ A

. .-~ Vetor do alvo !

—
Outra area do navio
(comprimento do navio)

Vector da embarcagéo

propria
Area do navio proprio
(comprimento do
Posicaodo  -- navio)
proprio navio

Area de aproximacéo e area pessoal

A area de aproximagao é desenhada com retangules.e indica a area onde a area pes-
soal pode entrar em contato com outro alvé (TT} AlS, alvos associados) em sua tra-
jetéria. A area pessoal € a area de margem para eyitar que outros navios se
aproximem de seu navio. Ajuste a area no menu de acordo com as caracteristicas do
seu havio ou a politica do operaderido_navio.

A colisdo pode ser evitada, mas ndo ha espagé suficiente

atras do navio proprio. A area pessoal pode'se aproximar da
proa de outro navio.

A colisdo pode ser evitada, mas ndo ha espaco suficiente a
frente do préprio navio. A area pessoal pode se aproximar da
popa de outro navio.

Posicéo do Alvo (TT/AIS)

I
'

, . Vetor do alvo ]
) Outra area do navio
(comprimento do navio)

/ , .

._T.'___:.'___

Areade aproximagéo
Area de coliséo

\

Vector da embarcagéo . /

\

propria Y
! 41 Area do navio proprio
. ' ' (comprimento do navio)
Posicaodo  ---r i
proprio navio ! !
' 1
:
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Como identificar a posi¢ao ao cruzar o curso de outro navio

3.20.3

A marca de seta mostrada perto da area de aproximagao indica que o proprio navio
passa a frente do outro navio. Ele muda dependendo da velocidade e posi¢cao entre
0 navio proéprio e o outro navio.

O préprio navio passa atras do outro O préprio navio passa em frente ao O préprio navio passa atras do outro

navio. outro navio. navio.

. . .
\
3.20.4 Guia de evitacao

Quando o cursor € colocado sobre o simbolo@lvoya linhaauxiliar que conecta o pro-
prio navio e os dois pontos finais da area de aproximagéo, e as informagdes de curso
(relativas ao norte) séo exibidas. Estes sao coletivamente chamados de guia de eva-

sao.

Para o seguinte exemplo, o guia‘de evasao indica que a area de aproximacao esta
dentro do intervalo de "315°T*a"45°T" no curso do proprio navio. Vocé pode evitar a
area de aproximagao e reduzir o riseo de colisdo alterando o curso fora deste alcance.

Obs.: O guia de evitagéo.& uma,ferramenta de suporte para manobrar o seu navio de
modo a evitar a area’ de aproximacao de outra embarcagdo. Recomenda-se definir [4
OWN SHIP VEGTOR]para [COURSE] para exibir o vetor do préprio navio na diregao

do curso.

Aproximando-se da area

A

Area de colisgo

Posicéo do Alvo

(TTIAIS)

<]

CRS: 315°T

Guia de Evitagao
(informagdes do curso)

Posiggodo !
proprio navio - - -r

'
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CRS: 45°T

Guia de Evitagado
(linha auxiliar)

e
* Consulte o guia de prevengio e altere o curso

para evitar as areas de aproximag&o/colis&o.
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3. RASTREIO DE ALVOS (TT)

Como ativar/desativar o Risk Visualizer™

Proceda conforme segue para ativar/desativar o Risk Visualizer™.

ok~ wbd =

Abra o menu.

RISK VISUAL | ZER

Selecione [5 TT-AIS]. 1 BACK

Selecione [8 RISK VISUALIZER]. RISK VISUALIZER DISP
, [OFF)ON

Selecione [ON] ou [OFF] BOW 0. S50NM

Selecione [ON] para ativar o Risk Visualizer™.  [EEESIRS IR0

Quando o modo de vetor esta estabilizado em 4 EXCEPT FIXED TARGET

solo verdadeiro (TRUE-G), o vetor do alvo e as OFFAON 1. Okn

areas de aproximacgao/colisdo sdo exibidos com

referéncia ao solo. Quando o modo vetorial é verdadeiro estabilizado no mar
(TRUE-S), o vetor do alvo e as areas de aproximacao/colisdo sdo exibidos com
referéncia a agua.

Obs.: Vocé pode ativar/desativar o Risk Visualizer™d@a partir de uma tecla de fun-
¢ao. Veja section 1.9 para saber como atribuir fun€oes as teclas de fungéo.

Feche o menu.

Como ajustar a area pessoal

Proceda da seguinte forma para ajustaf aarea pessoal.

ok~ wbd =

Abra o menu. SR
Selecione [5 TT-AIS]. '
Selecione [8 RISK VISUALIZER].

Selecione [3 OWN RPERSONAL AREA].

Gire a roda de seroll para ajustar o valor de [BOW],
depois cliquercom,0 botaoresquerdo do rato.

Area pessoal
(BOW))

Comprimento
do navio

Gire a roda de$croll'para ajustar o valor de A(rfsa‘TréeRs‘,i‘]’)a'
[STERN], depois clique com o botéo esquerdo do
rato.

Feche o menu.

Como excluir alvos fixos do Risk Visualizer™

Proceda da seguinte forma para excluir alvos fixos do Risk Visualizer™.

o K~ 0bdh =

Abra o menu.

Selecione [5 TT-AIS].

Selecione [8 RISK VISUALIZER].
Selecione [4 EXCEPT FIXED TARGET].
Selecione [ON] ou [OFF]

» [ON]: As areas de aproximagao/colisdo nao sao exibidas para os alvos cuja ve-
locidade ¢é igual ou inferior a velocidade limite.

» [OFF]: As areas de aproximacgao/colisdo sao exibidas independentemente da
velocidade do alvo.
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6. Quando [ON] estiver selecionado, rode a roda de rolagem para ajustar o limite de
velocidade e, em seguida, clique com o botao esquerdo do rato.

7. Feche o menu.

Critérios para selecao de alvos de rastreio

O processador de imagens FURUNO TT deteta alvos no meio de ruido e discrimina
os ecos de radar com base no seu tamanho. Os alvos cujas medigdes de eco sejam
superiores as do maior navio em alcance ou extensao tangencial sdo geralmente
massas de terra e sdo exibidos somente como imagem de radar normal. Todos os
ecos do tamanho de um navio mais pequeno que sejam inferiores a esta dimenséao
sao analisados ao pormenor e considerados navios, sendo apresentados como pe-
quenos circulos sobrepostos ao eco na imagem.

Quando um alvo é apresentado pela primeira vez, é apresentado como n&o tendo ve-
locidade verdadeira mas desenvolve um vetor de rota & medida que recolhe mais in-
formacdes. De acordo com os requisitos do International Marine Organization
Automatic Radar Plotting Aid (IMO TT), devem ser dispanibilizadas uma indicacéo da
tendéncia do movimento em 20 varrimentos da antena e umajindi€agao da preciséo
de vetor total em 60 varrimentos. Os TT da FURUNO estao em'conformidade com
estes requisitos.

Critérios de aquisicao e rastreio

Um alvo que seja atingido por cinco impulsos de radar consecutivos é detetado como
um eco de radar. A aquisigcao manual ¢ feita,ao designar um eco detetado com a tra-
ckball. A aquisicao automatica é'feita nas areas de aquisigao quando um alvo é dete-
tado 5 a 7 vezes de forma consistente, dependendo do congestionamento. O rastreio
€ alcangado quando o alvéyé claramente distinguivel no ecra durante 5 dos 10 varri-
mentos consecutivos, adquirido manual ou automaticamente. As instala¢des de ras-
treio requeridas estao disponiveis a 0,1-32 nm em escalas de alcance incluindo 3, 6,
12 nm, as informagoes completas de tracado estido disponiveis ao alcance de um var-
rimento quando ayescala de alcance é alterada.

Alvos naofdetectadosiem cinco varreduras consecutivas tornam-se “alvos perdidos”.

Quantizagcao

A imagem inteira é convertida para um formato digital chamado 'Video Quantizado'.
Uma faixa de varredura é dividida em pequenos segmentos, e cada elemento da faixa
€ "1" se for retornado um eco de radar que exceda o nivel de limiar, € "0" se nenhum
eco for retornado.

O sinal de radar digital € depois analisado por um discriminador de ecos do tamanho
do navio. Conforme a antena faz a varredura, se houver cinco pulsos consecutivos de
radar com 1's indicando a presenca de eco exatamente na mesma distancia, um "ini-
cio" de alvo € iniciado. Tendo em conta que o ruido do recetor é aleatorio, n&o possui
uma correlagao de trés impulsos, é filtrado e nao é classificado como eco.

O mesmo se aplica a interferéncia do radar. Os circuitos eletronicos rastreiam tanto
as extremidades mais proximas como as mais distantes de um eco. No final do varri-
mento do eco, o discriminador indica a extensdo maxima do alcance medido e a ex-
tensao angular total subentendida pelo eco. Se o eco for maior do que um eco do
tamanho de um navio numa extensao de alcance e/ou de largura angular, ajustado
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como uma fungéo de alcance, é declarado como sendo uma linha costeira e a extre-
midade mais préxima € colocada na memoéria como um mapa da area.

Esta linha de terra é utilizada para inibir futuras aquisicoes e rastreios de ecos do ta-
manho de navios para além da linha costeira mais préxima. Cinco varrimentos con-
secutivos da linha costeira séo retidos na memdéria para permitir uma variagéo do
sinal. Todos os ecos mais pequenos sao declarados como sendo do tamanho de na-
vios e 0 meio da extremidade principal é utilizado para fornecer um alcance preciso e
coordenadas de marcagao de cada eco em cada varrimento. E estabelecida uma cor-
respondéncia entre estes dados de alcance/marcacao e dados anteriores e os primei-
ros sao analisados para efeitos de consisténcia. Quando for determinado que estes
sdo tao consistentes como os de um alvo real, ocorre a aquisicdo automatica e o ras-
treio é iniciado. O rastreio continuado e o calculo subsequente desenvolvem a rota e
a velocidade relativas do alvo.

O rumo verdadeiro e a velocidade do proprio navio sao calculados a partir das entra-
das de giroscépio e velocidade do préprio navio, e 0 rumo e a velocidade resultantes
de cada alvo rastreado sao facilmente calculados somandé vetorialmente o movimen-
to relativo com o rumo e a velocidade do préprio navio4O vetor verdadeiro ou relativo
resultante é apresentado para cada um dos alvos rastreados. Este processo é atua-
lizado continuamente para cada alvo em cada varrimento desadar.

Descricao qualitativa de erros de rastreio

A precisdo do FURUNO TT esta em confermidadeicom ou suplanta as normas da
IMO.

Manobras do préprio navio

Para rotagdes lentas, ndo ha efeito. Para taxas de rotagdo muito elevadas (superiores
a 150°/minuto, dependendo dalbussola giroscépica), ha alguma influéncia sobre to-

dos os alvos rastreados que duraium minuto ou dois, apos o qual todos os alvos ras-
treados revertem parasprecisao total.

Outras manobras.do havio

As rotas dos navies alyo tém um atraso de 15 a 30 segundos a uma velocidade rela-
tiva elevada,ou de 3'a 6 segundos a uma velocidade relativa baixa (proxima de 0). E
menos preciso,durante uma rotacao devido ao atraso, mas a precisao € recuperada

rapidamente.

Fatores que afetam o rastreio de alvos

Retornos do mar

Se o controlo antirreflexo do radar for devidamente ajustado, ndo ha efeitos graves
porque o reflexo de ondas distantes, que nao € eliminado por este controlo, é filtrado
por mais do que uma correlagéo de impulso e por correspondéncia de dados de var-
rimento a varrimento.

Chuva e neve

O reflexo da chuva pode ser adquirido e rastreado como um alvo. Ajuste o controlo
de reflexo de chuva para suprimir o reflexo. Se for chuva forte, altere para a banda S
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se estiver disponivel, ou ligue o supressor de interferéncia no radar. Se o reflexo forte
persistir, altere para aquisicdo manual. A precisdo pode ser afetada.

Nuvens baixas

Geralmente, ndo afetam. Se for necessario, ajuste o controlo de reflexo da chuva.

Emissoes nao sincronas

Sem efeito.

Baixo ganho

Um ganho insuficiente ou baixo no recetor do radar ira resultar na ndo aquisi¢cao de
alguns alvos a grandes distancias. A exibigéo TT estara ausente em um ou mais alvos
que so6 poderiam ser visiveis se o controle de sensibilidade do radar (GAIN controle)
fosse aumentado.

A definicdo de ganho do recetor de radar correto nao é critica mas o alvo deve estar
no PPI do radar e deve ser claramente visivel e bem definido.

A aquisicao manual é realizada se um alvo for positivamente @apresentado mais do
que uma vez. A aquisicdo automatica é realizada quando, o alvo é/detetado continua-
mente 5 a 7 vezes.

O rastreio continua se for recebido um eco de‘retotno pelo'menos uma vez em nove
rotagdes da antena. Contudo, quanto mengs forem osyecos de retorno, menor sera a
precisdo. Se nao for recebido nenhum eco de retorno em nove rotagdes da antena, o
alvo é declarado como perdido.

Ecos de segundo rasto

Quando o feixe do radar é eXxcessivamente refratado, os ecos mais fortes podem ser
recebidos a alcances tdo longos que:aparecem num varrimento com uma base tem-
poral diferente da do impulso_transmitido. Isto fornece uma indicagao de alcance in-
correta. Ecos de segundoyou terceiro rasto podem ser rastreados se forem
suficientemente€onsistentes para cumprir os critérios de aquisi¢ao e de rastreio, mas
os dados dedota evelocidade do alvo serédo errados.

Setores cegos.e de sombra

As areas cegas ou de sombra do radar causadas por obstrugdes a bordo do navio,
por exemplo chaminés ou mastros, no caminho do feixe do radar podem resultar na
reducao da intensidade do feixe do radar nessa diregao em particular. Isto pode eli-
minar a detecao de alguns alvos. O sistema de TT ira perder os alvos pouco tempo
depois de estes serem perdidos na imagem do radar e se estes permanecerem numa
zona cega. Contudo, estes alvos serdo adquiridos e rastreados quando sairem da
zona cega e apresentarem novamente um eco de radar normal. A largura angular e
a marcacao de qualquer setor de sombra devem ser determinadas quanto a sua in-
fluéncia no radar. Em certos casos, os ecos falsos no setor de sombra podem fazer
com que o sistema de TT adquira, rastreie e crie um vetor para estes. Os setores de
sombra devem ser evitados.

Ecos indiretos

Um alvo num alcance proximo é, geralmente, captado diretamente, mas também
pode ser recebido como um reflexo de uma grande superficie plana. Isto fara com o
radar apresente dois ou mais ecos no ecra, cada um num alcance diferente. O siste-
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ma de TT pode adquirir e rastrear um eco falso se for detetado em cinco varrimentos
consecutivos. A redugao do ganho do radar pode eliminar a criagdo de ecos multiplos
mas € necessario prestar atengao, visto que a detecéo de alcance também sera re-
duzida.

Interferéncia do radar

Se a interferéncia for extrema devido a outro radar em funcionamento num alcance
préximo, poderao aparecer momentaneamente "pontos" em espiral e/ou alvos falsos.
O supressor de interferéncia pode desobstruir a visualizacao.

Atraso nas informacdes do sensor

Se a taxa de atualizagao do sinal da bussola giroscopica for demasiado lento, ocorre
um erro na marcagao do alvo quando o préprio navio faz uma rotagao. Para evitar
este erro, a taxa de atualizagao do sinal da bussola giroscépica deve ser conforme o
indicado nos esquemas de configuragao do sistema.

3-41



3. RASTREIO DE ALVOS (TT)

Esta pagina foi deixada em branco intencionalmente.

N
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OPERACAO DO AIS

Um transponder AlS pode ser conectado a este radar para sobrepor objetos AlS na
exibicdo do radar. O numero maximo de objetos AIS que podem ser armazenados no
buffer de armazenamento deste radar é mostrado na tabela a seguir. Quando este bu-
ffer fica cheio de objetos AlS, um alerta apropriado € gerado para alerta-lo sobre o
buffer de armazenamento cheio. O buffer de armazenamento contém estimativa au-
tomatica de navegacao para alvos AlS (alvos AlS classe A e B e embarcagdes SAR)
e aeronaves SAR AlS, que é baseada na Velocidade Relativa ao Solo (SOG), Curso
Relativo ao Solo (COG), Taxa de Rotagédo (ROT) e rumo relatados. A memdaria inter-
média de armazenamento dispde ainda de calculos de alcance, marcagéo, CPA,

TCPA etc.
Capacidad Alerta ao alcancgar
Tipo de objeto AIS proiedsesam 95% da capacidade | 100% da capacidade

ento de processaménto de processamento
Alvos AlIS
Classe A alvo 1200 AIS CAPACITY.95% AIS CPTY FULL
Classe B alvo AIS CAPACILY 95% AIS CPTY FULL
Relatério de dados AIS
Estacao base de AIS - AIS DATREP FULL
Aeronave SAR de AIS - AIS DATREP FULL
AIS fisico AtoN - AlS DATREP FULL
AIS Virtual AtoN 50 - AIS DATREP FULL
AIS Mével AtoN - AlS DATREP FULL
AIS Virtual Mével AtoN - AIS DATREP FULL
AIS Sintético AtoN - AlS DATREP FULL
Dispositivo localizader AIS
AIS SART™ (ativo) 20 - AIS SART FULL
AlIS SART (teste) - AIS SART FULL
Alvo sintético AlS
Alvo Sintético AlS \ 50 | - | AIS SYN TGT FULL

*: Inclui AIS-SART, AIS MOB e EPRIB-AIS.
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A tabela a seguir mostra a capacidade de exibi¢cao para os objetos AlS. Quando o nu-
mero de objetos AIS exibidos atinge a capacidade de exibigdo, um alerta apropriado
€ gerado.

Alerta ao alcangar
Exibir 95% da
capacidade capacidade de

exibigcao

Tipo de objeto AIS 100% da capacidade

de exibigcao

Alvos AIS
Classe A alvo 350 AIS DISPLAY 95% AIS DISPLAY FULL
Classe B alvo AIS DISPLAY 95% AIS DISPLAY FULL
Relatério de dados AIS
Estagéo base de AIS - -
Aeronave SAR de AIS - -
AIS fisico AtoN - -
AIS Virtual AtoN 50 - -
AIS Moével AtoN - -
AIS Virtual Mével AtoN - -
AIS Sintético AtoN - -
Dispositivo localizador AIS
AIS SART* (ativo) 20 : -
AIS SART* (teste) - -
Alvo sintético AIS

Alvo sintético AIS | 50 | - | -

*: Inclui AIS-SART, AIS MOB e EPRIB-AIS,

Se um novo objeto AIS for recebido apas atingir a capacidade de processamento ou
exibicao, este radar processa o objeto da seguinte forma:

» Alvos AlS: Ao atingir a capacidade de processamento, um novo AlS é ignorado. Ao
atingir a capacidade de exibicéo, este radar exibe um niumero maximo de objetos
AIS mais préximos ao proprio navio.

» Relatério de’dados AlS/Rispositivo de localizagao AlS/Alvo sintético AlS: Ao atingir
a capacidade de procéssamento ou exibicdo, um novo AIS é ignorado.

A frequéncia de atualizagdo dos dados enviados pelo transponder AlS depende da
velocidade e do rumo do objeto AIS rastreado. A tabela abaixo apresenta as taxas de
comunicagao padronizadas da IMO para o transmissor-recetor de AlS. Com base na
tabela abaixo, o radar define quais objetos AIS estdo sendo rastreados ou perdidos.
Quando vocé reconhece um alerta perdido, o simbolo correspondente do AlS sera re-
movido da tela.

oml Indlca_gao de
nominal Elifiste
Tipo de navio L. perdido
relatérios
intervalo el
intervalo >)
Classe A: O status de navegagao € "ancorado" ou 3 min 10 min
"ndo sob comando” ou "atracado" ou "encalhado", e
SOG < 3kn
Classe A: O status de navegagao € "ancorado”, "nao 10s 50 s
sob comando", "atracado" ou "encalhado", e SOG >
3kn
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oml Indica_géo de
. . nominal obje_to
Tipo de navio - perdido
relatérios
intervalo . [ElEi,
intervalo >)

Classe A: Okn < SOG < 14kn 10s 50 s
Classe A: 14kn < SOG < 23kn 6s 30s
Classe A: SOG > 23 kn 2s 10s

Classe B: “CS” SOG < 2kn 3 min 10 min
Classe B: “CS” SOG > 2kn 30s 150 s

Classe B: SO 0 n6s < SOG <2 nés 3 min 10 min
Classe B: SO 2 n6s < SOG < 14 nés 30s 150 s
Classe B: SO 14 n6s < SOG < 23 nos 15s 75s
Classe B: “SO” SOG > 23kn 5s 25s

Classe A e Classe B: sem SOG disponivel N/D 10 min
Aeronave SAR de AIS 10s 1 min

Auxilio de AIS a navegacao 3 min 18 min
Estagéo base de AIS 10%s 1 min
Transmissor-recetor de busca e salvamento de AIS N/D 6 min

Alvo sintético AIS N/D 18 min

Um transmissor-recetor de AlS identifica todosios navies equipados com um trans-
missor-recetor de AIS que pertencem aClasse Alou Classe B de AIS. Além disso, o
transmissor-recetor recebe mensagens de navios e de outros aparelhos (aeronaves
SAR de AIS, auxilios de AIS a nayegacao, estacao de base de AIS e transmissores
de busca e salvamento de AlS).

Pode haver varias centenas'ou varios milhares de objetos AlS, e apenas alguns deles
serao significativos para 0 seu‘havio. Para remover alvos AIS desnecessarios (alvo
AIS classe A ou classe B'e embareacdo SAR AIS) da exibigdo do radar, a funcionali-
dade "alvos AIS ativoswe,emiespera” esta disponivel. A funcionalidade "active and
sleeping AIS targets" éimuito eficaz para focar apenas nos alvos AlS que necessitam
de supervisaa. Inicialmente, qualquer novo alvo AIS recebido por um transponder AlS
nao esta ativo (=em espera”). Estes alvos suspensos sao apresentados com um pe-
quenagdriangulo. O'@perador pode selecionar qualquer alvo de AIS e alternar o seu
estado de suspenso para ativo. Os alvos AIS ativos sdo exibidos com um grande
triangulo com vetor de velocidade, linha de proa, indicador de ROT, etc. Além disso,
o operador pode selecionar alvos AIS ativos e alterar seu status para inativo.

Uma indicagao dos alvos AlS (alvo AlS de classe A ou classe B e embarcagdo SAR
AIS) do limite de capacidade ativado é fornecida bem antes de ser atingido. Quando
95% de 50 alvos sao ativados, o Alerta "ACTIVE AIS 95%" aparece. Quando 50 alvos
sao ativados, o Alerta "ACTIVE AIS FULL" aparece. Suspenda os alvos de AlS des-
necessarios para permitir a aquisigdo de novos alvos.
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4.1 Controlos para AlS

A unidade de controlo possui trés teclas que sao utilizadas no modo de AlS. As teclas
estio indicadas na figura abaixo.

1 2
EBI EBL
OFF OFFSET,
4 5 6
CUITM INDEX
(CENTEI RESET LINE
7 8 9
[VECTOR| [VECTOR| [ TARGET|
TIME MODE LIST
sTBY CANCEL] U ENTER
TRAILS BRILL MARK

(Eh
5]
o1,

O

B o

K]

O
0
o1,

,_
FS
z

cl'e

DATA

o
5
A

1l
gla
alo

RANGE

b3
85
=
a
N —=
2% 2
—_.(-,o I3
38|38
28] (58
;

Teclas AIS

« TARGET DATA: Exibe os dados do objeto selecionado na caixa de informacgdes.
Se o alvo estiver suspenso, ativa o alvo.

« TARGET CANCEL: Suspende o alvo selecionado pela,cursor.

Estas fungbes, juntamente com outras fungdes AlS, também podem ser acedidas no
menu [CURSOR] (Ver section 1.7).

4.2 Visao geral da caixa de AlS

N.° Nome da indicagao Descrigao/observagoes
1 Indicacao de asso- Apresenta a definigcdo de associagao. Veja
ciacéo section 4.15 para detalhes.
2 | Definigdo de modo de Mostra a configuragao atual do filtro para exibi¢cdo de
AIS objetos AlS.

* [FUNC OFF]: O ecra de AIS ¢é desativado

» [DISP OFF]: Os simbolos de AIS s&o ocultados.

» [DISP FILT]: Apenas objetos AlS filtrados sao exibi-
dos.

» [DISP ALL]: Todos os simbolos de AIS sao apre-
sentados.
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N.° Nome da indicagao Descrigdao/observacoées

3 | [VECTOR] » Ajusta o tempo do vetor para o objeto selecionado.

» Verdadeiro, Referenciamento relativo para o vetor
deste objeto.

Veja section 3.12 para detalhes.

4 | [CPA/TCPA] Ajusta as definigbes de CPA/TCPA.

5 | [AIS CPA] Ajusta as definigdes de ativagdo automatica de AlS.

6 | [LOST TGT] Ajusta as configuragoes para alerta de perda.

7 | [PAST POSN] Ajusta a definigdo de rastos de posigao passada. Con-
sulte section 3.13 para obter detalhes.

8 | Modo de rasto Altera o modo de rasto em utilizag&o. Veja
section 1.37 para detalhes.

9 | Tempo do rasto Mostra a configuragédo de intervalo para rastros. Veja

section 1.37.2 para detalhes.

Como selecionar o modo de exibicao AIS

AUTO ACT FILT
LOST TGT |FILT

PAST POSN | 30sec | REL
TRA|L» | 3.0minl

+ [DISP OFF]: Os simbolos de AIS sao oeultados.
» [DISP FILT]: Apenas os_simbolos AlS filtrados sao exibidos.
» [DISP ALL]: Todos os,simboles de AlS sdo apresentados.

Para desativar a fungéo AlS, posicione o cursor na indicacdo do modo de exibicao
AIS e clique comwo betao direito por um longo periodo. A indicagao do modo de exi-
bicdo AIS mastra [EUNC,OFF] quando a fungéo AIS esta desativada.

Simboles de AIS e seus significados

Quando a exibi¢cao AlS esta ativa, cada objeto AlIS é marcado com um simbolo que
indica o status do objeto. Para o significado de cada simbolo AlS, veja "Simbolos de
AIS" on page AP-49.

Obs. 1: O equipamento continua a processar objetos AlS quando a funcionalidade
AIS esta desativada. Quando o AIS é novamente ativado, os simbolos sdo imediata-
mente apresentados.

Obs. 2: Os simbolos de AIS sdo momentaneamente eliminados e o ecra é redese-
nhado apds o rumo ter sido alterado no modo de HEAD UP.

Obs. 3: Quando nenhum dado AIS é recebido, a mensagem "LOST AIS COM" apa-
rece na Caixa de Alerta. Verifique a ligagdo com o transmissor-recetor de AlS.
Quando a fungao AIS esta desativada: A mensagem acima esta priorizada como
um alerta de nivel de Atengao para tipos IMO/R. Os tipos A/B/W nao exibem este aler-
ta.
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Quando a funcao AlS esta ativa: A mensagem acima é priorizada como um alerta de
nivel de Aviso para todos os tipos de radar.

4.5 Como utilizar o filtro de visualizacao do AIS

Se o ecra ficar cheio de objetos AlS, pode filtrar os objetos AlS desnecessarios, a par-
tir do menu [AIS DISP FILTER].

Abra o menu.
2. Selecione [5 TT-AIS].

Selecione [5 AIS].

do filtro de exibigdo
aparecem aqui

4-6



5. Selecione [2 AIS DISP FILTER].

AISDISPFILTER(1/2)
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BACK

SLEEPING TARGET
MAX RANGE

ON
O1NM

SLEEP|
MIN S

OFFYO0

TARGET

[OFEYON

BASE STATION

ON
PHYS|CAL ATON

ACK

|2 SYNTHET|C ATON
[OFE)/ON

3 SAR A|RCRAFT
OFF//ON
SART
[DEF)/ON

5 SYNTHET|C TARGET
[OFF)/ON

ON/UNHEALTHY

VIRTUAL ATON
[OFF)/ON

PHYS| CAL MATON
[OFFY/ON
VIRTUAL MATON

[OFF/ON
NEXT

6. Referindo-se a tabela abaixo, configure o menu [AIS DISPLAY FILTER].

Tipo de filtro Definicao
[SLEEPING TARGET | Quaisquer alvos de AlS de classe A/B além do alcance
MAX RANGE] definido aglihndo serdo apresentados. Selecione [ON]

para definir o alecance maximo (00 a 99 NM).

[SLEEPING TARGET
MIN SHIP SPEED]

Quaisguer alvos de AIS de classe A/B a uma velocidade
inferior a esta definicdo ndo serdo apresentados. Seleci-
one [ONJipara definir a velocidade minima (0,0 a 9,9 nos).

[CLASS BJ*

Selecione [ON] para remover alvos AlS classe B adorme-
cides.

[BASE STATION]

Selecione [ON] para remover o simbolo da estagéo base
AlS.

[PHYSICAL ATON] Selecione [OFF], [ON] ou [UNHEALTHY]. Quando
[UNHEALTHY] é selecionado, apenas simbolos fisicos
de AtoN com um erro (“Off Posn”, “Unlit”, “Racon err”, “Er-
ror’ ou “Missing”) sdo exibidos.

[VIRTUAL ATON] Selecione [ON] para remover o simbolo virtual AIS AtoN.

[PHYSICAL MATON]

Selecione [ON] para remover o simbolo fisico movel
AtoN.

[VIRTUAL MATON]

Selecione [ON] para remover o simbolo mével virtual
AtoN.

[SYNTHETIC ATON] | Selecione [ON] para remover o simbolo de AtoN sintético.

[SAR AIRCRAFT] Selecione [ON] para remover o simbolo da aeronave
SAR.

[SART] Selecione [ON] para remover o simbolo AIS SART.

[SYNTHTIC TARGET] | Selecione [ON] para remover o simbolo de alvo sintético.

*. Este item de menu aparece apenas em radares do tipo B/W.

7. Feche o menu.

Defina o modo de exibicdo AlIS para [DISP FILT] para mostrar apenas os simbolos
AIS selecionados para exibigdo no menu [AIS DISP FILTER].

Obs.: Esta fungéo nao esta disponivel para um alvo ativo.
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4.6

4.6.1

4.6.2

Como ativar alvos de AIS

Quando vocé converte um alvo dormindo para um alvo ativado, o curso e a velocida-
de desse alvo sdo exibidos com um vetor. Pode facilmente determinar o movimento
do alvo ao monitorizar o vetor.

Alvos suspensos dentro da zona de aquisi¢ao sao automaticamente alterados para
alvos ativos e sao apresentados a vermelho. Consulte section 3.15 para saber como
usar as zonas de aquisigao.

Obs.: Vocé pode ativar apenas alvos AlS (alvos AlS de classe A e B e embarcacoes
SAR).

Como ativar alvos especificos manualmente

Obs.: Ative os dados de destino e a aquisigdo antecipadamente.
Clique com o botao direito para mostrar o menu [CURSOR] menu — [0 NEXT] —
[TGT DATA/ACQ SETTING] — [ANY] ou[AIS ONLY].

Ative um alvo AIS a partir da unidade de controle.(RCU<014)

Coloque o cursor no simbolo do alvo AIS para ativa-lo e pressione a tecla TARGET
DATA.

Ativar um alvo AIS a partir da unidade de trackball

Coloque o cursor no alvo que deseja ativar parayrastreamento AIS, depois pressione
o left button.

Vetor de SOG (velocidade em relaggo ao solo)& COG ——— ,*

(rumo em relag&o@o solg),*! Y
/ <«— Diregéo de deslocamento lateral (ROT)

/
/

" i /
O vetor apresenta a STW (Velecidade em J Linha de rumo *2

relagdo a agua) e CTW\,(Rotaem relagao ,
a 4gua) quando o mado de rastreio na
agua se encontraselecionado nofadar. ‘2 Se ndo houver dados de cabegalho disponiveis,

a linha de cabegalho n&o sera exibida.

Como configurar a fungao de ativagao automatica do AIS

Pode limitar a funcao de ativagao automatica de AIS por distancia ao préprio navio,
velocidade do navio, classe do navio e comprimento do navio.

Como configurar a funcao de ativacao automatica do AlS

CPA AUTO ACT | VATE
1 BACK
Selecione [5 TT-AIS]. 2 MAX RANGE
[OFF)/ON
OONM

Abra o menu.

Selecione [5 AIS].

Selecione [9 CPAAUTO ACTIVATE] para mostraro  ERIIIELIRSES
menu [CPA AUTO ACTIVATE]. 2

oo~
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5. Referindo-se a tabela abaixo, configure o menu [CPA AUTO ACTIVATE].

Tipo de filtro Definicao
[MAX RANGE] Quaisquer alvos de AIS além do alcance definido aqui nao
serao automaticamente ativados. Selecione [ON], rode a
roda de deslocamento para definir o alcance maximo (00 a
99 NM), e clique para confirmar a selegao.
[MIN SHIP SPEED] | Quaisquer alvos de AlS a uma velocidade inferior a esta
definicdo n&o serdo automaticamente ativados. Selecione
[ON], rode a roda de rolagem para definir a velocidade min-
ima (0,0 a 9,9 nds), depois clique para confirmar a selegéo.
[CLASS B] Selecione [ON] para evitar a ativagao de alvos AlS classe B.

6. Feche o menu.

Como ativar/desativar a funcao de ativagcdo automatica de AlIS

Use a caixa [CPA AUTO ACTIVATE] no canto inferior direito para ativar ou desativar
a funcéo de autoativagao AlS.

TT auto: < AIS RIFE:

VECTOR 3min REL

| O.-5NM__ 3min
eo,— Coloque o cursorna caixa [CPAAUTO ACTIVATE] e,
""""""""""""" em seguidagClique €0m o botdo esquerdo para alternar

entre as gonfiguragcdes de ativagdo automatica.
PAST POSN | 30seclrpyp_g

TRA|L#00:00 OFF

Tipo de filtro Definigao

[OFF] Desativa'a fungao de ativacao automatica de AlS.

[AUTO ACT FILT] | Ativag¢ao,para alvos de AIS que cumpram os seguintes critérios:

* AAlvo AISyque cumpre os critérios definidos com [CPA AUTO
ACTIVATE} no menu [TT-AIS].

w0 CPA ou TCPA de um alvo AIS é menor do que o configurado
na sec¢ao section 3.15.

[AUTO ACTALL] | Ativacao contra alvos AlS cujo CPA ou TCPA é menor do que o

definido em section 3.15

Como suspender alvos de AIS

Vocé pode "silenciar" um alvo AlS ativo conforme mostrado abaixo, quando a tela es-
tiver preenchida com alvos que podem impedir que alvos importantes de radar e AlS
sejam identificados.

Obs. 1: Alvos perigosos e alvos que foram ativados automaticamente nao podem ser
"adormecidos".

Obs. 2: Vocé pode silenciar apenas os alvos AlIS (alvos AlS classe A e B e embarca-
cbes SAR).

Como suspender alvos individuais de AlIS

Obs.: Ative os dados de destino e a aquisigao antecipadamente.
Clique com o botao direito para mostrar o menu [CURSOR] menu — [0 NEXT] —
[TGT DATA/ACQ SETTING] — [ANY] ou[AIS ONLY].
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4.7.2

4.8

4.8.1

4-10

Colocar um alvo AIS em modo de suspensao a partir do teclado da unidade
de controle (RCU-014)

Coloque o cursor sobre o simbolo do alvo AlS para coloca-lo em modo de suspensao
e, em seguida, pressione a tecla TARGET CANCEL.
Cologue um alvo AIS em modo de espera utilizando o trackball

1. Coloque o cursor dentro da area de visualizagdo operacional e, em seguida, cli-
que com o botao direito do rato. O menu [CURSOR] aparece.

Selecione [TARGET CANCEL].
Coloque o cursor sobre o simbolo do alvo AIS para dormir e, em seguida, clique.

Como suspender todos os alvos de AIS

Operacao do menu principal

Abra o menu.

Selecione [5 TT-AIS].

Selecione [5 AIS].

Selecione [2 SLEEP ALL TAEGETS].
Selecione [YES] ou [NO] conforme apropfiado:

© a0k DN~

Feche o menu.

Usando o menu [CURSOR] (caixama tela)

1. Selecione a area de visualizagcao opefacional e, em seguida, clique com o botédo
direito do rato. O contexte'menu [CURSOR] aparece.

2. Selecione [SLEEP AL TTARGETS].
3. Selecione [YES] ou[NO] cenforme apropriado.
4. Feche o menus

Operacéao do'botao de rolagem

Com o ménu fechado, coloque o cursor dentro da area de exibigao operacional, rode
a roda de scroll para mostrar “SLEEP ALL TARGETS/EXIT” na caixa de orientagao,
depois pressione o left button para colocar todos os alvos AIS em modo de espera.

Como configurar uma viagem

No inicio de uma viagem, os cinco itens seguintes devem ser introduzidos no menu
[VOYAGE DATA]: estado de navegacéo, ETA, destino, calado e tripulagéo.

Como aceder ao menu [VOYAGE DATA]

Existem dois métodos pelos quais pode aceder ao menu [VOYAGE DATA]: pela barra
InstantAccess™, ou pelo menu. O seguinte procedimento apresenta o método do
menu. Se clicar no botdo [OWN AIS] na metade inferior da barra InstantAccess™,
avance para o passo 5 no procedimento abaixo.

1. Abra o menu.



4. OPERACAO DO AIS

2. Selecione [5 TT-AIS].
3. Selecione [5 AlS].
4. Selecione [6 VOYAGE DATA].

VOYAGE DATA
BACK
2 NAVY STATUS
05
MOORED

ETA
e o =g o
DESTINATION

DRAUGHT
0. Om
PERSONS
0000
OPEN DESTINATION 1
SAVE DESTINATION 1

5. Selecione [2 NAV STATUS].

6. Utilize a roda de deslocamento para selecionar o.numerodo estado de navega-
¢ao e, em seguida, clique com o botao esquerdo do rato.

N.° do estado Sianificad
de navegagao 'ghificado
00 UNDERWAY USINGENGINE (DEFAULT)
01 AT ANCHOR
02 NOT UNDER,COMMAND
03 RESTRICTED MANEUVERABILITY
04 CONSTRAINED BY HER DRAUGHT
05 MOORED
06 AGROUND
07 ENGAGED IN FISHING
08 UNDER WAY SAILING
09 RESERVED FOR HIGH SPEED CRAFT (HSC)
10 RESERVED FOR WING IN GROUND
(WIG, FOR EXAMPLE, HYDROFOIL)
11 POWER-DRIVEN VESSEL (AHEAD/ASTERN)
12 POWER-DRIVEN VESSEL (AHEAD/ALONGSIDE)
13 RESERVED FOR FUTURE USE
14 SART ACTIVE
15 UNDEFINED

7. Selecione [3 ETA].

8. Utilize a roda de deslocamento para definir o dia estimado do més para a chegada
e, em seguida, clique com o botdo esquerdo do rato.

O digito atualmente selecionado ¢ ___2¥g| ZFEES==FE=Tak F- AN - BNe 0]
realgado pelo cursor. -

Utilize a roda de deslocamento para

ajustar o dia.

Clique com o botéo esquerdo do rato para se deslocar para o préximo digito.

9. Selecione [4 DESTINATION], depois clique com o botao esquerdo. O teclado do
software aparece.

4-11



4. OPERAGCAO DO AIS

4.9

491

4-12

10. Utilize a trackball para real¢car uma letra ou digito no teclado do software e, em
seguida, clique com o botdo esquerdo do rato. Repita até que o nome do destino
seja introduzido. (Max. 20 caracteres)

11. Use o trackball para destacar [END] no teclado virtual, depois clique com o botédo
esquerdo.

12. Gire a roda de rolagem para atribuir um nimero de destino (1 a 10) ao destino
inserido na etapa 9 e, em seguida, clique com o botdo esquerdo do mouse. Da
préxima vez que usar este local como seu destino, basta selecionar o numero de
destino correspondente.

13. Selecione [5 DRAUGHT].

14. Gire aroda de rolagem para definir o calado do navio (0,0 a 25,5 m), depois clique
com o botado esquerdo do mouse.

15. Selecione [6 PERSONS].

16. Gire a roda de rolagem para definir o nimero de pessoas a bordo (0000 a 8191),
depois clique com o botdo esquerdo do mouse.

17. Feche o menu.

Como Exibir Dados AIS

Pode exibir um dado AIS ao seleciona-lo nofecra, quando a funcéo AlS esta definida
para [DISP FILT] ou [DISP ALL].

Informagodes pop-up de AIS

O pop-up AIS exibe dados AlS abreviados (Nome do navio,
COG, SOG, CPA, TCPA e'destino™)para o objeto AIS selecio-
nado. Coloque o cursa@mnsobre @ . simbolo de AIS para apresen-
tar o pop-up.

*. O destino é apresentado apenas para alvos de classe A.

Obs.: Quando a frase AlS recebida ndo contém determi-
nados dados, a secgao apropriada do pop-up mostra
"missing".

Pode ativar ou desativar as informacdes de pop-up atra-
vés do seguinte procedimento.

Abra 0 menu.

Selecione [5 TT-AIS].

Selecione [4 TT-AIS SYMBOL].

Selecione [8 AIS POP UP INFO].

Selecione [ON] ou [OFF] conforme apropriado.

© a0k W N~

Feche o menu.
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Como exibir dados basicos de AIS

Coloque o cursor sobre um simbolo AIS desejado e pressione a tecla TGT ACQ. O
simbolo é destacado com um quadrado e os dados do objeto AIS selecionado séo
exibidos na caixa de dados AIS dentro da caixa de informagdes, no lado direito da te-
la. Se os dados de um item forem desconhecidos, "missing" aparece.

Obs. 1: Para exibir dados basicos de AlS, clique com o botdo direito na area de exi-
bicdo operacional para mostrar o [ CURSOR MENU], depois configure [TARGET
DATA / ACQ SETTING] para [ANY] ou [AIS ONLY].

Obs. 2: Um maximo de trés dados basicos do AIS pode ser exibido. Para detalhes,
veja section 1.47.

A figura a seguir € um exemplo de exibicdo para um alvo AIS. O conteldo dos dados
basicos do AlS varia de acordo com o tipo de AlS. Veja section 4.9.5.

A<~——"Caixa de dados AIS
(A;B.ouC)

icone de mensagem*1

1 MMS T 78900006 lUSEEES

Nome da embarcagéo —z=id SARAH J
Azimute até ao objetd 08B.0°T|POSH Qualidade da posi¢ao*2
Alcance até ao offjeto 0.677HM Dﬂﬂﬂ 023'N Coordenadas do obielo
Curso doebjeto 296.6°T I]IZIIZII]I]E? 0 ) ]
Velocidade do objélo 22.3kn HDG 315.0°T — gl
CPA do dbjeto 0.02444 ROT  0.0°/ gk CliEle
TCPA dojobjeto p2'02" STATUS
Alcance cruzado da proa do objeto 0.024HK UNDER-LA Status de navegagéo

Tempo de travéssia do arco.da proado objeto oz2'o2" USING ENGINE |Eeiie

Nimero de vezes que@ mensagem
AIS for retransmitida

*1. O icone aparece quando uma mensagem AlS é recebida de um objeto AlS. Clique
no icone para exibir a(s) mensagem(ns) AlS. Um maximo de duas mensagens
mais recentes é exibido.

*2. A qualidade de posic¢éo indica a preciséo global e é calculada e apresentada con-
forme indicado abaixo.

Rl oS Precisao da posi¢ao
QLTY
1 Posicdo > 10 m
2 Posi¢cdo com RAIM > 10 m
3 Posicdo <10 m
4 Posigao com RAIM <10 m

*3: Para alvos da Classe B, "CLASS B" aparece em vez do estado de navegacao.

4-13
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4.9.3 Como exibir dados AIS expandidos

A exibicdo expandida de dados AIS fornece informacgdes adicionais sobre um objeto
AIS, incluindo indicativo de chamada, N° IMO, etc. Para exibir os dados AlS expandi-
dos, mostre os dados basicos de um objeto e, em seguida, clique com o botao es-
querdo na exibicao de dados basicos AlS. Os dados expandidos sao apresentados.
A figura a seguir € um exemplo de exibicdo para um alvo AlS. O conteudo dos dados
AIS expandidos muda de acordo com o tipo de AlIS. Veja section 4.9.5.

Sinal de chamada Al

00°00.651'N
000°01.569'W

| E |
Verséo do transponder AlS*3 —e Ji
Associagdo (ON ou OFF)—e &

/

NUmero de vezes que a mensagem
AIS foi retransmitida

Disponibilidade de DTE*4
(Equipamento Terminal de Dados)

Se os dados de um item farem desconhecidos, "missing" aparece.

*1. Se o RAIM (RecéiverAutonomous Integrity Monitoring) estiver disponivel, “EM
USO” sera exibido.

*2. O estado dé navegacaomao esta disponivel para alvos da Classe B. Onde o objeto
AIS seletionado é uma aeronave, a caixa [STATUS] mostra a altitude da
aeronave.

*3. A versao do,transponder AlS é exibida apenas para os alvos AlS classe A.

*4. Vocé ndo pode enviar uma mensagem para o AlS informando que o DTE esta in-
disponivel.

49.4 Como remover dados AIS da area de exibicao

Coloque o cursor sobre um simbolo AIS desejado e pressione a tecla TARGET CAN-
CEL. Os dados do objeto selecionado ndo sdo mais exibidos na area de exibigao de
dados.

4-14
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49.5 Tipo de objeto AIS e dados disponiveis do AIS

Os dados AIS disponiveis dependem do tipo de objeto AlS. A tabela abaixo mostra

os dados disponiveis para cada tipo de objeto AlS.

Exibir Class | Class | Base SAR Synthetic | Synthetic

Item A B station | aircraft AtoN | SART (DI)éTRESS) y(VTS)
NAME v v v v v v v v
CALL SIGN 4 v - v — — _ S
LAT/LON v v v v v v v v
POSN SENSOR v v v v v — _ —
POSN ACC v v v v v v — -
POSN INDICA- - - - - v v — —
TOR
COG v v - v - v — v
SOG v v - v - v - v
STUTUS v - - _*2 /3 v — —
MMSI No. v 4 v v v v - /4
IMO No. v - _ _ _ — — 5
SHIP LENGTH v v - v v ° - v
SHIP WIDTH v v - v v — — -
SHIP DRAUGHT v - - - h — — _
DESTINATION v - - — v — — —
ETA v - - — — - — _
CLASS v v - > X — — _
ASSOCIATION v v — - — — _ _
SHIP AND v v 4 4 v - — —
CARGO TYPE
REPEAT v v v v v v v v
INDICATOR
DTE v v 3 - - - — _

"1: Exibidoguandé o Indicativo de Chamada esta ativado durante o VTS.

2:Ondé o objeto AlS selecionado for uma aeronave, a altitude da aeronave sera exi-

bida.

"3: Mével, RACON/Luz (em AtoN) sdo usados como status de AtoN.
"4: Exibido quando o Nimero MMSI esta ativado durante o VTS.
"5: Exibido quando o N° IMO esta ativo durante o VTS.

4.10 Como alterar atributos de simbolos de AIS

Para alterar o brilho, tamanho e cor dos simbolos AlS, siga o procedimento apropria-

do nesta secéo.

4.10.1 Como ajustar o brilho dos simbolos de AIS

Obs.: O brilho dos simbolos AlS pode ser ajustado a partir do botdo [PLT] na barra
de acesso instantaneo™. Veja section 1.45.1.

1. Abra o menu.
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4.10.2

4.10.3

4104

4-16

Selecione [9 INITIAL SETTINGS].
Selecione [2 BRILL]. O menu [BRILL] aparece.
Selecione [0 NEXT] para mostrar a préxima pagina do menu.

o bk~ w0 b

Selecione [8 AIS SYMBOLS]. As definicbes sao realgadas e podem agora ser
ajustadas.

BRILL3 (2/2)
BACK
RANGE RINGS
BEARING CURSOR
EBL
VRM

Pl LINES
TT SYMBOLS
8 AlS SYMBOLS o — Utilize a roda de
9 L/L GRID deslocamento para
0 MARKS ajustar o brilho.

6. Utilize a roda de deslocamento para selecionar o brilho desejado e, em seguida,
clique com o botao esquerdo do rato para aplicar a definicao.

7. Feche o menu.

Como alterar a cor do simbolo AIS

Abra o menu.

Selecione [5 TT-AIS].

Selecione [4 TT+AIS SYMBOL].
Selecione [2 TT-AIS SYMBOL COLOR].
Selecione a cor apropriada.

BN o

Feche o menu.

Como alterar.a condo simbolo ATON

Abra o menu.

Selecione,[5 TT-AIS].

Selecione [4 I T-AIS SYMBOL].
Selecione [3 ATON SYMBOL COLOR].
Selecione a cor apropriada.

o a0k w N~

Feche o menu.

Como alterar o tamanho do simbolo AIS

Abra o menu.

Selecione [5 TT-AIS].

Selecione [4 TT+AIS SYMBOL].
Selecione [6 AIS SCALED SYMBOL].

Selecione [OFF] ou [ON] conforme apropriado.
[OFF]: Todos os simbolos de AIS sao apresentados com a mesma dimensao.

o kw0 b=
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(a) Navio a virar
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[ON]: Os simbolos de AIS s&do apresentados de acordo com o comprimento do

navio.
A
A

Simbolo Simbolo
padrdo dimensionado

A figura acima apresenta exemplos de simbolos padrao e dimensionados.
6. Feche o menu.

Exibicao da Posi¢cao Anterior

A exibicao de posi¢des passadas mostra pontos igualmente espagados no tempo que
marcam as posi¢coes passadas dos alvos ativados de classe A e B do AIS e embar-
cacdes SAR. E adicionado um ponto novo em intervalos de tempo predefinidos até
que o numero predefinido seja atingido. Se um alvo mudara sua velocidade, o espa-
camento torna-se irregular. Se alterar a rota, a sua rotafmarcada nao sera uma linha
a direito.

Abaixo encontram-se exemplos de visualizacdes de posicao’passada.

\
\
\

| %
A 4 S

/

(b) Navio em deslocagéo reta (6)'O navio reduziu a velocidade  (d) O navio aumentou a velocidade

Como apresentar pontos de posicao passada e selecionar o
intervalo desepresentacao

Selecione a cenfigracao’[PAST POSN], depois clique com o botdo esquerdo para
alternar entre as'seguintes configuracgoes.

[OFF] = [308ec] — [1min] — [2min] — [3min] — [6min] — [OFF]...

TT auto> < AlS B|SE>

YECTOR 3min| REL
CPA/TCPA | O.5NM| 3min

AISCPA |AUTOACTFILT
LOST TGT OFF

PAST POSN  30se
TRAIL*00:00  OFF

As posicoes passadas sdo apresentadas de acordo com a definicao selecionada.

Como selecionar o numero de pontos de posi¢coes passadas a
serem apresentados

1. Abra o menu.

2. Selecione [5 TT-AIS].

3. Selecione [4 TT-AIS SYMBOL].
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411.4

4-18

4. Selecione [5 TT-AIS PAST POSN POINTS].
5. Selecione [5] ou [10] conforme apropriado.
6. Feche o menu.

Orientacao de visualizagcao de posicao passada

A orientacao da posicao passada, verdadeira ou relativa, é controlada com [TRAIL
MODE] no menu de contexto [TRAIL]. Para ajustar a orientagao da trilha, consulte
section 1.37.1.

Estabilizagao em movimento verdadeiro

A visualizag&o de posigao passada de movimento verdadeiro pode ser estabilizada
em relacio ao solo ou ao mar. A caixa [TRAIL] mostra a estabilizacdo atual como
"TRUE-G" ou "TRUE-S". Para alterar o modo de estabilizagéo, execute o seguinte
procedimento.

Utilizar a caixa no ecra

Cligue no botao do modo de estabilizacido para alternar.o
modo (BT (estabilizacao terrestre) ou WT (estabilizacédo
maritima)).

Botéo do modo de estabilizagéo

Utilizar o menu

Abra o0 menu.
Selecione [7 INFORMATION BOX].
Selecione [2 OWN SHIP INFO].

Selecione [3 RANGE]..O menu, [SPEED] aparece.
Obs.: Também pode clicéar com'® botéo direito na caixa [SPD P]para aceder a
este menu.

Selecione [2 SHIP SPEED].

6. Selecione[LOG(BT)] (estabilizagdo do solo) ou [LOG(WT)] (estabilizagcado do mar)
conforme, necessario.

oo DN~

o

7. Feche o menu.
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Alerta AIS Perdido

Um objeto AIS é declarado como um objeto perdido quando deixa de produzir dados
por seis minutos ou cinco intervalos de relatérios, o que for menor. Quando isso ocor-
re, o objeto é marcado com o simbolo de perdido (piscando), o alarme soa e um alerta
apropriado aparece.

Tipo de objeto AIS Alerta perdido
Alvos AIS Classe A alvo AIS TARGET LOST
Classe B alvo AIS TARGET LOST
Relatério de Estacao base de AIS -
dados AIS Aeronave SAR de AIS -
AIS fisico AtoN AIS ATON LOST
AIS Virtual AtoN AIS ATON LOST
AIS Movel AtoN AIS ATON LOST
AIS Virtual Mével AtoN AIS ATON LOST
AIS Sintético AtoN AIS ATON LOST
Dispositivo AIS SART* (ativo) AIS SART LOST
localizador AIS AIS SART* (teste) -
Alvo sintético AIS | Alvo sintético AIS -

*: Inclui AIS-SART, AIS MOB e EPRIB-AIS.

Para reconhecer um alerta perdido, pressione a ALARM ACK tecla ou utilize a tra-
ckball para selecionar a [ALERT] gaixa e depois pressione o left button.

Como configurar o filtro de perda AlIS

Se vocé estiver em umayarea onde objetos AlS frequentemente se perdem, o alerta
de perda pode ativar-se com frequéncia. Neste caso, pode ser Util especificar quais
objetos classificar como objetos perdidos, para evitar acionamentos frequentes do
alerta de perdido.

Abra’oc menu:
Selecione,[5 TT-AIS].
Selecione [5 AlS].

Selecione [0 NEXT]. 3 MIN SHIP SPEED
[DFFV/ON

o b=

Selecione [3 AIS LOST TGT FILTER].

6. Defina cada item de menu, consultando a tabela a
seqguir.
Tipo de filtro Definicao

[MAX RANGE] | Qualquer objeto AIS além do alcance definido aqui n&o acionara
o alerta de alvo perdido. Selecione [ON] para definir o alcance
maximo (00 a 99 NM).
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Tipo de filtro Definigao

[MIN SHIP Quaisquer objetos AIS mais lentos do que esta configuragéo ndo

SPEED] irdo acionar o alerta de alvo perdido. Selecione [ON] para definir
a velocidade minima (0,0 a 9,9 nos).

[CLASS B] Selecione [ON] para excluir alvos AIS da classe B do alerta de
perdido.

[ATON] Selecione [ON] para excluir AIS AtoN do alerta perdido.

[SART] Selecione [ON] para excluir AIS SART do alerta de perdido.

Obs.: Se algum item do menu [AIS LOST FILTER] estiver definido como [ON], a
seguinte mensagem aparece na parte inferior do menu.
"Some lost warning function is disabled"

7. Feche o menu.

Como habilitar/desabilitar o alerta de perda de AIS

A caixa [LOST TARGET], localizada no canto inferior direito do ecra, ativa e desativa
o alerta de perdido.

Selecione a caixa com o cursor e clique com o botdo esquerdo para alternar pelas
configuragdes na seguinte ordem: [OFF] — [FILT],.— [ALL] — [OFF]...

TT auto> < AIS BISE
VECTOR 3min| REL

CPA/TCPA 0.5NM| 3min

AlS CPA AUTO ACT FILT

LOST TGT |OFF o= Configuragao de
filtro perdida

PAST POSN 30sec TRUE-G

TRAIL:>00:00 OFF

» [OFF]: Desativar o alerta‘de perday[OFF] indicacéo é exibida em amarelo. [OFF]
indicacéo é exibida€my,amarelo.

» [FILT]: Obtenha® alertacontra os objetos cujos critérios atendem as configuracdes
feitas em section 4¢12.1. Se [2 MAX RANGE] no menu [TT LOST TGT FILTER] es-
tiver definido para,[ON]J'(ver section 3.8.1) ou algum item do menu [AIS LOST
FILTERY] estiver definido para [ON], a indicagao [FILT] muda para amarelo.

* [ALL]: Obtenhalo alerta contra todos os objetos perdidos.

Obs.: A configuragédo [LOST TGT] € compartilhada comumente entre TT e AlS.

Definicao da ROT

Vocé pode definir o limite inferior da ROT (Taxa de Guinada) no qual a linha de rumo
nos simbolos AlS apontara na direcao em que o navio esta virando.

/ / ) )
/ / ~——Navio a virar

/ / a estibordo

*

Visualizacdo da ROT
1. Abra o menu.
2. Selecione [5 TT-AIS].
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3. Selecione [4 TT-AIS SYMBOL].

4. Selecione [4 AIS ROT TAG LIMIT], depois clique com o botdo esquerdo. As defi-
nicdes podem agora ser ajustadas.

5. Utilize a roda de deslocamento para ajustar a ROT conforme apropriado e, em
seguida, clique com o botdo esquerdo do rato. O intervalo de definicdo é de
000,0°/min a 720,0°/min.

6. Feche o menu.

AlS, alarme de colisao (CPA, TCPA)

Este radar calcula o CPA e o TCPA utilizando a posi¢cao do préprio navio e do alvo
relativo. Um alvo perigoso de AIS é um alvo em que o CPA e TCPA se encontram
dentro do alcance dos limites de CPA e TCPA definidos na caixa TT/AIS. O simbolo
AIS de um alvo perigoso AIS é vermelho e intermitente, e é anunciado com o Alerta
"CPA/TCPA". Apds o alerta ter sido reconhecido, o simbolo do alvo é apresentado a
vermelho.

Obs.: Somente alvos AIS (alvos AlS classe A e B e embarcacdes'SAR) estao sujeitos
ao alarme CPA/TCPA.

- ™~
Al i
Vo perigoso ,
/
Quando um alvo adormecido ou ativado viola a configuragéo de alarme CPA/TCPA, seu //
simbolo muda para o simbolo de alvo perigoso (vermelho e piseando) e a mensagem /
"CPA/TCPA" aparece. Prima a tecla ALARM ACK (ou clique na ‘caixa [ALERT] com o botéo /
esquerdo) para reconhecer o alarme CPA/TCPA. O alarme sonorg:é silenciade,e o simbolo /
para de piscar. /
Tome as medidas apropriadas para evitar colisdes. /
<——— Mais espesso
quealvo ativado
N _/
4141 Comodefininos‘alcances de CPA e TCPA
Os intervalos de CPA e TCPA podem ser ajustados Definigéo de CPA
a partir da indicagao apropriada na caixa [TT]. CPA/TCPA = OSNM 3 n
1. Clique com o botdo esquerdo no [CPA/TCPA] L Definigdo de TCPA
para ativar a funcionalidade. Clique com o botdo esquerdo do rato

L ~ para ativar as definigdes de CPA/TCPA.
2. Coloque o cursor sobre a indicagao que preten-

de ajustar.

3. Clique com o botéo esquerdo do rato ou utilize a barra de deslocamento para
ajustar as definicdes conforme necessario. As opgdes das definicdes estdo des-
critas na tabela abaixo.

Indicagao Método Opcoes das definigoes

CPA Clicar com o botdo | 0,5, 1,0, 1,5, 2,0, 3,0, 4,0, 5,0, 6,0 (NM)
esquerdo do rato
Roda de desloca- 0,1a20; 0 a 10 em incrementos de 0,1 NM,
mento incrementos subsequentes de 1 NM
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Indicacao Método Opcoes das definigoes

TCPA Clicar como botdo | 1, 2, 3, 4, 5, 6, 12, 15 (minutos)
esquerdo do rato
Roda de desloca- 1 a 60 minutos em incrementos de 1 minuto
mento

Como associar alvos de TT e de AIS

Um navio equipado com AIS é habitualmente apresentado através de dois simbolos
no ecra do radar. Isto deve-se ao facto de que a posi¢cao do navio de AIS é medida
através de um navegador de GPS (L/L), enquanto o radar deteta 0 mesmo navio atra-
vés do principio PPI (alcance e marcacao relativos a antena do radar do proprio na-
vio).

Para evitar a apresentacéo de dois simbolos de alvo para 0 mesmo alvo fisico, utilize
a fungao "associacao". Se os dados de alvos de AlIS e TT estiverem disponiveis e se
os critérios de associacado forem cumpridos, o simbolo de AlIS ou TT é apresentado
de acordo com o método de associacéo selecionado.

A associagao nao ira ocorrer entre AIS e TT se o alvo de AlS estiver suspenso ou tiver
sido perdido.

Obs.: Somente alvos AlS das classes A e Bdativados estao sujeitos a fungao de as-
sociacgéo.

1. Confirme que a indicagéo [TT ACQ

MODE] mostra "AUTO", "AUTO 1 “aiaseo b T caooe L ) SECICREQEY RIS

MAN" ou "MAN".
2. Abra o menu.
3. Selecione [5 TT-AIS]. TARGET ASSOC| AT |ON
4. Selecione [7 TARGETASSOCIATION]. BACK

ASSOCIATION TGT TYPE

5. Selecione [2ASSOCIATION TGT TYPE]. OFF/AIS/TT
6. Seleciong'[OFF], [AISpou [TT], conforme apropria- g‘.AESONM

do, para selecionar/quais simbolos e dados exibir RANGE

quando os'¢eritérios de associagéo forem atendidos. 0. 100NM

[OFF]: Desativar associacao. gEgBING

[AIS]:  Utilizar os dados e simbolos de AlS. SPEED

[TT]: Utilizar os dados e simbolos de TT. 6. Okn

Obs.: Também é possivel ativar e desativar a asso- gg_ug-:-SE

ciacao a partir do ecra ao clicar com o botao do rato
no icone de utilizacao de associacao apresentado abaixo.

fm———- - Clique com o botédo esquerdo do rato no icone de
1 ;7'/ associagao para alterar a definigdo de associagao.
TT AUTO :;mﬂﬁ >: Utilizar os dados e simbolos TT.
opeppeppe 3 <: Utilizar os dados e simbolos AlS.
Sem indicagao: Associagao desativa.

7. Referindo-se a lista abaixo, defina os critérios de associacao. Utilize a roda de
deslocamento para ajustar o valor €, em seguida, clique com o botdo esquerdo
do rato para confirmar a definigao.

[3 GAPI: Intervalo entre o alvo AIS e o alvo rastreado.
(intervalo de defini¢gdo: 0,000-0,050 (NM))



[4 RANGE]:
[5 BEARING]:
[6 SPEED]:

[7 COURSE]:

8. Feche o menu.

4. OPERACAO DO AIS

Diferenca de diregédo de alcance entre o préprio navio e o alvo AIS
e o alvo rastreado. (intervalo de definicao: 0,000-0,100 (NM))

Diferenca de rumo entre o proprio navio € o alvo AlS e o alvo ras-
treado. (intervalo de defini¢cdo: 0,0-9,9 (°))
Diferenca de velocidade entre o alvo de AIS e o alvo rastreado.
(intervalo de defini¢ao: 0,0-6,0 (kn))
Diferenca de rota entre o alvo de AIS e o alvo rastreado.
(intervalo de defini¢cao: 0,0-25,0 (°))

Quando os critérios de associagéo (lacuna, alcance, rumo, velocidade e curso) séo
atendidos, e a configuragdo de ALVO DE ASSOCIACAO & [AIS], o simbolo TT é apa-

gado e apenas o simbolo AIS é exibido.

Todas as definicdes de associagao padrao sao restauradas sempre que a alimenta-

cao é ligada.

Para mostrar as informagdes de associagao, coloque o cursor na caixa de dados alvo
no lado direito da tela e pressione a tecla ACQ. Os dados AlS e TT do alvo selecio-
nado s&o exibidos juntos conforme mostrado nos exemples abaixo.

TT/A1S DATA

085.1°R
2.377NM
085.1°R
34.0kn
2.377NM
00:00
2.377NM
00:00

TT AlS
001 A
085.1°R
2.377NM
085.1°R
34.0kn
2.377NM
00:00
2.377NM
00:00

123456789012

MHS1 No

LAT
LON
HDG
ROT
STATUS

123°45.678'E
359.9°
+359.9°/min

PONER-DRIVEN VESSEL
(AHEAD/ALONGS I DE)

Dados TT/AIS combinados para
uma embarcagdo CLASSE A

TT/AIS DATA
TT AlS
001 A
085.1°R  085.1°R
2.377Nid  2.377NM
085.1°R 085.1°R
34.0kn 34.0kn
2.377NM  2.377NM
00:00 00:00
2.377NM  2.377NM
00:00 00:00

NAME
12345678901234567830

MMS | No. 123456789

12°34.567'N
123°45.678'E

Dados TT/AIS combinados para
uma embarcagdo CLASSE B
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416 Como visualizar os dados do proprio navio

Os dados estaticos do préprio navio (tipo de navio, indicativo de chamada, etc.) po-

dem ser visualizados da seguinte forma:

Abra o menu.
Selecione [5 TT-AIS].
Selecione [5 AIS].

> oo N~

Nome do seu navio —e
Indicativo do navio —e

Localizagdo atual —e
Curso/Velocidade —e

Deslocamento rumo —e

Posicionamento da fonte e
qualidade dos dados de

Local de instalagdo do dispositivo &
EPFS externo ™,

Tipo de navio e carga =e

Selecione [7 OWN SHIP DATA]. O menu [OWN SHIP DATA] aparece.

Obs.: As indicagdes "A'%"B", "C" e "D" em [EXT EPFS ANT POSN] mostram a
localizagéo da'antenaiexterna EPFS, calculada da seguinte forma:

Posicdo externa

da antena EPFS KO

5. Feche o menu.
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Como utilizar mensagens de AlS

Pode transmitir e receber mensagens através do AIS para um destino especificado
(MMSI) ou para todos os navios na area. As mensagens podem ser enviadas para
emitir avisos sobre a segurang¢a de navegag¢ao, como nos casos de icebergs avista-
dos, por exemplo. Também séo permitidas mensagens de rotina.

Curtas mensagens relacionadas com a seguranga sdo apenas meios adicionais de
transmissao de informagdes de seguranca. Estas mensagens nao anulam o cumpri-
mento dos requisitos do GMDSS.

Como criar e guardar mensagens

E possivel guardar um maximo de dez mensagens em qualquer altura. Para criar e
guardar uma mensagem, efetue o seguinte:

Obs.: O MMSI do navio receptor pode ser automaticamente definido ao selecionar
[TRANSMIT MESSAGE] no menu pop-up. Para mostrar o.menu pop-up, selecione os
dados do navio receptor na area de exibicao de dados AlS, depois pressione o right
button.

1. Abra o menu.

TRANSMIT MESSAGE (1/2)

2. Selecione [5 TT-AIS]. 1 BACK
3. Seleci AIS 2 ADDRESS TYPE
. Selecione [5 ]. [ADDRESSED/BROADCAST
4. Selecione [5 TRANSMIT MESSAGE]. 3 BTmERY
5. Selecione [2 ADDRESS TYPELJ: 4 MMSI NO.
6. Selecione [3 MESSAGE JYPE]. 900000
5 CHANNEL
7. Selecione [SAFETY] (para mensagens de seguran- [A/B/A or B/A and B

¢a) ou [BINARY] (para mensagens de rotina). 0 NEXT

8. Para mensagem[ADDRESSED], execute este passo. Para [BROADCAST] men-
sagem, ou caso [TRANSMITIR MENSAGEM] tenha sido selecionado a partir do
menu depop-up devisualizagao de dados de AlS, avance para o passo 8.

1) Selecione [4 MMSI No.].
2)¢ Use,as teclas numéricas para definir o MMSI do navio receptor.
9. Selecione 6 CHANNEL].

10. Selecione o canal AlS para transmitir sua mensagem: [A], [B], [A or B], ou [A and
B].

11. Selecione [0 NEXT] para mostrar a préxima pagina do menu.

12. Selecione [4 EDIT]. E apresentado um teclado de software na parte inferior do
menu.

13. Selecione o carater pretendido e, em seguida, clique com o botdo esquerdo do
rato.
E possivel introduzir um maximo de 80 carateres para a mensagem.
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4.17.2

4-26

14. Selecione [END] para concluir a introdu¢do da mensagem, depois clique com o

botao esquerdo do rato.

appear here

15. Selecione [3 SAVE FILE].
16. Utilize a roda de deslocamento para selecionarignumero apropriado e, em segui-

da, clique com o bot&do esquerdo do rato.

17. Feche o menu.

Como transmitir mensagens

> N -

6.

Abra o menu.

Selecione [5 TT-AIS].

Selecione [5 AIS].

Execute uma das agoestasseguir:

a) Crie uma‘mensagem, conforme descrito em subsection 4.17.1.

b) Utilize um ficheiro/guardado na memoaria selecionando [5 TRANSMIT
MESSAGE] seguido de [2 OPEN FILE] na segunda pagina do menu
[TRANSMIT MESSAGE].

Selecione [5 TRANSMIT MESSAGE] da segunda pagina do menu [TRANSMIT
MESSAGE] para transmitir a mensagem.

Durante a transmissao, a mensagem "AlS TRANSMITTING" (AIS em transmis-
sdo) é apresentada na caixa de orientacdo. A mensagem desaparece quando é
enviada com sucesso.

"AlS MSG SEND ERR" aparece na caixa de alerta se ocorrer um erro durante a
transmisséo da mensagem.

Feche o menu.

Obs.: Se [2 ADDRESS TYPE] estiver definido como [ADDRESSED] e introduzir um
MMSI para um AIS em que o DTE (Equipamento Terminal de Dados) esta indisponi-
vel, a seguinte mensagem é exibida em amarelo e a mensagem AIS ndo pode ser en-
viada.

"AlS MESSAGES CANNOT BE SENT BECAUSE THE ADDRESSED AIS HAS NO
DTE."
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Como visualizar mensagens

Se [AUTO DISP MESSAGE] no [AIS TARGET MENU] estiver definido para [ON] (ver
section 4.17.4), o icone de envelope no botao [AlIS message], na metade inferior da
InstantAccess bar™, altera-se para azul para indicar que uma nova mensagem nao
lida esta armazenada.

Lista de mensagens recebidas do AlS

Mensagens AlS recebidas sdo armazenadas na lista de mensagens AlS recebidas.
O numero maximo de mensagens que podem ser armazenadas € o seguinte:

* Mensagem enderecada: Max. 100 mensagens (um maximo de 20 mensagens
pode ser protegido.)

* Mensagem de transmissao: Max. 100 mensagens (um maximo de 20 mensagens
pode ser protegido.)

+ Mensagem AtoN: Max. 50 mensagens (mensagem nao pode ser protegida.)
* Mensagem SART: Max. 50 mensagens (mensagem ndo pode ser protegida.)

Quando a capacidade de memodria é atingida e uma nova mensagem é recebida, a
mensagem mais antiga (excluindo a mensagem protegida) € autématicamente exclui-
da para abrir espago para a mais recente. As mensagens AtoN sao excluidas apos
18 minutos. Quando o AtoN ou SART é perdide, as mensagens cujo MMSI é o mesmo
que o do objeto perdido sdo automaticaménte apagadas.

Vocé pode acessar as mensagens recebidas na lista de mensagens recebidas do
AIS, proceda da seguinte forma:

Abra o menu.

Selecione [5 TT-AIS].

Selecione [5 AIS].

Selecione [4 SHOW.RECEIVED MSGS].

L=

GSI(2 «— NUmero da pégina/nimero total
... de péginas

’ --4— Configuragao de filtro

A

Fecha a lista'de mensagens.=<»
Ao ser exibido como,'VOLTAR?,
retorna uma pagina nailista.

Data e hora recebidas.
Destacado em azul quando
a mensagem ndo foi lida.

Tipo de mensagem —» (il
Namero de MMSI—s (i

B <« icone de blogueio
..... ! Aparece quando a mensagem
esta protegida.

Apresenta a proxima pagina. ——

Como filtrar a lista de mensagens

Quando vocé quiser filtrar a lista de mensagens, use a configuracao de filtro na
parte superior da lista de mensagens.
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6.

» Configuracdo do filtro superior:
» [ALL]: Exibir todas as mensagens recebidas.

* [TARGET]: Mostre apenas a mensagem AIS proveniente de navios equipa-
dos com AIS, aeronaves SAR e estacoes base AlS.

* [SART] Mostrar apenas a mensagem AIS do SART.
» [ATON] Exibir apenas a mensagem AIS do AtoN.
» Configuracéo do filtro inferior:
» [ALL]: Exibir todas as mensagens recebidas.
+ [ADDRESSED]: Exiba apenas as mensagens enderegadas.
* [BROADCAST]: Exibir apenas as mensagens de transmissao.
+ [PROTECTED]: Exibir apenas as mensagens protegidas.
* [UNREAD]: Exibir apenas as mensagens nao lidas.

Selecione a mensagem a apresentar e, em seguida, clique com o botdo esquerdo
do rato.
Os detalhes da mensagem séo exibidos.

--+—— Data de recebimento

-+— Tipo démensagem

--s— Indicativo de chamada do navio
|-~t— NUmero,de MMSI

|-s—— Nome do navio

-t——Contetido da mensagem

|--a— Selecione [ON] para proteger

a mensagem.
)

. -+—— Selecione [ON] para excluir a

) mensagem. Este menu é
ativado quando [PROTECTED]
esta definido como [OFF].

Feche o menu.

Como configurar a notificagao de mensagens de AlS

o~ 0bd =

Abra o menu.

Selecione [5 TT-AIS].

Selecione [5 AIS].

Selecione [3 AUTO DISP MESSAGE].

Selecione [ON] para apresentar a indica-

¢do de mensagem recebida (icone de en-
velope azul) sempre que é recebida uma

nova mensagem, [OFF] desativa a notifi-

cacao.

Sem mensagens nao lidas, ou
[3 AUTO DISP MESSAGE]
| esta configurado como [OFF].

[3 AUTO DISP MESSAGE] esta
definido [ON] e pelo menos uma
| mensagem n&o lida encontra-se
= armazenada.

Feche o menu.
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Como exibir os simbolos de mensagens nao lidas

Proceda como segue para exibir os simbolos de men- S
- . . S

sagens AlS n&o lidas ou em visualizagao. ;\ \“\\“

Abra o menu.

Selecione [5 TT-A|S] Alvo AIS AIS AtoN fisico

Selecione [4 TT-AIS SYMBOL]. \\\\/

Selecione [9 UNREAD MSG SYMBOL].

Selecione [ON] para mostrar os simbolos de men-
sagens AlS n&o lidas ou em visualizagao.

O K~ LDbdh =

Estacdo base de AIS

6. Feche o menu.

Como marcar as mensagens AlS como lidas

Proceda conforme descrito para marcar as mensagens AlS nao lidas que atendem
aos critérios como lidas.

Abra o menu.

Selecione [6 TT-AIS].

Selecione [5 AIS]. MESSAGE OPT | ON

Selecione [8 MESSAGE OPTION]. 1 BACH
2 MARK AS READ

Selecione [2 MARK AS READ].

Selecione os critérios para marear.as mensagens
como lidas, depois selecione [YES].

2 U e

* [TARGET]: Marque todas as mensagens recebi-
das de navios equipadosieom AlS, aeronaves de
busca e resgate (SAR) e estacdes base AlS como
lidas.

* [ATON]MMarque tedas as mensagens AlS AtoN como lidas.

* [SART] Marcar tadas as mensagens AlIS-SART como lidas.

+ JADDRESSED]: Marcar todas as mensagens endere¢cadas como lidas.

+ [BROADCAST]: Marcar todas as mensagens de transmissao como lidas.
7. Feche o menu.

Como excluir as mensagens AlIS que atendem aos critérios

Proceda conforme indicado para excluir as mensagens AlS que atendem aos crité-
rios.

Abra o menu.

Selecione [5 TT-AIS].

Selecione [5 AIS].

Selecione [8 MESSAGE OPTION].

Selecione [3 DELETE RECEIVED MSGS].

O &~ b=
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6. Selecione os critérios para marcar as mensagens como lidas, depois selecione

[YES].

» [TARGET]: Exclua todas as mensagens AlS de navios equipados com AlS, ae-
ronaves SAR e estacdes base AlS.

7. Feche o menu.

[ATON] Excluir todas as mensagens AIS AtoN.

[SART] Exclua todas as mensagens AIS-SART.
[ADDRESSED]: Excluir todas as mensagens enderegadas.
[BROADCAST]: Excluir todas as mensagens transmitidas.

Mensagens do sistema AlS

As mensagens do sistema AlS sdo apresentadas no canto inferior direito do ecra. A
tabela abaixo apresenta as mensagens do sistema AIS, a sua prioridade de alerta e
os seus significados.

Mensagem Png;lda Significado

CPA/TCPA | Alarme | CPA e TCPA de um alvoAlSativo estao abaixo do valor defini-
do no menu.

AIS NEW Aviso O objeto AIS entrod'em umazona de aquisicao.

TARGET

AIS TAR- Aviso Objeto perdidosUm alvo AlS é declarado como objeto perdido

GET LOST quando ndo consegue, produzir dados por seis minutos ou cin-
co intervalos deselatorio, o que for menor.

AIS ATON | Aviso Dados néao inseridos do AIS AtoN por um periodo especifica-

LOST do:

AIS SART | Aviso Dados nao inseridos de AIS SART, AIS MOB, EPIRB-AIS por

LOST urmeperiodo especificado.

AIS DIS- Aviso Oiradar apresenta apenas os 350 alvos de AIS mais proximos

PLAY FULL do proprio navio.

ACTIVE Aviso O numero de 50 alvos de AIS ativos foi atingido.

AlS FULL

AIS Cuidado | O numero de relatdrios de dados AlS atingiu 50.

DATREP

FULL

AIS SART | Cuidado | O numero de dispositivos localizadores AlS atingiu 20.

FULL

AIS SYN Cuidado | O numero de alvos sintéticos AIS atingiu 50.

TGT FULL

LOST AIS | Aviso Sem recegao de dados de AIS a partir do proprio AlS (men-

COM sagem VDO).

Obs.: Quando nao sao recebidos dados AlS, a mensagem
"AlS COM ERROR" aparece na Caixa de Alertas. Verifique a
ligagao com o transmissor-recetor de AlS.

Quando a fungao AIS esta desativada: A mensagem acima
€ priorizada como alerta de nivel de Atengao para os tipos
IMO/A/R. Os tipos B/W n&o exibem este alerta.

Quando a funcgao AIS esta ativa: A mensagem acima é prior-
izada como um alerta de nivel de Aviso para todos os tipos de
radar.




4.19

4. OPERACAO DO AIS

Priorida

Mensagem de Significado

AIS CA- Cuidado | O numero de 1140 alvos de AlS foi atingido. (Aparece apenas
PACITY para tipos R.)

95%

AIS CPTY | Cuidado | O numero de 1200 alvos de AIS foi atingido. (A prioridade é
FULL definida como Aviso para tipos R.)

AIS DIS- Cuidado | O numero de 333 alvos de AlS apresentados foi atingido.
PLAY 95%

ACTIVE Cuidado | O numero de 48 alvos de AlS ativos foi atingido.

AIS 95%

AIS MSG Cuidado | Nao foi possivel enviar mensagem de AlS.

SEND ERR

Risk Visualizer '

A fungao Risk Visualizer™ identifica alvos AIS (e TT) quefpodem estar em rota de co-
lisdo com o proprio navio. Consulte section 3.20 paradetalhés.
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S.

OPERAGAO DO PLOTTER DE Vi-
DEO

5.1

O plotter de video dispbe das seguintes funcdes:

* Introduza pontos de referéncia (maximo de 198) e marcas.
» Cria e apresenta mapas de radar.
» Tracado do rasto do préprio navio.

» Apresenta cartas e informagdes relacionadas com as cartas (requer uma carta va-
lida).

Modos de orientacao

Seis modos de orientacado estao disponiveis: [HEAD, UP RM], [STAB HEAD UP
RM],[STERN UP RM], [COURSE UP RM], [NORTH UP RM], [NORTH UP TM] (Movi-
mento Verdadeiro).

Obs. 1: O modo de orientacao [STERN UR,RM] s6 esta disponivel se tiver sido defi-
nido como [ON] em [STERN UP RM] nofmenu dej[INITIAL SETTING] —
[OPERATION].

Obs. 2: O ecra pode piscar quandoe,cabecalho for alterado mais de um grau no
modo [HEAD UP RM] ou [STAB HEADUPRP:RM].

Reposicao automaticada marca do préprio navio no modo de movimento
verdadeiro

No modo de movimentowerdadeiro, a marca do proprio navio € automaticamente vol-
tada para a popa a 75%,do centro do radar quando atinge um local a 50% do raio do
ecra.

Para selecionar um modo de orientacéo, consulte section 1.30.

E possivel inserir marcas em qualquer local dentro da area de visualizacdo operacio-
nal; no entanto, nao é possivel inserir marcas no local de uma caixa no ecra. E pos-
sivel inserir um total de 20 000 marcas em qualquer altura.
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5.2

5.3

Como selecionar um tipo de marca

. Abra o menu.
2. Selecione [2 MARKS]. ____RADAR MAP (1/2)
Para tipos A/B/W com funcionalidade de Plo- S
tador de Radar, selecione [2 MARKS.CHART].

3. Selecione [5 RADAR MAP].
O menu [RADAR MAP] aparece.
Obs.: Também pode clicar com o botao direito
do rato na caixa [MARK] para abrir o menu
[RADAR MAP].

Selecione [3 MARK TYPE]. ool
A MARK PO

MARK STAB

5. Selecione o tipo apropriado de marcador, con-
sultando a lista abaixo.

* [ORIGIN MARK(No.)]: Inscreve o simbolo pa-

RADAR-MAP
dréo de marca de origem (<>), com numero OWN TRACK
de marca (de 1 a 10). Para obter informagdes
detalhadas sobre marcas de origem, consulte
section 5.5.

0 NEXT

* [ORIGIN MARK(SYM)]: Inscreve um simbole.de marca de origem, sem nimero
de marca. Vocé pode definir um dos&eguintes,simbolos como a marca de ori-
gem. Consulte section 5.5 para detalhes:

$OOAANBELS D

* [MAP MARK]: Insere asmarca de'mapa selecionada.

* [WP1-50], [WP51-100], [WP101-150], [WP151-198]: Inscreve um numero de
marcador de ponto de‘passagem dentro do intervalo selecionado. Para infor-
macodes detalhadas sebreos pontos de passagem, consulte section 5.9.

» [OWN SHIP SHAPE]:Insere uma marca com a mesma forma que o préprio na-
vio. Para obtefr informacodes detalhadas sobre o marcador da prépria embarca-
caogconsulte seetion 5.6.

6. Feche o menu.

Como selecionar a posicao de insercao de mar-
ca

Vocé pode selecionar o local onde o marcador esta inscrito.

Abra o menu.

2. Selecione [2 MARKS].
Para tipos A/B/W com funcionalidade de Plotador de Radar, selecione [2
MARKS+.CHART].

3. Selecione [5 RADAR MAP].
O menu [RADAR MAP] aparece.

Obs.: Também pode clicar com o botao direito do rato na caixa [MARK] para abrir
o menu [RADAR MAP].
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4. Selecione [4 MARK POSITION].
5. Referindo-se a tabela abaixo, selecione o local apropriado.

Localizagao Descrigcao
[CURSOR] Pode selecionar a localizagao utilizando a unidade de controlo.
[OWN SHIP] O marcador é colocado na posicdo do préprio navio.
[L/L] O marcador é colocado nas coordenadas selecionadas.

Como definir coordenadas

Onde [4 MARK POSITION] esta definido como [L/L], as configuragdes de coorde-
nadas sao exibidas. As coordenadas podem ser definidas um digito de cada vez,
conforme indicado na figura abaixo.

O digito atualmente selecionado é realgado pelo cursor.
Clique com o botéo esquerdo do rato para se deslocar para o proximo digito.
Utilize a roda de deslocamento para alterar o valor.

0028° 00.200 S—5:sithinee”
1530 43 100 [T__W Oeste (Longitude)

E - Leste (Longitude)

1) Utilize a roda de deslocamento para alterar o valor e,'em seguida, clique com
0 botéo esquerdo do rato para avancar, para‘e,préximo digito.

2) Repita o passo 1 para ajustar adatitude eia longitude, conforme apropriado.

6. Feche o menu.

Mapa do radar

Um mapa de radar é umaycombinagao de linhas e simbolos de mapa em que o utiliza-
dor pode definir e intreduziridados de navegacéo, planeamento de percursos e dados
de monitorizaga@. O mapa do radar pode conter 20 000 pontos de dados. As marcas

inseridas saofretidas quando a alimentagao € desligada.

O mapa doradaré relativo a referéncia WGS-84 e € apresentado apenas quando ex-
istem entradas validas de dados de posicionamento. O mapa do radar ndo afeta quais-

quer funcoes de radar.

Obs.: O local e a orientagédo dos simbolos e linhas de marca podem ser alterados
consoante o modo de apresentagao no ecra, conforme indicado na tabela abaixo.

Modo de apresentagao

Simbolo de marca

Linha de marca

HEAD UP RM
STERN UP RM
STAB HEAD UP RM

A localizagao ¢é alterada de
acordo com o rumo e a
posi¢ao do proprio navio.
A orientagdo permanece
inalterada.

A localizacao e a orien-
tacao sao alteradas de
acordo com o rumo € a
posi¢do do proprio navio.

COURSE UP RM
NORTH UP RM
NORTH UP TM

A localizacao ¢ alterada de
acordo com a posicao do
proprio navio.

A orientagcdo permanece
inalterada.

A localizagao e a orien-
tacao sao alteradas de
acordo com a posicao do
proprio navio.
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5.4.1

5.4.2

Como mostrar/ocultar marcas de mapa do radar

E possivel mostrar ou ocultar marcas no mapa do radar.

Abra o menu.

2. Selecione [2 MARKS].
Para tipos A/B/W com funcionalidade de Plotador de Radar, selecione [2
MARKS+-CHART].

3. Selecione [5 RADAR MAP].
O menu [RADAR MAP] aparece.
Obs.: Também pode clicar com o botao direito do rato na caixa [MARK] para abrir
o menu [RADAR MAP].

Selecione [0 NEXT] para mostrar a préxima pagina do menu.
5. Selecione [2 MAP DISPLAY].

6. Selecione [ON] ou [OFF] conforme apropriado.
Obs.: Vocé também pode mostrar/ocultar as marcas no mapa de radar através
do botdo Mapa de Radar na InstantAccess bar™.

Ocultar o Clique para alternar
mapa do -
radar

7. Feche o menu.

Apresenta
0 mapa do
radar

Como selecionar a cor da marcacgao (somente tipo B/W)

os radares desta série permitem a alteragéo.das cores das marcas. Para todos os ou-
tros tipos, a cor é fixa e ndo pode’ser altefada.

Abra o menu.

2. Selecione [2 MARKS].
Para tipos A/B/W €omufuncienalidade de Plotador de Radar, selecione [2
MARKS-CHART].

3. Selecione [5"RADAR MAP].
O menu{RADAR MAP] aparece.

Obs.¢ Também pode clicar com o botao direito do rato na caixa [MARK] para abrir
o menu [RADAR MAP].

Selecione [0 NEXT] para mostrar a proxima pagina do menu.
5. Selecione [3 MARK COLOR].
6. Selecione a cor apropriada. As opgoes disponiveis sdo apresentadas na tabela

abaixo.
Indicagao Indicagao Indicagao
de megnu oen de megnu e de megnu G0
RED Vermelho || CYA Ciano BLU Azul
GRN Verde MAG Magenta || YEL Amarelo
WHT Branco

Feche o menu.
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Como inserir marcas

Pode inserir marcas em qualquer local dentro da area de visualizagdo operacional; no
entanto, ndo é possivel inserir marcas no mesmo local de uma caixa do menu.

Dependendo da configuragao para [4 MARK POSITION] o método para inscrever
uma marca é ligeiramente diferente.

Onde [4 MARK POSITION] esta definido como [CURSOR]

Referindo-se a section 5.2, selecione o tipo de marca que deseja usar.
Coloque o cursor na caixa [MARK], no canto inferior esquerdo do ecra.

Utilize a roda de deslocamento para selecionar a marca apropriada e, em segui-
da, clique com o botdo esquerdo do rato. O cursor desloca-se dentro da area de
visualizagao operacional.

4. Coloque o cursor no local (dentro da area de visualizagdo operacional) no qual
pretende inserir a marca e, em seguida, clique com o botédo esquerdo do rato para
ancorar a marca.

5. Repita os passos 3 a 4 para multiplas inscricbes, de marca.
6. Clique com o botao direito do rato para concluir @ procediniento.

Onde [4 MARK POSITION] esta definidoccomo,JOWN SHIP]

Referindo-se a section 5.2, selecioné o tipo de marca que deseja usar.
Coloque o cursor na caixa [MARK], no canto inferior esquerdo do ecra.

Utilize a roda de deslocamento para selecionar a marca apropriada e, em segui-
da, clique com o botédo esquerdo do rate. A marca selecionada é inserida na po-
sicdo do proprio navio.

4. Repita os passos de 1 a 2 para inserir varias marcas ou clique com o botéo direito
do rato para concluir gyprocedimento.

Onde [4 MARK POSITION] esta definida como [L/L]

Referindo-se@ section 5.2, selecione o tipo de marca que deseja usar.
Coloque o cursof na caixa [MARK], no canto inferior esquerdo do ecra.

Utilize a roda de deslocamento para selecionar a marca apropriada e, em segui-
da, clique com o botao esquerdo do rato. [RADAR MAP] O menu RADAR MAP é
apresentado e o primeiro digito da latitude é selecionado.

Referindo-se a section 5.3, configure a latitude e a longitude.

5. Repita os passos de 1 a 3 para inserir varias marcas ou clique com o botao direito
do rato para concluir o procedimento.

Obs.: Pode ver o numero de marcas do mapa de radar, linhas utilizadas, no menu
[RADAR MAP]: [MENU] — [2 MARCAS*] — [5 MAPA DE RADAR]
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N

o— Mapa de radar marcagoes,
linhas inseridas/numero total de
marcagdes, linhas disponiveis

—_———
~

0 NEXT
*: Apresentado [2 MARKS+*CHART] para tipos A/B com funcionalidade de Plotter de
radar.

544 Como eliminar marcas

E possivel eliminar uma marca de cada vez ou todas ad"mesmo tempo.

Como eliminar marcas individualmente

1. Selecione a area de visualizagaomperacional'e, em seguida, clique com o botédo
direito para mostrar o menu de contexto)[ CURSORY].
2. Selecione [MARK DELETE]. O cursor muda para um cursor realgado.

Coloque o cursor realgado na'marca a eliminar e, em seguida, clique com o botéao
esquerdo do rato.

Obs.: A posicao do,curser determina como as linhas sao excluidas. Para excluir
um segmentode linhay,coloque o cursor no ponto inicial (ou ponto final). Para ex-
cluir segmentos de linha’consecutivos, coloque o cursor no ponto de conexao.

Clique nofponto de inicio/pontd de término.

Clique no ponto de conexé&o.

\/—\/ —_— ~
4. Repita o passo 3 para apagar outra marca ou prima o right button para voltar o
cursor a fungao normal.
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Como eliminar todas as marcas

Abra o menu. DELETE DATA
. BACK
2. Selecione [2 MARKS].
. . . 2 ALL MARKS
Para tipos A/B/W com funcionali- NO/YES
d.ade de Plotador de Radar, sele- 3 ALL WAYPOINTS
cione [2 MARKS+-CHART]. INO/YES
3. Selecione [8 DELETE DATA|. 4 ALL NAV LINES
4. Selecione [2 ALL MARKS]. [NO/YES
Selecione [ ] 5 0S TRACK-COLOR/TIME [
5. Selecione [YES]. RED/GRN/BLU/YEL/
6. Feche o menu. CYA/MAG/WHT /30%/
50%/80%/ALL v
“1- Selecio d gi el TGT TRACK-COLOR/T IME
: Selecéo de cores disponivel apenas . RED/GRN/BLU/YEL /
para tipos A/B/W. 2 CYA/MAG/WHT /30%/
*2: Mostrado apenas em tipos IMO/R. S0%/80%/ALL )
7 0S TRACK-AREA
*3: Mostrado apenas para tipos B/W. [2POINTSVYAREA

Como alinhar o mapa de radar

8 TGT TRACK-AREA "3
[2POTNTS/AREA

Nos casos em que existem erros de posi¢ao entre o ecra do radar e as marcas e li-
nhas do mapa do radar, efetue o seguinte‘para os corrigir.

1.

Clique com o botao direito naf@rea de exibicdo operacional para mostrar o
[CURSOR MENU].

Pode também colocar gcursor no ecra operacional e rodar a roda de scroll para
mostrar [MAP ALIGNL=0OFEF / EXIT] na caixa de orientagao, e clicar com o botao
esquerdo do rato.

Selecione [MAP AEBIGN]O cursor é agora realgado e a fungdo [MAP ALIGN] esta
ativa.

Clique eom,0b0otédo esquerdo do rato sobre o mapa no local que pretende mover.
O mapa agora esta "ancorado" ao cursor.

Desloque,o cursor para alinhar o mapa do radar com o ecra do radar e, em se-
guida, clique com o botao esquerdo do rato A indicagao "MAP ALIGN" aparece
no lado direito da area de exibigdo operacional.

Clique com o botao direito para desativar o modo [MAP ALIGN](NMEA - Fungao
de grupo de pedido)

Indicagodes do ecra afetadas pelo alinhamento do mapa

Os seguintes itens sdo também realinhados quando a fungdo [MAP ALIGN] ¢ ativada.

Marcas do mapa * Marcas MOB

Marcas manuais * Rastos do proprio navio

Definigbes de vigia da ancora * Grelha de latitude/longitude

Rastos do alvo + Ecra do vetor de simbolos de AIS
Simbolos de AIS + Ecra de janela de zoom (apenas modo
Desvios da EBL (apenas modo STAB GND)

STAB GND) + Coordenadas da posi¢ao do cursor (quan-
Marcas de origem do CURSOR L/L ALIGN esta definido para
Linhas NAV e pontos de referéncia [ON] apenas)
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Indicacdes do ecra nao afetadas pelo alinhamento do mapa

Os seguintes itens ndo sao realinhados quando a fungao [MAP ALIGN] ¢é ativada.

» Ecos do radar * Simbolos TT

» Ecra do vetor de simbolos de TT » Ponto de referéncia de EBL/VRM
* Linhas PI » Coordenadas OS ([POSN]) ecra
* Marca do préprio navio * Marca da embarcacéao

Zona de aquisi¢ao (modo STAB
GND apenas)

Como desativar o alinhamento do mapa

1. Clique com o botao direito na area de exibicao operacional para mostrar o
[CURSOR MENUI.
Pode também colocar o cursor no ecra operacional e rodar a roda de scroll para
mostrar [MAP ALIGN L=OFF / EXIT] na caixa de orientagao, e clicar com o botao
esquerdo do rato.

2. Selecione [MAP ALIGN], depois clique com o botdo esquerdo. O cursor esta ago-
ra destacado e a fungao [MAP ALIGN] esta ativa.

3. Prima e mantenha premido o left button. A indicacao de "MAP'ALIGN" é limpa e
o alinhamento do mapa é limpo.

4. Clique com o botao direito para desativar o medo [MAP ALIGN](NMEA - Funcéao
de grupo de pedido)

Marca original

E possivel marcar qualquer alyoyproeminente ou um ponto de interesse em particular
utilizando a funcionalidade,de marea de origem. Quando uma marca de origem € in-
serida, a distancia e o rumo da posi¢ao do cursor até a marca sao exibidos na parte
inferior da tela, conforme ‘mastrado na figura abaixo. Podem ser inseridas vinte mar-
cas de origem.

Distancia do cursor A0, 5 Fo—mllE partir do cursor
posicionar na marca de origem ——¢

Como inserir marcas de origem

O método pelo qual uma marca de origem é inscrita depende da configuragao de
[MARK POSITION] (section 5.3). Abaixo estao os procedimentos para cada método.

Entradas de rumo e posi¢cao sao necessarias para inscrever uma marca de origem.

Onde [4 MARK POSITION] esta definido como [CURSOR]

1. Referindo-se a section 5.2, defina [3 MARK TYPE] para [ORIGIN MARK No.] ou
[ORIGIN MARK SYM].

2. Coloque o cursor na [Marca] caixa na parte inferior do ecra.
Gire a roda de rolagem para selecionar a marca de origem a ser inscrita.
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Clique na caixa [MARK].

Clique no local onde colocar a marca de origem.
A marca de origem estd inscrita no local selecionado. Para reinscrever a marca
de origem em um local diferente, clique no local desejado para a marca.

Para inserir uma marca de origem em outro local, gire a roda de rolagem para al-
terar a marca de origem e clique no local desejado para a marca de origem.

Clique com o botao direito para concluir.

Onde [4 MARK POSITION] esta definido como [OWN SHIP]

1.

Referindo-se a section 5.2, defina [3 MARK TYPE] para [ORIGIN MARK No.] ou
[ORIGIN MARK SYM].

Coloque o cursor na [Marca] caixa na parte inferior do ecra.

Utilize a roda de deslocamento para selecionar a marca de origem apropriada e,
em seguida, clique com o botao esquerdo do rato. A marca selecionada é inserida
na posi¢ao do préprio navio.

Repita os passos de 1 a 2 para inserir varias marcas de origem ou clique com o
botao direito do rato para concluir o procedimento.

Onde [4 MARK POSITION] esta definida como [L/L]

1.

Referindo-se a section 5.2, defina [3 MARK,TYPE]'para [ORIGIN MARK No.] ou
[ORIGIN MARK SYM].

Coloque o cursor na [Marca] caixa na parte inferior do ecra.

Utilize a roda de deslocamento,para,selecionar a marca de origem apropriada e,
em seguida, clique com ofbotaa esquerdo do rato. O menu RADAR MAP é apre-
sentado e o primeiro digito da latitude é selecionado.

Referindo-se a section 5.3, ¢onfigure a latitude e a longitude.

Repita os passes,de 1'a,3 para inserir varias marcas de origem ou clique com o
botéo direitofdo rato para concluir o procedimento.

Como definir a estabilizacao de marca de origem

As marcas de origem podem ser geograficamente fixas (estabilizadas em relagdo ao
solo) ou méveis (estabilizadas em relagado ao mar).

Abra o menu.

Selecione [2 MARKS].
Para tipos A/B/W com funcionalidade de Plotador de Radar, selecione [2
MARKS+.CHART].

Selecione [5 RADAR MAP].
O menu [RADAR MAP] aparece.

Obs.: Também pode clicar com o botéo direito no [MARK] para abrir o menu
[RADAR MAP].

Selecione [2 ORIGIN MARK STAB].
Selecione [GND] ou [SEA] conforme apropriado.

Feche o menu.
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Como eliminar marcas de origem

Ao contrario de outras marcas, as marcas de origem apenas podem ser eliminadas
individualmente. Para eliminar marcas de origem, siga o procedimento abaixo.

1. Selecione a area de visualizagdo operacional e, em seguida, clique com o botédo
direito para mostrar o menu de contexto [CURSOR].
2. Selecione [MARK DELETE]. O cursor muda para um cursor real¢ado.

Coloque o cursor realgado na marca de origem a eliminar e, em seguida, clique
com o botao esquerdo do rato.

4. Repita o passo 3 para eliminar outra marca de origem ou pressione o right but-
ton para retornar o cursor a fungédo normal.
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Como alterar a forma da marca do préprio navio

Dez locais no proprio navio marcados (section 1.43.4) podem ser ajustados para re-
presentar a forma do proprio navio de maneira mais realista. Os dez pontos sd0 mos-
trados abaixo.

10 9 02
09 03
08 04
07 05

06

Referindo-se a section 5.2, defina [3 MARK TYPE] para [OWN SHIP SHAPE].
Coloque o cursor na caixa [MARK] no topo do ecra.

Gire a roda de rolagem para selecionar o niumero do ponto a ser alterado.
O cursor move-se para a posicao do ponto selecionado.

4. Use o trackball para mover o ponto para a posigéo desejada.e, em seguida, cli-
que.
A informacéo da posicéo do ponto aparecea.caixa[MARK], conforme mostrado
na figura abaixo.

MARCAR

|_ s

ji:] [{{A%g — Distancia do lado de bombordo
Distancia do proprio —=—ca =4 1 m da embarcagao propria ao ponto
ponto de envio

5. Repita os passos 3 a4 para ajustar outros pontos.

Como usar'marcas de cartas ECDIS

Pode apresentar marcas recebidas de um ECDIS no ecra do radar. Caso a marca re-
cebida contenha também dados de posicéo prevista, a posi¢cao prevista € também
apresentada no’ecra.

Obs. 1: Esta funcao esta apenas disponivel se [ECDIS] estiver definido para [Série]
ou [LAN] no momento da instalagdo. Consulte o seu revendedor para obter mais in-
formacoes.

Obs. 2: As marcas de carta do ECDIS sao exibidas na ordem em que foram transmi-
tidas pelo ECDIS. Se a capacidade de exibi¢ao for atingida, novas marcas néo serao
exibidas. Recomenda-se que o niumero de marcas transmitidas pelo ECDIS esteja
abaixo da capacidade de exibi¢cao. A capacidade de exibigcao para os marcadores de
carta do ECDIS é a seguinte.

+ Grafico do usuario: 80 objetos » EBL Curvo: 1 dado
» Simbolo do grafico: 80 simbolos * Rota: 1 rota (6 pontos de passagem sao ex-
ibidos)

* Previsor: 1 dado

5-11
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Abra o menu.

2. Selecione [2 MARKS].
Paratipos A/B/W com funcionalidade de Plo-
tador de Radar, selecione [2 MARKS*CHART].

3. Selecione [6 ECDIS MARKS DISPLAY].
Selecione o item apropriado.

* [2USER CHART]: Apresenta/oculta cartas de
utilizador.

* [3 CURVED EBL]: Apresenta/oculta a EBL
curva recebida.

* [4 CHART SYMBOL]: Apresenta/oculta os
simbolos de carta recebidos.

* [5 NOTE BOOK]: Mostra/oculta as notas recebidas. [ON] mostra notas apenas
quando sao recebidas. [DISPLAY] mostra notas continuamente. As notas sao
apresentadas na caixa de informagodes do lado direitodo ecra.

» [6 ROUTE]: Mostra/oculta a rota recebida. [CENT] mostrafapenas a linha da ro-
ta; [ALL] mostra tanto a linha da rota como a largura‘da rotas

» [7 PREDICTOR]: Apresenta/oculta a posigao prevista com um simbolo (linha
tracejada) da mesma dimensao que o préprio nawvio.
Obs.: Disponivel apenas quando o FEA-2107/2807 estiver conectado.

5. Selecione [ON] ou [OFF] conforme apropriado.
[ON] mostra a marca ECDIS do item selecionado quando recebido, [OFF] oculta
a marca ECDIS.

6. Feche o menu.

Rota do Préprio Navio e da Outra Embarcacao

Um total de 20.000 pontosiséo atribuidos para o armazenamento da rota do proprio
navio, marcasfe linhas. Para rastos de alvos, o numero total de pontos é de 15 000.

Quando esta‘memoariaifica cheia, o rasto mais antigo € eliminado para criar espago
para o mais recente. Por essa razado, pode ser necessario ajustar o intervalo de regis-
to para conservar a memoria.

Obs.: Pode verificar quantas faixas estdo em uso a partir de [MAIN MENU] — [2
MARKS*] — [5 RADAR MAP]. (*: Para tipos A/B/W com funcionalidade de Plotador
de Radar, selecione [2 MARKS.CHART].)

) trilhas proprias e de alvos
também aparecem aqui.



5.8.1

5. OPERAGAO DO PLOTTER DE VIDEO

Como apresentar/ocultar rastos

Vocé pode exibir ou ocultar trilhas para o préprio navio ou para alvos (somente tipos

A/BIW).

Abra o menu.

Selecione [2 MARKS].
Para tipos A/B/W com funcionalidade de Plotador de Radar, selecione [2
MARCAS-GRAFICO].

Selecione [7 TRACKS].
Selecione [2 OWN TRACK] ou [3 TARGET TRACK] conforme apropriado.

TRACKS

1 BACK Exibido apenas
2 OWN TRACK P para tipos A/B/W.

3 TARGET TRACK

TARGET TRACK
BACK
DISPLAY TARGET TRACK
OFFYON

SAVE |NTERVAL
[OFF)/DRAW ONLY/
10s/30s/1min/2min/

OWN TRACK
1 BACK
2 DISPLAY OWN TRACK
OFF//ON
3 SAVE INTERVAL
[OFF/’DRAW ONLY/

10s/30s/1min/2min/
3min/Bmin/15min

4 OWN TRACK COLOR
RED/GRN/BLU/YEL/
[CYA/MAG/WHT

3min/Bmin/15min
TARGET TRACK COLOR
RED/GRN./BLU/YEL/
[CYAVMAG/WHT

5 AUTO TARGET TRACK
OFF /0N

Obs.: [3 TARGET TRACK] esta'disponivel apenas para radares do tipo A/B/W.

Selecione [2 DISPLLAY OWN,TRACK] ou [3 DISPLAY TARGET TRACK] confor-
me apropriado.

Selecione [ON] para mostrar faixas ou [OFF] para ocultar faixas.
Obs.: [3 SAVEANTERVAL] deve ser definido para algo diferente de [OFF] para
mostraffaixas.

Fechele menu.
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Como definir intervalos de tragado

Abra o menu.

Selecione [2 MARKS].
Para tipos A/B/W com funcionalidade de Plotador de Radar, selecione [2
MARCAS-GRAFICO].

Selecione [7 TRACKS].

Selecione [2 OWN TRACK] ou [3 TARGET TRACK] conforme apropriado.
Obs.: Para tipos IMO/R, [3 TARGET TRACK] ndo é mostrado.

Selecione [3 SAVE INTERVAL].

Selecione a definicdo apropriada e, em seguida, clique com o botao esquerdo do
rato.

As seguintes tabelas apresentam a relagao entre definicdes de intervalo de tra-
¢ado e o tempo maximo de registo de rastos. Tenha em conta que o tempo ma-
ximo de registo de é diferente para os rastos do proprio navio e para rastos de
alvos.

Tempos de reqisto de rastos do propriosavio

Interval Tempo Maximo de I | Tempo Maximo de
o Gravagao DS Gravagao

10s 56 horas 3 min 1000 horas

30s 167 horas 64min 2000 horas

1 min 333 horas 18 min 5000 horas

2 min 667 horas DRAW ONLY | Sem dados de rasto reg-
(Apenas apre- | istados.
sentacao)

Tempo de reqisto de rastos de alvo

Tempo Maximo de Tempo Maximo de
Intervalo Gravagao Gravagao
(Apenas um alvo) (15 alvos)
10s 42 horas 3 horas
30s 125 horas 8,5 horas
1 min 250 horas 16,5 horas
2 min 500 horas 33,5 horas
3 min 750 horas 50 horas
6 min 1500 horas 100 horas
15 min 3750 horas 250 horas
DRAW ONLY (Ape- Sem dados de rasto regis- | Sem dados de rasto regis-
nas apresentacgao) tados. tados.

Obs.: Para ocultar os rastros anteriores do préprio navio ou do alvo, defina o in-
tervalo para [OFF]. Para ocultar ambas as trilhas, defina o intervalo para as trilhas
do préprio navio e dos alvos como [OFF]. Os trilhos tracados depois de a confi-
guracao ser definida para [OFF] ficam ocultos. As faixas anteriormente plotadas
permanecem na tela.

7. Feche o menu.
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Como definir a cor da trilha (apenas tipos A/B/W)
Abra o menu.

2. Selecione [2 MARKS].
Para tipos A/B/W com funcionalidade de Plotador de Radar, selecione [2
MARCAS-GRAFICO].

3. Selecione [7 TRACKS].
. Selecione [2 OWN TRACK] ou [3 TARGET TRACK] conforme apropriado.
5. Selecione [4 OWN TRACK COLOR]. Estao disponiveis as seguintes cores.

« [RED] (Vermel- * [GRN] (Verde) « [BLU] (Azul)
ho) * [CYA] (Ciano) + [MAG] (Magenta)
* [YEL] (Amarelo)
* [WHT] (Branco)
Selecione a configuragao apropriada.

7. Feche o menu.

Como tragcar automaticamente os rastros,de alvos (apenas ti-
pos A/B/W)

Vocé pode plotar automaticamente os rastrosidos alves para os numeros de alvo TT
de 001 a 015.

Obs. 1: [3 SAVE INTERVAL] deve ser definido para algo diferente de [OFF] para
mostrar faixas.

Obs. 2: Quando este recursoesta ativo, apenas as faixas TT alvos 001 até 015 sao
tragadas.

1. Abra o menu.

2. Selecione [2 MARKS].
Para tipos A/B/W. comrfuncionalidade de Plotador de Radar, selecione [2
MARCASsGRAFICQ].

Selecione [ZTRACKS].
Selecione [3 TARGET TRACK].
Selecione |6 AUTO TARGET TRACK].

Selecione [OFF] ou [ON] conforme apropriado.

Obs.: Quando [5 AUTO TARGET TRACK] esta definido como [ON], [TARGET
TRACK ON] e [TARGET TRACK OFF] s&o desativados e nao sao exibidos no
menu [CURSOR].

7. Feche o menu.

o 0k~ w
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5.8.5 Como eliminar rastos

Existem trés métodos para eliminar rastos: pela percentagem do rasto, pela cor do
rasto ou pela selegao do cursor.

Como apagar rastos por percentagem
Abra o menu.

2. Selecione [2 MARKS].
Para tipos A/B/W com funcionalidade de Plotador de Radar, selecione [2
MARCAS-GRAFICO].

3. Selecione [8 DELETE DATA|.

DELETE DATA
BACK
ALL MARKS
[NO/YES
ALL WAYPOINTS
[NO/YES
ALL NAV LINES
[NO/YES
0S TRACK-COLOR/T IME
RED/GRN/BLU/YEL/

CYA/MAG/WHT/30%/
50%/80%/ALL Selegéo de cores dispoenivel
TG6T TRACK-COLOR/T IME apenas.para 0s tipos A/B/W.
RED/GRN/BLU/YEL/
CYA/MAG/WHT/30%/

N&o mostrado 50%/80%/ALL

para tipos IMO/R. 0S TRACK-AREA
2POINTSKYAREA Selecao de area disponivel

TGT TRACK-AREA apenhas para tipos B/W.

[2POINTS)AREA
4. Selecione [5 OS TRACK-COLOR/TIME] ou [6 TGT TRACK-COLOR/TIME].
Obs.: [6 TGT TRACK-COLOR/TIME]},é mostrado apenas para radares do tipo A/
B/W.

5. Selecione a percentagem do rasto que pretende eliminar e, em seguida, clique
com o botdo esquerde do rato. As opgdes disponiveis sdo: [30%], [50%)], [80%]
ou [ALL].

6. Feche ofmenu.

Como apagar tastros por cor (Somente para tipos A/B/W)

Abra o menu.

2. Selecione [2 MARKS].
Para tipos A/B/W com funcionalidade de Plotador de Radar, selecione [2
MARCAS-GRAFICO].

3. Selecione [8 DELETE DATA].
4. Selecione [5 OS TRACK-COLOR/TIME] ou [6 TGT TRACK-COLOR/TIME].

5. Selecione a cor do rasto que pretende eliminar e, em seguida, clique com o botao
esquerdo do rato. As opg¢des disponiveis sdo: [RED], [GRN], [BLU], [YEL], [CYA],
[MAG] ou [WHT].

6. Feche o menu.
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Como apagar trilhas com o cursor (Somente para tipos B/W)

Abra o menu.

2. Selecione [2 MARKS].
Para tipos B/W com funcionalidade de Plotador de Radar, selecione [2
MARKS+-CHART].

3. Selecione [8 DELETE DATA.
Selecione [7 OS TRACK-AREA] ou [8 TGT TRACK-AREA|].

5. Selecione [2POINTS] ou [AREA] conforme apropriado, depois clique com o botao
esquerdo do rato. O cursor desloca-se para a area de visualizagdo operacional.
[2POINTS]: Eliminar rastos entre dois pontos. Todos os pontos entre o ponto de
inicio e o ponto final alteram-se de icones em forma circular para icones em forma
quadrada.

[AREA]: Eliminar todos os rastos numa area. Os pontos dentro da area selecio-
nada alteram-se de icones em forma circular para icones em forma quadrada.

e e &
/A B IK _____ L
B
Método [2POINTS] Método [AREA]
6. Coloque o cursor no primeiro ponto (A) eem seguida, clique com o botdo esquer-
do do rato.

7. Coloque o cursor no segundo ponto (B).e, em'seguida, clique com o botao es-
querdo do rato. Se [AREA] foi selecionadoyno passo 5, os dois pontos formam um
quadrado.

8. Feche o menu.

Como utilizar pentos de referéncia

Um local especifico € conhecido como "ponto de passagem", seja um ponto de parti-
da, um pontode destino ou um ponto intermediario em uma viagem. Este sistema de
radar pode armazenar’200 pontos de referéncia. Pontos de referéncia de 1 a 198 sao
pontos'de referéncia definidos pelo utilizador; o ponto de referéncia 199 esta reserva-
do para entrada externas e o ponto de referéncia 200 esta reservado para MOB (Man
Over Board - Homem ao mar). Os pontos de referéncia podem ser introduzidos com

o cursor ou a partir do menu (entrada manual de latitude e longitude). Os pontos de

referéncia de 1 a 198 podem ser editados a partir do menu.
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5.9.1

A ow b~

5.

5.9.2

Como definir a origem de dados para pontos de referéncia

NAV L INE-WPT (1/2)
1 BACK
L INE DATA SOURCE
OFF/EXT DA

Abra o menu.
Selecione [8 NAVLINE-WPT].
Selecione [2 NAV LINE DATA SOURCE].

Selecione a origem de dados apropriada, consul-
tando a lista abaixo.

INTERNAL DATA

\
SKIP NEXT WPT
> NAY LINE WIDTH

0. OONM

6 WPT SET

7 WPT LIST

8 NAY LINE SET

9 NAV LINE LIST

0 NEXT

+ [OFF]: Os pontos de referéncia e as linhas de
navegacgao (como rastos) ndo sédo apresentados.

« [EXT DATA]: Utilize dados de navegacgao a partir
de um dispositivo de EPFS para pontos de
referéncia e linhas de navegacéao.

* [INTERNAL DATA]: Utilize pontos de referéncia
e linhas de navegacéo guardadas internamente.

* [WPT MARK] (mostrado apenas para radares do
tipo A/B/W): Apresenta marcas de pontos de
referéncia. No entanto, os percursos recebidos
nao sao apresentados.

Feche o menu.

Como introduzir pontos de referéncia

Como introduzir pontos de referéncia com o cursor

1.

Referindo-se a section 5.2, seleciohe, 0 grupode numeros de pontos de referén-
cia apropriado.

Os grupos disponiveis sae: [WP1 to WP50], [WP51 to WP100], [WP101 to
WP150] ou [WP151 to WP 198].

Coloque o cursor na caixa [MARK]. Utilize a roda de deslo-
camento para selecionar,o humero de ponto de referéncia
para o novo ponto de‘referéncia e, em seguida, clique com
o botao esquerdo’do rato. O cursor desloca-se para dentro
da areade visualizagéo operacional.

MARK
O1 4

Gire a roda de rolagem para
selecionar numero.

Cologque o'eursor na localizagdo na qual pretende inserir 0
ponto de refeténcia e, em seguida, clique com o botao esquerdo do rato.

Repita os passos 2 a 3 para inscrever outros pontos de referéncia.

Clique com o botao direito do rato na area de visualizagdo operacional para con-
cluir a insercéo de pontos de referéncia.

Como introduzir/editar pontos de referéncia a partir do menu

Obs.: Os pontos de referéncia que fagam parte de um percurso que esteja atualmen-
te em utilizacdo ndo podem ser editados.

1.
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Selecione [8 NAVLINE-WPT].
Selecione [2 WPT SET]. WPT SET

Selecione [2 WPT NO. SELECT]. e S

Gire a roda de rolagem ou use as teclas numeradas
da unidade de controle para selecionar um nimero
de ponto de passagem.

WPT NAME

WPT L/L

Para editar ou inserir um nome de waypoint, se- :
lecione [3 WPT NAME], depois clique com o botéo il
esquerdo do rato. O teclado de software aparece. CLEAR DATA
Referindo-se a section 1.5.2, nomeie o ponto de re- NDAES
feréncia.

Para pular a nomeac¢ao do ponto de referéncia, va para o passo 7.

Selecione [4 WPT L/L]. As defini¢cdes de latitude e longitude podem agora ser
ajustadas.

Introduza a latitude e a longitude com as teclas numéricas ou utilize a roda de
deslocamento para selecionar um digito e, em seguida, clique com o botao es-
querdo do rato para passar ao préximo digito.

ED?OO'OOOIN Use a roda de rolagem paraiselecionar um numero.
000°00.000'E

em seguida, clique comio botdo esquerdo do mouse.

O cursor saltd para proximeylugar correto.

Repita pafa inserino latitude e'tongitude.
30r00.000'N
000°00.000'E

Feche o menu.

Como apagar pontos de passagem

Existem dois métodos de eliminacao de pontos de referéncia individuais: com a sele-
¢ao do cursor owa partir desmenu.

Como eliminar um ponto de referéncia através da seleg¢ao do cursor

1.

Coloque o cursor dentro da area de visualizagao operacional e, em seguida, cli-
que como botao direito do rato.

Selecione [MARK DELETE]. A fungao de eliminagdo de marcas ¢ ativada e o cur-
sor é realgado quando estiver dentro da area de visualizac&o operacional.

Selecione o ponto de referéncia que pretende eliminar e, em seguida, clique com
o botéo esquerdo do rato.

Cliqgue com o botao direito do rato dentro da area de visualizacdo operacional
para desativar a fungao de eliminagdo de marcas.

Como eliminar um ponto de referéncia a partir do menu

oo~

Abra o0 menu.
Selecione [8 NAVLINE-WPT].
Selecione [6 WPT SET].

Selecione [2 WPT NO. SELECT]. Em seguida, selecione o ponto de referéncia a
eliminar.

Selecione [5 CLEAR DATA].
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6. Selecione [YES]ou [NO] conforme apropriado, depois clique com o botao esquer-
do do rato.

7. Feche o menu.

Como eliminar todos os pontos de referéncia

Pode eliminar todos os pontos de referéncia a partir do menu. Se existir um percurso
ativo, nao é possivel concluir este procedimento.

Abra o menu.

2. Selecione [2 MARKS].
Para tipos A/B/W com funcionalidade de Plotador de Radar, selecione [2
MARKS+<CHART].

3. Selecione [8 DELETE DATA|].
Selecione [3 ALL WAYPOINTS].

5. Selecione [YES] para apagar todos os pontos de referéncia. Selecione [NO] para
cancelar o procedimento.
Obs.: Todos os percursos sdo também eliminados com esté procedimento.

6. Feche o menu.

5.9.4 Como apresentar a lista de pontos de referéncia

1. Abra o menu.
2. Selecione [8 NAVLINE-WPT].
3. Selecione [7 WPT LIST] para mostraray\WPT LIST].

- Cligue enquanto estiver na pagina n° 1
para fechar a lista.

- Clique enquanto estiver na pagina No.2 ou
depois de retornar a pagina.

- Pressione prolongadamente o botéo
esquerdo para va para a pagina N° 1,

l_ Pagina exibida/NUmero total de paginas

WPT L IST (1/409)
my! BACK(L=TOPR)

=y Latitude e
e ———— Posicao de longitude

de ponto de referéncia

- Ir para a proxima pagina.
- Pressione longamente o botdo esquerdo
ir para a Ultima pagina.

4. Feche o menu.
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Como apresentar/ocultar o nome/numero de ponto de referén-
cia

1. Abra o menu.
2. Selecione [8 NAVLINE-WPT], depois selecione [0 NEXT] para mostrar a proxima
pagina.
NAV L |NE-WPT (

ARRIVAL DIST

0. OONM

3. Selecione [4 DISP DISP WPT] ou [5 DISP DISP WPT] conforme apropriado.

Selecione [ON] para mostrar o nome/numero do waypoint, ou [OFF] para ocultar
o0 nome/numero do waypoint, depois clique com odotdodesquerdo. O numero e/
ou nome do waypoint aparece a direita da marca dowaypoint.

5. Feche o menu.

Rotas

Pode apresentar umypercurso (NAV LINE) que seja recebido a partir de um dispositivo
de EPFS conectado (GPS etc.) ou armazenado internamente.

Obs.: Enquanto uma rota‘estiver ativa, trilhas e pontos de passagem n&ao podem ser
excluidos'e os dadossfiao podem ser carregados de um cartao SD.

Como definir/editar um percurso interno

Pode armazenar um maximo de 30 percursos, com 20 pontos de referéncia cada, na
memoria interna.

O procedimento para novos percursos e para a edi¢cao de percursos € o mesmo. Para
editar um percurso, pode ignorar a definigdo de outros itens e editar apenas os itens
que pretende alterar.
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10.

11.

Abra o menu.
Selecione [8 NAVLINE-WPT]. NAV LINE SET

Selecione [8 NAV LINE SET]. Omenu [NAV LINE  REREGISS
SET] aparece. 2 SELECT NAVY LINE

02
Selecione [2 SELECT NAV LINE]. 3 NAV L INE NAME

Utilize a roda de deslocamento ou introduza o nu- FURUNO TEST RUN
mero a partir do teclado para atribuir um niimero
ao percurso. As areas de entrada para [3 NAV 001 - 002 - 003
LINE], [4 NAV LINE ENTRY] e [5 CLEAR DATA] [RAGERUE
tornam-se ativas.

Selecione [3 NAV LINE NAME].

Referindo-se a section 1.5.2, atribua um nome a
rota. Pode utilizar um maximo de 15 carateres no
nome.

Selecione [4 NAV LINE ENTRY].

Utilize a roda de deslocamento para selecionaro AR
numero de ponto de referéncia e, em seguida, cli- [NO/YES
que com o botao esquerdo do rato.

Repita o passo 9 até que todos os pontos deeferéncia.do percurso tenham sido
introduzidos.

Quando o ultimo ponto de passagemdorinserido,.mova o cursor para a proxima
area de entrada em branco, depois clique com o botao esquerdo, ou atribua o ul-
timo ponto de passagem como "000%wusando as teclas numéricas. Se forem intro-
duzidos 30 pontos de referéncia, 0\processo de definicdo para pontos de
referéncia é automaticamente concluido.

Feche o menu.

Como apresentarpercursos

Para apresentarpercursos internos ou percursos recebidos, siga o procedimento

abaixo.
1. Abra o menu. NAY LINE-WPT (1/2)
2. Selecione [8 NAV LINEWPT]. O menu [8 NAV ; E:SKL A—
LINE-WPT :
WPT] aparece EXT DATA/
3. Selecione [2 NAV LINE DATA SOURCE]. INTERNAL DATA
4. Selecione a origem pretendida, consultando a
» [OFF]: Nao sao apresentados quaisquer per- FORWARDVREVERSE
CUrsos. SK1P NEXT WPT
+ [EXT DATA]: Sao apresentados os percursos NAV LINE WIDTH
recebidos de origens externas. 0. OONM
« [INTERNAL DATA]: So apresentados os ﬁﬁ ff;T
percursos guardados na memodria interna. NAV LINE SET
Para [INTERNAL DATA], veja o passo 5; para NAV LINE LIST
[EXT DATA], veja o passo 8. NEXT
5. Selecione [NAV LINE SELECT].



5. OPERAGAO DO PLOTTER DE VIDEO

6. Utilize a roda de deslocamento para selecionar o numero do percurso pretendido
e, em seguida, clique com o botao esquerdo do rato.

7. Selecione a diregao na qual pretende navegar no percurso.
[FORWARDY]: Navegue pelo percurso na dire¢ao em que este foi criado.
[REVERSE]: Navegue pelo percurso de forma inversa a diregdo em que este foi
criado.

8. Feche o menu.

Como ignorar um ponto de referéncia

Numa viagem semelhante a do exemplo abaixo, pode ser necessario ignorar um pon-
to de referéncia para poupar tempo. Pode ignorar o proximo ponto de referéncia no
trogo atual do seu percurso ao utilizar o procedimento abaixo.

%
Porto de destino % WPT6
WPT3
\
- O R WPT2
Porto de partida WPT1

Abra o menu.

Selecione [8 NAV LINESWPT]. O menu [8 NAV LINE-WPT] aparece.
Selecione [4 SKIP NEXT WRT].

Feche o menu,

W nh =

Como definira largura do percurso

Pode definir umailargura para cada percurso (NAV LINE). Por Ponto de referéncia 2
exemplo, se definiruma largura de percurso de 5 NM, a largura E O '
de percurso ede 5 NM a bombordo e a estibordo, com o proprio :
navio no centro. A largura do percurso € apresentada em linhas iLargura i
tracejadas a laranja em cada lado da linha do percurso. £ percurso’

I

Nos radares do tipo B/W, se o seu navio se desviar da rota e ul-
trapassar a largura da rota, € emitido um alerta e a mensagem : :
"XTD LIM EXCEEDED" aparece na caixa de alertas. Para reco- [] mlpoﬂo
nhecer este alerta, pressione a tecla ALERT ACK, ou clique na ; '
caixa de Alerta.

Para definir uma largura de percurso, efetue o seguinte:

1. Abra o menu. O :
2. Selecione [8 NAVLINE-WPT]. Ponto de referéncia 1
3. Selecione [5 NAV LINE WIDTH]. — :Linha de percurso

...... : Linha de largura
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4. Utilize a roda de deslocamento ou utilize as teclas numéricas para definir uma lar-
gura para o percurso. Para desativar o alerta de largura da rota e ocultar as linhas
de largura da rota, defina a largura para [0.00 NM].

Obs.: Esta largura é aplicada a todos os percursos.

5. Feche o menu.

Como apresentar/ocultar a linha de deslocamento lateral

Pode apresentar ou ocultar a linha de deslocamento lateral, o ponto em que a sua em-
barcacgao inicia uma deslocacgao lateral num percurso.

1. Abra o menu. Rota estimada sem célculos de desvio* CUrso estimado com calculo de desvio®
2. Selecione [8 NAVLINE-WPT]. \
3. Selecione [0 NEXT]. '
4. Selecione [3 TURNING LINE]. N
=\ :’,
5. Selecione a definicdo apro- \ -\
priada, consultando a lista L Q o Q
. Proprio navio Proprio navio
abaixo. S
+ OFF: Linha de deslocagao [TURNING LINE] [TURNING LINE]
lateral oculta. definido par@l{ON] definido para [REVISED]
¢ ON: Linhade deslocagéo la- — &£ " Rota *: Arota estimada néo{e
teral apresentada. @002l  Rastrear apresentada no ecra
. REVISED A Iinha de deSIO' — = =)— .Linha dedeslocagéo [ateral

cacéo lateral é apresenta-
da, mas deslocada com base na percurso e na posicao atual do proprio navio.

6. Feche o menu.

Como eliminar percursos internos

Pode eliminar um¢percurse,especificado ou todos os percursos.

Obs.: Nao épossivel eliminar percursos ativos e percursos de origens externas.

Como eliminar percursos internos individuais
Abra o menu.

Selecione [8 NAVLINE-WPT].

Selecione [8 NAVLINE SET].

Selecione [2 SELECT NAV LINE].

Utilize a roda de deslocamento ou introduza o numero a partir do teclado para se-
lecionar o percurso que pretende eliminar.

6. Selecione [5 CLEAR DATA].
7. Selecione [YES] para eliminar a rota selecionada.

o bk~ w0 Dbd =

8. Feche o menu.

Como eliminar todos os percursos internos

1. Abra o menu.
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Selecione [2 MARKS].
Para tipos A/B/W com funcionalidade de Plotador de Radar, selecione [2
MARKS+<CHART].

Selecione [8 DELETE DATA].
Selecione [4 SELECT NAV LINE].
Selecione [YES] para eliminar todas as rotas internas.

Feche o menu.

Como visualizar a lista de percursos

Percursos guardados para a memoria interna podem ser visualizados seguindo o pro-
cedimento abaixo.

1.
2.
3.

4.

- Clique enquanto estiver na pagina n° 1

- Pressione prolongadamente o botéo

Abra o menu.
Selecione [8 NAVLINE-WPT].
Selecione [9 NAVLINE LIST]. A [NAVLINE LIST] aparece.

NAV LINE L1ST (1/30)=——p2ELIEX3 v L)
1 BACK(L=TOP) Numero fotal de paginas
I A Y [ R ey \° 02 Rota; Noifie da Rota

para fechar a lista.

- Clique enquanto estiver na paginaNo.2 ou | PSRl A ————————

depois de retornar & pagina. { 001 - 002- 003 -

. . o 05 pontos de rotaaparecem aqui
esquerdo para va para a pagina N° 1. H

-Vaparaaproxima paging. 0 | e mmm————— j
- Pressione longamente o botdo esquerdo NEXT(L=LAST)
ir para a Ultima pagina.
Feche o menu.
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Como usar a fungao de distancia para chegada no ponto de
passagem

A fungao de distancia de chegada ao waypoint informa quando vocé esta dentro de
uma distancia pré-definida do préximo waypoint. Quando a area de chegada do ponto
de passagem esta definida, o proximo ponto de passagem € exibido circunscrito com
um circulo tracejado de cor laranja, cujo raio é equivalente a configuracéo de distan-
cia de chegada ao ponto de passagem. Quando sua embarcagao estiver dentro do

raio de chegada do destino, o sistema posicionara o marcador de raio de chegada no
préximo destino.

/ Raio de chegada do ponto de referéncia

Para radares do tipo, vocé também pode configurar umialerta’de chegada ao ponto
de passagem.

Obs.: Para usar este alerta, defina [2 NAV LINE\DATA,SOURCE] no menu [NAV
LINEsWPT] como [EXT DATA] ou [INTERNAL DATA] antecipadamente. Consulte
section 5.9.1 para detalhes.

Para definir e utilizar a fungdo de area de chegada ao ponto de referéncia, siga o pro-
cedimento abaixo.

Abra o menu.

Selecione [8 NAVLINE-WPT].

Selecione [0 NEXT]. A segunda pagina do menu [NAVLINE-WPT] aparece.
Selecione [2 WPT ARRIVAL DIST].

Para radares$ do tipo B/W.apenas, selecione [ON] para ativar o alerta de chegada
ou [OFFJ}/para‘desativar o alerta de chegada.

o bk w0 bd =

- -~

Distancia de

< ' chegada ao ponto
% de referéncia
\

. . . 1
O proprio navio 4—0—: Ponto de passagem

. Areade alerta

6. Para todos os tipos de radar, defina a largura (raio) da area de chegada.
7. Feche o menu.
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Funcoes de carta

Obs.: Todas as func¢des de grafico estao disponiveis apenas para tipos A/B/W com
funcionalidade de Radar Plotter.

Botao

RM1 YR

N
0.000w 0. 000

Como apresentar/ocultar a'carta

SAVING SCREENSHOT

O item de menu [CHART,DISPLAY] esta [ON] como padrao de fabrica. Existem dois

métodos para apresentar/ocultar a carta.

Apresentar/ocultar a\carta através da InstantAccess bar™

Clique ng botao de gréfico para alternar entre [CHART ON] (exibe o grafico) [k

e [CHART OFF] (oculta o grafico).

Apresentar/ocultar a carta a partir do menu

. Abra o menu.
2. Selecione [2 MARKS*CHARTS].

Selecione [0 NEXT] para mostrar a segunda pa-
gina do menu.

Selecione [6 CHART DISPLAY].

5. Selecione [ON] para exibir o grafico, ou selecio-
ne [OFF] para ocultar o grafico, em seguida cli-
gue com o botdo esquerdo.

6. Feche o menu.

ON

MARKS - CHARTS (2/2)
1 BACK
2 GRID
OFF/ON
3 CHART SETTINGS
4 EMPHASIZE LAND MASS

OFF/1/2/3
5 CHANGE CHARTS
VECTORV'F I SHING/
C-MAP/NAVIONICS
6 CHART DISPLAY

OF F /ON]
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Iicones de carta

O icone de carta é apresentado na secgao superior esquerda do ecra. O icone altera-
-se consoante o estado da carta, conforme indicado abaixo.

Icones de e
carta Significado

Escala de carta adequada.

¥
Escala de carta inadequada. Pressione a tecla ZOOM IN ou ZOOM

|F o OUT para ajustar a escala do grafico.
Sem ficheiro de carta.

Pz

Como alinhar a posicao da carta

Quando o alvo do radar e a carta ndo sao sobrepostos corrfetamente, alinhe a posigcao
da carta.

Obs. 1: Quando ativa ou desativa a fungao [MAP ALIGN], os rastros tanto do préprio
navio como de outros navios nao sao redefinidoes.

Obs. 2: Os alinhamentos do grafico ndo saosmantidos,quando a energia do radar é de-
sligada.

1.

Clique com o botao direito na area de,exibicao operacional para mostrar o
[CURSOR MENU].

Selecione [MAP ALIGN]..O cursor esta agora destacado e a fungdo [MAP ALIGN]
esta ativa.

Clique com o botéde,esquetdo do rato sobre o mapa no local que pretende mover.
O mapa agora estaancorado" ao cursor.

Desloque o€ursorparaialinhar o mapa do radar com o ecréa do radar e, em se-
guida, clique com o botao esquerdo do rato A indicagao "MAP ALIGN" aparece
no lado direito daarea de exibicdo operacional.

Clique com aybotao direito para desativar o modo [MAP ALIGN](NMEA - Funcgao
de grupo de pedido)

Indicagdes do ecra afetadas pelo alinhamento do mapa

Os seguintes itens sdo também realinhados quando a fungao [MAP ALIGN] ¢ ativada.

* Marcas do mapa * Marcas MOB

* Marcas manuais * Rastos do proprio navio

» Definigbes de vigia da ancora * Grelha de latitude/longitude

* Rastos do alvo « Ecra do vetor de simbolos de AIS

+ Simbolos de AIS + Ecra de janela de zoom

» Desvios da EBL (apenas modo STAB GND)
(apenas modo STAB GND) + Coordenadas da posigao do cursor

* Marcas de origem (quando CURSOR L/L ALIGN esta

+ Linhas NAV e pontos de referéncia definido para [ON] apenas)

Indicagées do ecra nao afetadas pelo alinhamento do mapa

Os seguintes itens ndo sao realinhados quando a fungao [MAP ALIGN] é ativada.
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Ecos do radar » Simbolos TT

Ecra do vetor de simbolos de TT » Ponto de referéncia de EBL/VRM
Linhas PI » Coordenadas OS ([POSN]) ecra
Marca do proprio navio * Marca da embarcacao

Como desativar o alinhamento do mapa

1.

Clique com o botao direito na area de exibicdo operacional para mostrar o
[CURSOR MENU].

Selecione [MAP ALIGN], depois clique com o botao esquerdo. O cursor esta ago-
ra destacado e a funcédo [MAP ALIGN] esta ativa.

Prima e mantenha premido o left button. A indicacdo de "MAP ALIGN" é limpa e
o alinhamento do mapa é limpo.

Clique com o bot&o direito para desativar o modo [MAP ALIGN](NMEA - Fung¢ao
de grupo de pedido)

Como selecionar o tipo de carta

Pode selecionar um dos quatro tipos de cartas, dependendo dos seus requisitos.

o kw0 bd =

6.

Abra o0 menu.

Selecione [2 MARKS<CHARTS].

Selecione [0 NEXT] para mostrar a segunda‘pagina do menu.
Selecione [5 CHANGE CHARTS].

Selecione uma das seguintes cartas e, em seguida, clique com o botdo esquerdo
do rato.

[VECTOR] Carta de nayegacao (dados pela FURUNO).

[FISHING]: Carta de pescaique apresenta contornos de profundidade detalha-
dos.

[C-MAP]: Selecione.esta,opcao ao instalar os dados de carta C-MAP.
[NAVIONICS]: Selecione esta op¢ao ao instalar os dados de carta Navionics.

Feche o menus

Obs.: Os econtornos de profundidade para [FISHING] sdo desenhados de forma dife-
rente dos dados de cartas nauticas (dados de cartas batimétricas). O grafico de
[FISHING] nao possui as informagdes mais recentes sobre areas rasas, por isso se-
lecione [VECTOR] ao navegar para dentro/fora do porto ou ao navegar ao longo da
costa.

Menu de definicdes de carta
Abaixo esta a explicacao sobre cada item de [CHART SETTINGS].

1.
2.

Abra o menu.
Selecione [2 MARKS*CHARTS].
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3. Selecione [3 CHART SETTINGS].
O menu [CHART SETTINGS] tem quatro paginas.

CHART SETTINGS (3/4)
BACK

CHART SETTINGS (1/4) CHART SETTINGS (2/4)
1 BACK 1 BACK
2 LAND COLOR 2 BUOY
3 OFF /0N
3 LAND CONTOUR COLOR 3 DEPTH LINES/CURRENT
) OFF /0N
4 LANDMARKS

2 SMALL VESSEL SERVICE
OFF/0ON]

3 MARINE FARM
OFF/L INE/
[LINE+SYMBOL|

ARM Al

OFF /0N
3 LIGHT SECTOR

OFF /0N
4 MOUNTAINTOP

4 BACKGROUND COLOR

4 OTHER |NFO AREAS
[OFFON

5 SOUNDINGS
[OFE/ON

6 ROUTES
OFF /0N

5 OBSTACLES
OFF /0N

6 OBST IN SAFE AREA
OFF /ON]

7 .EISH
OFF /0N|

8 COMP
OFF /0N

9 WATER QUALITY
OFF /ON|

0 NEXT

6 CHARACT
OFFADON|

7 PLACE NAME
OFFACN|

8 NAV AIDS
OFF/ON|

9 LIGHT BEACON
OFF/0N]

0 NEXT

EROTHER 6 FOG S|1GNAL

OFF /DN|

G EQUI PMENT
O Pagina 4
I CE
OFF /0]
9 HARBOR FACILITIES
OFF/0N|
0 NEXT

Pagina 1

Pagina 2

Pagina 3

4. Selecione um item de menu para alterar as definicées e, em seguida, clique com

0 botao esquerdo do rato.

5. Altere as definigbes e, em seguida, clique com o botae esguerdo do rato.

6. Feche o menu depois de alterar as definicoes.
Abaixo encontra-se uma descricdo para cadaditem.
[LAND COLORY]: Seleciona a cor para a terra,a partinde nove cores disponiveis.
[LAND CONTOUR COLOR]: Seleciona@ cor para as extremidades a partir de 15

cores disponiveis.

[BACKGROUND COLOR]: Selecione a cor'de fundo a partir de seis cores dispo-
niveis. Altere a cor de fundo perante adificuldade em ver os alvos e as linhas de

carta.

[CHARACTER(IMPORTANT)]: Liga.ou desliga texto importante.
[CHARACTER(OTHER)]: Desliga outros tipos de texto.

[PLACE NAME]: Liga ouydesliga'o nome geografico.
[NAV AIDS]: Ativa ou'desativa a exibicdo de dados de navegacao para auxilios
a navegacao([LIGHT'BEACON] na pagina 1, até [ROUTES] na pagina 4). Cada
auxiliar de,navegacao pode ser ligado ou desligado individualmente. Para mos-
trar os dados de.um auxilio a navegacao, a configuragao individual também deve

ser définida como [ON].

Obs.: Quando,[NAV AIDS] esta definido como [OFF], nenhum dado de ajuda a
navegacao é exibido, independentemente da configuragao individual de cada aju-

da a navegacao.

Dados de auxilio a navegacgao (ver tabelas a seguir): Liga ou desliga cada
marca. Para exibir MARINE FARM], selecione [LINE] ou [LINE+SYMBOL].

Exempl Exemplo Exempl
Nome de o de Nome de de Nome de o de
marca visualiz marca visualizag marca visualiz
acao ao acao
[LIGHT " [BUOY] [DEPTH
BEACON] R © LINES / -
CURRENT]
[LANDMARK [OBSTACLE [OBST IN
S S - SAFE AREA H+
| | o -
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Exempl Exemplo Exempl
Nome de o de Nome de de Nome de o de
marca visualiz marca visualizag marca visualiz
agao ao agao
[FISHING [COMP] [WATER DN
EQUIPMEN Hud QUALITY] J‘(
T] R
[ALARM [MOUNTAIN [LANDSCAP
AREA] TOP] A2 M E] n
N Mg mm
[FOG [SIGNALS] [SERVICE] -
SIGNAL] .: :. ]
[HARBOR [SMALL [MARINE
FACILITIES] fér VESSEL FARM]
' SERVICE] =
[OTHER [SOUNDING o [ROUTES]
AREAS] 7o

Obs.: Se o texto for apresentado com uma mareaydependendo da cor de fundo,
o texto pode ser dificil de visualizar.
A visualizagido de marcas para setores'de luz varia consoante a definigdo do feixe
de luz. Para obter mais detalhes, consulteia tabela abaixo.

[LIGHT SECTOR}definido
para [ON].

[LIGHT SECTOR] definido
para [OFF].

[LIGHT
BEACON]
definidopara
[ON].

O setorde luz e as linhas de al-
cange séo apresentados (as
linhaside alcance sao longas).

Rangeuline Light sect
_ ight sector

b
N
Light buoy

A

Apenas é apresentado o setor
de luz (as linhas de alcance sao
curtas).

»
A

Ay~

[LIGHT
BEACON]
definidopara
[OFF].

O setor de luz e as linhas de al-
cance sao apresentados (as
linhas de alcance sao longas).

O setor de luz nao ¢é apresenta-
do.

Como apresentar/ocultar a énfase de massas de terra

[LAND MASS EPHASIS] define se deve destacar a borda externa das massas ter-
restres no ecra.

1
2
3.
4

Abra o menu.
Selecione [2 MARKS<CHARTS].
Selecione [0 NEXT].

Selecione [4 EMPHASIZE LAND MASS].
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5.11.6
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5.

Selecione [OFF] para desativar a énfase. Existem trés niveis de énfase disponi-
veis; uma definigdo mais elevada resulta numa linha de énfase mais espessa em
torno da massa de terra.

Feche o menu.

Como verificar as suas versoes de cartas/simbolos

Pode verificar a versao dos seus graficos e simbolos a partir do menu [CHART
ADMINISTRATION].

Abra o menu.
Selecione [9 INITIAL SETTINGS].

Selecione [8 UPDATE CHART]. E apresentada a mensagem de confirmagao
"OTHER FUNCTIONS WILL STOP DURING THE CHART UPDATE. ARE YOU
SURE?".

Selecione [RUN] para aceder ao menu [CHART ADMINISTRATION].

As instrugdes para estes——e

itens do menu estao :
contidas no Manual de
Instalagéo IME-36520

1.« |

Selecione [6 BASECHARTS « SYMBOLS VERSION]. Sao apresentadas as infor-
macoes de versao para asssuas cartas e simbolos.

Clique com @ botae direito para voltar ao menu [CHART ADMINISTRATION].

Selecioné [7 CLOSE}'A mensagem de confirmagéo [CLOSE CHART ADMINIS-
TRATIONPAND RESTART THE SYSTEM?] aparece.

Selecione [RUN]. O sistema é reiniciado.



6. MANUTENCAO,RESOLUCAODE
PROBLEMAS

As verificagdes e a manutencéao periodicas sao importantes para a operacao correta
de qualquer sistema eletronico. Este capitulo contém instrucées de manutencgao e re-
solugcao de problemas que devem ser cumpridas para obter um desempenho ideal e
o tempo de vida util mais longo possivel do equipamento. Antes de efetuar qualquer
procedimento de manutengao ou resolugéo de problemas, leia as informacdes de se-
gurancga abaixo.

A AVISO

Né&o abra o equipamento.

Dentro do equipamento existe tensdo perigosa que pode provocar choques elétricos. Apenas pessoal qualificado
devera trabalhar dentro do equipamento.

Desligue o interruptor de alimentagéo do radar antes dé efetuar@manutencao da unidade da antena. Aplique um
sinal de aviso junto do interruptor para indicar que @'interruptor ndo.deve ser ligado enquanto a unidade da antena
estiver em manutengéo.

Previna o risco potencial de ser atingido pela,antena em rotagao.

Uma antena de radar em transmissao,emite ondas eletromagnéticas que podem ser perigosas, em particular para
os olhos.

Nunca olhe diretamentempara a abertura da antena a curta distancia enquanto o radar estiver em funcionamento
nem se exponha ao radar em traRsmissao a uma curta distancia.

& > o>

Quandeo estiver a trabalhar na unidade da antena, utilize um cinto de seguranga e um capacete.

A queda de'uma pessoa que esteja a trabalhar no mastro da antena do radar pode resultar em morte
ou ferimentos graves.

ADVERTENCIA

Né&o aplique tinta, selante anticorrosivo ou spray de contato no revestimento
ou nas partes de plastico do equipamento.

Esses itens contém solventes orgénicos que podem danificar o revestimen-
to e as pegas de plastico, sobretudo os conectores de plastico.
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6.1

Programa de manutencao periédico

A manutencao regular é fundamental para um bom desempenho. Deve ser estabele-
cido um programa de manutencéo regular que deve incluir, pelo menos, os itens na

tabela abaixo.

Interval
o

Ponto de verificagao

Verificagoes e medidas

Observacgées

Como
obrigatd
rio

Com o passar do tem-
po, o LCDiraacumular
uma camada de po
que tera tendéncia a
escurecer a imagem.

Verifique se o ecra tem po
ou sujidade. Limpe-o
cuidadosamente para néo
provocar riscos. Para suiji-
dade ou depdsitos de sal
dificeis de remover, utilize
um pano molhado com
agua e detergente neutro
(menos de 1% de detergen-
te). Esprema o pano até fi-
car seco e limpe o ecra.
Assim que o ecré esteja lim-
po, passe cuidadosamente
um pano limpo, suave e
Seco No ecra para nao
provocar riscos.

Limpeza da unidade
do processador

O pé6 e a sujidade padem
ser removidos comum pano
suave.

N&o utilize detergentes quimicos
para limpar o transdutor. Estes
podem remover a pintura e as
marcas.

3a6
meses

Porcas e parafusos
expostos na unidade
da antena

VerifiquesSe existem parafu-
SOS e porcas corroidos ou
soltos. Senecessario, limpe
e volte a pintardensamente.
Substitua se estiver bastan-
te corroido.

Pode ser utilizado um composto
vedante em vez de tinta. Aplique
uma pequena quantidade de lub-
rificante entre as porcas € os
parafusos para serem mais fa-
ceis de remover no futuro.

Radiador da antena

Verifique se existem fissur-
asou sujidade na superficie
do irradiador. A sujidade
grosseira deve ser limpa
com um pano suave hume-
decido com agua fresca. Se
for detetada uma fissura,
aplique uma pequena quan-
tidade de composto ve-
dante ou adesivo como
solucao temporaria e solic-
ite a reparagdo da mesma.

Nao utilize detergentes quimicos
para limpar. Estes podem re-
mover a pintura e as marcas. Se
necessitar de remover gelo da
unidade de antena, utilize um
martelo de madeira ou plastico.
As fissuras na unidade podem
provocar entradas de agua, cau-
sando graves danos nos circu-
itos internos.

Fichas e faixas de ter-
minais na unidade de
antena (apenas
TECNICOS)

Abra a tampa da antena
para verificar as ligagdes da
ficha e da faixa de terminal
no interior. Verifique tam-
bém a junta de borracha da
tampa da antena quanto a
deterioracao.

Ao fechar as tampas da antena
na posigao, tenha cuidado para
nao entalar fios soltos entre a
tampa e a unidade.
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Inteorval Ponto de verificagao | Verificagcoes e medidas Observacées
3a6 Adesivo (selante Verifique deterioracdes, A deterioracéo do adesivo pode
meses marinho) em porcas e | como rachaduras e descas- | resultar em vazamento de agua,
parafusos camento. Reaplique con- 0 que pode causar corrosao.
forme necessario. Para
areas com deterioracao ex-
tensa, remova o adesivo ex-
istente antes de reaplicar
uma nova camada.
6 meses | Faixas de terminais, Verifique se existem
aum tomadas, terminal de | ligag¢des soltas. Verifique se
ano terra na unidade do os contactos e as fichas es-
processador tdo bem fixos etc.
(Apenas TECNICOS)
Anual- Unidade de Antena Verifique a unidade da ante- | Se for detetada corrosao ou tinta
mente na quanto a corrosao e tinta | lascada, pinte a area afetada.
lascada. N&o pinte a antena (ver abaixo),
apehas o scanner.
—_—
NAQ pintar
Obs.: Pintar a antena pode re-
sultar em reducéo de desempen-
ho e/ou danos a antena.
5 anos Lubrificar na antena Gordura insuficienteyno ro- | Solicite a assisténcia de um

rotativa

tor da antena pode causar
rachaduras na vedacao im-
permeavel (anel em V).
Pata evitar'vazamento de
agua devido a rachaduras
no anel emV, utilize o kit de
[ubrificagéo opcional
(OP03-229) para aplicar a
graxa na antena rotativa.

técnico qualificado para aplicar
oleo lubrificante ao elemento ro-
tativo da antena. Se exposto a
ventos fortes, chuva ou ondas,
recomenda-se aplicar a graxa
durante a manutengdo regular.

6.2

Como substituir o fusivel

Os fusiveis estao localizados conforme
mostrado nas tabelas abaixo. Cada fusivel
protege o equipamento contra polaridade
inversa da alimentacéo principal do navio e
falhas do equipamento. Se um fusivel quei-

Utilize o fusivel adequado.
A utilizag&o do fusivel incorreto pode causar
um incéndio ou choque elétrico.

mar, descubra a sua causa antes de o
substituir. Utilize o fusivel correto. A utilizacdo de um fusivel errado podera danificar
0 equipamento e anular a garantia.

Obs.: Para unidades de monitor, consulte o0 manual do operador do monitor para de-

talhes sobre fusiveis.
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6.3

Para todas as configuracdes alimentadas por CA

Obs.: Este fusivel situa-se na parte frontal da unidade do processador.

Modelo(s) do radar

Tipo

N.° de cédigo

FAR-2218(-BB)/FAR-2228(-BB)/
FAR-2228-NXT(-BB)/FAR-2238S(-BB)/
FAR-2238S-NXT(-BB)/FAR-2318/
FAR-2328/FAR-2328-NXT/FAR-2328W/
FAR-2338SW/FAR-2338S/FAR-2338S-NXT/
FAR-2018-MARK-2/FAR-2028-MARK-2

FGBO-A250 V7 A
PBF

000-178-084-10

Para configuracdes alimentadas por DC

Modelo(s) do radar

Tipo

N.° de cédigo

FAR-2218(-BB)/FAR-2228(-BB)/
FAR-2228-NXT(-BB)/FAR-2318/FAR-2328/
FAR-2328-NXT/FAR-2018-MARK-2/
FAR-2028-MARK-2

FGBO 125V 20 A

000-155-780-10

Para configuracdes com o High Speed Kit (Kit de alta velocidade) instalado

Obs.: Este fusivel situa-se na parte frontal da unidade do progessador.

Modelo(s) do radar

Tipo

N.° de cédigo

FAR-2238S(-BB)/FAR-2238S-NXT(-BB)/
FAR-2338SW/FAR-2338S/FAR-2338S-NXT/

FGBO=A 250 V3 A
RBF

000-155-841-10

Para configuracdes com o DeicerKit (Kit de.descongelamento) instalado

Obs.: Para FAR-2018/2028-MARK-2, ‘este fusivel esta localizado dentro da unidade
de degelo. Para outros radares, este fusivel esta localizado dentro da unidade do

scanner.

Modelo(s) do radar.

Tipo

N.° de cédigo

FAR-2218(-BB)/FAR-2228(-BBY/
FAR-2228-NXT(-BB)/FAR-2238S(-BB)/
FAR-2238S-NXT (-BB)/FAR-2318/
FAR-2328/FAR-2328-NXT/FAR-2328W/
FAR-2338SW/RAR-23385/FAR-2338S-NXT/
FAR-2018-MARK%2/FAR-2028-MARK-2

FGBO-A 250 V 3 A
PBF

000-155-841-10

Tempo de vida util das pecas principais

Este radar tem pecas consumiveis e a tabela seguinte indica o tempo de vida util es-
timado das pegas consumiveis. Solicite a um agente ou vendedor da FURUNO a

substituicao de pegas consumiveis para conseguir o melhor desempenho e o0 maximo
de tempo de vida util possivel do equipamento.

Obs.: Os tempos de vida esperados sao valores tipicos. A vida util real depende do

uso e da temperatura ambiente.
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Tempo de vida

Peca Tipo atil Observacgoes
Unidade de Antena
Magnetron™? | FNE1201 | 5.000 horas Para radar de Verifiqgue o nume-
banda X (12kW) | ro de horas de uti-
MG5436 | 5.000 horas Para radar de lizagdo no tempo
banda X (25kW) de transmisséao.
MG5223F | 7.000 horas Para radar S-
Band (30kW)
Motor 2 BV2-K155 - Para radares de banda S
BV2-K156 - Para radares de banda X
Unidade de monitor
Montagem Consulte o Manual do Operador para a unidade de monitoramento.
de quadro e
LCD

1.

*2.

O magnetrao € um item consumivel. A eficacia do seu magnetrao ira diminuir ao
longo do tempo, resultando numa forga de sinal inferior ao normal e na perda de
ecos. E necesséario mudar de magnetréo regularménte. Altabela acima apresenta
a vida util habitual de um magnetrao utilizado em condicdes normais.

A vida util do motor varia significativamente dependendo'do ambiente de uso. So-
licite regularmente a manutengao por um técnice,de'servigo. Mesmo que nao haja
problemas ou erros, recomenda-se substituir 0 motora cada cinco anos.

Manutencao da trackball

Se o cursor se deslocar ou maver de\farmaandmala, limpe a trackball através do pro-
cedimento abaixo.

1.

Rode o anel de retengédo 45%no sentido anti-horario
para o desbloquear.

N

a”
&,

{/ ‘
-

Remova o anel deyetencao e a bola. Anel de

. ~ t a
Limpe a bela.€om un’’pano suave e que ndo largue "%

pelos; em seguida, sopre cuidadosamente para den-
tro'do alojamento da bola para remover po e fios.

Verifique a‘existéncia de acumulagao de p6 nos rola- L
mentos metalicos. Em caso de existéncia de sujidade, limpe os rolamentos com
um cotonete de algodéao ligeiramente humedecida com alcool isopropilico.

Certifique-se de que nao deixa fios do cotonete nos rolamentos.

Volte a colocar a bola e o anel de retencao. Certifique-se de que o anel de reten-
¢ao nao é inserido de forma invertida.
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6.5 Resolucao de problemas simples

Esta seccao fornece procedimentos de resolugéo de problemas que o utilizador pode
seguir para repor o funcionamento normal. Se ndo conseguir repor o funcionamento
normal, n&o tente verificar qualquer unidade no interior. Quaisquer trabalhos de repa-
racao devem ser realizados por um técnico qualificado.

Problema Causa possivel Solugao

Som das teclas silenciado. Som das teclas desligado. Ajuste o nivel do sinal sonoro
da tecla no menu
[OPERATION], consultando

section 1.10.
Imagem sem atualizagédo ou ima- | Bloqueio de video. Desligue a alimentacéo e, em
gem bloqueada. 30 segundos seguida, volte a liga-la para re-
apos a imagem congelar, o por o funcionamento normal.
alarme soa, a tecla ALARM ACK
pisca e o sinal de alarme é emiti-
do.
A alimentacédo esta ligada mas Brilho demasiado baixo. Ajusté o brilho, referindo-se a
nao é apresentado qualquer item section 143.
no monitor.
Aparecem marcas, indicagdes e | O circuito de protegao de altay| Desligue e'volte a ligar a ali-
ruido, mas nao aparecem ecos. | tensdo de transmisséao foi mentacéao para repor o funcio-
ativado. namento normal.
O alcance foi alterado mas a ima- | Tecla de alcance defeituosa | Ajuste o intervalo com a uni-
gem do radar nao se altera. ou bloqueio de video. dade de controlo ou a caixa
[RANGE] varias vezes.

Se este procedimento nao re-
sultar, tente desligar e voltar a
ligar a alimentagao para verifi-
car se o problema reside no
bloqueio de video. Se tal ndo
resultar, pode ser necessario
substituir o teclado.

Apenas duas linhas Pl quando Definigao incorreta do inter- | Ajuste o intervalo da linha P,
sd0 necessarias seis linhas valo de linhas PI referindo-se a section 1.40.3.
Além disso, a definigdo do
numero de linhas Pl a apresen-
tar pode ndo ser adequada.
Verifique a configuragdo do
menu para o numero de linhas
Pl, referindo-se a

section 1.40.2.

Os anéis de alcance nao sao Os anéis de alcance estéo Tente ativar os anéis de alca-
apresentados. desligados nce com [RANGE RING] no
menu [NAVTOOL]. Caso nao
sejam apresentados, o brilho
dos mesmos pode estar de-
masiado baixo. Ajuste o seu
brilho no menu [BRILL].

O alvo rastreado nao é correta- | Baixa definigdo de alvos em | Ajuste A/C SEA e A/C RAIN

mente rastreado reflexos do mar referindo-se a section 1.20 e
section 1.21.
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Problema

Causa possivel

Solugao

Sintonizagéo ajustada mas baixa

sensibilidade

Supressor de ecos de segun-
do rasto ligado ou sujidade
na parte frontal do irradiador

+ Desative o segundo rejeita-
dor de eco de rastreamento,
referindo-se a section 1.29.

* Limpe a parte frontal do irra-
diador.

6.6

Resolugao de problemas de nivel avan¢cado

Esta seccao descreve os procedimentos para solucionar problemas de hardware e
software que devem ser realizados por pessoal técnico qualificado.

Obs. 1: Este equipamento de radar contém modulos complexos nos quais o diagnds-
tico de erros e a reparagdo de componentes n&o devem ser realizados por utilizado-

res.

Obs. 2: Nos casos em que € necessario substituir a placa MAIN, é possivel transferir
as definigdes anteriores para a nova placa MAIN da segtinte forma:

» Salve as suas configuragbes em um cartdo SD, consultando a.secao section 1.55.

» Ap6s substituir a placa MAIN, carregue todo o conteidodoscartao SD no radar,
consultando a segao section 1.55 para o procedimento.

Problema Causa possivel Solugao
Nao é possivel ligara | 1) Fusivel queimado. 1) Substitua o fusivel queimado.
alimentagao. 2) Tensao/polaridade da 2)Corrija a tensao de entrada e a insta-

rede elétrica.

3) Placa da fonterde alimen-
tagdo (PWR1 e/ou
PWR2) dentraxda uni=
dade doyprocessador.

lacao elétrica.
3) Substitua a placa da fonte de alimen-
tacao avariada.

Brilho ajustado, mas
sem imagem.

PlacadMAIN - dentro da uni-
dade dowprocessador.

Substitua a placa MAIN.

A antena nao roda.

1) Meeanismo de aciona-
mentoda antena
2) Placa MTR-DRV

1) Substitua o mecanismo de aciona-
mento da antena.

2) Substitua a placa MTR-DRV.

Dados e marcas nao
apresentados no esta-
do de transmissao

Placa MAIN - dentro da uni-
dade do processador.

Substitua a placa MAIN.

Ajuste GAIN com A/C
SEA definido para o
minimo. Aparecem
marcas e indicagdes,
mas nao aparece ruido
ou eco.

1) Amplificador IF

2) Cabo de sinal entre a an-
tena e a unidade do pro-
cessador

1) Substitua o amplificador IF.

2) Verifique a continuidade e o isolamen-
to do cabo coaxial.
Obs.: Desligue a ficha e os terminais
de olhal em ambas as extremidades
do cabo coaxial antes de o verificar at-
ravés do ohmimetro.
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Problema

Causa possivel

Solugao

Aparecem marcas, in-
dicagdes e ruido, mas

O circuito de protecéo de
alta tenséao de trans-

Desligue e volte a ligar a alimentagao
para repor o funcionamento normal.

nao aparecem ecos missao foi ativado. 2) Verifique a corrente do magnetrao.
(fuga de transmissao | 2) Magnetrao Substitua o magnetrao.
de representagéo da 3) Substitua a placa MD.
posi¢ao do proprio 3) Placa MD dentro da ante-
navio ausente) na. 4) Substitua a placa SPU.
4) Placa SPU dentro da an-
tena.
Imagem sem atual- 1) Codificador rotativo den- | 1) Verifique a ligagdo dos cabos de sinal.
izagdo ou imagem blo- tro da unidade da antena. | 2) Substitua a placa SPU.
queada 2) Placa SPU dentro da an-
tena.
3) Bloqueio de video 3) Quando ligado, desligue o radar.

Orientacdo de imagem
incorreta

Codificador rotativo den-
tro da unidade da antena
Placa SPU dentro da uni-
dade da antena.

Placa MTR-DRYV dentro
da unidade da antena.

Se a mensagem "LOST HEADLINE" apa-
recer em letras laranja dentro da caixa de
alerta, o sinal do cabecalho esta perdido
ou interrompido#Verifique o cabo de sinal
de linha de rume e _as ligacdes da placa.
Se nao existirem problemas com os cabos
ou ligacdes, substitua‘a placa avariada.

Nao é possivel utilizar
o radar a partir das
caixas no ecra

Placa MAIN - dentro da uni-
dade do processador.

Substitua awplaca MAIN.

Radar devidamente
sintonizado mas baixa
sensibilidade

1)

Magnetréo deteriorado

1)

Com o radar em transmiss&o a um al-
cance de 48 nm, verifique a corrente
do magnetrdo. Se a corrente estiver
abaixo do normal, o magnetrdo pode

tena.
Bloqueio de video

2) Circuito integfado para estar defeituoso. Substitua-o.
micro-ondas naosinton- " | 2) Verifique a corrente de detecao do cir-
izado cuito integrado para micro-ondas. Se

estiver abaixo do valor normal, o cir-
cuito integrado para micro-ondas pode

3) £Sujeira na'superficie do ndo estar sintonizado. O circuito inte-
radiador grado para micro-ondas deve ser sin-

4) Entrada‘de agua no guia tonizado.
de ondas ou outra linha | 3) Limpe a superficie do irradiador.
de alimentagéo 4) Remova a agua da linha de alimen-

5) Supresséao de ecos de tacao.
segundo rasto LIGADA

5) Desativar o rejeitador de eco de se-
gunda rastreabilidade referente a
section 1.29.
O alcance foi alterado | 1) Tecla de alcance defeitu- | 1) Ajuste o intervalo com a unidade de
mas a imagem do ra- osa controlo ou a caixa [RANGE] varias
dar n&o se altera vezes. Se tal ndo resultar, pode ser
necessario substituir o teclado.
2) Substitua a placa SPU.
2) Placa SPU dentro da an- | 3) Desligue e volte a ligar o radar.
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Problema

Causa possivel

Solugao

O supressor de inter-
feréncias esta inopera-
cional (nivel de
supressao de inter-
feréncias nao apresen-
tado)

Placa SPU dentro da antena.

Substitua a placa SPU.

Expanséo de ecos in-
eficaz (ES1, ES2 ou
ES3 nao apresenta-
dos)

Placa SPU dentro da antena.

Substitua a placa SPU.

Os anéis de alcance
nao sao apresentados.

1)

2)

Ajuste o brilho dos anéis
de alcance no menu
BRILL para ver se a in-
tensidade aumenta
Placa MAIN

1) Substitua a placa de circuito associa-
da se nao for bem-sucedido.

2) Substitua a placa MAIN.

Fraca discriminacao
no alcance

O controlo de reflexos do mar
ndo funciona devidamente

Definigao inadequada de A/C SEA. Se A/
C SEA for visivel apenas a um alcance
muito curto,Suspeite de uma frequéncia
imprecisaydojoscilador de referéncia.

A orientagao de movi-
mento verdadeiro ndo
funciona corretamente

3)

Definicdo de menu incor-
reta

Entrada de velocidade in-
correta

Apresentacao de &M im-
precisa

1) Referindo-sea section 1.30, selecione
o,modo de orientagao de TM.

2), Insirana,velocidade correta do proprio
navio referindo-se a section 1.12.

3) Certifique-se de que as entradas de
velocidade e da bussola estao corre-
tas.

O alvo ndo é correta-
mente rastreado

Baixa definigdode alvosem
reflexos do mar

Ajuste A/C SEA e A/C RAIN referindo-se
a section 1.20 e section 1.21.

Os botdes no moédulo
de trackball foram acio-
nados sem resposta

Moddulo dettrackball

Substitua o médulo de trackball.

A imagem nao ¢é atual-
izada em cada varri-
mento.

Motor/engrenagens

Verifique o motor e as engrenagens. Sub-
stitua se estiver desgastado.

6.7

Diagnoésticos

Esta disponivel um programa de testes de diagndstico para testar as principais placas
de circuitos na unidade de controlo, na unidade do processador e na unidade I/F de
cartdes. Durante o teste, os alertas ndo podem ser reconhecidos e o0 alarme n&o soa.
Além disso, a imagem normal do radar ndo est4 visivel. Tenha cuidado extra com o
ambiente ao realizar o teste.

Prossiga da seguinte forma para executar o teste de diagndstico:

1. Abre o [MAIN MENU].
2. Selecione [9 INITIAL SETTINGS].
3. Selecione [7 TESTS].
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4.

6.

Selecione [2 DIAGNOSTIC TEST]. O sistema inicia um teste de diagndstico.
A unidade do processador é testada em primeiro e os resultados do teste sédo
apresentados apds alguns momentos.

s o S
= S

8 __--- Processor Unit and
~ Control Unit
diagnostic test
results appear here.

MAIN 12v. 120v 1B 1zv 122v Ll ==

==

Vocé pode salvar uma captura de tela em um cartad SDy€aso haja um cartdo SD
inserido na Unidade do Processador. Pressione a tecla F4 trés vezes para salvar
uma captura de tela.

Esta também disponivel um teste do teclado na parte‘inferior dos resultados do

teste. Prima cada tecla na unidade de controlo para realcar a area corresponden-
te no ecra. Prima a tecla novamente a mesma tecla para remover o realce.

Pressione a tecla F1 trés vezes para,exibir os'resultados do teste da antena.

CH BOARD REV

>~ Antenna diagnostic test
results appear here.

TRIGGER

LNA MON
TUNE_IND
INI_TUNE IND
IF

37. TIME
0.1V TX TIME

Vocé pode salvar uma captura de tela em um cartdo SD, caso haja um cartdo SD
inserido na Unidade do Processador. Pressione a tecla F4 trés vezes para salvar
uma captura de tela.

Pressione a tecla F1 para fechar os resultados do teste e concluir o teste.

Resultados do teste de diagnéstico

A tabela seguinte apresenta cada resultado do teste juntamente com o intervalo de
valores normal para cada item. "OK" é apresentada para um funcionamento normal.
Se "NG" (No Good) aparecer, os respetivos componentes podem estar defeituosos.
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Além disso, se um ventilador ou PCB ligado apresentarem os resultados de verifica-
¢ao como asteriscos, trata-se de uma indicacao de que o ventilador ou PCB tém fa-
Ihas ou estdo desligados.

Se houver componentes suspeitos de estarem defeituosos ou qualquer teste nao for
concluido satisfatoriamente, consulte o seu revendedor para obter aconselhamento.

ltem testado Valor normal ou descrigao
Radar de magnetrao \ Radar de estado sdlido
Teste da placa MAIN (unidade do processador)
[PROGRAM No.] Apresenta o numero da versao do programa.
[ROM] OK
[RAM] OK
[DIP SWITCH] Apresenta as definicbes DIP SWITCH.
[IP ADDRESS] Apresenta os enderec¢os IP para a unidade do processador.
[SD CARD] OK
[SD CARD RP] (Nao utilizado atualmente)
[HSC] Apresentado apenas para sistemas com o kit de conversao de
alta velocidade.
[RMS] Apresentado apenas quando o 'servigo desmanutengao remota
esta ativado.
[ICE] Exibido apenas quandole Modoe,Gelo esta ativado.
[MAIN] [12V] 10,8a 13,2V
[5V] 4,7a53V
[3,3V] 30a36V
[2,5V] 23a27V
[1,8V] 16220V
[1,25V] 1,13/@1,38 V
[MAIN] [1,2V] 10 a 1,3V
[TEMP] -15%@ +70°C
[FAN1] 3700,25700 rpm
[FAN2] 3700 a 5700 rpm
[FAN3] +_Radares de banda X/S com configuragao de 24 rpm: Nao
apresentado
+ Radares S-Band com configuragao de 42 rpm (HSC): 3700
a 5700 rpm
[TB] [12V] 10,8a13,2V
[3,3V] 30a36V
[ALM] [P12V] 10,8a13,2V
[P48V] 46 a 50V
[P48 V 0a3A
CURRENT]
[MTR1] 451a51,3V
[MTR2] + Radares de banda X/S com configuragao de 24 rpm: Nao
apresentado
+ Radares S-Band com configuragao de 42 rpom (HSC): 45,1
a51,3V
[TX HV] 500 a 570 V
Placa RP (Para tipos A/B/W com funcionalidade de Radar Plotter apenas)
[PROGRAM No.] Apresenta o numero da versao do programa.
[IP ADDRESS] Apresenta os enderecos IP para a placa RP.
[CHART MEMORY RP] OK
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Item testado

Valor normal ou descrigao

Radar de magnetrao

Radar de estado sélido

[USB MEMORY RP] OK

RP [1,8V] 16220V
[3,3V] 3,0a36V
[5,0V] 4,7a53V
[TEMP] -15a +90°C
[FAN] 3700 a 5700 rpm

SPU (antena)

[PROGRAM No.]

Apresenta o numero da versao do programa.

[ROM] OK
[RAM] OK
[DIP SWITCH] Apresenta as definigbes DIP SWITCH.
(Para FAR-2018/2028-MARK-2, "00000000" é mostrado)
[BOARD REV] Apresenta o numero de versao para cada PCB.
[IP ADDRESS] Exibe o endereco IP da placa SPU.
[SPU] [TX TYPE] X-12 kKW/X-25 kW/S-30 kW S-Solido/X-Sélido
(além de [12V] 11,4a126V
%\23'2018/ [5V] 4752525V
MARK-2) [3,3V] 3,18a342V
[2,5V] 24a26V
[1,8V] 1,71a1,89V
[1,25V] 1,19a1,31V
[1.2V_1] 1,14a1,26 V
[1.2V_2] 1,14a1,26V
[3.3V_A] 3,18a342V
[-10V] -10,5a-95V "not connect"
[TXHV] 5004 560 V "not connect"
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Valor normal ou descrigao
Item testado ¢

Radar de magnetrao Radar de estado sdlido
[SPU] [MAG HEATER + Banda X, 12 kW: "not connect"
(aléem de VOL] 8,1a86Vou6,8a73V
FAR-2018/ + Banda X, 24 kW:
2028- 70a75Voub7a62Vv
MARK-2) + Banda S:
74a79Voub6,3a68V
[MAG HEATER - Banda X:0,5a0,6 A "not connect"
CUR] - BandaS:1,1a14A
[IF 5V] 475a5,25V "not connect"
[IF -10V] -10,5a-9,5V "not connect"
[MD 12V] 11,4a126V "not connect"
[ANT SPEED] * Antenas de 24 rpm 22 a 26 rpm
* Antenas de 42 rpm 40 a 44 rpm
[MAG CURRENT] | + Banda X: 5,0 a 12,0 A* "not connect"
+ Banda S: 6.0 a 10.0 A*
*: Valor quando o comprimento do
pulso é definido como [L].

[TRIGGER + ESPERA: 0 Hz
FREQ] * [2ND ECHO REJ]=[OFF], intervalo TT*= 24NM:
S1: 2640 a 3360 Hz, S2:2640 a.3360 Hz,
M1: 1320 a 1680 Hz, M2: 106021340 Hz,
M3: 880 a 11204Hz, L: 530,a 670 Hz
* [2ND ECHO REJ]=[OFF], intervalo TT*= 32NM:
S1: 1940 a 2460 Hz,"82: 1940 a 2460 Hz,
M1: 1320%a 1680 Hz, M2: 1060 a 1340 Hz,
M3: 880 a 1120 HzyL: 530-670
* [2ND ECHO REJ]=[ON]
§1: 2640 a 3360 Hz, S2: 2640 a 3360 Hz,
M1: 4407a 560 Hz, M2: 440 a 560,
M3: 440 a 560 Hz, L: 440 a 560 Hz
- Oralcance maximo de TT é configurado na instalagéo.

*

[LNA MON] 05a1b5V not connect (sem
ligacao)

[TUNE IND] 20a3,0V not connect (sem
ligagao)

[INI TUNE IND] 2,0a3,0V not connect (sem
ligacao)

[IF FREQ] + Comprimento do pulso =[S1], | not connect (sem
[S2] 0,0 MHz ligagao)

+ Comprimento do pulso = difer-
ente das configuragcdes acima:
55,0 a 65,0 MHz

[FAN1 SPEED] + Banda X: 3000 a 5000 rpm + Banda X: 3000 a 5000
+ Banda S: 0 rpm rom
[FAN2 SPEED] 3000 a 5000 rpm + Banda S: Nao apre-
sentado
[TEMP] -40a +70 °C
[V TRIG] 10,0a 18,0V not connect (sem
ligagao)
[ON TIME] Exibe o tempo total de operacao.
[TX TIME] Exibe o tempo total de transmissao.
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Item testado

Valor normal ou descrigao

Radar de magnetrao

Radar de estado sélido

[SPU]
(FAR-2018/
2028-
MARK-2)

[TXTYPE] X-12kW/X-25kW -
[12V] 114a126V -
[5V] 4,75a5,25V -
[2,5V] 24a26V -
[1,8V] 1,71a1,89V -
[1.8V_A] 1,71a1,89V -
[-5V] -55a-465V -
[TXHV] 500 a 560 V -
[ANT SPEED] * Antenas de 24 rpm 22 a 26 rpm -

* Antenas de 42 rpm 40 a 45 rpm

[MAG CURRENT]

5,0a 12,0 A*
*: Valor quando o comprimento do
pulso é definido como [L].

[TRIGGER
FREQ]

+ ESPERA: 0 Hz

* [2ND ECHO REJ]=[OFF], intervaloFT*= 24NM:
S1: 2640 a 3360 Hz, S2: 2640 a 3360 Hz,
M1: 1320 a 1680 Hz, M2: 1060@ 1340'Hz,

M3: 880 a 1120 Hz, L: 530 a 670 Hz

* [2ND ECHO REJ]=[OFFJqintervalo TT*= 32NM:
S1: 1940 a 2460 Hz, S2:1940 an2460 Hz,
M1: 1320 a 1680 Hz¢#M2: 1060 a 1340 Hz,

M3: 880 a 1120 Hz, : 530 a 670 Hz

« [2ND ECHO REJ]=[ON]

S1: 2640 a 3860 Hz, S2:2640 a 3360 Hz,
M1: 440 a 560 Hz, M2: 440 a 560 Hz

M3: 440'a 560'Hz, L: 440 a 560 Hz

*: O aleance maximo de TT é configurado na instalagao.

[LNA MON]

05415V

[TUNE IND]

1,8a338V

[INI TUNE IND]

18 a' 318V

[IF FREQ]

» Comprimento do pulso = [S1],
[$2] 0,0 MHz

* .LComprimento do pulso = difer-
ente das configuragdes acima:
55,0 a 65,0 MHz

[FAN1 SPEED]

not connect (sem ligagao)

[FAN2 SPEED]

3000 a 5000 rpm

[TEMP] -40a +70 °C -
[V TRIG] 10,0a18,0V -
[ON TIME] Exibe o tempo total de operacao.

[TX TIME] Exibe o tempo total de transmisséo.
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Item testado

Valor normal ou descrigao

Radar de magnetrao \ Radar de estado sdlido

[MTR] [TEMP] Temperatura ambiente: inferior a +20 °C
(além de [12V] 9a15V
FAR-2018/ I'MOTOR « X-Band, 24 rpm: 0,8 A < 24rpm: 1,3 A
2028- CURRENT] . X-Band, 42 rpm: 1,2 A - 42rpm:2A
MARK-2) . Banda S, 24 rpm: 1,3 A
« Banda S, 42 rpm: 2 A
[MOTOR 43 a 53 volts (33 a 53 volts para unidades de antena instaladas
VOLTAGE] no mastro.)
[MOTOR ROT 0 (STBY)/24/36/42
SPEED]
[ERROR Um campo vazio indica a inexisténcia de erros. Quando existe
STATUS] um erro, o codigo de erro relevante é apresentado.
[MTR] [TEMP] Temperatura ambiente: inferior a +30 °C
(FAR-2018/ | [12V] 9a15V
2028- [MOTOR - X-Band, 24 rpm: 0,8 A .
MARK-2) | CURRENT] - X-Band, 42 rpm: 1,2 A
[MOTOR 43 a 53 volts (33 a 53 volts para unidades de antena instaladas
VOLTAGE] no mastro.)
[MOTOR ROT 0 (STBY)/24/36/43
SPEED]
[ERROR Um campo vazio indica a inexisténcia de erros. Quando existe
STATUS] um erro, o codigo deerro relevante é apresentado.
[MAG HEATER * 12 kW, STBY/S1/S2: -
VOL] 7,85 a 8,75V
* 12 kW, M1/M2/M3JL:
6,55a 7,45V
+ 25 kW, STBYIS1/S2:
6,75 a 765 V
« 25kW, M1/M2/M3/L:
5454 6,35 V
[MAG HEATER 0,485 a 0,655 A -
CUR]
[50V] 49a50,4V -
[PM] [12V] 9a15V

[PLL STATUS]

Para banda X (com nimero de * PM ativado: BLO-

versao de placa 1 ou anterior) e QUEADO
banda S (com numero de versao |+ PM inativo: DESBLO-
de placa 0): DESBLOQUEAR QUEAR

Para banda X (com nimero de
versao de placa 2 ou anterior) e
banda S (com numero de versao
de placa 1):

» PM ativado: BLOQUEADO

* PM inativo: DESBLOQUEAR
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6.8

6.9
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Monitor de frases

Pode verificar quais as frases a introduzir no radar.

o bk w0 bd =

Abre o [MAIN MENU]. SENTENCE MON | TOR
Selecione [9 INITIAL SETTINGS]. BACK

Selecione [7 TESTS]. ggg

Selecione [3 SENTENCE MONITOR].

LOG
AlS
Selecione o item que pretende verificar. AMS
Todas as frases introduzidas no radar para o item ECDIS
selecionado sdo apresentadas no ecra. Pressione a LAN1
tecla F3 para salvar as informagdes da sentenca no LAN2
cartdo SD.
Pressione a tecla F4 para salvar uma captura de tela no cartao SD.
Obs.: Se um cartdo SD néo estiver conectado a Unidade de Processamento,
vocé nao podera salvar informagdes de frases ou capturas de tela.

1
2
3
4
5
6
7
]
9

Pressione a tecla F1 para fechar as informacdes da séntenga.

Repita os passos 5 e 6 para ver outras informagdes de frase, conforme necessa-
rio.

Feche o menu.

Disposicoes de recuperacao

Caso o sensor de prioridade pringipal (porsexemplo, EPFS1) ndo possa ser utilizado,
este equipamento recorre autefmaticamente ao sensor de prioridade secundaria (por
exemplo, EPFS2) quando varios sensores estiverem instalados (por exemplo, EPFS1
e EPFS2). Quando nao existe um sepsor de recuperacao disponivel, cada funcao
esta limitada da seguifitesforma;

Sensor Limitagoes de fungao
Titulo » Alindicacao [HDG] |& "***.*°"
Sensor » O mede‘de orientagédo € automaticamente definido para [HEAD-UP].

) TT, AIS, mapa de radar e média de ecos sao desativados.

Velocidade | Quando [LOG(WT)] é selecionado:
sensor + O sensor é automaticamente alterado na seguinte ordem de prioridade:

EPFS(BT) — LOG(BT).
* Aindicagao SPD Ié "***.* kn" quando tanto o EPFS(BT) quanto o
LOG(BT) nado podem ser usados.

Quando [LOG(BT)] é selecionado:

+ O sensor é automaticamente alterado na seguinte ordem de prioridade:
EPFS(BT) — LOG(WT).

* Alindicagdo SPD Ié "***.* kn" quando tanto EPFS(BT) como LOG(WT)
nao podem ser utilizados.

Quando [EPFS(BT)] é selecionado:

+ O sensor é automaticamente alterado na seguinte ordem de prioridade:
LOG(BT) — LOG(WT).

» Aindicacdo SPD Ié "***.* kn" quando tanto LOG(BT) como LOG(WT)
nao podem ser utilizados.
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Sensor Limitagoes de fungao
COG/SOG |+ Quando o sensor de EPFS nao pode ser utilizado, os valores de COG
sensor e SOG séo calculados a partir de HDG e LOG(BT).

» Alémdisso, quando o sensor de rumo nao pode ser utilizado, os valores
de SOG séo calculados a partir de LOG(BT). O indicador COG indica

Wkk%k *kon

Posicao » Aindicagao POSN é apresentada totalmente em asteriscos.
sensor » AIS e mapa de radar sdo desativados.

Menu do Administrador

Existem dois tipos de autoridades de login: usuario (navegador) e administrador (téc-
nico de servigo). Os menus que podem ser operados diferem dependendo da autori-
dade de login. O administrador pode acessar e alterar todos os menus. No entanto, o
usuario ndo pode acessar e alterar as configuragcdes de rede e seguranca.

Como fazer login como administrador

Quando este equipamento € iniciado, ele faz login automaticaménte como usuario.
Para iniciar sessdo como administrador, proceda da seguinte’forma.

Abra o menu.

Selecione [9 INITIAL SETTING].

Selecione [9 AUTHENTICATION].

Selecione [2 LOGIN].
O teclado do software aparece.

Ao nN -~

5. Utilizando o teclado virtualyinsira'e,nome de utilizador para o administrador e, em
seguida, selecione {END].

AUTHENT I CAT ION
1 BACK
2 LOGIN

{ CHALLENGE

30GCFO s
4 ENTER RESPONS

Exibide apos a inser¢cdo do nome
de usuarigido administrador

Clique neste icone para regenerar o codigo de desafio.

6. Selecione [4 ENTER RESPONSE].
O teclado do software aparece.

7. Gerar uma palavra-passe unica (cédigo de resposta) a partir do cédigo de desafio
no ecra e introduzir a palavra-passe utilizando o teclado de software, depois se-
lecionar [END].

8. Feche o menu.

Obs.: Se ndo houver operagao por dez minutos apds o login como administrador ou
se a energia for desligada, vocé sera automaticamente desconectado. O tempo limite
pode ser alterado. Para obter detalhes, consulte o seu revendedor.
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6.10.2

6.11

6.12

6-18

Como sair do menu do administrador

Para sair do menu do administrador, siga os passos abaixo.
Abra o0 menu.

Selecione [9 INITIAL SETTING].

Selecione [9 AUTHENTICATION].

Selecione [5 LOGOUT].

Selecione [YES] para sair do menu de administrador.

© a0k w0 N~

Feche o menu.

Configuracao de Seguranca de Rede

Quando uma sobrecarga de comunicagao de rede é detectada na porta LAN1 ou
LANZ2, o alerta de deteccdo de ataque DoS é gerado. Se a carga da rede aumentar
apos o alerta ser gerado, este equipamento desliga automaticamente a comunicagao
darede. Para desligar manualmente a comunicagao de rede, proceda da seguinte for-
ma.

1. Abra o menu.
2. Selecione [9 INITIAL SETTING].
3. Selecione [0 NEXT] para mostrar a proxima pagina do menu.
4. Selecione [2 SECURITY]. L OCKDOWN
5. Selecione [4 AUTHENTICATION]. 1 BACK
6. Selecione [2 LAN1] ou [3 LAN2]. LAN1
: ‘ L [OFF)/ON
7. Selecione [ON] para desligar aicomunicacéo de  [EREIE)

rede da porta LAN selecionada. Selecione [OFF] OFF/ON
para desativar o encerramento da rede.
Obs. 1: O desligamento da rede ndo é desativado automaticamente. Desative-o
no menu [LOCKBDOWNT]ou reinicie o sistema.

Obs. 2:/Quandoia porta LAN1 esta desativada, a fungao de interconexao nao
pode‘ser utilizada."Quando a porta LAN2 é desligada, este equipamento nao con-
segue receberas sentencas IEC61162-450. Se os equipamentos VDR ou CAM
estiverem conectados a porta LAN2, esses equipamentos ndo poderao receber a
imagem do radar ou sinais de alerta deste equipamento.

8. Feche o menu.

Remédio para Incidentes Cibernéticos

Se for detectada uma sobrecarga de comunicacao de rede (risco de ataque DoS) na
porta LAN1 ou LANZ2, ocorre o alerta "SOBRECARGA DE REDE". Quando este alerta
ocorrer, execute as seguintes agoes.

Obs.: Se a carga da rede aumentar apoés o alerta ser gerado, este equipamento des-
liga automaticamente a comunicag¢ao de rede na porta LAN.
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Acdes para o operador

Para isolar a(s) rede(s), desligue a comunicacao de rede na porta LAN1 ou LAN2, re-
ferindo-se ao section 6.11, ou desligue o sistema. Apds retificar o incidente, desative
o desligamento da rede.

Para se preparar para incidentes cibernéticos, faga backup dos dados de instalacéo
e configuragao regularmente.
* Frequéncia de backup: Pelo menos uma vez por semana.

» Local de backup: Armazene o meio (cartdo SD) que contém os dados de backup
em um local seguro e desconecte-o da rede.

Solicite ao seu revendedor que restaure o sistema apds um incidente cibernético.

Verificagao do Funcionamento das Func¢oes de
Seguranca

Para verificar se as fungdes de segurancga estao fungionando corretamente, proceda
da seguinte forma.

Acdes para o operador

* Realize o teste de diagnostico consultando section 6.7 para verificar se a versdo do
software é a mais recente. Para a versaoxmais recente do software, consulte seu
revendedor.

Acoes para o técnico de servico

* Abra a janela de monitgr dexfrases‘referindo-se ao section 6.8 para verificar se o
equipamento esta a feceber frases da porta especificada no menu [INPUT PORT
SETTINGS].

» Verifique se as configuragoes dos dados de seguranga sdo compativeis com a po-
litica de seguranga do'proprietario do navio.

» Tente fazer login com a senha errada. Confirme que ocorre o erro "AUTH FAILED"
€ qué o erro e registrado no arquivo de log.

Os dados de segurancga estao listados como segue:

» Configuragbes de conexao THD » Configuragdes de conexdo SDME

+ Configuragbes de conexao EPFS < Configuragdes de conexao AIS

» Configuracdes de conexao VDR » Configuragdes de conexao CAM

» Configuragbes de conexao BN- » Configuragdes de conexao do anemémet-
WAS ro

» Configuragdes de conexdo do sen- < Configuragdes de conexdo do sensor de
sor de corrente de agua temperatura da agua

» Configuragdes de conexao do eco- < Configuragdes de conexdo HermAce
sonda

» Configuragdes de conexdo GSU » Configuragdes de conexao ECDIS
* Monitorar configuragdes de conex- + Numero do radar
ao
» Configuragdes de rede LAN1 » Configuragdes de rede LAN2
» Configuragdes de rede LAN3 » Configuragdes do grupo de transmisséo
+ Selecgao do grupo receptor * Numero de série
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* Hora de referéncia

Configuragdes de ancora de confi-
anca de certificado

Bloqueio (politica de auditoria)

Deteccao de execucao automatica
(politica de auditoria)

Som de alerta (politica de auditoria)
Funcéo TT/AIS (politica de audito-
ria)

Configuragao de saida de indi-
cagao

Configuragdes de conexao do dis-
positivo apontador

Politica de importagdo para arquivos nao
assinados

Configuragdes do periodo de retengao do
registro de auditoria

Insergao/remocéao de cartdo SD (politica
de auditoria)

Interruptor DIP (politica de auditoria)

Fungédo CPA/TCPA (politica de auditoria)
Concesséo de privilégio de criagdo do
ponto de recuperacao

Configuracéo de tempo limite da sesséo

Apos verificar os itens acima, salve os dados de instalagaofe os dados de configura-
cao conforme necessario, consultando o section 1.55.6.



APENDICE 1 ARVORE DE MENUS

ecla MENU

(pressione)

ou As predefinicdes sdo INCLINACAO em italico negrito.

MENU caixa
(clique)

— 1 ECHO
ECHO

2 CUSTOMIZED —— 2 INT REJECTOR (OFF, 1, 2, 3)

— 3 ECHO STRETCH (OFF, 1, 2, 3)
— 4 ECHO AVERAGE (OFF, 1, 2, 3)

. Opgdes disponiveis apenas
quando a fungéo PM se
encontra instalada.

2 Exibido apenas para tipos B/W.

"3 Aparece como “7 SMALL
TARGET” quando o Modo de
Gelo esta ativado na instalagao.

" Surge como “4 ICE” quando
0 Modo Gelo esta ativado na
instalacéo.

— 6 PM ARC (2, 3,,5, 6)"
L 7 SART (OFF, ON)

— 8 ECHO,AREA (CIRCL
— 9 WIPER\(OFF, 1, 2)

Pagina,sequinte

— 3 SELECT CUSTOM —

Pagina seguinte
— 2 CONDITION ~—

E, WIDE, ALL)*?

— 5 TARGET ANALYZER (OFF, ON)*2

— 6 RAIN ECHO HATCHING (OFF, ON)*?

— 7 NOISE REJECTOR (OFF, ON)

— 8 VIDEO CONTRAST TYPE (1, 2, 3,4, A, B, C)
— 9 PULSE LENGTH

— 2 0.5NM (S1, S2)

— 30.75NM (S4, S2, M1)

— 4 1.5NM (31, S2, M1, M2)
— 5 3NM (S2, M#M2, M3)
— 6 6NM (M1, W12, M3f1)

— 7 12NM (M1, M2#\M3, L)
8 2uNM (M2, M3, L)

— 2 STC CURVE (2, 2.5, 3,3.5,4.2)

— 4, LOW LEVEL ECHO (0 a 8)

3 DEFAULTYNO, SAVE, USER, FACTORY)
— 4 ACE (OFF, ON)
— 3 2ND ECHO REJ (OFF, ON)

— 4 TUNING INTIALIZE (Requer rotagao da antena)

— 5 PERFORMANCE MONITORy(OFF, ON, GRAPH ONLY)*

— 2 ACE —EZ SIGNAL ENHANCEMENT (1, 2, 3)
3 SUPPRESS SECTOR (INiCIO: 000° a 359°; ANGULO: 000° a 180°)

— 2 CUSTOM1 (OFF, ON)

— 3 CUSTOM2 (OFF, ON)

— 4 CUSTOMS3 (OFF, ON)

— 5 NEAR (OFF, ON)

— 6 FAR (OFF, ON)

— 7 NEAR BUOY (OFF, ON)*®
— 8 FAR BUOY (OFF, ON)

— 9 ROUGH SEA (OFF, ON)

Pagina seguinte

— 2 SHIP (OFF, ON)
L 3 HARBOR (OFF, ON)
— 4 BIRD (OFF, ON)*
5 COAST (OFF, ON)

= 3STCRANGE (0,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10)

AP-1



APENDICE 1 ARVORE DE MENUS

(Continuagédo da pagina anterior)

@

b

"I Exibido apenas para tipos B/W.

2. Apresentado apenas quando
0 ECDIS é definido para
OFF no momento da instalagéo.

S Apresentado apenas quando
0 ECDIS é definido para
SERIAL ou LAN no momento
da instalag&o.

*: Mostrado apenas para tipos
ABIW

5. Com base na definigdo d
[TRAIL LENGTH].

6: Apresentado quando [TRAIL
LENGTH] ¢ definido de forma
diferente a [NORMALY].

7: Exibido como
"MARKS*CHARTS" para tipos
A/B/W com funcionalidade de

Plotador de Radar.

*8: Mostrado apenas para
FAR-2228-NXT(-BB) e
FAR-2328-NXT.

4 TRAILS —— 2 TRAIL MODE (REL, TRUE)

— 3 TRAIL GRADATION (SINGLE, MULTI)
— 4 TRAIL COLOR (GRN, BLU, CYA, MAG, WHT, YEL)*!
— 5 TRAIL LEVEL (1, 2, 3, 4)
— 6 OS TRAIL (OFF, ON)
— 7 SUPPRESS AROUND OS (OFF, ON)
— 8 NARROW TRAIL (OFF, 1, 2)*
Pagina sequinte
— 2 HIDE LAND TRAILS (T) (OFF, 1, 2)*'
— 3 HIDE LAND TRAILS (R) (OFF, 1, 2)*
— 4 TRAIL LENGTH (NORMAL, 12H, 24H, 48H)*"

— 5 TRAIL START (00:00 a 12:00/24:00/48:00*5)
%TAAEK;OUT END (00:00 a 12:00/24:00/48:00*5)

— 6 LONG TRAIL T~ 2 OFFSET TRAIL COLOR (NO, YES)
COLOR*® 3 LONG TRAIL COLORS (FUSCHIA, MAROON,
RED, MAGENTA, YELLOW, LIME, GREEN,
OLIVE, TEAL, CYAN, BLUE, NAVY)

— 5 BERTHING STC (OFF, ON)

— 6 EAV EMPH-FAST TGT (OFF, ON)

— 7 WAVE MODE (OFF, ON) ) -
— 8 OUTPUT TO WAVE PC (OFF, ON) j;.N[igplgln“;aefgbenas Landoo
— 9 DOPPLER™ (0, 1, 2) FEA210712607 egiver
Pagina seguinte conetiBio.
— 2 EXTEND MODE®* (OFF, EXT TT)
— 2 MARKS*"— 2 OWN SHIP MARK (MINIMIZED, SCALED)
— 3 STERN MARK (OFF, ON)
— 4 DROP MARK (OFF, ON)
— 5 RADAR MAP —— 2 ORIGIN MARK STAB (GND, SEA)
— 3 MARK TYPE(ORIGIN'MARK(No.), ORIGIN MARK(SYM),
MAP MARK, WP 1~50, WP 51~100,
WP%01~150, WP 151~198, OWN SHIP SHAPE)
— 4 MARK:ROSITION (CURSOR, OS, L/L)
= Exibicée apenas (usado marcas/max. marcas)RADAR MAP, OWN TRACK,
TGT TRACK*
Pédgina seguinte
—2 MAP DISPLAY (OFF, ON)
— 3'MARK COLOR (RED, GRN, BLU, YEL, CYA, MAG, WHT)*'
— 6 BARGE MARK*21— 2 BARGE MARK DISPLAY (OFF, ON)
E 3 BARGE SIZE (LENGTH: 000ft a 999ft; WIDTH: 000 ft a 999 ft)
4 BARGE ARRANGEMENT
— 6 ECDIS MARKS 2 USER CHART (OFF, ON)
DISPLAY* 3 CURVED EBL (OFF, ON)
4 CHART SYMBOL (OFF, ON)
5 NOTE BOOK (OFF, ON, DISPLAY)
6 ROUTE (OFF, CENT, ALL)
7 PREDICTOR™ (OFF, ON)
— 7 TRACKS 2 OWN TRACKT— 2 DISPLAY OWN TRACK (OFF, ON)
3 SAVE INTERVAL (OFF, DRAW ONLY, 10s, 30s,
1min, 2min, 3min, 6min, 15min)
4 OWN TRACK COLOR
(RED, GRN, BLU, YEL, CYA, MAG, WHT)*
3 TARGET TRACK* — 2 DISPLAY TARGET TRACK (OFF, ON)
3 SAVE INTERVAL (OFF, DRAW ONLY, 10s,
30s, 1min, 2min, 3min, 6min, 15min)
4 TARGET TRACK COLOR (RED, GRN, BLU,
YEL, CYA, MAG, WHT)

@

AP-2

@ (Continua na pagina seguinte)

5 AUTO TARGET TRACK (OFF, ON)



(Continuagédo da pagina anterior)
@ @
— 8 DELETE DATA—2 ALL
— 3 ALL
—4 ALL

— 9 RADAR MAP DISPLAY -

Pagina seguinte

— 2 GRID (OFF, ON)
— 3 CHART SETTINGS*® —

APENDICE 1 ARVORE DE MENUS

MARKS (NO, YES)
WAYPOINTS (NO, YES)
NAVLINES (NO, YES)

— 5 OS TRACK-COLOR/TIME (RED*', GRN*', BLU*', YEL*",

CYA*', MAG*", WHT*', 30%, 50%, 80%, ALL)

— 6 TGT TRACK-COLOR/TIME (RED, GRN, BLU, YEL, CYA,

MAG, WHT, 30%, 50%, 80%, ALL)*'

— 7 OS TRACK-AREA (2POINTS, AREA)*!
— 8 TGT TRACK-AREA (2POINTS, AREA)*?

— 2 MARK (OFF, ON)

— 3 BUOY (OFF, ON)

— 4 DANGER (OFF, ON)

— 5 COAST LINE (OFF, ON)

— 6 CONTOUR LINE (OFF, ON)

— 7 NAV LINE (OFF, ON)

8 PROHIBITED AREA (OFF, ON)

— 2 LAND COLOR (12 9¢3)
— 3 LAND CONTOUREOLOR (1 ad5, 9)
— 4 BACKGROUND COLOR(1 a®)
— 5 CHARACTER,(IMPORTANT) (OFF, ON)
— 6 CHARACTER (OTHER) (OFF, ON)
— 7 PLACE/INAME,(OFF, ON)
— 8 NAVAAIDS (OFF)ON)
— 9 LIGHT BEACON (OFF, ON)
Ragina sequinte (Pagina 2/4)
— 2 BUOY,(OFF, ON)
— 3 DEPTH LINES/CURRENT (OFF, ON)
— 4 LANDMARKS (OFF, ON)
— 5 OBSTACLES (OFF, ON)
— 6, 0OBST IN SAFE AREA (OFF, ON)
— 7 FISHING EQUIPMENT (OFF, ON)
— 8 COMP (OFF, ON)
— 9 WATER QUALITY (OFF, ON)
Pagina seguinte (Pagina 3/4)
— 2 ALARM AREA (OFF, ON)
— 3 LIGHT SECTOR (OFF, ON)
— 4 MOUNTAINTOP (OFF, ON)
— 5 LANDSCAPE (OFF, ON)
— 6 FOG SIGNAL (OFF, ON)
— 7 SIGNALS (OFF, ON)
— 8 SERVICE (OFF, ON)
— 9 HARBOR FACILITIES (OFF, ON)
Pagina sequinte (Pagina 4/4)
— 2 SMALL VESSEL SERVICE (OFF, ON)
— 3 MARINE FARM (OFF, LINE, LINE+SYMBOL)
— 4 OTHER INFO AREAS (OFF, ON)

— 5 SOUNDINGS (OFF, ON)
— 6 ROUTES (OFF, ON)

— 4 EMPHASIZE LAND MASS*® (OFF, 1, 2, 3)
— 5 CHANGE CHARTS*? (VECTOR, FISHING, C-MAP, NAVIONICS)
— 6 CHART DISPLAY*? (OFF, ON)

@ “: Mostrado apenas para tipos A/B/W.
"2: Exibido apenas para tipos B/W.
(Continua na péagina seguinte) 3: Mostrado apenas para os tipos A/B/W com

funcionalidade de Radar Plotter.
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0

— 3 NAV TOOLS 7— 2 PI LINES*— 2 PI LINE BEARING (REL, TRUE)*

— 3 SET MAXIMUM PI LINES (1, 2, 3, 6)

— 4 PI LINE MODE (PARALLEL, PERPENDIC)

— 5 RESET PI LINES

— 6 TRUNC RANGE1 (OFF, ON; 0,000NM a 24,000NM)
— 7 TRUNC RANGE2 (OFF, ON; 0,000NM a 24,000NM)
— 2 PILINES®1—2 SET MAX PI 1-3 LINES (2, 3, 6)

— 3 SET MAX PI 1.3 LINES (2, 3, 6)

— 4 PI LINE MODE (PARALLEL, PERPENDIC)

— 5 RESET PI LINES

—3EBL+VRM+ —2EBL1 (REL, TRUE)

CURSOR SET*' |3 EBL2 (REL, TRUE)

— 4 VRM1 (NM, km, SM, kyd)?®

— 5 VRM2 (NM, km, SM, kyd)"

— 6 EBL OFFSET BASE (STAB GND, STAB HDG,
STAB NORTH)

o apénas para tipos B/W.

"I: Exibid

2. Apresentado apenas par — 7 VRMTTG (OFF, 1, 2, 1and2)
tipos IMO/AR. — 8 VRM OFFSET (OFF, LINK EBL)

* Mostrado apenas para tipos AB/W. — 9 CURSOR 1~ 2 CURSOR BEARING (REL, TRUE)

" Aprescniado apenas para — 3 CURSOR RANGE (NM{km, SM, kyd):
ipos . |

*5: Mostrado apenas para tipos W. 4 CURSOR SIZE (SMALL,LARGE)

- N&o apresentadas para tipos W. — 5 CURSOR L/L ALIGNy(OFF; ON)

. Apresentado apenas para tipos B. '—0 NET——1— 2 NET CURSOR DISPLAY(QFF, ON)

CURSOR 3 FRONT HALF LENGTH (0,0m a 3000,0m)
— 4 REAR'HALE,LENGTH(0,0m a 3000,0m)
— 5 NET WIDTH (0;0m a 3000,0m)
— 6 ROTATE STEP (360°, 32POINT)
= 7 WARPALENGTH (Exibe a urdidura liquida)
— 3 EBL+VRM 2 EBL OFFSET BASE (STAB GND, STAB HDG,
CURSOR SET* STAB NORTH)
3VRMTTG (OFF, 1, 2, 1and2)
4 VRM'QFFSET (OFF, LINK EBL)
5 EBEsGURSOR BEARING (REL, TRUE)
6 CURSOR L/L ALIGN (OFF, ON)
— 4 RANGE RINGS (OFF, ON)

— 4 ALERTS T 2 WATCH ALERT®(OFF, 6¢fiin, 10min, 12min, 15min, 20min)
— 3 ALERTVOLUME (OEE#, LOW, MID, HIGH)
— 4 VIGIA DE ANEORA (OFF, ON; 0,00NM a 9,99NM)
— 5 TARGET ALARM T 2 ALR1 MODE (IN, OUT)
E 3 ALR2 MODE (IN, OUT)
4LEVEL (1, 2,3, 4)
L 6 BUZZER STOP
— 5 TT-AIS — 2 ACQUISITION —— 2 AZ/ALR SELECT (ACQUISITION ZONE, TARGET ALARM ZONE)
ZONE 3 TGT TYPE TO ACQUIRE (TT AND AIS, TT ONLY)*!
4 AZ STABILIZATION (STAB HDG, STAB NORTH)
5 AZ POLYGON (OFF, STAB GND, STAB HDG, STAB
NORTH, AROUND CHECK AREA*)
6 CHECK AREA SETTING (PORT, STBD, BOW, STERN:
0,0NM a 16,0NM, 1,0NM)’"
— 3 TRIAL 2 TRIAL MANEUVER (OFF, STATIC, DYNAMIC)
MANEUVER |- 3 TRIAL SPEED RATE (0kn a 99kn, 0.00kn/s a 9.99kn/s)
4 TRIAL TURN RATE (Okn, 0,0%s a 99,9°s)
5 TRIAL TARGET DATA (ACTUAL, TRIAL)*®
® @
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4 TT-A

— 5 AIS

APENDICE 1 ARVORE DE MENUS

(Continuagéo da pagina anterior)
2

IS —2 TT-AIS SYMBOL COLOR (GRN, BLU, CYA, MAG, WHT)

SYMBOL |- 3 ATON SYMBOL COLOR (GRN, BLU, CYA, MAG, WHT)

— 4 AIS ROT TAG LIMIT (000,0%min a 720,0°/min)
— 5 TT-AIS PAST POSN POINTS (5, 10)

— 6 AIS SCALED SYMBOL (OFF, ON)

— 7 TT POP UP INFO (OFF, ON)

— 8 AIS POP UP INFO (OFF, ON)

- 9 UNREAD MSG SYMBOL (OFF, ON)

— 2 SLEEP ALL TARGETS (NO, YES)

— 3 AUTO DISP MESSAGE (OFF, ON)

—4 SHOW RECEIVED MSGS

— 5 TRANSMIT MESSAGE T 2 ADDRESS TYPE (ADDRESSED, BROADCAST)

— 3 MESSAGE TYPE (SAFETY, BINARY)

— 4 MMSI NO. (000000000 a 999999999)

— 5 CHANNEL (A, B, A or B, A and B)

Pagina seguinte

— 2 OPEN FILE

— 3 SAVE FILE

— 4 EDIT

- 5 TRANSMIT MESSAGE

— 2 NAV STATUS

— 3 ETA

| 4 DESTINATION

- 5 DRAUGHT

- 6 PERSONS

- 7 OPEN DESTINATION

L 8 SAVE DESTINATION

—7 OWN SHIP DATA (Shows: NAME, CALLSIGN, POSTION, COG, SOG, HDG, ROT, POSN
SENSOR & QUALITY, MMSI No., IM© No., SHIP DIMENSIONS, EXTERNAL
EPFS ANTENNA £LOCATION, AIS SOFTWARE VERSION, CARGO TYPE)

—8 MESSAGE OPTION —|: 2MARK AS READ (TARGET, ATON, SART, ADDRESSED,

—6 VOYAGE DATA

BROADCAST, NO, YES)
3'DELETE'RECEIVED MSGS (TARGET, ATON, SART,
ADDRESSED, BOADCAST, NO, YES)
—9 CPA AUTO ACTIVATE 2 MAX RANGE (OFF, ON; OONM a 12NM)
—ES MIN'SHIP SPEED (OFF, ON; 0,0kn a 9,9kn, 1,0kn)

Pagina seguinte 4 CLASS B (OFF, ON)
—2 AIS DISP FILTER®T— 2 SLEEPING TARGET MAX RANGE (OFF, ON; 00NM a 99NM, 12NM)

3 SLEEPING TARGET MIN SHIP SPEED (OFF, ON; 0,0kn a 9,9kn, 1,0kn)
—4 CLASS B (OFF, ON)*'
— 5 BASE STATION (OFF, ON)
— 6 PHYSICAL ATON (OFF, ON, UNHEALTHY)
— 7 VIRTUAL ATON (OFF, ON)
— 8 PHYSICAL MATON (OFF, ON)
— 9 VIRTUAL MATON (OFF, ON)

Pagina seguinte
—2 SYNTHETIC ATON (OFF, ON)
— 3 SAR AIRCRAFT (OFF, ON)
— 4 SART (OFF, ON)

—6TT

@

L 5 SYNTHETIC TARGET (OFF, ON)
L3 AIS LOST TGT FILTER ——2 MAX RANGE (OFF, ON; 00NM a 99NM, 12NM)
3 MIN SHIP SPEED (OFF, ON; 0,0kn a 9,9kn, 1,0kn)
4 CLASS B (OFF, ON)
5 ATON (OFF, ON)
6 SART (OFF, ON)
2 TT SELECT (MANUAL 100, MANUAL 75-AUTO 25, MANUAL

50-AUTO 50, MANUAL 25-AUTO 75, AUTO 100)
3 ALL CANCEL (NO, YES)

4 DISP REF TGT VECTOR (OFF, ON)  : Mostrado apenas para tipo B/W.
5 TARGET NAME FUNCTION (OFF, ON)*!

6 TARGET PRESETS (PRESET1 a PRESET10)"

7 TT LOST TGT FILTER —2 MAX RANGE (OFF, ON; 00NM a 99NM, 12NM)

— 7 TARGET ASSOCIATION —2 ASSOCIATION TGT TYPE (OFF, AIS, TT)

3 GAP (0.000NM a 0.050NM)

4 RANGE (0.000NM a 0.100NM)
5 BEARING (0,0° a 9,9°)

6 SPEED (0,0kn a 6,0kn)

(Continua na pégina seguinte) 7 COURSE (00.0° a 25.0°

AP-5



APENDICE 1 ARVORE DE MENUS

(Continuag&o da pagina anterior)

vt
8 RISK 2 RISK VISUALIZER DISP (OFF, ON)
VISUALIZER 3 OWN PERSONALBOW (0,05 a 9,99 M, 0,50 M)
AREA STERN (0,05 a 9,99 M, 0,20 M)

4 EXCEPT FIXED TARGET (OFF, ON (0,0 a 9,9 kn, 1,0 kn))
— 6 FILES —— 2 SAVE DATA (MARKI/LINE, NAVLINE/WPT, SETTING DATA, INSTALL DATA,
OWN TRACK, TARGET TRACK*, ALERT HISTORY, LOG FILE?)
3 LOAD DATA (MARK/LINE, NAVLINE/WPT, SETTING DATA, INSTALL DATA,
OWN TRACK, TARGET TRACK*', SECURITY DATA?)
4 DELETE DATA (MARK/LINE, NAVLINE/WPT, SETTING DATA, INSTALL DATA, OWN
TRACK, TARGET TRACK*', ALERT HISTORY, LOG FILE)
5 REMOVE EXT MEDIA (NO, YES)
— 7 INFORMATION—- 2 OWN SHIP——2 HDG ——2 HDG SOURCE (GYRO1, GYRO2)
BOX INFO — 3 SPEED 2 SHIP SPEED (LOG(BT), LOG(WT), EPFS,
MANUAL, REF, ECDIS)
3 MANUAL SPEED INPUT (0,0kn a 99,9kn)
4 SET DRIFT (OFF, ON; 000,0° a 359,9°,
00,0kn a 19,9kn)
— 4 OWN SHIP —— 2 POSITION SOURGE (EPFS1, EPFS2,
POSN LAN, ECDIS,DEAD RECKONING)

— 3 MANUAL L/L INPUTY(00°004000 a
90°00.00 /S, 000°00.000 a
180200.000 E/W)

— 4 SIQIDATA LAN OUTPUT (OFF, ON)
L PQSITIONING SYSTEM
5 DATE - 2 DATE-TIME (UTC, ROCAL)

-IE 3 ADJUST LOGAL TIME (-12:00 a +14:00; +00:00)

FONILE DE DATA
— 3 DISPLAY NAV DATA (OFF, ON)

—4 NAV DATA SETTINGS —— 2 BEPTH (OFF, ON; m, ft)

— 3 DEPTH GRAPH SCALE (10, 20, 50, 100, 200, 500)
— 4 DEPTH MARK (000 a 500)

5 CURRENT (OFF, ON)

— 6 WIND (OFF, ON; kn, m/s)

— 7 WIND REFERENCE (APPARENT, NORTH,
Pagina seguinte THEORETICAL)

— 2 TEMPERATURE (OFF, ON; °C, °F)

— 3 WPT DATA (OFF, REL, TRUE)

— 4 WAVE DATA (OFF, ON)

— 5 WAVE STAB (NORTH, THEORETICAL)
—5 ZOOM (OFF, 2TIMES, 3TIMES)

—6 ZOOM DISPLAY (STAB GND, STAB HDG, STAB NORTH, TT TRACK)
—7 TARGET DATA (1BOX, 2BOX, 3BOX, LARGE)

— 8 NAV LINE*WPT —— 2 NAV LINE DATA SOURCE (OFF, EXT DATA, INTERNAL DATA,

WPT MARK*!)
— 3 NAV LINE SELECT (Unselected, 01 to 30; FORWARD, REVERSE)
— 4 SKIP NEXT WPT
" Mostrado apenas |- 5 NAV LINE WIDTH (0,00NM a 9,99NM)
para tipos ABW. L g \ypT SET —— 2 WPT No. SELECT (001 a 198)

2. Acessivel apenas

pelo Administrador. 3 WPT NAME (Em branco, maximo de 15 caracteres)

4 WPT L/L (00°00.000 a 85°00.00 N/S,
000°00.000 a 180°00.000 E/W)
5 CLEAR DATA (NO, YES)
— 7 WPT LIST
— 8 NAV LINE SET 2 SELECT NAV LINE (01 a 30, - - (em branco))
3 NAV LINE NAME (Em branco, maximo de 15 caracteres)
4 NAV LINE ENTRY
©) @) 5 CLEAR DATA (NO, YES)

(Continua na pagina seguinte)
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APENDICE 1 ARVORE DE MENUS

(Continuagéo da pagina anterior)

@

1

@

— 9 NAV LINE LIST

Pagina seguinte

— 2 WPT ARRIVAL DIST (OFF, ON™; 0,00NM a 9,99NM)

— 3 TURNING LINE (OFF, ON, REVISED)

— 4 DISPLAY WPT No. (OFF, ON)

— 5 DISPLAY WPT NAME (OFF, ON)

9 INITIAL SETTINGS — 2 BRILL — 2 ECHO COLOR (YEL, GRN, WHT, AMB*', M-GRN*!, M-CYA*")

— 3 PALETTE (DAY-GRY, DAY-BLU, DAY-GRN, DUSK-GRY,
DUSK-BLU, DUSK-GRN, NIGHT-GRY, NIGHT-BLU)

— 4 CONTROL PANEL (Slide-bar)

— 5 CHARACTERS (Slide-bar)

— 6 CURSOR (Slide-bar)

: Mostrado apenas para tipo B/W.
: "x" indica o numero da antena

(atribuido na instalagéo). — 7 ECHOES (Slide-bar)
- Mostrado apenas para tipos A/B/W. [~ 8 TRAILS (Slide-bar)
: Mostrado apenas para os tipos — 9 HL (Slide-bar)
A/B/W com funcionalidade de Pagina seguinte
Radar Plotter. — 2 RANGE RINGS (Slide-bar)
: Para radares com o modo de Radar |- 3 BEARING CURSOR (Slide-baf)
Duplo ativado, as indicagoes L 4 EBL (Slide-bar)
mostram quais ecrés estéo | 5 VRM (Slide-bar)
combinados. i

— 6 Pl LINES (Slide-bar)

— 7 TT SYMBOLS (Slidé=bar)

— 8 AIS SYMBOLS (Slide-bar)

— 9 L/L GRID (Slide-bar)

Pagina sequinte

— 2 MARKS (Slide-bar)

— 3 CHARI,. (Slide-bar)*

— 3 SELECT ANTENNA*S, —(©s detalhes das antenas em

utilizagéo séo apresentados aqui)

— 2 DISP1 ANTx*? (MASTER, SLAVE)

— 3 DISP2 ANTx*?2 (MASTER, SLAVE)

— 4 DISP3 ANTx*? (MASTER, SLAVE)
)
)

— 5 DISP4 ANTx*? (MASTER, SLAVE
— 9 SAVE INTER-SWITCH (NO, YES
— 0 CLEAR INTER-SWITCH (NO, YES)
— 4 USER SETTINGS —1— 2 PILOT SETTING (NO, YES)
— 3 USER 1 SAVE (NO, YES)
—4 USER 1 LOAD (NO, YES)
— 5 USER 2 SAVE (NO, YES)
— 6 USER 2 LOAD (NO, YES)
— 5 OPERATION —T— 2 MOUSE WHEEL DIR (NORMAL, REVERSE)
— 3 KEY BEEP (OFF, LOW, MID, HIGH)
— 4 OWN SHIP VECTOR (OFF, HDG, COURSE)
— 5 STERN UP RM (OFF, ON)*3
— 6 SHUTTLE FERRY (OFF, MODE1, MODE2)
— 7 ICING PREVENTION (OFF, ON)
— 8 BRG FINE ADJUST (-9.9° to +9.9°; +0.0°)
— 9 USB MOUSE SPEED (1, 2, 3,4, 5)
Pagina seguinte
— 2 AUTO COURSE UP RESET (OFF, ON)
— 3 DISPLAY SCROLL (OFF, ON)*!
— 6 FUNCTION —— 2 F14+2 ECHO—2 (CUSTOM SELECT, IR, ES, EAV,
KEY SETUP NOISE REJ, ANT SELECT, PULSE
LENGTH, AUTO-SEA, AUTO-RAIN,
TUNE SELECT, 2ND ECHO REJ,
STC CURVE, STC RANGE, PM,
SART, ECHO TRAIL, TRAIL T/R,
WIPER*', ACE, ACE HIGH

(Continua na pégina @ ® SENSITIVITY)

Se

guinte)
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APENDICE 1 ARVORE DE MENUS

(Continuagdo da pagina anterior)

*1

3

*
*5

: Mostrado apenas para tipo B/W.

: Rotagéo da antena necessaria.

: Mostrado apenas para os tipos A/B/W
com funcionalidade de Radar Plotter.

: Mostrado apenas para tipos A/B/W.

: Acessivel apenas pelo Administrador.

® ®
-3 STD
KEY

— 2 (ALERT ACK, STBY TX, HL OFF, EBL
OFFSET, ORIENTATION-MODE,
OFFCENTER, CU-TM RESET, PI LINE,
VECTOR TIME, VECTOR MODE,
TARGET LIST, BRILL, MARK, MENU,
RANGE UP, RANGE DOWN, ACQ,
TARGET DATA, TARGET CANCEL)

-4 TT-AIS— 2 (TT-DISP, AIS-DISP, TARGET

DATA&ACQ, PAST POSN INTERVAL,
REF MARK, CPA LIMIT, CPA, TCPA,
AZ1, AZ2, TARGET LIST SORT, TRIAL
MANEUVER, TRIAL MODE CHANGE,
ASSOCIATION, AIS MESSAGE, AIS
SCALED SYMBOL, RISK VISUALIZER)

-5 DELETE- 2 (MARK DELETE, MARK ALL DELETE,
DATA

OWN TRK DELETE, OWN TRK ALL
DELETE, TGT TRK DELETE*, TGT
TRK ALL DELETE**)

-6 OPERATION — 2 (BUZZER(STOP, ECHO AREA*,

ECHO GOLORfPALETTE, RING
(ON/QFF)ZOOM, OB,
ALARM{, ALARMZ, WATCH
ALERT RESET*, TLL*, MAP
ALIGNRANCHOR WATCH,
DROP MARK, SCREEN SHOT,
CHART DISPLAY*3, NAV AIDS*)

— 3 F2(Mesmias opgbes que F1, predefinicdo: ES)
— 4 F3(Mesmas opgoes,que F1, predefinicdo: AUTO-SEA)
— 5 F4(Mesmas,op¢des que F1, predefinicdo: AUTO-RAIN)

4 LOCKDOWN—E

— 7 TESTS —— 2 DIAGNOSTIC\.TEST
— 3 SENTENCE — -2 HDG
MONITOR =3 GPS
—4 LOG
—5 AIS
—6 AMS
—7 ECDIS
—8 LAN1
—9 LAN2
— 4 TT SIMULATION MODE*?
— 8 URDATE CHART™*
— 9 AUTHENTICATION —EZ LOGIN
Pagina seguinte 4 ENTER RESPONSE
— 2 SECURITY—EZ RECOVERY POINT® (NO, YES)

2 LAN1 (OFF, ON)
3 LAN2 (OFF, ON)

CURSOR MENU (Clique com o bot&o direito na area de visualizagéo operacional para apresentar este menu)

TRAIL ERASER™)

Préxima pagina

AP-8

— 2 | (desloca o cursor de selegéo para baixo)
(TARGET DATA/ACQ, TARGET CANCEL, TT TGT DATA/ACQ, REF MARK, EBL
OFFSET, OFF CENTER, ZOOM, TARGET TRACK ON*4, TARGET TRACK OFF™*,
MARK DELETE, OWN TRACK DELETE, TGT TRACK DELETE™, MAP ALIGN,

8 1 (desloca o cursor de selec¢éo para cima)

2 TGT DATA/ACQ SETTING (ANY, TT ONLY, AIS ONLY)
3 TGT CANCEL SETTING (ANY, TT ONLY, AIS ONLY)

4 RANGE RINGS (ON, OFF)

5 SLEEP ALL TARGETS (NO, YES)



APENDICE 2 TABELA DE ERROS DE
LONGITUDE (ESCALA DE 96 NM)

As linhas de longitude concentram-se no polo norte e no polo sul. Em particular, 1 nm é equiva-
lente a 1 minuto a uma latitude de 0 graus, 2 minutos a uma latitude de 60 graus, 3 minutos a uma
latitude de 70 graus e assim sucessivamente. Por esta razdo, ocorre um erro de longitude no

ecra.

Por exemplo, quando o préprio navio se encontra a 60 °N e 135 °E, mesmo que a indicagado do
cursor se encontre a 62 °N e 139 °E, a posicao real do cursor é desviada para o lado esquerdo
(oeste). A tabela abaixo apresenta o erro de longitude, representado entre 0° e 90° a 96 nm do
centro do radar (préprio navio).

62°N

Posicéo real do cursor

60°N

135°E

139°E

°N

. | Posi¢éo do cursor indicada

LAT

Posicédayreal do cursor

k‘ * R: Erro
7~

Posicéo do OS

Posicdo do cursor indicada

LAT

q 5°

10°

15°

20¢

25°

30°

35°

40°

75°

0.2256

0.4444

046496

0.8350

0.9950

1.1248

1.2202

1.2786

1.2980

70°

0.21980213

0.43290201

0.632803

0.8134132

0.96923215

1.09551918

1.1884382

1.24517456

1.26402037

65°

0.21229339

0.41810678

0.61115946

0.78556318

0.93600295

1.05790007

1.14755221

1.20224625

1.22034042

60°

0.20316898

0.40012949

0.58486463

0.75173456

0.89565021

1.0122297

1.09793265

1.15016811

1.16737294

55°

0.19249832

0.37910698

0.55411863

0.71218478

0.84848102

0.95885565

1.03998717

1.08933651

1.10552105

50°

0.18036264

0.35519924

0.51915545

0.66721485

0.79485438

0.89818413

0.97406698

1.02021439

1.03525547

45°

0.16685429

0.32858822

0.48024119

0.61716701

0.73517843

0.83067689

0.90076355

0.94332783

0.95711098

40°

0.15207608

0.29947644

0.437672

0.56242216

0.66990732

0.7568477

0.82060477

0.85926197

0.87168229

35°

0.13614047

0.26808546

0.39177186

0.53339693

0.59953781

0.67725844

0.73420069

0.76865661

0.77961957

30°

0.11916876

0.2346542

0.3428901

0.44054055

0.52460545

0.59251483

0.6422089

0.67220131

0.68162348

25°

0.10129001

0.19943707

0.29139874

0.37433139

0.44568053

0.50326182

0.54532952

0.57063015

0.57843983

20°

0.08264056

0.16270211

0.23768966

0.30527334

0.36336372

0.41017869

0.44429984

0.46471615

0.47085389

15°

0.06336208

0.12472888

0.18217162

0.23389198

0.27828148

0.31397386

0.33988878

0.35526538

0.35968447

10°

0.04360137

0.0858064

0.12526714

0.16073056

0.19108136

0.21537949

0.23289096

0.24311083

0.24577764

5

0.02350833

0.04623087

0.0674093

0.08634588

0.10242699

0.11514595

0.1241207

0.12910605

0.13000029

0°

0.00323737

0.0063035

0.00903844

0.01130406

0.01299309

0.01403609

0.0144058

0.0141187

0.01323356
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APENDICE 2 TABELA DE ERROS DE LONGITUDE (ESCALA DE 96 NM)

(nm)

LAT

50°

55°

60°

65°

70°

75°

80°

85°

90°

75°

1.2780

1.2192

1.1233

0.9933

0.8332

0.6479

0.4431

0.2249

70°

1.24442563

1.18701379

1.09356117

0.96694117

0.81103484

0.3061092

0.43117887

0.21881975

65°

1.20131324

1.14577786

1.05546143

0.93315023

0.78260251

0.60843159

0.41596331

0.21107193

60°

1.14905813

1.09582188

1.00932899

0.89225746

0.74821409

0.58162173

0.397582

0.20171772

55°

1.08805799

1.03752602

0.95551494

0.84457408

0.70813132

0.55038538

0.37617487

0.19082831

50°

1.0187708

0.97133397

0.89442885

0.79046297

0.66265924

0.51496026

0.35190481

0.17848659

45°

0.94174265

0.89774948

0.82653562

0.73033596

0.61214392

0.47561599

0.32495654

0.16478648

40°

0.85754099

0.81733258

0.75235195

0.66465066

0.55696981

0.43265198

0.29553516

0.14983224

35°

0.76681293

0.73069528

0.63744242

0.59390696

0.49755683

0.38639524

0.26386458

0.13373769

30°

0.67024897

0.63849695

0.58741521

0.51864327

0.43435714

0.33719779

0.23018583

0.11662531

25°

0.568584

0.54143927

0.49791741

0.43943239

0.36785173

0.28543407

0.19475522

0.09862535

20°

0.46259176

0.44026091

0.40463016

0.35687717

0.29854675

0.23149802

0.15784242

0.07987479

15°

0.35307892

0.3357319

0.30826343

0.2716059

0.22696965

0.17580013

0.11972833

0.06051633

10°

0.2487894

0.22864776

0.20955062

0.18426754

0.15366517

0.1187643

0.08070304

0.0406973

5o

0.12684572

0.11982348

0.10624302

0.09552679

0.0791912

0.04106355

0.04106355

0.02056855

0°

0.01184713

0.01008727

0.008104

0.00605903

0.00411455

0.00111154

0.00111154

0.00028325

[« (ol (ol (el (ol (ol (o B (o (o3 (ol (ol (o3 (o3 (o3 (o3 (o]
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APENDICE 3 LISTA DE ALERTAS

Este radar fornece alertas de cabecgalho agregados para apresentagdo de uma agregagao no
AMS (Sistema de Gerenciamento de Alertas). A tabela a seguir mostra os alertas gerais do ca-
becalho juntamente com o niumero de alerta ALF correspondente.

Nome do Alerta Agregado ALF N°.* Nome do Alerta Agregado ALF N°.*
TARGET CAPACITY 3042, x LOST SIGNAL 3015, x
TARGET CAPACITY 3043, x LOST SIGNAL 3016, x
NEW TARGET 3048, x WRONG SETTING 3019, x
LOST TARGET 3052, x NETWORK OVERLOAD 52906, x
LOST RADAR FUNC 3008, x

*: “x” indica o numero da instancia.

A tabela a seguir lista os alertas possiveis para este equipamento. Cada alerta ¢é listado com prio-
ridade e categoria. Este equipamento pode gerar alertas no formato ALE.ou ALR. O nimero de
alerta depende do formato de saida e pode diferir entre os formatos:

Obs.: Alertas destacados ndo tém nome de alerta agregade.

alertas de formato ALF

. Prioridad
et Tl el Mensagem de Alerta ee
alerta alerta .

categoria
3042, 1 TTTGT "CANCEL NON-DANGEROUS TT TARGETS Aviso
FULL(AUTO) MANUALLY" Catego-
ria: A

Significado: A capacidade de alvos ‘automaticamente adquiridos atingiu 100%.
Solugao: Pressione a teela,ALARM ACK. Remova os simbolos de TT manualmente.

3042,2 | TTTGT "CANCEL NON-DANGEROUS TT TARGETS Aviso
FULL(MAN) MANUALRY" Catego-
ria: A

Significado®A capacidade de alvos manualmente adquiridos atingiu 100%.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Remova os simbolos de TT manualmente.

3042,3 | AIS DISPLAY ["ADJUST [AIS DISP FILTER] SETTINGS" Aviso
FULL Catego-
ria: A

Significado: A capacidade de visualizagdo de AIS atingiu 100% (350 alvos).
Solugédo: Pressione a tecla ALARM ACK. Ajuste as definicdes de [AIS DISP FILTER]
para reduzir o numero de alvos exibidos.

3042,4 | AIS CPTY "ADJUST [AIS DISP FILTER] SETTINGS" Aviso
FULL Catego-
ria: A

Significado: A capacidade de AIS atingiu 100% (1200 alvos).
Solugédo: Pressione a tecla ALARM ACK. Ajuste as definicdes de [AIS DISP FILTER]
para reduzir o numero de alvos exibidos.
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APENDICE 3 LISTA DE ALERTAS

] Prioridad
1DeE Ui el Mensagem de Alerta ee
alerta alerta .

categoria

3042,5 | ACTIVE AIS "SLEEP NON-DANGEROUS AIS TARGETS MANUALLY" | Aviso

FULL Catego-
ria: A

Significado: A capacidade de alvos de AIS ativos atingiu 100% (50 alvos).
Solugdo: Pressione a tecla ALARM ACK. Suspenda todos os alvos de AIS desnecessari-

0S.
3043,1 |TTTGT "SLEEP NON-DANGEROUS AIS TARGETS MANUALLY" | Cuidado
95%(AUTO) Catego-

ria: B

Significado: A capacidade de alvos automaticamente adquiridos atingiu 95%.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Remova os simbolos de TT manualmente.

3043,2 | TTTGT "CANCEL NON-DANGEROUS TT TARGETS Cuidado
95%(MAN) MANUALLY" Catego-
ria: B

Significado: A capacidade de alvos manualmente adquiridos atingiu 95%.
Solucédo: Pressione a tecla ALARM ACK. Remova os simbalos dedl' T manualmente.

3043, 3 | AIS DISPLAY | "ADJUST [AIS DISP FILTER] SETTINGS" Cuidado
95% Catego-
ria: B

Significado: A capacidade de visualizagcdo de AlS atingiu 95% (333 alvos).
Solucgéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Ajuste as definicbes de [AIS DISP FILTER]
para reduzir o numero de alvos exibidos.

3043,4 | AIS CAPACI- | "ADJUST [AIS DISP FILTER] SETEINGS" Cuidado
TY 95% Catego-
ria: B

Significado: A capacidade de AIS atingiu 95% (1140 alvos).
Solucgéo: Pressione a tecla ALARMACK. Ajuste as definicbes de [AIS DISP FILTER]
para reduzir o numero de alvas exibidos.

3043,6 | ACTIVE AIS "SLEEP:NON-DANGEROUS AIS TARGETS MANUALLY" | Cuidado
95% Catego-
ria: B

Significado: A.capacidade de alvos de AlS ativos atingiu 95% (48 alvos).
Solugao: Pressione atecla ALARM ACK. Suspenda todos os alvos de AIS desnecessari-

0S.
3043,7 | AISDATAREP | "ADJUST [AIS DISP FILTER] SETTINGS" Cuidado
FULL Catego-

ria: B

Significado: Capacidade do relatério de dados AIS atingiu 100% (50 objetos).
Solucao: Pressione a tecla ALARM ACK. Ajuste as definicdes de [AIS DISP FILTER]
para reduzir o numero de alvos exibidos.

3043,8 | AlIS SART "ADJUST [AIS DISP FILTER] SETTINGS" Cuidado
FULL Catego-
ria: B

Significado: A capacidade do dispositivo localizador AIS atingiu 100% (20 objetos).
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Ajuste as definicdes de [AIS DISP FILTER]
para reduzir o numero de alvos exibidos.

3043,9 | AISSYNTGT | "ADJUST [AIS DISP FILTER] SETTINGS" Cuidado
FULL Catego-
ria: B

Significado: A capacidade do alvo sintético AlS atingiu 100% (50 objetos).
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Ajuste as defini¢des de [AIS DISP FILTER]
para reduzir o numero de alvos exibidos.
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APENDICE 3 LISTA DE ALERTAS

. Prioridad
1DeE MO CE Mensagem de Alerta ee
alerta alerta .

categoria
3044 CPA/TCPA "TAKE EVASIVE ACTION IF NECESSARY" Alarme
Catego-
ria: A
Significado: O alvo esta dentro do limite de CPA/TCPA, perigo de colisao.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Adote medidas evasivas conforme necessario.
Ajuste as definicdes de CPA/TCPA.
3048,1 | TT NEW TAR- | "CONFIRM TT NEW TARGETS" Aviso
GET Catego-
ria: A
Significado: Um novo alvo de TT entrou na Zona de aquisigao.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Confirme a localizagao do novo alvo.
3048,2 | AIS NEW "CONFIRM AIS NEW TARGETS" Aviso
TARGET Catego-
ria: A
Significado: Um novo objeto AIS entrou na Zona de Aquisicdo.
Solugdo: Pressione a tecla ALARM ACK. Confirmar localizagdoeydo novo objeto.
3052,1 | TT TARGET "CHECK LOST TGT. ACQ TARGET IE NECESSARY" Aviso
LOST Catego-
ria: A
Significado: Perdeu-se o alvo de TT.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Afindicacéae de alvo perdido (a piscar a vermel-
ho) é removida.
3052,2 | REF TARGET | "CHECK LOST TGI. ACQ TARGET IF NECESSARY" Aviso
LOST Catego-
ria: A
Significado: Perdeu-se o alvo de referéncia.
Solugao: Pressione a tecla’ALARM ACK. Se o alvo foi usado como referéncia de veloci-
dade, adquira um novo alve de referéncia.
3052,3 | AISTARGET | "CONEIRM'AIS LOST TARGETS" Aviso
LOST Catego-
ria: A
Significado#O objeto AlSsesta perdido.
SolugéoiPressioneja tecla ALARM ACK. A indicagao de objeto perdido (piscando em
vermelho) e‘removida.
3052,4 | AIS ATON "CONFIRM AIS LOST ATONS" Aviso
LOST Catego-
ria: A
Significado: Dados AIS AtoN nao inseridos por um periodo especificado.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Confirme que o objeto esta perdido e adquira
0 objeto novamente, se necessario.
3052,5 | AIS SART "CONFIRM AIS LOST LOCATING DEVICES" Aviso
LOST Catego-
ria: A

Significado: Dados n&o inseridos de AIS SART, AlS MOB, EPIRB-AIS por um periodo es-
pecificado.

Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Confirme que o objeto esta perdido e adquira
0 objeto novamente, se necessario.
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APENDICE 3 LISTA DE ALERTAS

. Prioridad
ek MLIOCE Mensagem de Alerta ee
alerta alerta .

categoria
3003 AIS MSG "UNABLE TO TRANSMIT AIS MESSAGE. CHECK AIS" Cuidado
SEND ERR Catego-
ria: B
Significado: N&o foi possivel transmitir a mensagem AlS.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique a alimentagéo e a ligagao a unidade
do AIS.
3008,1 | LOST ISW "USE RADAR AS STANDALONE" Aviso
FUNC Catego-
ria: B
Significado: A fungdo de comutagao intertemporal teve de ser interrompida. (Apenas
quando a fungao Entre centrais esta ativa.)
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Utilize o radar como um dispositivo indepen-
dente.
3008,2 |LOSTWAVE | "CHECK CONNECTION WITH WAVE ANALYSIS PC" Aviso
FUNC Catego-
ria: B
Significado: A funcdo de andlise de ondas apresenta um problema.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique a conexéao com_ o PC de andlise de
ondas ou desative o modo WAVE.
3015,1 | LOST HEAD- | "EXECUTE THE DIAGNOSTIC, TEST" Aviso
LINE Catego-
ria: B
Significado: Sinal de marcag&o de rumo interrompido/perdido.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK ‘Restabeleca o sinal ou retifique a razao da per-
da do sinal.
3015,2 | LOST AZI- "EXECUTE THE DIAGNQOSTIC TEST" Aviso
MUTH SIG Catego-
ria: B
Significado: O sinal de azimute da antena esta interrompido/perdido.
Solugao: Pressione attecla ALARMPACK. Restabeleca o sinal ou retifique a razdo da per-
da do sinal.
3015,3 | LOST TRIG- "EXECUTE THE DIAGNOSTIC TEST" Aviso
GER SIG Catego-
ria: B
Significado: Sinal'de ativacao da antena interrompido/perdido.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabeleca o sinal ou retifique a razdo da per-
da do sinal.
3015,4 | LOST VIDEO |"EXECUTE THE DIAGNOSTIC TEST" Aviso
SIG Catego-
ria: B
Significado: Sinal de video interrompido/perdido.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabeleca o sinal ou retifique a razdo da per-
da do sinal.
3015,5 | LOST CTRL "CHECK CONNECTION WITH CONTROL UNIT" Aviso
UNIT Catego-
ria: B

Significado: Unidade de Controle (RCU-014/015/016) sinal interrompido/perdido.
Solugdo: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabeleca o sinal ou retifique a razao da per-
da do sinal.
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3015,6 | LOST TUNE "INITIALIZE TUNING AGAIN" Aviso
IND Catego-
ria: B
Significado: Erro de SINTONIZACAO devido a definigdes anémalas ou avarias.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabeleca o sinal ou retifique a razdo da per-
da do sinal.
3015,7 | LOST RADAR | "CHECK CONNECTION WITH RADAR ANTENNA" Aviso
ANT Catego-
ria: B
Significado: Sinal entre o processador e a antena interrompido/perdido.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabeleca o sinal ou retifique a razdo da per-
da do sinal.
3015,8 | LOST MTR- "EXECUTE THE DIAGNOSTIC TEST" Aviso
DRV Catego-
ria: B
Significado: Sinal entre SPU da antena e MTR-DRYV interompide/perdido.
Solucgéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabeleca 0 sinal®©u retifique a razao da per-
da do sinal.
3015,9 | LOST RF- "EXECUTE THE DIAGNOSTIC TEST" Aviso
CONV'' Catego-
ria: B
Significado: Sinal entre a SPU da antena’e 00 CONVERSOR RF interrompido/perdido.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabeleca o sinal ou retifique a razao da per-
da do sinal.
3015, 10 | LOST RP "EXECUTE THE DIAGNOSTIC TEST" Aviso
BOARD™® Catego-
ria: B
Significado: Sinal entre a placa MAIN e a placa RP no processador interrompido ou per-
dido.
Solugao: Pressione a tecla ABARM ACK. Restabeleca o sinal ou retifique a razdo da per-
da do sinal.
3015, 11 | LOST TUNE "EXECUTE THE DIAGNOSTIC TEST" Aviso
GATE 2 Catego-
ria: B
Significado: Nenhum sinal de portdo de sintonia da antena FAR-2x58.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Consulte o seu revendedor local para assistén-
cia.
3015, 12 | LOST TX-HV | "EXECUTE THE DIAGNOSTIC TEST" Aviso
VOLT2 Catego-
ria: B
Significado: A tensao da antena esta abaixo de 300 V (Para FAR-2x58/2x68DS).
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Ligue a PSU-019. Se o problema persistir, con-
sulte o seu revendedor local para assisténcia.
3015, 20 | LOST GYRO | "CHECK HEADING SENSOR OR SENTENCE MONITOR" | Aviso
SIGNAL Catego-
ria: B
Significado: Sem informagdes de rumo recebidas da bussola giroscopica durante cinco
segundos.

Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabelega o sinal para remover esta indi-
cacao.
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3015, 21 | LOST "CHECK SPEED SENSOR OR SENTENCE MONITOR" Aviso
LOG(WT) SIG Catego-
ria: B
Significado: Nenhum dado de velocidade através da agua recebido por trinta segundos
quando [LOG(WT)] é definido como referéncia de velocidade.
Solugdo: Pressione a tecla ALARM ACK. Utilize um sensor diferente se necessario.
3015, 22 | LOST "CHECK SPEED SENSOR OR SENTENCE MONITOR" Aviso
LOG(BT) SIG Catego-
ria: B
Significado: Nenhum dado de velocidade através da agua recebido por trinta segundos
quando [LOG(BT)] é definido como referéncia de velocidade.
Solucéao: Pressione a tecla ALARM ACK. Utilize um sensor diferente se necessario.
3015, 23 | LOST POSI- "CHECK POSITION SENSOR OR SENTENCE Aviso
TION MONITOR" Catego-
ria: B
Significado: Erro de EPFS. Nenhum dado de posigao recebido a partir do dispositivo de
EPFS durante 30 segundos.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabelega o sinal. Esta.ifidicagdo nao pode
ser eliminada em caso de auséncia de sinal de posicienamento. A'indicacao é automati-
camente removida quando o sinal é restabelecido:
3015, 24 | LOST DATUM | "CHECK POSITION SENSOR OR SENTENCE Aviso
MONITOR" Catego-
ria: B
Significado: Frase DTM nao recebida durante 30 segundos ou dados errados recebidos.
Solugao: Pressione a tecla ALARM,ACK. Utilizeéxa referéncia WGS-84.
3015, 25 | LOST UTC "CHECK POSITION SENSOR OR SENTENCE Aviso
SIGNAL MONITOR" Catego-
ria: B
Significado: Erro de UT€xNenhum dado de data ou hora recebido durante 30 segundos.
Sem entrada de fraseZDA.
Solucédo: Pressioné a tecla ALARM ACK. Restabelega o sinal para remover esta indi-
cagao.
3015, 26 | LOST AIS "CHECKAAIS OR SENTENCE MONITOR" Aviso
COM Catego-
ria: B
Significado: Nenhum dado de AIS recebido durante 30 segundos.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique a alimentagao e a ligagédo a unidade
do AIS.
3015, 27 | LOST COG/ "CHECK POSITION SENSOR OR SENTENCE Aviso
SOG SIG MONITOR" Catego-
ria: B

Significado: Sem dados de COG/SOG recebidos do dispositivo EPFS durante trinta se-
gundos quando [EPFS] esta definido como referéncia de velocidade.

Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabelega o sinal. Esta indicagdo nao pode
ser eliminada em caso de auséncia do sinal de COG/SOG. A indicagao é automatica-
mente removida quando o sinal é restabelecido.
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3015, 28 | LOST ECDIS | "CHECK ECDIS OR SENTENCE MONITOR" Aviso
COM Catego-
ria: B
Significado: Nenhum dado ECDIS recebido durante trinta segundos quando [ECDIS] esta
definido como referéncia de velocidade.
Solugéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique a alimentagao e a ligagao a unidade
de ECDIS.
3016, 13 | LOST PM "EXECUTE THE DIAGNOSTIC TEST" Cuidado
BOARD Catego-
ria: B
Significado: Sinal entre a SPU da antena e o PM interrompido/perdido.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabeleca o sinal ou retifique a razdo da per-
da do sinal.
3016, 21 | LOST "CHECK SPEED SENSOR OR SENTENCE MONITOR" Cuidado
LOG(WT) SIG Catego-
ria: B
Significado: Nenhum dado de velocidade através da agua reeebidopor trinta segundos
quando [LOG(WT)] é definido como referéncia de velocidade:
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK . Utilizewum sensor diferente se necessario.
3016, 22 | LOST "CHECK SPEED SENSOR ORISENTENCE MONITOR" Cuidado
LOG(BT) SIG Catego-
ria: B
Significado: Nenhum dado de velocidade através da agua recebido por trinta segundos
quando [LOG(BT)] é definido como referéncia de velocidade.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK¢. Utilize um sensor diferente se necessario.
3016, 26 | LOST AIS "CHECK AIS OR SENTENCE MONITOR" Cuidado
COM Catego-
ria: B
Significado: Nenhumrdado AIS recebido por trinta segundos enquanto a fungao AlIS esta
DESLIGADA.
Solugao: Pressione a,tecla ALARM ACK. Verifique a alimentagéo e a ligagao a unidade
do AlS.
3016, 27 | LOST CQG/ "CHECK POSITION SENSOR OR SENTENCE Cuidado
SOG SIG MONITOR" Catego-
ria: B
Significado: Nenhum dado de COG/SOG recebido do dispositivo EPFS durante trinta se-
gundos quando [EPFS] NAO esta configurado como referéncia de velocidade.
Solucéao: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabelecga o sinal. Esta indicagdo nao pode
ser eliminada em caso de auséncia do sinal de COG/SOG. A indicacao é automatica-
mente removida quando o sinal é restabelecido.
3019,1 | WRONG IP "CHECK IP SETTINGS AND ASSIGN A UNIQUE IP" Cuidado
ADDR Catego-
ria: B
Significado: O enderego IP do LAN1 esta sendo usado por outro equipamento.
Solugéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique as configuragdes de IP e atribua um
endereco IP exclusivo.
3019,2 | WRONG IP "CHECK IP SETTINGS AND ASSIGN A UNIQUE IP" Cuidado
(LAN2) Catego-
ria: B

Significado: O endereco IP do LAN2 esta sendo usado por outro equipamento.
Solugédo: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique as configuragdes de IP e atribua um
endereco IP exclusivo.
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3019,3 | RPVER MIS- | "CONSULT YOUR LOCAL DEALER FOR SW UPDATE" | Cuidado
MATCH’® Catego-
ria: B
Significado: As versdes de software da placa MAIN e da placa RP nao correspondem.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Consulte o seu revendedor local para uma at-
ualizacdo de software.
3019,4 | WRONG "CHECK THE OUTPUT SETTINGS FOR EPFS DEVICE" | Cuidado
POSN INT Catego-
ria: B
Significado: O intervalo do sinal de posi¢cao excedeu 10 segundos por um periodo.
Solugdo: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique as defini¢des de saida do dispositivo
de EPFS ligado. Ajuste o (ciclo do) intervalo de saida conforme necessario.
3032 ANCHOR "CONFIRM OWN SHIP LOCATION" Aviso
WATCH Catego-
ria: B
Significado: Posigdo do navio fora da zona definida de vigiada angera.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Confirme a localizagéo do préprio navio e
ajuste-a conforme necessario.
52795 SELECT "SART SIGNAL DETECTED. SELECE,. SART MODE" Aviso
SART MODE™® Catego-
ria: A
Significado: Um sinal SART foi detectado.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Mostraras marcas SART no visor do radar ([7
SART] definido para [ON]).
52782 ARRIVED "SET NEXT WPTpIF NECESSARY" Aviso
AT WPT*4 Catego-
ria: B
Significado: O navio entrou na,zona dealerta de chegada ao destino.
Solugao: Pressione a teela, ALARM ACK. Definir o proximo ponto de passagem, se
necessario.
52785 XTD LIM EX- | 2CHECK CQURSE AND ADJUST AS NECESSARY" Aviso
CEEDED** Catego-
ria: B
Significado: Erraxde posicao transversal, navio fora de rota.
Solugao: Pressioneya tecla ALARM ACK. Verifique a rota e ajuste-a conforme
necessario.
52792 CHART MEM- | "CHECK PROCESSOR UNIT" Aviso
ORY ERR*® Catego-
ria: B
Significado: Ocorreu um erro ao carregar dados de carta.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar a unidade do processador.
52906, 1 | NETWORK "CHECK OTHER DEVICES IN THE NETWORK" Cuidado
OVERLOAD Catego-
ria: B

Significado: Um sobrecarga de comunicagéo de rede foi detectada na porta LAN1. Se a
carga da rede aumentar apds o alerta ser gerado, este equipamento desliga automatica-
mente a comunicagao de rede na porta LAN1.

Solucéao: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique outros dispositivos na rede conecta-
dos a porta LAN1.
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52906, 2 | NETWORK "CHECK OTHER DEVICES IN THE NETWORK" Cuidado
OVERLOAD Catego-
ria: B

Significado: Um sobrecarga de comunicagao de rede foi detectada na porta LAN2. Se a
carga da rede aumentar apds o alerta ser gerado, este equipamento desliga automatica-
mente a comunicagdo de rede na porta LAN2.

Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique outros dispositivos na rede conecta-
dos a porta LAN2.

*1
*2

*3.

*4.

*5.

Este alerta aparece apenas para FAR-2228-NXT(-BB) e FAR-2328-NXT.
Este alerta aparece apenas para FAR-2x58/2x68DS.

Este alerta aparece apenas para FAR-2228-NXT(-BB) e FAR-2328-NXT. Mantenha em mente

0s seguintes pontos:
+ Este alerta pode ocorrer quando este equipamento recebe interferéngias simultaneamente de

varios radares.
+ Este alerta pode ndo ocorrer sob condigdes meteoroldgicas adversass como durante chuva.

Este alerta é exibido apenas em radares do tipo B/W.

Este alerta é exibido apenas em tipos A/B/W com‘funcionalidade de plotador de radar.

Indicacoes de formato ALF

Os seguintes indicadores s&o exibidos poreste'equipamento quando o formato ALF esta em uso.
As indicagdes nao tém categoria, ndo gstao sujeitas a transferéncia de responsabilidade e ndo
sao exibidas como sentencas ALF.

Obs.: Indicacdes também aparecem na CAIXA DE ALERTA na tela e na LISTA DE ALERTAS.

ID Titulo Mensagem

52001,4 | RPU:HIGH TEMP. "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR

IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado:*A temperatura na RPU esta acima do limite recomendado.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Reduza a temperatura.

52001, 11 | MD TYPE MISMATCH "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR

IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: N&o € possivel detetar a largura de banda da placa MD.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique as ligagbes a antena.

52001, 12 | PM TYPE MISMATCH "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR

IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: O tipo de placa do PM nao corresponde.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar a placa PM.

52001, 21 | MTR-DRV:HIGH TEMP "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR

IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: A temperatura da placa MTR-DRYV esta acima do limite recomendado.
Solugéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Reduza a temperatura.
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52001, 22

MTR-DRV:OVER CUR- "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
RENT IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: A entrada de energia da placa MTR-DRYV proveniente do motor esta fora da
classificagdo recomendada.

Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar o motor.

52001, 23

MTR-DRV:MTR PWR ERR | "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: A tensdo do motor da placa MTR-DRYV est4 fora da faixa recomendada.
Solucéao: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar o motor.

52001, 24

MTR-DRV:P12V ERR "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: A tensao na linha de +12V do motor MTR-DRYV esta fora da classificagao
recomendada.

Solucgéao: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténeia’de um técnico qualifica-
do para verificar a fonte de alimentacao.

52001, 25

MTR-DRV:HALL SEN- "CONDUCT A DIAGNQSTICTTEST WHILE THE ERROR
SOR ERR IS PRESENT. SUPPLY THESTEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: Erro no sinal do sensor Hall detetado pela‘placa MTR-DRV.
Solucgéao: Pressione a tecla ALARM ACK. Soliciteia assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar o sensor Hall.

52001, 26

MTR-DRV:ANT LOCK "CHECKTHE SCANNER FOR OBSTRUCTIONS. IF
THERE ARE NONE, SUPPLY THE TEST RESULTS TO
YOUR LOCAL DEALER."

Significado: Bloqueio de antena detetado pela placa MTR-DRYV.
Solugao: Pressione agecla ALARM ACK. Desbloqueie a antena.

52001, 27

MTR-DRV:PWR SUPPLY | "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
ERR IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: A placaMTR-DRYV detetou uma quebra na alimentagao.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificara, fonte de alimentacao.

52001, 28

MTR-DRV:BRAKE-R ERR | "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: A placa MTR-DRYV detetou um erro de resisténcia de travagem.
Solucéao: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar a travagem da antena.

52001, 29

MTR-DRV:OVERLOAD "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: A placa MTR-DRV detetou uma sobrecarga.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar o motor.
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52001, 31

PM:P12V ERROR "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: A tensao na linha +12V da placa PM esta fora da classificagdo recomenda-
da.

Solugdo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar a fonte de alimentagao.

52001, 32

PM:PLL UNLOCK "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: O PLL da placa PM esta desbloqueado.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar a placa PM.

52001, 41

RFC:P6V ERROR "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: A tensao na linha +6 V do conversor de RF esta fora do valor nominal.
Solucao: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assiSténcia de um técnico qualifica-
do para verificar a alimentagao.

52001, 42

RFC:P48V ERROR "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
IS PRESENT. SUPRLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER:"

Significado: A tensao na linha +48 V do gonversorde RF esta fora do valor nominal.
Solucao: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar a alimentagao.

52001, 43

RFC:IF PLL UNLOCK "CONDUEIT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
IS PRESENT-"SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: O bloqueio,de PLLino lado IF do conversor de RF esta desbloqueado.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar ooenversor. de RF.

52001, 44

RFC:PLL UNLOCK “CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: O blogueio de PLL no lado RF do conversor de RF esta desbloqueado.
Solu¢ao: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar o conversor de RF.

52001, 45

RFC:OUTPUT SIG LVL "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
ERR IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: A saida de sinal do conversor RF esta fora do limite recomendado.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar o conversor de RF.

52001, 46

RFC:INPUT SIG LVL ERR | "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: A entrada de sinal do Conversor RF esta fora da classificagdo recomenda-
da.

Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar o conversor de RF.
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52001, 47

HPA:OUTPUT SIG LVL
ERR

"CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: A saida de sinal da placa HPA esta fora da classificagdo recomendada.
Solucgéao: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar a placa HPA.

52001, 48

HPA:OUTPUT PK CRR "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
ERR IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: Corrente de pico detetada na saida de sinal da placa HPA.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar a placa HPA.

52001, 51

HPA:HIGH TEMP "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: Temperatura excessivamente alta detectada na placa HPA.
Solucéao: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar a placa HPA.

52001, 52

VSWR ERROR "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
IS PRESENT. SUPPLY THE\TEST,RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: VSWR andémalo detetado pelo conversor de RE.
Solucéao: Pressione a tecla ALARM ACK. Salicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar a antena.

52001, 61

"CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
IS PRESENT, SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOGAL DEALER™

MAG HEATER CURRENT
ERR®

Significado: A corrente do aquecedor do magnetron esta fora da classificagao.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK:! Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar a placa SPU.

52002, 1

RPU:FAN1 NO ROTATE "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
[S'PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: @ FAN4 na unidade do processador esta parado ou desconectado.
Solugéo: Pressioneatecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para‘verificar a unidade do processador.

52002, 2

RPU:FAN2 NO ROTATE "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: O FAN2 na unidade do processador esta parado ou desconectado.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar a unidade do processador.

52002, 3

RPU:FAN3 NO ROTATE "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: O FAN3 na unidade do processador esta parado ou desconectado.
Solucao: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar a unidade do processador.
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52002, 4

RPU:FAN(RP) NO RO-
TATE"

"CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: O ventilador RPU na placa RP na unidade do processador esta parado ou
desconectado.

Solugédo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar a unidade do processador.

52002, 5

RPU-RP HW ERROR -3 | "IN SAFE WATERS, REBOOT THE SYSTEM. IF THE ER-
ROR OCCURS FREQUENTLY, SUPPLY THE TEST RE-
SULTS TO YOUR LOCAL DEALER."

Significado: A placa RP deixou de funcionar. Graficos e marcas nao podem ser exibidos.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualifica-
do para verificar a unidade do processador.

52002, 6

RSB FAN1 NO ROTATE™ | "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER."

Significado: O ventilador 1 na unidade da antena esta parado ou desconectado.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a umdecnico qualificado verificar a
unidade da antena.

52002, 7

"CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR
IS PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR
LOCAL DEALER:

RSB FAN2 NO ROTATE ®

Significado: O ventilador 2 na unidade dafantena‘esta parado ou desconectado.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Selicite a‘um técnico qualificado verificar a
unidade da antena.

52601, 10

LOST WAVE UNIT*1 "CHECK}€ONNECTION WITH WAVE ANALYSIS PC, OR

DISABLE/AWAVE MODE".

Significado: Dados de ondas nao recebidos do PC de analise de ondas, quando o modo
WAVE esta ativado.

Solugéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique a conexdo com o PC de andlise de
ondas ou desative@modo WAVE.

52602, 1

POSN SOURCE'CHG POSITION SOURCE USING IN SYSTEM CHANGES TO
OTHER SOURCE."

Significade: Entrada doysensor de posicionamento perdida, sensores alterados auto-
maticamente.

Solu¢ao: Pressione a tecla ALARM ACK. A indicagao € automaticamente removida
quando o sinalé restabelecido ou quando é selecionado um sensor diferente.

52602, 2

SPD SOURCE CHG "SPEED SOURCE USING IN SYSTEM CHANGES TO
OTHER SOURCE."

Significado: Entrada do sensor de velocidade perdida, sensores alterados automatica-
mente.

Solugédo: Pressione a tecla ALARM ACK. A indicagao € automaticamente removida
quando o sinal é restabelecido ou quando ¢ selecionado um sensor diferente.

52602, 3

HDG SOURCE CHG "HEADING SOURCE USING IN SYSTEM CHANGES TO
OTHER SOURCE."

Significado: Entrada do sensor de rumo perdida, sensores alterados automaticamente.
Solucédo: Pressione a tecla ALARM ACK. A indicacido é automaticamente removida
quando o sinal é restabelecido ou quando é selecionado um sensor diferente.

52740, 1

ISW: SEM SINAL "SELECTED RADAR HAS PROBLEM. USE RADAR AS
STANDALONE."

Significado: O radar selecionado tem um erro. (Apenas quando a fungéo Entre centrais
esta ativa.)

Solucéao: Pressione a tecla ALARM ACK. Utilize o radar como autébnomo ou restaure o
radar externo a condigdo normal de operagao.
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52740, 2

ISW: SEM RADAR "COMMUNICATION WITH SELECTED RADAR HAS IN-
TERRUPTED/LOST. USE RADAR AS STANDALONE."

Significado: Comunicagao com o radar selecionado interrompida ou perdida. (Apenas
quando a fungao Entre centrais esta ativa.)

Solucgéao: Pressione a tecla ALARM ACK. Use o radar como auténomo ou verifique a
conexdao e energia do radar externo.

52740, 3

ISW: STBY'2 "SELECTED RADAR ENTERED STANDBY MODE. SET
SELECTED RADAR TO TX MODE."

Significado: Radar selecionado entrou no modo de espera.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique o status de transmissao do radar se-
lecionado.

52740, 4

ISW: SEM SENSOR 2 "SELECTED RADAR HAS PROBLEM. USE RADAR AS
STANDALONE."

Significado: Nenhum dado de diregao foi recebido do radar selecionado por mais de cin-
co segundos.

Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique o status de entrada de dados do
cabecalho para o radar selecionado.

52793, 1

LOST WV UTC SIG "CHECK THAT DATA INPUT TO WAVE ANALYZER IS
CORRECT, OR DISABLE WAVE MODE."

Significado: Com o radar de ondas ativo ([[4 WAVE DATA]].configurado como [[ON]]), o
PC de analise de ondas apresenta um erro na entrada,de dados de velocidade.
Solucéao: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifigueise os dados inseridos no Analisador
de Ondas estdo corretos ou desative o modo WAVE.

52793, 2

LOST WV COG/SOG "CHECK THAT DATA INPUT TO WAVE ANALYZER IS
CORRECT, OR DISABLE WAVE MODE."

Significado: Com o radar de ondas ativo ([4\WAVE DATA] definido para [ON]), o PC de
analise de ondas tem um erro na‘entradasde dados de velocidade.

Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique se os dados inseridos no Analisador
de Ondas estao corretos ou‘desative o modo WAVE.

52793, 3

LOST WV WIND SIG "CHECK THAT DATA INPUT TO WAVE ANALYZER IS
CORRECT, OR DISABLE WAVE MODE."

Significado: Com @'radarde ondas ativo ([4 WAVE DATA] definido para [ON]), o PC de
analise de ondas temm erro na entrada de dados de velocidade.

Solugéao: Pressione@ teclasALARM ACK. Verifique se os dados inseridos no Analisador
de Ondasgestao corretos ou desative o modo WAVE.

52793, 4

LOST WV RADAR ANT "CHECK THE CONNECTION WITH SELECTED RADAR
IS CORRECT, OR DISABLE WAVE MODE."

Significado: Com o radar de ondas ativo ([4 WAVE DATA] configurado como [ON]), o PC
de analise de ondas apresenta um erro na entrada de dados de velocidade.

Solugéao: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique se os dados inseridos no Analisador
de Ondas estao corretos ou desative o modo WAVE.

52793, 5

LOST WV GYRO SIG "CHECK THAT DATA INPUT TO WAVE ANALYZER IS
CORRECT, OR DISABLE WAVE MODE."

Significado: Com o radar de ondas ativo ([4 WAVE DATA] definido para [ON]), o PC de
analise de ondas tem um erro na entrada de dados de velocidade.

Solucédo: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique se os dados inseridos no Analisador
de Ondas estao corretos ou desative o modo WAVE.

52796, 1

LAN1 LOCKDOWN "CHECK OTHER DEVICES IN THE NETWORK"

Significado: A comunicagéo de rede na porta LAN1 foi encerrada porque a sobrecarga
de comunicagéo de rede nao foi corrigida.

Solugao: Isole a comunicagéo da rede na porta LAN1 manualmente ou desligue o siste-
ma.
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52796, 2

LAN2 LOCKDOWN

"CHECK OTHER DEVICES IN THE NETWORK"

ma.

Significado: A comunicagéo de rede na porta LAN2 foi encerrada porque a sobrecarga
de comunicacao de rede nao foi corrigida.
Solugao: Isole a comunicagao da rede na porta LAN2 manualmente ou desligue o siste-

*1. Esta indicagdo é exibida apenas em tipos A/B/W com funcionalidade de desenhador de radar.

*2.  Estaindicagdo aparece apenas em radares do tipo A/B quando o modo de Radar Duplo est3 ati-
vo e habilitado.

*3.  Quando esta indicagéo for corrigida, o bot&o [Chart] aparece em amarelo. Clique no bot&o [Chart]
para restaurar o sistema para operagao normal.

*4.  Esta indicacdo aparece apenas para FAR-2xx8, FAR-2xx8W e FAR-2xx8-NXT.

*5. Esta indicag&o aparece apenas para FAR-2xx8, FAR-2xx8W, FAR-2xx8S, FAR-2xx8SW e FAR-
2xx8-NXT.

*6. Esta indicagéo aparece apenas para FAR-2018/2028-MARK-2.

alertas de formato ALR

O Alerta "CPA/TCPA" nao pode ser reconhecido peloequipamentd externo e deve ser reconhe-
cido pelo préprio radar.

ID de Prioridad
alerta Titulo do alerta Descricao do alerta ee
ALR categoria
523 TT TGT FULL(AUTO) | "CANCEL NON-DANGEROUS TT TARGETS Aviso
MANUALLY" Catego-
ria: A
Significado: A capacidade,de alvos automaticamente adquiridos atingiu 100%.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Remova os simbolos de TT manualmente.
525 TT TGT FULL(MAN) “"CANCEL NON-DANGEROUS TT TARGETS Aviso
MANUALLY" Catego-
ria: A
Significado: Alcapacidade de alvos manualmente adquiridos atingiu 100%.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Remova os simbolos de TT manualmente.
531 AIS DISPLAY FULL "ADJUST [AIS DISP FILTER] SETTINGS" Aviso
Catego-
ria: A
Significado: A capacidade de visualizacao de AlS atingiu 100% (350 alvos).
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Ajuste as defini¢gdes de [AIS DISP FILTER]
para reduzir o numero de alvos exibidos.
533 AIS CPTY FULL "ADJUST [AIS DISP FILTER] SETTINGS" Aviso
Catego-
ria: A

Significado: A capacidade de AlS atingiu 100% (1200 alvos).
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Ajuste as defini¢gdes de [AIS DISP FILTER]
para reduzir o numero de alvos exibidos.
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alerta Titulo do alerta Descricao do alerta ee
ALR categoria
535 ACTIVE AIS FULL "SLEEP NON-DANGEROUS AIS TARGETS Aviso
MANUALLY" Catego-
ria: A
Significado: A capacidade de alvos de AIS ativos atingiu 100% (50 alvos).
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Suspenda todos os alvos de AIS desnecessari-
0s.
522 TT TGT 95%(AUTO) "CANCEL NON-DANGEROUS TT TARGETS Cuidado
MANUALLY" Catego-
ria: B
Significado: A capacidade de alvos automaticamente adquiridos atingiu 95%.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Remova os simbolos de TT manualmente.
524 TT TGT 95% (MANU- | "CANCEL NON-DANGEROUS TT TARGETS Cuidado
AL) MANUALLY" Catego-
ria: B
Significado: A capacidade de alvos manualmente adquiridos atingiu 95%.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Remova os simbalos dedl' T manualmente.
530 AIS DISPLAY 95% "ADJUST [AIS DISP FILTER] SETTINGS" Cuidado
Catego-
ria: B
Significado: A capacidade de visualizagao de AlS atingiu 95% (333 alvos).
Solucgédo: Pressione a tecla ALARM ACK. Ajuste as definicoes de [AIS DISP FILTER]
para reduzir o numero de alvos exibidos.
532 AIS CAPACITY 95% "ADJUST [AIS DISP FILTER] SETTINGS" Cuidado
Catego-
ria: B
Significado: A capacidade de AlS atingiu 95% (1140 alvos).
Solugédo: Pressione a tecla ALARMACK. Ajuste as definicdes de [AIS DISP FILTER]
para reduzir o numero de alvas exibidas.
534 ACTIVE AIS 95% "SLEER,NON-DANGEROUS AIS TARGETS Cuidado
MANUALLY" Catego-
ria: B
Significado: A.capacidade de alvos de AlS ativos atingiu 95% (48 alvos).
Solugao: Pressione atecla ALARM ACK. Suspenda todos os alvos de AIS desnecessari-
0s.
800 AIS DATAREP FULL "ADJUST [AIS DISP FILTER] SETTINGS" Cuidado
Catego-
ria: B
Significado: Capacidade do relatério de dados AIS atingiu 100% (50 objetos).
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Ajuste as defini¢gdes de [AIS DISP FILTER]
para reduzir o numero de alvos exibidos.
801 AIS SART FULL "ADJUST [AIS DISP FILTER] SETTINGS" Cuidado
Catego-
ria: B
Significado: A capacidade do dispositivo localizador AlS atingiu 100% (20 objetos).
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Ajuste as defini¢gdes de [AIS DISP FILTER]
para reduzir o numero de alvos exibidos.
802 AIS SYN TGT FULL "ADJUST [AIS DISP FILTER] SETTINGS" Cuidado
Catego-
ria: B

Significado: A capacidade do alvo sintético AIS atingiu 100% (50 objetos).
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Ajuste as defini¢gdes de [AIS DISP FILTER]
para reduzir o numero de alvos exibidos.
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ID de Prioridad
alerta Titulo do alerta Descricao do alerta ee
ALR categoria
516 CPA/TCPA "TAKE EVASIVE ACTION IF NECESSARY" Alarme
Catego-
ria: A
Significado: O alvo esta dentro do limite de CPA/TCPA, perigo de colis&o.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Adote medidas evasivas conforme necessario.
Ajuste as definicdes de CPA/TCPA.
521 TT NEW TARGET "CONFIRM TT NEW TARGETS" Aviso
Catego-
ria: A
Significado: Um novo alvo de TT entrou na Zona de aquisigao.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Confirme a localizagcdo do novo alvo.
529 AIS NEW TARGET "CONFIRM AIS NEW TARGETS" Aviso
Catego-
ria: A
Significado: Um novo objeto AIS entrou na Zona de Aquisi¢do.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Confirmar localizagdeydo novo objeto.
527 TT TARGET LOST "CHECK LOST TGT. ACQ TARGET IF Aviso
NECESSARY" Catego-
ria: A
Significado: Perdeu-se o alvo de TT.
Solucédo: Pressione a tecla ALARM ACK. Afindicacéae de alvo perdido (a piscar a vermel-
ho) é removida.
528 REF TARGET LOST "CHECK LOST TGT. ACQ TARGET IF Aviso
NECESSARY* Catego-
ria: A
Significado: Perdeu-se o alvo de referéncia.
Solugao: Pressione a tecla’ALARM ACK. Se o alvo foi usado como referéncia de veloci-
dade, adquira um novo alve de referéncia.
537 AIS TARGET LOST "CONFIRM AIS LOST TARGETS" Aviso
Catego-
ria: A
Significado#O objeto AlSsesta perdido.
SolugéosPressioneja tecla ALARM ACK. A indicagéo de objeto perdido (piscando em
vermelho) e‘removida.
804 AIS ATON LOST "CONFIRM AIS LOST ATONS" Aviso
Catego-
ria: A
Significado: Dados n&o inseridos do AIS AtoN por um periodo especificado.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Confirme que o objeto esta perdido e adquira
o objeto novamente, se necessario.
805 AIS SART LOST "CONFIRM AIS LOST LOCATING DEVICES" Aviso
Catego-
ria: A

Significado: Dados n&o inseridos de AIS SART, AlS MOB, EPIRB-AIS por um periodo es-

pecificado.

Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Confirme que o objeto esta perdido e adquira
o objeto novamente, se necessario.
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ID de Prioridad
alerta Titulo do alerta Descricao do alerta ee
ALR categoria
541 AIS MSG SEND ERR | "UNABLE TO TRANSMIT AIS MESSAGE. Cuidado
CHECK AIS" Catego-
ria: B
Significado: N&o foi possivel transmitir a mensagem AIS.
Solugéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique a alimentagéo e a ligagdo a unidade
do AIS.
740 LOST ISW FUNC "USE RADAR AS STANDALONE" Aviso
Catego-
ria: B
Significado: A fungdo de comutagao intertemporal teve de ser interrompida. (Apenas
quando a funcao Entre centrais esta ativa.)
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Utilize o radar como um dispositivo indepen-
dente.
793 LOST WAVE FUNC "CHECK CONNECTION WITH WAVE ANALYSIS | Aviso
PC" Catego-
ria: B
Significado: A funcdo de analise de ondas apresenta um problema.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique a conexao com_ o PC de analise de
ondas ou desative o modo WAVE.
720 LOST HEADLINE "EXECUTE THE DIAGNOSTIC TEST" Aviso
Catego-
ria: B
Significado: Sinal de marcag&o de rumo interrompido/perdido.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK ‘Restabeleca o sinal ou retifique a razao da per-
da do sinal.
721 LOST AZIMUTH SIG "EXECUTE THE DIAGNOSTIC TEST" Aviso
Catego-
ria: B
Significado: O sinal de azimute da antena esta interrompido/perdido.
Solugao: Pressione aftecla ALARMACK. Restabeleca o sinal ou retifique a razao da per-
da do sinal.
722 LOST TRIGGER SIG "EXECUTE THE DIAGNOSTIC TEST" Aviso
Catego-
ria: B
Significado: Sinal'de ativagado da antena interrompido/perdido.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabeleca o sinal ou retifique a razdo da per-
da do sinal.
723 LOST VIDEO SIG "EXECUTE THE DIAGNOSTIC TEST" Aviso
Catego-
ria: B
Significado: Sinal de video interrompido/perdido.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabeleca o sinal ou retifique a razao da per-
da do sinal.
70 LOST CTRL UNIT "CHECK CONNECTION WITH CONTROL UNIT" | Aviso
Catego-
ria: B
Significado: Unidade de Controle (RCU-014/015/016) sinal interrompido/perdido.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabeleca o sinal ou retifique a razdo da per-
da do sinal.
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ALR categoria
48 LOST TUNE IND "INITIALIZE TUNING AGAIN" Aviso
Catego-
ria: B
Significado: Erro de SINTONIZACAO devido a definigdes anémalas ou avarias.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabeleca o sinal ou retifique a razao da per-
da do sinal.
727 LOST RADAR ANT "CHECK CONNECTION WITH RADAR Aviso
ANTENNA" Catego-
ria: B
Significado: Sinal entre o processador e a antena interrompido/perdido.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabeleca o sinal ou retifique a razdo da per-
da do sinal.
781 LOST MTR-DRV "EXECUTE THE DIAGNOSTIC TEST" Aviso
Catego-
ria: B
Significado: Sinal entre SPU da antena e MTR-DRYV interompidoe/perdido.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabeleca © sinal®©ou retifique a razao da per-
da do sinal.
783 LOST RF-CONV™! "EXECUTE THE DIAGNQSTICLEST" Aviso
Catego-
ria: B
Significado: Sinal entre a SPU da antena’e 0 CONVERSOR RF interrompido/perdido.
Solucgéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabeleca o sinal ou retifique a razao da per-
da do sinal.
786 LOST RP BOARD*® "EXECGUTE'THE DIAGNOSTIC TEST" Aviso
Catego-
ria: B
Significado: Sinal entre a placa MAIN e a placa RP no processador interrompido ou per-
dido.
Solugao: Pressione a tecla ABARM ACK. Restabeleca o sinal ou retifique a razao da per-
da do sinal.
787 LOST TUNE GATE 2 "EXECUTE THE DIAGNOSTIC TEST" Aviso
Catego-
ria: B
Significado: Nenhum sinal de portao de sintonia da antena FAR-2x58.
Solugéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Consulte o seu revendedor local para assistén-
cia.
789 LOST TX-HV VOLT?2 | "EXECUTE THE DIAGNOSTIC TEST" Aviso
Catego-
ria: B
Significado: A tensdo da antena esta abaixo de 300 V (Para FAR-2x58/2x68DS).
Solucao: Pressione a tecla ALARM ACK. Ligue a PSU-019. Se o problema persistir, con-
sulte o seu revendedor local para assisténcia.
450 LOST GYRO SIGNAL | "CHECK HEADING SENSOR OR SENTENCE Aviso
MONITOR" Catego-
ria: B
Significado: Sem informagdes de rumo recebidas da bussola giroscopica durante cinco

segundos.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabelega o sinal para remover esta indi-
cacio.
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alerta Titulo do alerta Descricao do alerta ee
ALR categoria
278 LOST LOG(WT) SIG** "CHECK SPEED SENSOR OR SENTENCE Aviso
MONITOR" Catego-
ria: B
Significado: Nenhum dado de velocidade através da agua recebido por trinta segundos
quando [LOG(WT)] é definido como referéncia de velocidade.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Utilize um sensor diferente se necessario.
284 LOST LOG(BT) SIG*® | "CHECK SPEED SENSOR OR SENTENCE Aviso
MONITOR" Catego-
ria: B
Significado: Nenhum dado de velocidade através da agua recebido por trinta segundos
quando [LOG(BT)] é definido como referéncia de velocidade.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Utilize um sensor diferente se necessario.
170 LOST POSITION "CHECK POSITION SENSOR OR SENTENCE Aviso
MONITOR" Catego-
ria: B
Significado: Erro de EPFS. Nenhum dado de posigéo recebido a partir do dispositivo de
EPFS durante 30 segundos.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabelega o sinal. Esta.ifdicagdo nao pode
ser eliminada em caso de auséncia de sinal de posicienamento. A'indicacao é automati-
camente removida quando o sinal é restabelecido:
469 LOST DATUM "CHECK POSITIONSENSOR OR SENTENCE Aviso
MONITOR" Catego-
ria: B
Significado: Frase DTM néao recebida durante 30 segundos ou dados errados recebidos.
Solugao: Pressione a tecla ALARM,ACK. Utilizésa referéncia WGS-84.
272 LOST UTC SIGNAL "CHECK POSITION SENSOR OR SENTENCE Aviso
MONITOR! Catego-
ria: B
Significado: Erro de UT@sNenhum dado de data ou hora recebido durante 30 segundos.
Sem entrada de fraseZDA.
Solucao: Pressioné a tecla ALARM ACK. Restabeleca o sinal para remover esta indi-
cagao.
380 LOST AIS COM “CHECK AIS OR SENTENCE MONITOR" Aviso
Catego-
ria: B
Significado: Nenhum dado de AIS recebido durante 30 segundos.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique a alimentagéo e a ligagao a unidade
do AIS.
279 LOST COG/SOG SIG | "CHECK POSITION SENSOR OR SENTENCE Aviso
MONITOR" Catego-
ria: B

Significado: Sem dados de COG/SOG recebidos do dispositivo EPFS durante trinta se-
gundos quando [EPFS] esta definido como referéncia de velocidade.

Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabelega o sinal. Esta indicagdo ndo pode
ser eliminada em caso de auséncia do sinal de COG/SOG. A indicagao é automatica-
mente removida quando o sinal é restabelecido.
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ID de Prioridad
alerta Titulo do alerta Descricao do alerta ee
ALR categoria
50 LOST ECDIS COM "CHECK ECDIS OR SENTENCE MONITOR" Aviso
Catego-
ria: B
Significado: Nenhum dado ECDIS recebido durante trinta segundos quando [ECDIS] esta
definido como referéncia de velocidade.
Solugédo: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique a alimentagéo e a ligagdo a unidade
de ECDIS.
782 LOST PM BOARD "EXECUTE THE DIAGNOSTIC TEST" Cuidado
Catego-
ria: B
Significado: Sinal entre a SPU da antena e o PM interrompido/perdido.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabeleca o sinal ou retifique a razdo da per-
da do sinal.
278 LOST LOG(WT) SIG** | "CHECK SPEED SENSOR OR SENTENCE Cuidado
MONITOR" Catego-
ria: B
Significado: Nenhum dado de velocidade através da agua recebido por trinta segundos
quando [LOG(WT)] é definido como referéncia de velocidade:
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK . Utilizewum sensor diferente se necessario.
284 LOST LOG(BT) SIG*® | "CHECK SPEED SENSOR ORSENTENCE Cuidado
MONITOR" Catego-
ria: B
Significado: Nenhum dado de velocidade através da dgua recebido por trinta segundos
quando [LOG(BT)] é definido como referéncia de velocidade.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK«. Utilize um sensor diferente se necessario.
380 LOST AIS COM "CHECK AIS.OR SENTENCE MONITOR" Cuidado
Catego-
ria: B
Significado: Nenhumidado AlS recebido por trinta segundos enquanto a fungao AlIS esta
DESLIGADA.
Solugéo: Pressione a,tecla ALARM ACK. Verifique a alimentagéo e a ligagdo a unidade
do AIS.
279 LOST CQG/SOGSIG#| "CHECK POSITION SENSOR OR SENTENCE Cuidado
MONITOR" Catego-
ria: B
Significado: Nenhum dado de COG/SOG recebido do dispositivo EPFS durante trinta se-
gundos quando [EPFS] NAO esta configurado como referéncia de velocidade.
Solucéao: Pressione a tecla ALARM ACK. Restabelecga o sinal. Esta indicagao nao pode
ser eliminada em caso de auséncia do sinal de COG/SOG. A indicacao é automatica-
mente removida quando o sinal é restabelecido.
784 WRONG IP ADDR "CHECK IP SETTINGS AND ASSIGN A UNIQUE | Cuidado
IP" Catego-
ria: B
Significado: O enderego IP do LAN1 esta sendo usado por outro equipamento.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique as configuragbes de IP e atribua um
endereco IP exclusivo.
785 WRONG IP (LAN2) "CHECK IP SETTINGS AND ASSIGN A UNIQUE | Cuidado
IP" Catego-
ria: B

Significado: O endereco IP do LAN2 esta sendo usado por outro equipamento.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique as configuragdes de IP e atribua um
endereco IP exclusivo.
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ID de Prioridad
alerta Titulo do alerta Descricao do alerta ee
ALR categoria
788 RP VER MISMATCH*® | "CONSULT YOUR LOCAL DEALER FOR SW Cuidado
UPDATE" Catego-
ria: B
Significado: As versdes de software da placa MAIN e da placa RP nao correspondem.
Solugéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Consulte o seu revendedor local para uma at-
ualizagao de software.
729 WRONG POSN INT "CHECK THE OUTPUT SETTINGS FOR EPFS Cuidado
DEVICE" Catego-
ria: B
Significado: O intervalo do sinal de posi¢cao excedeu 10 segundos por um periodo.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique as definicbes de saida do dispositivo
de EPFS ligado. Ajuste o (ciclo do) intervalo de saida conforme necessario.
495 ANCHOR WATCH "CONFIRM OWN SHIP LOCATION" Aviso
Catego-
ria: B
Significado: Posigdo do navio fora da zona definida de vigiada ancora.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Confirme a localizagao do préprio navio e
ajuste-a conforme necessario.
755 SELECT SART "SART SIGNAL DETECTED,SELECT SART Aviso
MODE"3 MODE" Catego-
ria: A
Significado: Um sinal SART foi detectado.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Mostrarias marcas SART no visor do radar ([7
SART] definido para [ON]).
790 ARRIVED AT WPT*4 "SET NEXT WRT AF NECESSARY" Aviso
Catego-
ria: B
Significado: O navio entrou na,zona dejalerta de chegada ao destino.
Solugao: Pressione a tecla, ALARM ACK. Definir o proximo ponto de passagem, se
necessario.
791 XTD LIM EXCEED- "CHECK COURSE AND ADJUST AS Aviso
ED*4 NECESSARY" Catego-
ria: B
Significado: Erroyde posigao transversal, navio fora de rota.
Solugao: Pressioneya tecla ALARM ACK. Verifique a rota e ajuste-a conforme
necessario.
792 CHART MEMORY "CHECK PROCESSOR UNIT" Aviso
ERR*® Catego-
ria: B

Significado: Ocorreu um erro ao carregar dados de carta.
Solugéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar a unidade do processador.

*1 Este alerta aparece apenas para FAR-2228-NXT(-BB) e FAR-2328-NXT.

*2 Este alerta aparece apenas para FAR-2x58/2x68DS.

*3.  Este alerta aparece apenas para FAR-2228-NXT(-BB) e FAR-2328-NXT. Mantenha em mente
0s seguintes pontos:

+ Este alerta pode ocorrer quando este equipamento recebe interferéncias simultaneamente de
varios radares.

+ Este alerta pode ndo ocorrer sob condigdes meteorolégicas adversas, como durante chuva.
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+4.  Este alerta é exibido apenas em radares do tipo B/W.

+5. Este alerta é exibido apenas em tipos A/B/W com funcionalidade de plotador de radar.

Indicacdes de formato ALR

Os seguintes indicadores sao exibidos por este equipamento quando o formato ALR estd em uso.
As indicagdes nao possuem categoria e ndo sao apresentadas como frases ALR.

Obs.: Indicagdes também aparecem na CAIXA DE ALERTA na tela e na LISTA DE ALERTAS.

ID

Titulo Mensagem

075

RPU:HIGH TEMP "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: A temperatura na RPU esta acima do limite recomendado.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Reduza a temperatura.

770-1

MD TYPE MISMATCH | "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
PRESENT. SUPPLY THE TEST/RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: Nao é possivel detetar a largura de banda 'da placa MD.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique as ligagbesia antena.

7721

PM TYPE MISMATCH | "CONDUCT A DIAGNOSTIC,IEST WHILE THE ERROR IS
PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: O tipo de placa do PM n&o correspende.
Solucéo: Pressione a tecla ALARMACK. Solicitea assisténcia de um técnico qualificado
para verificar a placa PM.

7711

MTR-DRV:HIGH TEMP | "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: A temperatura da placa'MTR-DRYV est4 acima do limite recomendado.
Solucédo: Pressione aiteclasALARM ACK. Reduza a temperatura.

771-2

MTR-DRV:OVER CUR-%|,"CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
RENT PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Signifieado: A entrada de energia da placa MTR-DRYV proveniente do motor esta fora da
classificacado recomendada.

Solugéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar o motor.

771-3

MTR-DRV:MTR PWR | "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
ERR PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: A tensdo do motor da placa MTR-DRYV esta fora da faixa recomendada.
Solugéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar o motor.

771-4

MTR-DRV:P12V ERR | "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: A tensao na linha de +12V do motor MTR-DRYV esta fora da classificagéo
recomendada.

Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar a fonte de alimentagéo.
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Titulo Mensagem

771-5

MTR-DRV:HALL SEN- | "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
SOR ERR PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: Erro no sinal do sensor Hall detetado pela placa MTR-DRV.
Solugédo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar o sensor Hall.

771-6

MTR-DRV:ANT LOCK | "CHECK THE SCANNER FOR OBSTRUCTIONS. IF THERE
ARE NONE, SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LO-
CAL DEALER."

Significado: Bloqueio de antena detetado pela placa MTR-DRYV.
Solugéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Desbloqueie a antena.

771-7

MTR-DRV:PWR SUP- | "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
PLY ERR PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: A placa MTR-DRYV detetou uma quebra na alimentagéo.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar a fonte de alimentacéao.

771-8

MTR-DRV:BRAKE-R "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
ERR PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS JO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: A placa MTR-DRYV detetou um erro de resisténcia de travagem.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a'assisténcia de um técnico qualificado
para verificar a travagem da antena.

771-9

MTR-DRV:OVERLOAD | "CONDUCT A DIAGNO@STIC TEST WHILE THE ERROR IS
PRESENT. SUPPLY THE,TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: A placa MTR-DRYV detetou uma sobrecarga.
Solucgéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar o motor.

772-2

PM:P12V ERROR "CONDUCT'A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: A tensao naflinhayt 12V da placa PM esta fora da classificagdo recomendada.
Solugédo: Pressioneiaitecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar a fonte 'de alimentacao.

772-3

PM:PLL UNLOCK "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: O PLL da placa PM esta desbloqueado.
Solugédo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar a placa PM.

773-1

RFC:P6V ERROR "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: A tenséo na linha +6 V do conversor de RF esta fora do valor nominal.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar a alimentagao.

773-2

RFC:P48V ERROR "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: A tensao na linha +48 V do conversor de RF esta fora do valor nominal.
Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar a alimentagao.
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773-3

RFC:IF PLL UNLOCK | "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: O bloqueio de PLL no lado IF do conversor de RF esta desbloqueado.
Solugéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar o conversor de RF.

773-4

RFC:PLL UNLOCK "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: O bloqueio de PLL no lado RF do conversor de RF esta desbloqueado.
Solugéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar o conversor de RF.

773-5

RFC:OUTPUT SIG LVL | "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
ERR PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: A saida de sinal do conversor RF esta fora do limite recomendado.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar o conversor de RF.

773-6

RFC:INPUT SIG LVL "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
ERR PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: A entrada de sinal do Conversor RF esta foraida classificagdo recomendada.
Solucgéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a'assisténcia de um técnico qualificado
para verificar o conversor de RF.

7751

HPA:OUTPUT SIGLVL | "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
ERR PRESENT. SURPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: A saida de sinaldda placa HPA esta fora da classificagao recomendada.
Solucgéo: Pressione a tecla’ALARM ACK: Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar a placa HPA!

775-2

HPA:OUTPUT PK CRRy,."CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
ERR PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significadoi/Corrente depico detetada na saida de sinal da placa HPA.
SolugéoiPressioneja técla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificana placa HPA.

775-3

HPA:HIGH TEMP "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: Temperatura excessivamente alta detectada na placa HPA.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar a placa HPA.

775-4

VSWR ERROR "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: VSWR andmalo detetado pelo conversor de RF.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar a antena.

776-1

MAG HEATER CUR- "CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
RENT ERR™® PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: A corrente do aquecedor do magnetron esta fora da classificagéo.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar a placa SPU.
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083

RPU:FAN1 NO RO-
TATE

"CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: O FAN1 na unidade do processador esta parado ou desconectado.
Solugédo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar a unidade do processador.

084

RPU:FAN2 NO RO-
TATE

"CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: O FANZ2 na unidade do processador esta parado ou desconectado.
Solugédo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar a unidade do processador.

085

RPU:FAN3 NO RO-
TATE

"CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: O FAN3 na unidade do processador esta parado ou desconectado.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténciade um técnico qualificado
para verificar a unidade do processador.

082

RPU:FAN(RP) NO RO-
TATE "

"CONDUCT A DIAGNOSTIC TESTWHILE FHE ERROR IS
PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: O ventilador RPU na placa RP na unidade do precessador esta parado ou

desconectado.

Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. S¢licite,a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar a unidade do processador.

087

RPU:RP HW
ERROR™ ™3

"IN SAFE WATERS, REBOOT THE SYSTEM. IF THE ERROR
OCCURS FREQUENTLY, SUPPLY THE TEST RESULTS TO
YOUR LOCAL'DEALER."

Significado: A placa RP deixou de funcionar. Graficos e marcas ndo podem ser exibidos.
Solugéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a assisténcia de um técnico qualificado
para verificar a unidadesdo. processador.

088

RSB FAN1 NO RO-
TATE™

"CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado#Q,ventilador4 na unidade da antena esta parado ou desconectado.
Solugédo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a um técnico qualificado verificar a uni-

dade da antena.

089

RSB FAN2 NO RO-
TATE™®

"CONDUCT A DIAGNOSTIC TEST WHILE THE ERROR IS
PRESENT. SUPPLY THE TEST RESULTS TO YOUR LOCAL
DEALER."

Significado: O ventilador 2 na unidade da antena esta parado ou desconectado.
Solugédo: Pressione a tecla ALARM ACK. Solicite a um técnico qualificado verificar a uni-

dade da antena.

798

LOST WAVE UNIT!

"CHECK CONNECTION WITH WAVE ANALYSIS PC, OR
DISABLE WAVE MODE."

Significado: Dados de ondas nao recebidos do PC de analise de ondas, quando o modo

WAVE esta ativado.

Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique a conexdo com o PC de analise de
ondas ou desative 0 modo WAVE.
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Titulo Mensagem

472

POSN SOURCE CHG | "POSITION SOURCE USING IN SYSTEM CHANGES TO
OTHER SOURCE."

Significado: Entrada do sensor de posicionamento perdida, sensores alterados automati-
camente.

Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. A indicagao € automaticamente removida
quando o sinal é restabelecido ou quando é selecionado um sensor diferente.

474

SPD SOURCE CHG "SPEED SOURCE USING IN SYSTEM CHANGES TO OTH-
ER SOURCE."

Significado: Entrada do sensor de velocidade perdida, sensores alterados automatica-
mente.

Solugéo: Pressione a tecla ALARM ACK. A indicagao é automaticamente removida
guando o sinal é restabelecido ou quando é selecionado um sensor diferente.

473

HDG SOURCE CHG "HEADING SOURCE USING IN SYSTEM CHANGES TO
OTHER SOURCE."

Significado: Entrada do sensor de rumo perdida, sensores alterados automaticamente.
Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. A indicacio é automaticamente removida
guando o sinal é restabelecido ou quando é selecionado um’sensor diferente.

741

ISW: NO SIGNAL "SELECTED RADAR HAS PROBLEM. USE RADAR AS
STANDALONE."

Significado: O radar selecionado tem um erro. (Apenas quando.a fungéo Entre centrais
esta ativa.)

Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Utilize e radar‘ecomo autbnomo ou restaure o
radar externo a condicdo normal de operagéo.

742

ISW: NO RADAR "COMMUNICATION,WITH SELECTED RADAR HAS INTER-
RUPTED/LOST. USEIRADAR AS STANDALONE."

Significado: Comunicagao com o radar selecionado interrompida ou perdida. (Apenas
quando a fungéo Entre centraisfesta ativa.)

Solugao: Pressione a tecla ALARM ACK. Use o radar como auténomo ou verifique a con-
exao e energia do radar externo.

743

ISW: STBY 2 "SELECTED RADAR ENTERED STANDBY MODE. SET SE-
LEGTED RADAR TO TX MODE."

Significado: Radar selecionadoentrou no modo de espera.
Solucéo: Pressione artecla, ALARM ACK. Verifique o status de transmiss&o do radar se-
lecionado.

744

ISW: SEMSENSOR2 | "SELECTED RADAR HAS PROBLEM. USE RADAR AS
STANDALONE."

Significado: Nenhum dado de diregéo foi recebido do radar selecionado por mais de cinco
segundos.

Solugéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique o status de entrada de dados do
cabecalho para o radar selecionado.

793-1

WV UTC SIG PERDIDO | "CHECK THAT DATA INPUT TO WAVE ANALYZER IS COR-
RECT, OR DISABLE WAVE MODE."

Significado: Com o radar de ondas ativo ([[4 WAVE DATA]] configurado como [[ON]]), o
PC de analise de ondas apresenta um erro na entrada de dados de velocidade.
Solugédo: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique se os dados inseridos no Analisador
de Ondas estao corretos ou desative 0 modo WAVE.

793-2

LOST WV COG/SOG "CHECK THAT DATA INPUT TO WAVE ANALYZER IS COR-
RECT, OR DISABLE WAVE MODE."

Significado: Com o radar de ondas ativo ([4 WAVE DATA] definido para [ON]), o PC de
analise de ondas tem um erro na entrada de dados de velocidade.

Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique se os dados inseridos no Analisador
de Ondas estao corretos ou desative o modo WAVE.
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793-3 LOST WV WIND SIG "CHECK THAT DATA INPUT TO WAVE ANALYZER IS COR-

RECT, OR DISABLE WAVE MODE."

Significado: Com o radar de ondas ativo ([4 WAVE DATA] definido para [ON]), o PC de
analise de ondas tem um erro na entrada de dados de velocidade.

Solugédo: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique se os dados inseridos no Analisador
de Ondas estao corretos ou desative o modo WAVE.

793-4 LOST WV RADAR ANT | "CHECK THE CONNECTION WITH SELECTED RADAR IS

CORRECT, OR DISABLE WAVE MODE."

Significado: Com o radar de ondas ativo ([4 WAVE DATA] configurado como [ON]), o PC
de analise de ondas apresenta um erro na entrada de dados de velocidade.

Solugéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique se os dados inseridos no Analisador
de Ondas estao corretos ou desative 0 modo WAVE.

793-5 LOST WV GYRO SIG | "CHECK THAT DATA INPUT TO WAVE ANALYZER IS COR-

RECT, OR DISABLE WAVE MODE."

Significado: Com o radar de ondas ativo ([4 WAVE DATA] definido para [ON]), o PC de
analise de ondas tem um erro na entrada de dados de velocidade.

Solucéo: Pressione a tecla ALARM ACK. Verifique se os dados'inseridos no Analisador
de Ondas estéo corretos ou desative o modo WAVE.

796, 1 LAN1 LOCKDOWN "CHECK OTHER DEVICES IN THEINETWORK"

Significado: A comunicacéo de rede na porta LAN1 foi encerrada perque a sobrecarga de
comunicacao de rede néo foi corrigida.

Solucgao: Isole a comunicagéo da rede na porta LANd manualmente ou desligue o siste-
ma.

796, 2 LAN2 LOCKDOWN "CHECK OTHER'DEVICES IN'THE NETWORK"

Significado: A comunicagao de rede na porta LAN2foi encerrada porque a sobrecarga de
comunicagao de rede néo foi corrigida.

Solugéo: Isole a comunicagéo da_rede na porta LAN2 manualmente ou desligue o siste-
ma.

*1.

*2.

*3.

*4,

*5.

*6.

Esta indicagao é exibida apenas em tipos A/B/MW com funcionalidade de desenhador de radar.

Esta indicagao aparece apenas em radares do tipo A/B quando o modo de Radar Duplo esta ati-
vo e habilitado.

Quando esta indicagao for carrigida, o botao [Chart] aparece em amarelo. Clique no botao [Chart]
para restaurar o gistema para operagao normal.

Esta indicacédo aparece apenas para FAR-2xx8, FAR-2xx8W e FAR-2xx8-NXT.

Esta indicacdo aparece apenas para FAR-2xx8, FAR-2xx8W, FAR-2xx8S, FAR-2xx8SW e FAR-
2xx8-NXT.

Esta indicacdo aparece apenas para FAR-2018/2028-MARK-2.
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APENDICE 4 COR E SIGNIFICADO
DOS DADOS

Validade e integridade dos dados de entrada (indicador de modo)

GLL-N, (estado: V)

Cor dos 110
d HDG (HDG) L/L CIDAD | COG/SOG
ados E
Cornormal | THS-A,E | GNS-A, D*!, F, P, R e (status NAV: Fonte: | VBW-A | VTG-A, D, P
(dados nor- | HDT S, V) VHW RMC-A, D,
mais) GGA-1,2*1,3,4,5 F.P.Re
GLL-A, D e (estado: A) (estado: A)
RMC-A, D, F, P, R e (estado: A) e (estado E'&e\'f‘_tzd‘i/)
NAV: Fonte: S, V) B
Cor vermelha GNS-E, M, S VTG-E, M, S
(dados invali- GGA-6,7,8 RMC-E, M,
dos) GLL-E, M, S e (estado: A) S e (estado:
RMC-E, M, S e (estado: A) A)
Cor amarela GNS-A, D*', F, P, R e (statds NAVC, V) RMC-A, D,
(integridade RMC-A, D, F, P, R e (estddo: A) e (estado F.P,Re
baixa) NAV: C, U) (estado: A)
e (estado
NAV: C, U)
Ex THS-M, V, S | GNS-N VBW-V | VTG-N
GGA-0 RMC-N
RMC-N,(estado: V), (estado NAV: N) (estado: V)

*1. A “idade dos dados de GPSHdiferengial" nas sentencas GGA e GNS é de dez segundos ou
mais. Neste caso, a latitudefe a longitude do navio sdo exibidas em amarelo.
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APENDICE 5 ABREVIATURAS

A:
Abreviatura Palavra Abreviatura Palavra
ACE Eliminacao automatica de re- ACK Reconhecer
flexos
ACQ Adquirir Act Ativar
AID Auxilio AIS Sistema de identificacdo au-
tomatica
ALF Frase ALF ALR Alarme
AMB Ambar AMS Sistema de gestao de alertas
ANT Antena AP Piloto automatico
APR Abril ARC Arco
ATON Auxilios de navegagéao AUG Agosto
AUTO Automatico AUTH Autenticacao
A/C RAIN Antirreflexo da chuva A/C SEA Antirreflexo doanar
B:
Abreviatura Palavra Abreviatura Palavra
BCR Alcance de cruzamen- BCT Tempode cruzamen-
to de proa to,de proa
BLU Azul BRG Rolamento
BRILL Brilho BT Rastreio de fundo
C:
Abreviatura Palavra Abreviatura Palavra
CALC Calculado CALIBRAR Calibrar
CCRP Ponto de referéncia comum CERT Certificado
consistente
CHG Alterar, CH Canal
CSS Rumbo emirelagao ao solo CONT Continuar
CORR Corrigido/correcao CPA Ponto de aproximagao
maxima
CPU Unidade Central de CRS Rota
Processamento
CTwW Rota em relagéo a agua Cu Orientagao por rota
CYA Ciano
D:
Abreviatura Palavra Abreviatura Palavra
DATAREP Relatério de Dados DEC Dezembro
deg grau(s) DEST Destino
DGPS GPS diferencial DISP Exibir
DIST Distancia DOS Negacao de Servigo
DR Navegacao estimada DTE Equipamento Terminal
de Dados
DTM Referéncia
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APENDICE 5 ABREVIATURAS

E:
Abreviatura Palavra Abreviatura Palavra
E Este EAV Média de ecos
EBL Linha de marcagao eletrénica | | EBRL Linha Eletrénica de Alcance e
Rolamento
ECDIS Sistema de informacéo e EP Posicao estimada
apresentacao de cartas nauti-
cas eletronicas
EQUIP Equipamento ERR Erro
ES Eco Stretch ETA Hora estimada de chegada
ETD Hora estimada de partida EXT Externo
E:
Abreviatura Palavra Abreviatura Palavra
FEB Fevereiro MANUAL Filtrar/filtrado
FUNC Funcao
G:
Abreviatura Palavra Abreviatura Palavra
GAP Lacuna GC Grande circulo
GND Solo GMDSS Sistema global de segurancga e de
dificuldades maritimas
GPS Sistema de posicionamento || GRAD Gradagao
global
NRG Verde GRY Cinzento
GT Tonelagem bruta
H:
Abreviatura Palavra Abreviatura Palavra
HD Titulo HDG Titulo

HL

Linhade rumo

HSC

Embarcacao de alta velocidade

Abreviatura Palavra Abreviatura Palavra
IBS Sistema integrado de ponte | | ID Identificagao
IMO Organizagao Maritima INT Intervalo
Internacional
INS Sistema de navegacgao in- INFO Informacoes
tegrado
IR Rejeicao de interferéncias IP ADDRESS | Endereco de protocolo de Internet
J:
Abreviatura Palavra Abreviatura Palavra
JAN Janeiro JUN Junho
JUL Julho
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APENDICE 5 ABREVIATURAS

L:

Abreviatura Palavra Abreviatura Palavra
L Impulso longo LAT Latitude
LAN Rede Local LCD Visor de cristais liquidos
LIM Limite L/L Latitude/longitude
LOG Registo LON Longitude
LOP Linha de posig¢ao

M:
Abreviatura Palavra Abreviatura Palavra
MAG Magnético MAG Magenta
MAN Manual do Operador MAR Margo
MAX Maximo MAY Maio
MBS Supresséao de Pulsos Princi- M-CYA Ciano multiplo
pais

MD Modulador MENU Menu

MFDF Localizador de diregbes de MIC Circuite integrado monolitico
frequéncia média

M-GRN Verde multiplo M1 Impulso médio 1

MID Meio M3 Impulso médio 3

M2 Impulso médio 2 MON Segunda-feira

MOB Homem ao mar MSC Comité de Seguranga Maritima

Msgs Mensagens MTR-DRV Controlo do motor

N:

Abreviatura Palavra Abreviatura Palavra
N Norte NAV Navegacao
NLT N&o inferior a NMT Nao superior a
NOV Novembro NR Supressor de ruido

O:

Abreviatura Palavra Abreviatura Palavra

0s Préprio navio OCT October
P:

Abreviatura Palavra Abreviatura Palavra
PAST POSN | Posi¢des passadas PC Computador pessoal
Pl Linha de indice paralelo PLT Paleta
PLL Circuito fechado de fase PM Monitor de desempenho

bloqueada
PNK Rosa POSN Posi¢ao
PPI Indicador de posicéo do
plano
Q:

Abreviatura Palavra

QLTY Qualidade
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APENDICE 5 ABREVIATURAS

R:
Abreviatura Palavra Abreviatura Palavra
RACON Sinalizador do radar RAD Raio
RAM Meméria de acesso ale- RAIM Monitoramento Auténomo de In-
atorio tegridade do Receptor
RAIN Antirreflexo da chuva RD Ler
RED Vermelho REF Referéncia/referéncia do eco
R, REL Relativo REJ Rejeicéo
RENC Centro regional de coorde- RFC board Placa de controlo de RF
nacido ENC
RL Loxodromia RM Movimento relativo
RNG Intervalo ROM Memoria Apenas de Leitura
ROT Deslocamento lateral RTE Rota
RTGT Alvo de referéncia RX Receber
S:
Abreviatura Palavra Abreviatura Palavra
S Sul S1 Impulso curto 1
S2 Impulso curto 2 S57 Publicagao especial 57 da IHO
SAR Busca e salvamento SART JLransmissor-recetor de busca e
salvamento
SD Cartao SD SEA Antirreflexo do mar
SEL Selecionar SENC ENC do sistema
SEP Setembro SIG WAVE Onda significativa
SIO Saida e entrada em série SOG Velocidade Sobre o Solo
SOLAS Segurancga de vida nomar SPD Velocidade
SPU Placa da unidade de proces- STAB Estabilizado
samento de sinal
STBD Estibordo STBY Modo de espera
STC Controlo de'tempayde sensibi- | | Std Padrao
lidade
STW Velogidadeiatravés'da agua SW Interruptor
SYM Simbolo SYN TGT Alvo Sintético
Symb Simbolo(s)
I
Abreviatura Palavra Abreviatura Palavra
T Verdadeiro TAG Terminais de cabo
TCPA Tempo até ao CPA TGT Manual do Operador
™ Movimento verdadeiro TPL Linha de posicao transferida
True-G Estabilizacdo em relagdo ao True-S Estabilizacdo em relagéo ao
solo real mar real
TT Rastreio de alvo/alvo rastreado TTG Tempo de deslocacao
TX Transmitir
0]

Abreviatura

Palavra Abreviatura

Palavra

UNCAL

Nao calibrado | | UTC

Hora universal coordenada
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APENDICE 5 ABREVIATURAS

V:
Abreviatura Palavra Abreviatura Palavra
VECT Vetor VRM Marcador de alcance
variavel
W:
Abreviatura Palavra Abreviatura Palavra
W Oeste WAT Agua
WGS Sistema geodésico mundial || WHT Branco
W/O Sem WOP Ponto de mudanca de rumo
WP Ponto de Referéncia WPT Ponto de passagem
WR Escrever WT Rastreio na agua
WTC Corrente de rastreio na
agua
X:

Abreviatura

Palavra

XTE

Erro transversal

Y:

Abreviatura

Palavra

YEL

Amarelo

Unidades de medida

Abreviatura da Significado Abrevisturada | significado
deg Grau(s) ft Pé/pés
A Hora(s) km Quildmetro(s)
KM Quilometro(s) kn NG(s)
KYD Quilojarda(s) min Minuto(s)
m Metro(s) MHz Megahertz
MN Milhas nauticas sec Segundo(s)
SM Milha(s) terres- ° Grau(s)

tre(s)
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APENDICE 6 SIMBOLOS

As paginas a seguir listam os simbolos que podem ser apresentados no seu radar.

Simbolos de radar gerais

Simbolo/icone

Nome/significado

d) (interruptor de alimentagéo ligada)

Simbolo de alimentagdo

ps—|

Marcador de préprio navio. Aparece na localizagdo CCRP como um simbolo dimensionado
(figura & esquerda) ou um simbolo minimizado (figura a direita).

Marcador de proprio navio. (Apresentado apenas para tipos B/ AVI com funcionalidade
de Plotter de radar.)

Marca de antena Indica a localizagdo da sua antena e aparece apenas quando o simbolo do
navio esta escalado.

Linha de rumo Aparece na localizagdo CCRP e indica sda diregéo atual.

Linha de popa. Aparece na localizagédo do CCRPgiindica sua direcdo atual da popa.

Anéis de alcance fixo. Aparecer comfa localizagée CCRP como centro e permitir estimar a
faixa.

Marcador de alcance variavel-Apareca com 0. €CRP como o centro*1 e permita a medigao de
alcance. O comprimento‘da linhafracejada para cada VRM é diferente.

Marcadores EBRL (alcance)

Linhas de Rolamento Eletréhico. Indicar o rumo. Exibido como uma linha tracejada com
comprimento de linha\diferente dallinha de titulo e entre si. A linha pequena que intersecta o
EBL é o/EBRL, usado para medir a distancia.

i

SN

Marca de norte'lndica a diregdo NORTE. Aparece uma linha pontilhada fina na borda da érea
de exibicao operacional.

+

Cursor Indica a localizagéo do cursor.

—1

jeone da embarcacao Indica a localizagdo da barcaga.

Marcar queda. Aparece no local onde uma marca de queda é inserida. Alcance e diregdo a partir
de OS até a marca de queda aparecem na tela.

ki
e

SOOANA '
XOO D

Nimero

Marcas de Origem
Usado para marcar qualquer alvo proeminente ou um ponto de interesse particular. Quando

inseridos, a distancia e o rumo a partir da posicéo do cursor até a marca aparecem na parte
inferior da tela.

! 4200
‘\OM B

MOB (Homem ao Mar) Marca

Ponto de Referéncia
Usado para indicar um ponto de partida, ponto de mudanca ou ponto de destino.

 HE U

Status do gréfico (Tipos A/B/W com funcionalidade de tracador de radar)

Esquerda: Escala do gréfico exibida corretamente;
Centro: Escala do gréfico exibida incorretamente;
Correto: Nao existe ficheiro de carta.
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APENDICE 6 SIMBOLOS

Simbolos do mapa de radar (tipos de radar em B/W)

Para tipos B/W, a cor de alguns simbolos pode ser alterada (ver section 5.4.2).

Simbolo Nome
A\ Marca
+H Destaque de perigo
03 Boia
[al Boia
1 Boia
O Boia
. Boia
>< Destaque de perigo
(| Marca
] Marca
J Marca
m Marca
O Marca
_ Marca
cone Marca
cose Linha de navegagéo (mapa)
—= Linha costeira
cone Contorno
i Area proibida
A~ (cabo) Destaque de perigo
(3 (cliinha) Boia
/A (cllinha) Marca
E— (c/linha) Marca
<>— (c/linha) Marca
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APENDICE 6 SIMBOLOS

Simbolos do mapa de radar (tipos de radar IMO/A/R)

Simbolo Nome Simbolo Nome

@ Vermelho Boia Laranja Marca
@ Verde Boia Laranja Marca
A Vermelho Boia Laranja Marca

/ L Verde Boia wewe agenta Linha de navegagao (mapa)
! Vermelho Boia — Branco Linha costeira
! Verde Boia sese  Cinzento Linha de contorno
ffh\ Vermelho Boia 401 Magenta Destaque de perigo
I\ Verde Boia ~~~  Magenta (cabo) Destaque de perigo
44  Magenta Destaque de perigo Laranja Marca
@ Magenta Destaque de perigo Laranja Marca
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APENDICE 6 SIMBOLOS

Simbolos TT
Simbolos TT
Simbolo Nome

,”—\\ Alvo adquirido manualmente. Aparece como um circulo pontilhado na aquisi¢éo inicial,
\ ] muda para um circulo sélido quando o rastreamento esta estavel.

N
P Alvo adquirido automaticamente. Aparece como um circulo vermelho tracejado na aquisi¢éo
i } inicial, muda para um circulo sdlido quando o rastreamento esté estavel.

\

/

ST . . . . B

L Vetores no alvo adquirido (aproximadamente 1 minuto apds a aquisigéo)

\

Rastreamento estavel no alvo adquirido (aproximadamente 3 minutos apds a aquisi¢&o)

Alvo perigoso O simbolo pisca em vermelho para indicar que este alvo pode estar em rota de colisdo
com sua embarcag&o.

Alvo perigoso associado TT. Aparece na cor vermelha quando @xdlvo esta associado, o TT tem
prioridade e o alvo pode estar em rota de colisdo com o seu\navio.

Alvo TT perdido. Indica que este alvo estagperdido e ndo estéimais sendo rastreado. Aparece como
um simbolo piscante com um “X” vermelho.

@ TT alvo associado. Aparece quando o alvo esta associado e o TIdrecebe prioridade.

7 7 Areas de aproximagéo e cdlisdoy(area prevista de perigos) para o alvo TT. Indica o risco de coliséo
com 0 proprio navio.
Zona de aquisicdo de alve. Aparece quando um alvo é adquirido pela zona de aquisi¢&o. O simbolo
@ do alvo piscaiem vermelho,

r O—I Alvo selegionado. Indica que o alvo esta selecionado para exibicao de dados (alcance, rumo,
4

velogidade; etc.).

/77> Trés minutos depois Refer_enma alvo. Indica que este alvo é selecionado como ponto de referéncia para célculos de
/ ) velocidade.
\\//R R

Indicagdo de manobra de teste (somente tipos IMO)

S Indicagdo do modo de simulagdo TT

Obs.: Para tipos B/W, além do simbolo padrao de circulo TT, vocé pode selecionar entre os sim-
bolos mostrados abaixo. Vocé também pode alterar os atributos do simbolo (nome, cor, etc). Veja
section 3.9.3.

SOO0OAANXDOOS>D
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Simbolos de AIS

APENDICE 6 SIMBOLOS

Simbolo

Nome

Alvo de AIS ativado. Aparece um simbolo de linha grossa. A cor pode ser selecionada no menu.

Alvo AIS ativado com vetor. Indica a ROT (Taxa de Virada) do alvo. O vetor aparece quando o ROT
do alvo é maior do que a configuragdo no menu.

Alvo de AIS perigoso. O simbolo vermelho piscando indica que o alvo atende aos critérios de
CPAITCPA. O simbolo para de piscar ap6s o alerta ser reconhecido.

Alvo de AIS perdido. Indica que este alvo esta perdido e ndo esta mais sendo rastreado. Aparece
como um simbolo piscante com um "X" vermelho até que o alerta seja reconhecido.

Alvo AIS inativo. A cor pode ser selecionada no menu.

A

dormindo ativo

Denote simbolo AIS em repouso/ativo sem HDG e COG.

Alvo AlIS selecionado para exibicéo de dades. A localizagae da exibicdo de dados na caixa de
informagdes ¢ indicada abaixo do@lvo como“A’, “B” ou “C”.

Alvo AIS associado. Aparece quando o alvoesta associado e o AlS recebe prioridade.

Alvo AIS asSociado perigoso. Aparece em vermelho quando o alvo esta associado, o AIS tem
prioridadé € o alvo pode estar em rota de colisdo com sua embarcagéo.

AlvoAlS;ativo.ecom simbolo de navio dimensionado. Indica as dimensdes do alvo (comprimento,
largura, localizagao da antena) e altera o tamanho da tela conforme o alcance de exibig&o.

Areas de aproximagéo e colisdo (area prevista de perigos) para o alvo AlS. Indica o risco de colisdo
€om 0 proprio navio.

SART do AIS

SART AIS (TESTE)

Estacdo base AIS

Aeronave SAR - Asa fixa
Nota: Aeronaves AlS néo s&o consideradas um perigo de colisdo. CPA e TCPA para aeronaves AlS
aparecem como "***",

Aeronave SAR - Helicoptero
Nota: Aeronaves AlS néo s&o consideradas um perigo de colisdo. CPA e TCPA para aeronaves AlS
aparecem como "**'.

Alvo Sintético
Indica um alvo gerado/sintético VTS.
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APENDICE 6 SIMBOLOS

Simbolo Nome
?“i\\\\\% Alvo Sintético - Socorro
£ \_f/ Indicar alvo sintético em situagdes de socorro de embarcagdes.

Alvo sintético sem HDG/COG
Indicar alvo sintético gerado pelo VTS sem HDG e COG.

- |CF

Busca e Salvamento (SAR) de Embarcagéo AlS

N

"-\\\

Alvo AIS Fisica AIS

Estacéo base de AIS

N

AtoN

Com simbolo de mensagem AIS néo lida/visualizada
Denotar simbolo AIS com mensagem AIS n&o lida ou visualizada.

Simbolos AIS Ato

N

Obs.: AtoN sintético € descrito como forma basica.

AIS Fisico AIS Virtual $
Simbolo de Simbolo de ignificado
AtoN AtoN
O <ﬁ—} Forma basica
5 é RACON
é % Marca de emergéncia de acidente
s
é 23 Marca de cardinal norte
<\—|—J>
é % Marca de cardinal este
<\—|—J>
é ¥ Marca de cardinal sul
<\—|—J>
é X Marca de cardinal oeste
<\—|—J‘>
Q\ Marca de lado do porto
<A P
o .
6 s Marca de lado de estibordo
6 3 Perigo isolado
<\—|—J>
& b4
R Aguas seguras
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APENDICE 6 SIMBOLOS

AIS Fisico AIS Virtual
Simbolo de Simbolo de Significado
AtoN AtoN
b4 % L
<> RN Marcas especiais
va _ Posicéo desligada*2 (Exibido com linha amarela e texto ama-
N4 relo)
Ul ) Luz apagada ou em alcance reduzido
(apresentado com texto amarelo)
Racon err ] Erro de RACON
(apresentado com texto amarelo)
Errer Erro de luz ou combinagao de erro de luz/desligado com erro
- de RACON
(apresentado com texto amarelo)
bissing .
£ - Ausente ! (Exibido com linha anfarelase texto amarelo)
M M
@ 9|e Mobile AtoN, forma basiea
Autdbnomo, mas dire¢do nae, relatada ou indisponivel AtoN
0 X mével
N N Amarrado a umaembarcagao (por exemplo, cabo, tubo, rede)
AtoN'movel cam informagdes de Rumo Verdadeiro (COG). A
P Pl marca deiseta aponta na diregédo do curso do COG dentro de

setores de +22,5°.

1.

“Desligado”, “Erro dedqRacon’ e “Erro” podem ser incluidos.
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APENDICE 7 LOCALIZACAO DAS PE-
CAS

Unidade de controlo RCU-014

Jlampaltiaseira[do]REV014)
[Removalparalmostrarios|RCES]

] i

iModulode i  Placa PNL
jtrackball i 03P9649
] n

] H 1

1
T !
Alarme _’.C )" |
08P9362 4

Unidade de controlo RCU-015/RCU-016

. Il Placa KEY
i ¥ Modulo de ; B

" trackball il 03P9650
' ]
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Unidade de processador RPU-025

FAN (fixo a placa) —

Conversor de —
sinal LAN*

Placa FIL
Alimentado por AC: 03P9545
Alimentado por DC: 03P9676

(Sob o conversor de sinal LAN)

APENDICE 7 LOCALIZAGAO DAS PECAS

PY Placa TB ® °
03P9648

EED

Placa MAIN
03P9652 °

Remova a camada superior(chassis internd) para
apresentar as placas PWR1 e PWR2.

Vista frontal do RPU-025
Remova as tampas para substituir os fusiveis

Placa PWR1
Alimentada por AC: 03P9543
Alimentado por corrente continua:
03P9677

Placa PWR2*

03P9527

VENTILADOR*

*: A presenca deste componente depende da configuragdo adquirida.
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APENDICE 7 LOCALIZAGAO DAS PECAS

Unidade de scanner RSB-128 (FAR-2218[-BB]. FAR-2318, FAR-2228[-BB], FAR-
-2328)

*: RTR-105 ou RTR-106. Depende
da configuragéo adquirida.

Monitor de
desempenho Tampa traseira interior

——mm——

Tampa traseira Placa do
descongelador =

Tampa frontal interior

Placa do
descongeladc

*: RTR-105 ou RTR-106. Depende
da configuragéo adquirida.
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APENDICE 7 LOCALIZAGAO DAS PECAS

.....
P

[F° 5 Nt 1 Ventilador
Placa MTR-DRV ja—ym § i

o

Vista frontal do RSB-128
(capa frontal removida)

Unidade de RF RTR-105/106 (FAR-2218[-BB], FAR-231 -2228[-BB], FAR-
-2328)

Remova a tampa para apresentar \
a placa RF PWR.

RTR-105: 03P9537A

RTR-106: 03P9537B .

Placa RF TB -~ 0%
__03P9570

Placa IF
03P9568A

Placa MMI
<0§P9567

(localizada abaixo da
Remova a base para apresentar ~ Placa IF) *  PlacaMD

% a placa MD e a placa IF (parte RTR-105; 03P9565A
inferior da unidade). RTR-106:,03P9565B
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APENDICE 7 LOCALIZACAO DAS PECAS

Unidade de Scanner RSB-146 (FAR-2018-MARK-2, FAR-2028-MARK-2)

pa traseira

Tam

(localizada na parte traseira da

Placa X_PM 03P9559
tampa traseira.)

Capa frontal

Remova a tampa para revelar a placa

De-icer 03P9573 e a placa TEMP-SW

Placa SUB-DISP 03P9727

-MARK-2)

2028

2018-MARK-2, FAR-

Unidade RF RTR-131/132 (FAR

Remova a tampa para expor a placa
IF-SPU 03P9725 e a placa MMIC

03P9567.
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APENDICE 7 LOCALIZAGAO DAS PECAS

Unidade de scanner RSB-129 (FAR-2238S[-BB], FAR-2338S)

mova a UNIDADE DE RF (RTQ para aceder,
ao motor e a placa MTR-DRV.

iRe

e

Unidade de RF
RTR-107

traseira de

RSB-129

Remova a parte traseira para apresentar a UNIDADE DE RF (RTR-107)

Unidade de RF RTR-107 (FAR-2238S[-BB], FAR-2338S)
T ( Placa MIC %
: - . 03P9569 A

e—— Remova a tampa para
apresentar a placa IF

" 03P9568B
para
laca RF P

Vista traseira de RTR-107

RTR-107 - lado esquerdo
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APENDICE 7 LOCALIZAGAO DAS PECAS

Unidade de scanner RSB-130 (FAR-2328W)

RSB-130 - vista traseira

Tampa frontal de RSB-130

Tampas frontal e traseira interiores

desempenho
Placa do

. -
Tampa traseira de RSB-130 descongel
- )
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APENDICE 7 LOCALIZAGAO DAS PECAS

Unidade de RF RTR-108 (FAR-2328W)

RTR-108 - Tampa da caixa removida

Remova a tampa RF
para apresentar o
magnetrgo.

(dentro do estojo)

RTR-108 - Unidade de RF removida da caixa (vista superior)

Remova o vent|lador e atampa para apresentar
a placa RF PWR 03P9537B.

RTR-108 - Unidade de RF remaVida da caixa (vista inferior)

s, & e o E
Remova a_s'fampas
a ' para apresentar a
placa SPU 03P9561 Placa SPU
03P9561

|.| ®

Remova a placa SPU para apresentar:

Placa MD 03P9565B

Placa IF 03P9568A

Placa MMIC 03P9567
Transformador de Pulso 03TF00073
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APENDICE 7 LOCALIZAGAO DAS PECAS

Unidade de scanner RSB-131 (FAR-2338SW)

RSB-131 - vista traseira

Remova a tampa traseira de RSB-131
para apresentar as placas MD e RF TB.

03P9565C Remova as placas RF TB e MD para
aceder ao motor e a placa MTR-DRV.

Unidade de RF RTR-109 (FAR-2338SW)

RTR-109 - Tampa da caixa removida

RTR-109 - Tampa dacca

Remova a tampa |F, para =
Apresentar, a pIeTc‘aaIF"e"MIC :
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APENDICE 7 LOCALIZAGAO DAS PECAS

RTR-109 - Vista superior, tampa da caixa removida

/4

sis SPU para aceder a placa RF/TB e a plac aiSPU.
| Ry

s
e

Remova para apresentar
|- aplacaRFEPWR
03R9537C
|

D

Remova,a placa RFJTB € a tampa do.chassis

SPU’para apresentar.a pI?c?'SP|%3P9361

Tampa
traseira de
RSB-133

Unidade de RF RTR-111 ( S-NXT[-BB]/2338S-NXT)

RTR-111 - vista frontal

I~

Placa RFaTB

~-

Placa HPA
039552

-~“e— Msdulo TR
03P9555
03P9556
- 03P9588
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APENDICE 8 INFORMA(}CN’)ES REGU-
LAMENTARES SOBRE RADIO

USA-Federal Communications Commission (FCC)
This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions:
(1) This device may not cause harmful interference, and
(2) This device must accept any interference received, including interference that may cause undesired
operation. Any changes or modifications not expressly approved by the party responsible for
compliance could void the user's authority to operate the equipment.
Caution: Exposure to Radio Frequency Radiation
* This equipment complies with FCC radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment
and meets the FCC radio frequency (RF) Exposure Guidelines in Supplement C to OET65.
* This equipment should be installed and operated keeping the radiator at least XX cm or more away
from person's body.
* This device must not be co-located or operating in conjunction with any other antenna or transmitter.

Innovation, Science and Economic Development Canada (ISED)

This device contains licence-exempt transmitter(s)/receiver(s) that.eomply with Innovation, Science and

Economic Development Canada's licence-exempt RSS(s). Operation is‘Subject to the following two

conditions:

(1) This device may not cause interference.

(2) This device must accept any interference, including interferenee that may cause undesired operation
of the device.

Cet appareil contient un ou plusieurs émetteursd'récepteurs exémpts de licence qui sont conformes a la

norme « exempts de licence RSS (s) » Canadienne d'Innovation, Sciences et Développement

économique. L'exploitation est autorisée aux deux,conditions suivantes:

(1) I'appareil ne doit pas produire de brouillage.

(2) I'utilisateur de I'appareil doit accepter.tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est
susceptible d'en compromettre’le fonctionnement.

Caution: Exposure to Radio Frequency Radiation

This equipment complies vith ISED radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment
and meets RSS-102 ofithe ISED radioé frequency (RF) Exposure rules. This equipment should be
installed and operated keepingythe radiator at least XX cm or more away from person's body.

Cet équipement est conforme aux limites d'exposition aux rayonnements énoncées pour un
environnement non contr €olé et respecte les régles d'exposition aux fréquences radioélectriques (RF)
CNR-102 de I'ISED. Cet équipement doit etre installé et utilise en gardant une distance de XX cm ou
plus entre le dispositif rayonnant et le corps.

To reduce potential radio interference to other users, the antenna type and its gain should be so chosen
that the equivalent isotropically radiated power (EIRP) is not more than that required for successful
communication.

XX cm
FAR-2218(BB) | nrr105 | 440 cm |FAR-23388W RTR-109 | 230 cm
FAR-2318 FAR-2228-NXT(-BB)
RTR-123 | 330 cm

FAR-2228(-BB) FAR-2328-NXT
FAR 2308 RTR-106 | 950 cm

FAR-2238S-NXT(-BB) | mrm 111 | 100 om
FAR-2328W RTR-108 | 550 cm |FAR-2338S-NXT
FAR-2238S(-BB) FAR-2018-MARK-2 | RTR-131 | 420 cm

RTR-107 | 4

FAR-2338S 0 60 cm I R2028-MARK2 | RTR.132 | 884 cm
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FURUNO

ESPECIFICACOES DO RADAR
MARITIMO SERIE FAR-2xx8

SERIE FAR-2xx8

1 RADIADOR DE ANTENA
1.1 Tipo Matriz de guia de ondas com fendas
1.2 Largura do feixe e atenuagéo do I6bulo lateral
Tipo de radiador Banda X Banda S
XN12CF XN20CF XN24CF** | SN24CF* | SN30CF* | SN36CF
Comprimento 4 pés 6,5 pés 8 pés 8 pés 3m 12 pés
Largura horizontal da viga 1,9 1,23 0,95 2,6 2,3 1,8
Largura do feixe vertical 20 25
Lobe lateral dentro de £10°| -24 dB -28 dB -28 dB . -24 dB
Lobe lateral fora de +10° -30 dB -32dB -32dB -30 dB
Lébulo lateral dentro de _ -23 dB -24 dB _
+20°
Lébulo lateral fora de +20° -27 dB -30 dB
*: Apenas radar do tipo A/B. **: Apenas 24 rpm.
1.3 Polarizagéo Horizontal
1.4 Rotagéo 24 rpm ou 42 rpm (para embarcacgotes de altaqvelocidade)
1.5 Cargado vento 100 kn relativa
1.6 Descongelador (opcional) Ligado: quando a temperatura.desée,para 0 °C
Desligado: quando a temperatura,sobe para +5 °C
2 TRANSMISSOR-RECEPTOR
2.1 Frequéncia e modulagéo TX
Banda X (Magnetréo) 9410 MHz £30 MHz, PON
Banda X (estado solido) CH1 PON:9403,75 MHz/ QON: 9423,75 MHz +5 MHz ou
CH2 PON: 9413,75 MHz/ QON: 9433,75 MHz +5 MHz
Banda S (Magnetrao) 3050"MHz +30 MHz, PON
Banda S (Estado solido) CH1 PON23043,75 MHz/ QON: 3063,75 MHz +5 MHz ou
CH2 PON#3053,75 MHz/ QON: 3073,75 MHz +5 MHz
2.2 Poténcia de saida
FAR-2218(BB)/2318 12 kW
FAR-2228(BB)/2328/2328W. 25 kw
FAR-2228-NXT(BB)/2328-NXT 600 W (500 W para embarcacdes
japonesas) FAR-2238S(BB)/2338S/2338SW30 kW
FAR-2238S-NXT(BB)/2338S-NXT 250 W
2.3 Escala de alcance, taxa de repetigdo de impulsos e
comprimento de impulso Radar magnetrénico de banda
XIS
PRR Escala de alcance (NM)
(Hz aprox.) [0,125[0,25 [05[0,75[1[15|2[3[4[6]8] 12|16 [24 |32 |48 | 96
3000* S1
3000* S2
1500 M1
1200 M2
1000 M3
600 | | L

1/2/4/8/16/32 Alcances NM: apenas radar tipo B/W
*: 2200 Hz com alcance TT em 32 NM. **: 500 Hz em alcance de 96 NM.

SP- 1
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FURUNO

3.1

3.2

3.3

3.4

3.5
3.6

3.7

3.8

3.9

3.10

3.1

Radar de estado sélido de banda X

SERIE FAR-2xx8

PRR Escala de alcance (NM)
(Hz aprox.) [0,125]0,25[05][0,75[1[15[2[3[4]|6]8] 12|16 [24 |32 |48 | 96
1500 S1
1500 S2
1200 M1
1000 M2
1000 M3
600 | L
1/2/4/8/16/32 Gamas NM: apenas radar tipo B/W
Radar de banda S de estado sélido
PRR Escala de alcance (NM)
(Hz aprox.) [0,125[0,25] 05] 0,75] 1] 15[2[3[4[6[8|12[16[24 [ 32]48 [ 96
2400* S1
2000* S2
1500 M1
1060 M2
1000 M3
600 Il L
1/2/4/8/16/32 Alcances NM: apenas radar tipo B/W
*: 1800 Hz (S1) e 1500 Hz (S2) com alcance TT em 32 NM.
UNIDADE DE PROCESSAMENTO
Alcance minimo 22m
Discriminacdo de alcance 26 m
Precisado do alcance 1% do alcance,maximo da escala em uso ou 10 m, o que
for maior
Discriminacao de rumo
Banda X: 2,1%(XN12€CF), 1,5° (XN20CF), 1,2° (XN24CF),
Banda S: 248° (SN24CF), 2,5° (SN30CF), 2,0° (SN36CF)
Preciséo de orientagao +1°
Escala de alcance e intervalodo anel de alcance (RI)
Alcance (NM) 0,125 | 0,25 0,5| 0,75 | 1 15| 2| 3 |4|6|8|12|16|24|32[48|96
RI (NM) 0,025 | 0,050,111 025(025[025({05(05(1|1|2|2|4|4|8|8]16
Numero de anéis 5 5 5 3 4 6 4 | 6 |4/6|(4/6|4|6|4|6|6
Tempo de aquecimento
Radar magnetrénico 3 min. aprox.
Radar de estado sdlido Nulo

Modo de apresentacgéao

Marcas

Head-up, STAB head-up, Course-up, North-up (RM/TM), Stern-up
Cursor, Anel de alcance, Marca de rumo, Marca norte, Marca de

orientagdo, VRM, EBL, Zona de aquisicao

Rastreamento de alvos (TT)Aquisicdo automatica ou manual: 100 alvos em 24/32 NM
(alcance selecionado no menu para manutengéo)
Rastreamento automatico em todos os alvos
adquiridos, Rastreamento: 5/10 pontos em todos

AIS

os alvos ativados Tempo do vetor: Desligado,

30 s, 1-60 min
Capacidade de exibi¢édo: 350 alvos,
Rastreamento: 5/10 pontos em todos os alvos ativados

SP - 2
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FURUNO SERIE FAR-2xx8

Tempo do vetor: Desligado, 30 s, 1-60 min

3.12 Rasto de eco Verdadeiro/Relativo, Comprimento do rasto: 0 a 30 minutos
(intervalos de 30 s) ou continuar
Configuragao maxima de 48 horas disponivel para radar do tipo B/W

3.13 Mapa de radar 20.000 pontos
3.14 Zona de aquisigdo 2 zonas
3.15 Funcao Interswitch Selecionavel a partir do menu

4 UNIDADE DE MONITORIZAGAO
4.1 Tipode ecra
MU-190/190HD/192/192HD, HD19T22 LCD a cores de 19 polegadas, 1280 x 1024 (SXGA)

MU-231, JH23T14 LCD a cores de 23,1 polegadas, 1600 x 1200 (UXGA)

MU-270W LCD a cores de 27 polegadas, 1920 x 1200 (WUXGA)
4.2 Brilho

MU-190 450 cd/m? tipico

MU-190HD/192HD 1000 cd/m? tipico

MU-192/231/270W 400 cd/m? tipico

HD19T22 350 cd/m? tipico

JH23T14 500 cd/m? tipico
4.3 Distancia visivel

MU-190/190HD/192/192HD/270W, HD19T22 1,02 mynominal

MU-231, JH23T14 1,2 m nominal

4.4 Diametro efetivo do radar
MU-190/190HD/192HD 282 mm

MU-231, JH23T14 331 mm
MU-270W 349 mm
HD19T22 265 mm

5 INTERFACE
5.1  Numero de portas (unidade processadera)
Serial 7 portas (IEC61162-1/2: 2 portas, IEC61162-1: 4 portas, AD-10: 1 porta)
Saida de alarme 6 portas: sinal de contacto, corrente de carga 250 mA
(Nofmalmente fechado/aberto: 4, Falha do sistema: 1,
Falha de energia: 1)

Saida DVI 2 portas: DVI-D, DVI-I ou dados de imagem RGB (para VDR)
(Resolugdo RGB 1280x1024 (SXGA), 60,0 Hz ou 1440x900 (WXGA+),
59,9 Hz)

LAN 2 portas: Ethernet 100Base-TX

RS-232C 1 porta: controlo de brilho

Subdisplay (para ECDIS) 2 portas: HD, BP, Trigger e sinal de video
5.2 Frases de dados (IEC61162-1/2)
Entrada ABK, ACK, ACN, ALR, BWC, BWR, CUR, DBK*', DBS*', DBT,
DDC, DPT, DTM, GGA, GLL, GNS, HBT, HDT*' , MTW, MWV, OSD,
RAQ, RMB, RMC, ROT, RTE, THS, VBW, VDM, VDO, VDR, VHW,
VSD, VTG, VWR*' | VWT*' , WPL, ZDA
Saida ABM, AIQ, ALC, ALF, ALR, ARC, BBM, DDC, EVE, HBT, OSD,
RSD, TLB, TLL*?, TTD, TTM, VSD
*1': para retrofit. *2 : para radar tipo B/W
5.3 Interface Ethernet para IEC61162-450
LAN 100Base-TX, IPv4, conector 8P8C
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FURUNO SERIE FAR-2xx8

Frases de dados Igual as frases 5.2 Grupo

de transmisséo IEC61162-450
Entrada MISC, TGTD, SATD, NAVD, TIME, PROP, CAM1, CAM2, NETA
Saida ALC, ALF, ALR, HBT sentenga: TGTD, BAM1, BAM2

(padrao: TGTD)
outras frases: MISC, TGTD, SATD, NAVD, VDRD, RCOM, TIME,
PROP, USER1 a USERS (padrao: TGTD)

Enderego multicast 239.192.0.1 2 239.192.0.18, 239.192.0.56
Porta de destino 60001 a 60018, 60056

Transferéncia de imagem binaria retransmissivel
Enderego multicast 239.192.0.26 a 239.192.0.30
Porta de destino 60026 a 60030

Syslog
Enderego multicast 239.192.0.254
Porta de destino 514

5.4 Porta de saida na unidade da antena
Subvisor (para radar) 1 porta: HD, BP, Trigger e sinal de video

6 FONTE DE ALIMENTAGAO
6.1 Unidade processadora (com antena e unidade transceptora)

FAR-2218/2318 100-230 VAC: 2,1-1,0 A (2,9-113,A), 4 fase, 50-60 Hz ou
24 VDC (21,6-31,2 V)#5,4 Ay9,0 A)

FAR-2228/2328 100-230 VAC: 2,340, 1A (3,2-1/4.A), 1 fase, 50-60 Hz ou
24 VDC (21,6-31,2 V): 819 A (12,4 A)

FAR-2228-NXT/2328-NXT 100-230 VAG#2,1-1,1 A (2)0-1,3 A), 1 fase, 50-60 Hz ou
24 VDC.(21,6:31,2 8,2 A (11,1 A)

FAR-2328W 100-280 VAC: 23-1,1 A (3,2-1,4 A), 1 fase, 50-60 Hz

FAR-2238S/23385/2338SW 100-230\VAC: 3,2-1,5 A (5,6-2,5 A), 1 fase, 50-60 Hz
FAR-2238S-NXT/2338S-NXT  100-230 VAC: 2,6-1,2 A (5,1-2,2 A), 1 fase, 50-60 Hz

(A)242 rpm
6.2 Unidade de monitorizagéo

MU-190 100-230 VAC: 0,5-0,4 A, 1 fase, 50-60 Hz

MU-190HD 12-24,VvDC (10,8-31,2V): 8,4-3,9 A

MU-192 100-230 VAC: 0,4-0,3 A, 1 fase, 50/60 Hz

MU-192HD (opcionalypadréo para configuragdao HK) 12-24 VDC (10,8-31,2 V): 4,9-2,3 A
MU-231 100-230 VAC: 0,7-0,4 A, 1 fase, 50-60 Hz

MU-270W 100-230 VAC: 0,6-0,4 A, 1 fase, 50-60 Hz

HD19T22-FUD-MA1/MA4-FAGA (opcional, fornecimento padrao para configuracdo FAR-22x8 HK)
100-240 VAC: 0,8-0,3 A, 1 fase, 50/60 Hz ou 24 VDC: 3,1 A
JH23T14-FUD-MR1-AAOA (padrao para configuragdo HK)
100-240 VAC: 1,6-0,7 A, 1 fase. 50/60 Hz ou 24 VDC: 6,5 A
6.3 HUB (opcional) 100-230 VAC: 0,1 A max. 1 fase, 50/60 Hz
6.4 Descongelador (opcional) 100-115/220-230 VAC: 2,6/1,3 A, 1 fase, 50-60 Hz

7 CONDIGOES AMBIENTAIS
7.1 Temperatura ambiente
Unidade de antena -25 °C a +55 °C (armazenamento: -25 °C a +70 °C)

Unidades internas -15 °C a +55 °C (armazenamento: -20 °C a +70 °C)
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FURUNO

7.2
7.3

7.4

8.1
8.2
8.3
8.4

8.5
8.6

9.2

9.3

9.4

Humidade relativa

Grau de protegéo
Unidade de antena
Unidade do processador

SERIE FAR-2xx8

93% ou menos a +40 °C

IP56
P22

Unidade transceptora/de controlo

IP20

Unidade de monitorizacao

HUB
Vibragéo

COR DA UNIDADE
Unidade de antena

Unidade do processador/transceptor

Unidade de controlo
Unidade de monitorizagao

HUB
Consola de radar

IP22 (MU-190/190HD/192/231/270W),
IP56 (frente) ou IP22 (traseira) (MU-
192HD) IP66 (frente) ou IP22 (traseira)
(HD19T22) IP66 (frente) ou IP20 (traseira)
(JH23T14)

IP20 (HUB-100), IP22 (HUB-3000)

IEC 60945 Ed.4

N9.5

N2.5

N2.5

N2.5 (MU-190/190HD/231/270W), N1.0 (MU-192/192HD)
RAL9011 (HD19T22/JH23T14)

N3.0 (HUB-100), N2.5 (HUB-3000)

2.5GY5/1.5 (padrao), 7.5BG7/2, 25G7/2, N7.5

MONITOR DE DESEMPENHO

PM-32A (banda X, MAG)
Gama de frequéncias
Poténcia de entrada
Poténcia de saida
minima) Nivel de passo
PM-32B (banda X, SSD)
Gama de frequéncias
Poténcia de entrada
Poténcia de saida
1.°pulso) Nivel'de passo
PM-52A (banda S, MAG)
Gama de frequéncias
Poténcia de entrada
Poténcia de saida
1.°pulso) Nivel de passo
PM-52B (banda S, SSD)
Faixa de frequéncia
Poténcia de entrada
Poténcia de saida

Nivel de passo

9380 a 9440 MHz

+18 dBmfa'+30 dBm

-21 dBm (1°pulse de saida maxima), -41 dBm (1-°pulso de saida
8 a 12 dBy(1° pulso ao dltimo pulso)

9423,75 +1,6 MHz

+6 dBm'a +26 dBm

-35Bm (saida maxima do 1-°pulso), -66 dBm (saida minima do
8'a 12 dB (1 pulso ao ultimo pulso)

3040 a 3080 MHz

+25 dBm a +40 dBm

-38 dBm (saida maxima do 1-°pulso), -58 dBm (saida minima do
8 a 12 dB (1 pulso ao ultimo pulso)

3063,75 +2 MHz

+5 dBm a +25 dBm

-52 dBm (1 °pulso'saida maxima), -72 dBm (1-°pulsorsaida minima)
8a12dB (1° pulso ao dltimo pulso)
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FURUNO

1.1
1.2

1.3
1.4
1.5
1.6

2.2

23

3.1
3.2
3.3

3.4
3.5
3.6

RADIADOR DA ANTENA
Tipo Matriz de guia de ondas com ranhuras
Largura do feixe e atenuagéo do l6bulo lateral
) . Banda X
Tipo de radiador XN12AF | XN20AF | XN24AF*
Comprimento 4 pés 6,5 pés 8 pés
Largura horizontal do feixe 1,9 1,23 0,95
Largura do feixe vertical 20
Lobe lateral dentro de +10°| -24 dB -28 dB -28 dB
Lobulo lateral fora de £10° -30 dB -32 dB -32 dB
*: Apenas 24 rpm.
Polarizacao Horizontal
Rotacao

Carga do vento

Descongelador (opcional)

ESPECIFICAGOES DO RADAR
MARITIMO FAR-20x8-MARK-2

FAR-20x8-MARK-2

24 rpm ou 42 rpm (para embarcagotes de alta velocidade)

100 kn relativa

Ligado: quando a temperatura desce para0 °C

Desligado: quando a temperatura sobe'para‘+5 °C

TRANSMISSOR-RECEPTOR
Frequéncia e modulagéo TX

Poténcia de saida
FAR-2018-MARK-2
FAR-2028-MARK-2

Escala de alcance, taxa de repeticaodelimpulsos e comprimento de impulso

9410 MHz +30 MHz, RON

12 kKW
25 kW

PRR Escala‘'de alcance (NM)
(Hz aprox.) 0,125| 0,25 |O,5 | 0,75 | 1 | 1,5 | 2|13|4|6(8|12 |16 |24 |32 |48 | 96
3000* S1
3000* S2
1500 M1
1200 M2
1000 M3
600** ] L
1/2/4/8/16/32 Alcances NM: apenas radar tipo B/W
*: 2200 Hz com alcance TT em 32 NM. **: 500 Hz em alcance de 96 NM.
UNIDADE DE PROCESSAMENTO
Alcance minimo 22m
Discriminacdo de alcance 26 m
Precisdo do alcance 1% do alcance maximo da escala em uso ou 10 m, o que
for maior
Discriminagao de rumo 2,1° (XN12AF), 1,5° (XN20AF), 1,2° (XN24AF)
Preciséo da orientacao +1°
Escala de alcance e intervalo do anel de alcance (RI)
Alcance (NM) 0,125 | 0,25 (0,5| 0,75 | 1 15| 2| 3 |4|6|8|12|16|24|32(48|96
RI (NM) 0,025 | 0,050,111 0250250250505 (112|244 |8|8]16
Numero de anéis 5 5 5 3 4 6 4 | 6 |4/6/4/6|4|6|4|6|6

1/2/4/8/16/32 Alcances NM: apenas radar tipo B/W

SP-6
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FURUNO

3.7
3.8
3.9

3.10

3.11

3.12

3.13

3.14
3.15

4.2

4.3

4.4

Tempo de aquecimento
Modo de apresentacéao

Marcas

FAR-20x8-MARK-2

3 min. aprox.
Head-up, STAB head-up, Course-up, North-up (RM/TM), Stern-up

Cursor, Anel de alcance, Marca de rumo, Marca norte, Marca de
orientagdo, VRM, EBL, Zona de aquisigao

Rastreamento de alvos (TT)Aquisicdo automatica ou manual: 100 alvos em 24/32 NM

AIS

Rasto de eco
30 s) ou continuar

Mapa do radar
Zona de aquisicéo
Funcéo Interswitch

(intervalo selecionado no menu para

manutenc¢ao) Rastreamento automatico em todos

os alvos adquiridos, Rastreamento: 5/10 pontos

em todos os alvos ativados Tempo do vetor:

Desligado, 30 s, 1-60 min

Capacidade de exibicdo: 350 alvos,

Rastreamento: 5/10 pontos em todos os alvos

ativados Tempo do vetor: Desligado, 30 s, 1-60

min

Verdadeiro/Relativo, Comprimento do rasto: 0 a 30 minutos (intervalos de

Configuragdo maxima de 48 horas disponivél para radar do tipo B/W
20.000 pontos

2 zonas

Selecionavel a partir do menu

UNIDADE DE MONITORIZAGAO

Tipo de ecra

MU-190/190HD/192/192HD, HD19T22 LCD a cores de 19,polegadas, 1280 x 1024 (SXGA)

MU-270W
JH23T14

Brilho

MU-190
MU-190HD/192HD
MU-192/270W

LCD a cores de 27 polegadas, 1920 x 1200 (WUXGA)
LCD a coresdle 23,1 polegadas, 1600 x 1200 (UXGA)

450 cd/m? tipico
1000 cd/m? tipico
400%d/m? tipico

HD19T22 350'e¢d/m? tipico

JH23T14 500 cd/m? tipico

Distancia visivel

MU-190/190HD/192/192HD/270W, HD19T22 1,02 m nominal
JH23T14 1,2 m nominal

Diametro efetivo do radar
MU-190/190HD/192/192HD

MU-270W
HD19T22
JH23T14

INTERFACE

282 mm
349 mm
265 mm
331 mm

Numero de portas (unidade processadora)

Serial
Saida de alarme

Saida DVI

LAN
RS-232C

7 portas (IEC61162-1/2: 2 portas, IEC61162-1: 4 portas, AD-10: 1 porta)
6 portas: sinal de contacto, corrente de carga 250 mA
(Fechamento/abertura normal: 4, Falha do sistema: 1,

Falha de energia: 1)

2 portas: DVI-D, DVI-l ou dados de imagem RGB
(para VDR) (Resolugcao RGB 1280x1024 (SXGA), 60,0
Hz ou 1440x900 (WXGA+), 59,9 Hz)

2 portas: Ethernet 100Base-TX

1 porta: controlo de brilho
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Subvisor (para ECDIS) 2 portas: HD, BP, Trigger e sinal de video
5.2 Frases de dados (IEC61162-1/2)

Entrada ABK, ACK, ACN, ALR, BWC, BWR, CUR, DBK*', DBS*', DBT,
DDC, DPT, DTM, GGA, GLL, GNS, HBT, HDT*', MTW, MWV, OSD,
RAQ, RMB, RMC, ROT, RTE, THS, VBW, VDM, VDO, VDR, VHW,
VSD, VTG, VWR*' | VWT*' , WPL, ZDA

Saida ABM, AlQ, ALC, ALF, ALR, ARC, BBM, DDC, EVE, HBT, OSD,
RSD, TLB, TLL*?, TTD, TTM, VSD
*1': para retrofit. *? : para radar tipo B/W

5.3 Interface Ethernet para IEC61162-450

LAN 100Base-TX, IPv4, conector 8P8C

Frases de dados Igual as frases 5.2

Grupo de transmissao IEC61162-450
Entrada MISC, TGTD, SATD, NAVD, TIME, PROP, CAM1, CAM2, NETA
Saida ALC, ALF, ALR, HBT frase: TGTD, BAM1, BAM2

(padrao: TGTD)
outras frases: MISC, TGTD, SATD, NAVD,VDRD, RCOM, TIME,
PROP, USER1 a USERS (padrao: TGTD)

Enderego multicast 239.192.0.1 a 239.192.0.18, 239.192.0.56
Porta de destino 60001 a 60018, 60056

Transferéncia de imagem binaria retransmissivel
Endereco multicast 239.192.0.26 a 239.192.0.30
Porta de destino 60026 a 60030

Syslog
Endereco multicast 239.192.0.254
Porta de destino 514

5.4 Porta de saida na unidade da antena
Subvisor (para radar) 1 portai"HD, BR, Trigger e sinal de video

6 FONTE DE ALIMENTAGAO
6.1 Unidade processadora (¢om antena e unidade transceptora)

FAR-2018-MARK-2 100-230 VAC: 2,1-1,0 A (2,8-1,2 A), 1 fase, 50-60 Hz ou
24 \/DC (21,6-31,2 V): 7,7 A (10,6 A)
FAR-2028-MARK-2 100-230 VAC: 2,2-1,0 A (2,8-1,3 A), 1 fase, 50-60 Hz ou

24 VDC (21,6-31,2V): 8,1 A (11,2 A)
(A): para 42 rpm
6.2 Unidade de monitorizagéo

MU-190 100-230 VAC: 0,5-0,4 A, 1 fase, 50-60 Hz

MU-190HD 12-24 vDC (10,8-31,2 V): 8,4-3,9 A

MU-192 100-230 VAC: 0,4-0,3 A, 1 fase, 50/60 Hz

MU-192HD (opcional, padrédo para configuragéo HK) 12-24 VDC (10,8-31,2 V): 4,9-2,3 A
MU-270W 100-230 VAC: 0,6-0,4 A, 1 fase, 50-60 Hz

HD19T22-FUD-MA1/MA4-FAGA (fornecimento padréo para configuragdo HK)
100-240 VAC: 0,8-0,3 A, 1 fase, 50/60 Hz ou 24 VDC: 3,1 A

JH23T14-FUD-MR1-AOAA (padrao para configuracdo HK)
100-240 VAC: 1,6-0,7 A, 1 fase, 50/60 Hz ou 24 VDC: 6,5 A

6.3 HUB (opcional) 100-230 VAC: 0,1 A max. 1 fase, 50/60 Hz
6.4 Descongelador (opcional) 100-115/220-230 VAC: 2,6/1,3 A, 1 fase, 50-60 Hz
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7 CONDIGOES AMBIENTAIS
7.1 Temperatura ambiente
Unidade de antena -25 °C a +55 °C (armazenamento: -25 °C a +70 °C)

Unidades internas -15 °C a +55 °C (armazenamento: -20 °C a +70 °C)

7.2  Humidade relativa 93% ou menos a +40 °C
7.3  Grau de protegdo
Unidade de antena IP56
Unidade do processador P22
Unidade do monitor IP22 (MU-190/190HD/192/270W), IP56

(frente) ou IP22 (traseira) (MU-192HD)
IP66 (frente) ou IP22 (traseira) (HD19T22)
IP66 (frente) ou IP20 (traseira) (JH23T14)

Unidade de controlo P20
HUB IP20 (HUB-100), IP22 (HUB-3000)
7.4  Vibragéo IEC 60945 Ed.4

8 COR DA UNIDADE

8.1  Unidade da antena N9.5

8.2 Unidade de processamento/controloN2.5

8.3  Unidade de monitorizagdo N2.5 (MU-190/190HD/270W), N%.0 (MU-192/192HD)
RAL9011 (HD19T22/JH23T1.14)

84 HuB N3.0 (HUB-100), N2.5(HUB-<3000)

8.5 Consola de radar 2.5GY5/1.5 (padrée),.7.5BG7/2,2.5G7/2, N7.5

9 MONITOR DE DESEMPENHO

9.1 Gama de frequéncias 9380 a 9440 MHz

9.2 Poténcia de entrada +18 dBm a +30 dBm

9.3 Poténcia de saida 2tdBm (I’pulso de saida maxima), -41 dBm (1-°pulso de saida minima)
9.4 Nivel de passo 8 a2 dB (1¢ pulso ao ultimo pulso)
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C Hactosiwoto Furuno Electric Co., Ltd. geknapupa, Ye ropecnoMeHaT T1n paaMocbopbXeHNe e B cboTBeTcTBUe ¢ dupektua 2014/53/EC, S| 2017/1206.
LisanocTHusT TekcT Ha EC/UK pgeknapauusTa 3a CbOTBETCTBME MOXE [a Ce Hamepu Ha CreaHUst UHTEPHET aapec:

Por la presente, Furuno Electric Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico arriba mencionado es conforme con la Directiva 2014/53/UE,
SI12017/1206.
El texto completo de la declaracion de conformidad de la EU/UK esta disponible en la siguiente direccion Internet:

Timto Furuno Electric Co., Ltd. prohladuje, Ze vy$e zminéné typ radiového zafizeni je v souladu se smérnici 2014/53/EU, S| 2017/1206.
UpIné znéni EU/SK prohlageni o shodé je k dispozici na této internetové adrese:

Hermed erkleerer Furuno Electric Co., Ltd., at ovennaevnte radioudstyr er i overensstemmelse med direktiv 2014/53/EU, SI1 2017/1206.
EU/UK-overensstemmelseserklaeringens fulde tekst kan findes pa felgende internetadresse:

Hiermit erklart die Furuno Electric Co., Ltd., dass der oben genannte Funkanlagentyp der Richtlinie 2014/53/EU, SI 2017/1206 entspricht.
Der vollstéandige Text der EU/UK-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse verfugbar:

Kéaesolevaga deklareerib Furuno Electric Co., Ltd., et Glalmainitud raadioseadme tiilip vastab direktiivi 2014/53/EL, SI 2017/1206 nduetele.
EL/GB vastavusdeklaratsiooni taielik tekst on kattesaadav jargmisel internetiaadressil:

Me tnv Tapouca n Furuno Electric Co., Ltd., dnAwvel 6T 0 TipoavagepBévTag padioeEoTTAIoudg TTANpoi TNV odnyia 2014/53/EE, S1 2017/1206.
To TApeg Kkeiyevo TnG dnAwong cupudpewong EE/UK diatiBetal atnv akéAoubn 1otoceAida aTo d1adikTuo:

Hereby, Furuno Electric Co., Ltd. declares that the above-mentioned radio equipment type is in compliance with Directive 2014/53/EU, SI 2017/1206.
The full text of the EU/UK declaration of conformity is available at the following internet address:

Le soussigné, Furuno Electric Co., Ltd., déclare que I'équipement radioélectrique du type mentionné ci-dessus est conforme a la directive 2014/53/UE,
SI12017/1206.

Le texte complet de la déclaration UE/RU de conformité est disponible a I'adresse internet suivante;

Furuno Electric Co., Ltd. ovime izjavljuje da je gore re€eno radijska oprema tipa u skladu s Direktivom 2014/53/EW, S| 2017/1206.

Cjeloviti tekst EU/UK izjave o sukladnosti dostupan je na sljedecoj internetskoj adresi:

Il fabbricante, Furuno Electric Co., Ltd., dichiara che il tipo di apparecchiatura radio menzienato soprae.conforme alla direttiva 2014/53/UE, S| 2017/1206.
Il testo completo della dichiarazione di conformita UE/RU & disponibile al seguentedndirizzo Internet:

Ar 80 Furuno Electric Co., Ltd. deklaré, ka augstak minéts radioiekarta atbilst Direktivai 2014/53/ES, S| 2017/1206.
Pilns ES/AK atbilstibas deklaracijas teksts ir pieejams $ada interneta vietné:

AS, Furuno Electric Co., Ltd., patvirtinu, kad pirmiau minéta radijo jrenginiy,tipas atitinka Direktyva 2014/53/ES, S| 2017/1206.
Visas ES/JK atitikties deklaracijos tekstas prieinamas Siuo interneto adresu:

Furuno Electric Co., Ltd. igazolja, hogy fent emlitett tipusu radiébérendezés mégfelel'a 2014/53/EU, S| 2017/1206 iranyelvnek.
Az EU/EK-megfelel6ségi nyilatkozat teljes szdvege elérhetd atkOvetkez6 internetescimen:

B'dan, Furuno Electric Co., Ltd., niddikjara li msemmija hawn fug-tip. ta' taghmir tar-radju huwa konformi mad-Direttiva 2014/53/UE, Sl 2017/1206.
It-test kollu tad-dikjarazzjoni ta' konformita tal-UE/RU hGwa disponibbli,f'dan I-indirizz tal-Internet li gej:

Hierbij verklaar ik, Furuno Electric Co., Ltd., dat het hierboven genoemde type radioapparatuur conform is met Richtlijn 2014/53/EU, S| 2017/1206.
De volledige tekst van de EU/VK-conformiteitsvérklaring. kan worden geraadpleegd op het volgende internetadres:

Furuno Electric Co., Ltd. niniejszym o$wiadeza, ze wyzej wymieniony typ urzgdzenia radiowego jest zgodny z dyrektywg 2014/53/UE, Sl 2017/1206.
Petny tekst deklaracji zgodnosci UE/UK jést dostgpny pad nastgpujacym adresem internetowym:

O(a) abaixo assinado(a) Furuno Electric Co., litd. declara que o mencionado acima tipo de equipamento de radio estd em conformidade com a Diretiva
2014/53/UE, S| 2017/1206.
O texto integral da declaragao.de conformidade da’EU/UK esta disponivel no seguinte enderego de Internet:

Prin prezenta, Furuno Electric Co., Ltd. declara ca echipamentul radio mentionat mai sus este in conformitate cu Directiva 2014/53/UE, SI 2017/1206.
Textul intearal al declaratiei de conformitate,UE/RU este disponibil la urmatoarez adresa internet:

Furuno Electric Co., Ltd. tymto vyhlasuje, Ze vy$$ie spominané radiové zariadenie typu je v stlade so smernicou 2014/53/EU, SI 2017/1206.
Uplné EU/SK vyhlasenie o zhode ie k dispozicii na tejto internetovej adrese:

Furuno Electric Co., Ltd. potrjuje, da je zgoraj omenjeno tip radijske opreme skladen z Direktivo 2014/53/EU, SI 2017/1206.

Celotno besedilo izjave EU/ZK o skladnosti je na voljo na naslednjem spletnem naslovu:

Furuno Electric Co., Ltd. vakuuttaa, etta ylla mainittu radiolaitetyyppi on direktiivin 2014/53/EU, SI 2017/1206 mukainen.
EU/UK-vaatimustenmukaisuusvakuutuksen taysimittainen teksti on saatavilla seuraavassa internetosoitteessa:

Harmed forsakrar Furuno Electric Co., Ltd. att ovan namnda typ av radioutrustning éverensstammer med direktiv 2014/53/EU, SI 2017/1206.
Den fullsténdiga texten till EU/Storbritannien-férsékran om éverensstammelse finns pa féljande webbadress:

Online Resource

http://www.furuno.com/en/support/red_doc

Notice for radiated immunity

The test for the radiated immunity is performed up to 2.7 GHz only without the special condition of spot frequency being applied. There is a chance
that this equipment may interfere with allocated services in the frequency range of 2.7 GHz to 6 GHz, particularly in harbors, rivers, lake banks, etc.
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